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Die Informationen in der vorliegenden Dokumentation enthalten allgemeine Beschrei-
bungen und/oder technische Leistungsmerkmale der hier erwahnten Produkte. Diese
Dokumentation bildet keinen Ersatz fur die Ermittlung der Eignung oder Verlasslichkeit
dieser Produkte fur bestimmte Anwendungsbereiche des Benutzers und darf nicht zu
diesem Zweck verwendet werden. Jeder Benutzer oder Integrator ist verpflichtet, an-
gemessene und vollstandige Risikoanalysen, Bewertungen und Tests der Produkte
im Hinblick auf deren jeweils spezifischen Verwendungszweck vorzunehmen. Weder
Schneider Electric noch deren Tochtergesellschaften oder verbundenen Unterneh-
men sind fur einen Missbrauch der Informationen in der vorliegenden Dokumentation
verantwortlich oder kénnen diesbezlglich haftbar gemacht werden. Wenn Sie Ver-
besserungs- oder Erganzungsvorschlage haben oder Fehler in dieser Veroffentli-
chung gefunden haben, benachrichtigen Sie uns bitte.

Kein Teil dieses Dokuments darf ohne die ausdrickliche schriftliche Genehmigung
durch den Herausgeber Schneider Electric in irgendeiner Weise oder mithilfe eines
beliebigen Verfahrens elektronischer oder mechanischer Art, auch nicht durch Foto-
kopie, vervielfaltigt werden.

Beachten Sie die relevanten staatlichen, regionalen und oértlichen Sicherheitsbestim-
mungen bei der Installation und Verwendung des Produkts. Aus Sicherheitsgriinden
und um die Ubereinstimmung mit dokumentierten Systemdaten besser zu gewahr-
leisten, sollten Reparaturen an Komponenten nur vom Hersteller vorgenommen wer-
den.

Beim Einsatz von Geraten fir Anwendungen mit technischen Sicherheitsanforderun-
gen sind die zutreffenden Anweisungen zu beachten.

Die Verwendung anderer Software als der Schneider Electric-eigenen bzw. einer von
Schneider Electric genehmigten Software in Verbindung mit den Hardwareprodukten
von Schneider Electric kann Korperverletzung, Schaden oder einen fehlerhaften Be-
trieb zur Folge haben.

Die Nichtbeachtung dieser Informationen kann Verletzungen oder Materialschaden
zur Folge haben!

© 2014 Schneider Electric. Alle Rechte vorbehalten.
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1.1

Zu dieser Anleitung

Einflihrung

Lesen und beachten Sie diese Anleitung, bevor Sie dem Controller das erste Mal ver-
wenden oder mit Arbeiten daran beauftragt sind. Beachten Sie hier insbesondere die
Sicherheitshinweise (siehe 2.3 Restgefahren). Wie in Kapitel 2.2 beschrieben dirfen
nur Personen, die der ,Auswahl und Qualifikation des Personals® entsprechen, Arbei-
ten am Controller verrichten.

Ein Exemplar dieser Anleitung muss standig fir das Personal vorliegen, das mit Ar-
beiten am Controller betraut ist.

Die Anleitung soll lhnen helfen, dem Controller sicher und sachgerecht zu verwenden
und flr die bestimmungsgemalien Einsatzmdglichkeiten zu nutzen.
Beachten Sie die Anweisungen in dieser Anleitung, um:

* Gefahren zu vermeiden

* Reparaturkosten und Ausfallzeiten von der Steuerung zu vermindern
* die Lebensdauer von der Steuerung zu verlangern

» die Zuverlassigkeit von der Steuerung zu erhéhen

PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C Schneider Electric



1.2 Symbole, Zeichen und Darstellungsform der Sicherheitshinweise

Wichtige Hinweise

Hinweis | esen Sie diese Anweisungen sorgféltig durch und machen Sie sich vor Installation,
Betrieb und Wartung mit dem Gerat vertraut. Die folgenden speziellen Informationen
erscheinen in der Dokumentation oder auf dem Gerat, um vor potentiellen Gefahren
zu warnen oder um Aufmerksamkeit auf erlduternde Informationen bzw. Anweisungen
zu lenken.

Weist in Verbindung mit einem Sicherheitshinweis ausdriicklich auf die Gefahr eines
elektrischen Schlages hin, der zu Kdrperverletzung fiihren kann, wenn die Anweisungen
nicht befolgt werden.

Dies ist das Symbol fir Sicherheitshinweise. Es warnt vor potentieller Gefahr der Kor-
perverletzung. Befolgen Sie alle Sicherheitshinweise mit diesem Symbol, um mogliche
Korperverletzung oder Tod zu verhindern.

A GEFAHR

GEFAHR weist auf eine drohende geféhrliche Situation hin, die zu Tod oder schwerer
Korperverletzung fiihrt, wenn die Anweisungen nicht befolgt werden.

A WARNUNG

WARNUNG weist auf eine potentiell gefahrliche Situation hin, die zu Tod oder schwerer
Korperverletzung fiinren kann, wenn die Anweisungen nicht befolgt werden.

A VORSICHT

VORSICHT weist auf eine potentiell gefahrliche Situation hin, die zu geringer oder mittlerer
Korperverletzung fiilhren kann, wenn die Anweisungen nicht befolgt werden.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft Giber Vorgehensweisen, bei denen keine Kérperverletzung droht.
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Darlber hinaus werden in dieser Anleitung folgende Symbole und Zeichen verwendet:

Symbol/Zeichen

Bedeutung

Informationssymbol: Nach diesem Symbol finden Sie wichtige Informa-
tionen und nutzliche Tipps zum Einsatz der Komponenten.

Wegweiser: Nach diesem Symbol finden Sie Verweise zu weiterfiihren-
den Informationen.

Voraussetzungssymbol: Nach diesem Symbol finden Sie eine Voraus-
setzung, die Sie erfiillen missen, bevor Sie mit der Umsetzung einer
Handlungsanweisung beginnen.

Problemsymbol: Auf dieses Symbol folgt eine Problembeschreibung und
eine Anweisung zur Lésung des Problems.

Tatigkeitssymbol: Nach diesem Symbol finden Sie eine Handlungsan-
weisung. Fihren Sie die Handlungsanweisungen der Reihe nach von
oben nach unten durch.

v

Ergebnissymbol: Der Text nach diesem Symbol enthélt das Ergebnis ei-
ner Handlung.

(1). (). ()

Bildnummern im Text beziehen sich immer auf die Bildnummern in der
nachfolgenden Abbildung.

Orientierungshilfe: Nach diesem Symbol finden Sie einfiihrende Infor-
mationen zum Inhalt des folgenden Abschnitts oder Kapitels.

bold

Schliisselwérter (z.B. Parameter) sind im beschreibenden Fliel3text fett
hervorgehoben.

1BuffSelect

Programmcode ist durch eine andere Schriftart gekennzeichnet.

PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C Schneider Electric



2.1

Schutz-
malnahmen
vorsehen

Nur Original-
zubehdr
verwenden

verbotene

Umgebungen

Installations-
und Betriebs-
bedingungen

Schneider Electric

Sicherheitsinformation

Dieses Kapitel enthalt Hinweise fiir das Arbeiten mit dem Controller. Elektrofachkrafte,
die dem Controller verwenden oder mit Arbeiten daran beauftragt sind, missen diese
Hinweise lesen und befolgen. Der Controller wurde nach den anerkannten techni-
schen Regeln gebaut.

Bestimmungsgemale Verwendung

Der Controller dirfen nur in ein geschlossenes elektrisches Betriebsmittel (z.B. Schalt-
schrank) eingebaut werden.

Planen Sie vor der Installation des Gerates angemessene Schutzeinrichtungen ein,
die den ortlichen und nationalen Normen entsprechen. Nehmen Sie keine Kompo-
nenten ohne entsprechende Schutzeinrichtungen in Betrieb. Testen Sie nach Instal-
lation, Inbetriebnahme oder Instandsetzung die eingesetzten Schutzmalinahmen.

Fuhren Sie vor dem Einsatz des Produktes eine Risikobeurteilung in Bezug auf die
konkrete Anwendung durch und ergreifen Sie entsprechend dem Ergebnis die Sicher-
heitsmalRnahmen.

Treten Umstande ein, die die Sicherheit beim Einsatz von von der Steuerung beein-
trachtigen oder Veranderungen im Betriebsverhalten hervorrufen, dann setzen Sie
dem Controller sofort still und kontaktieren Sie lhren Ansprechpartner bei Schneider
Electric.

Verwenden Sie nur die in der Dokumentation angegebenen Zubehdr- und Anbauteile
und keine Fremdgerate oder -komponenten, die nicht ausdricklich von Schneider
Electric zugelassen sind. Verandern Sie dem Controller nicht unsachgema0.

In diesen Umgebungen dirfen Sie die Komponenten nicht einsetzen:

in gefahrlichen (explosiven) Atmospharen

in mobilen, tragbaren, schwimmenden oder fliegenden Systemen
in lebenserhaltenden Systemen

in bewohnten Einrichtungen

unter Tage

Der Einsatz darf nur gemaf den in der Dokumentation beschriebenen Installations-
und Betriebsbedingungen erfolgen. Die Betriebsbedingungen am Aufstellort sind an-
hand der vorgegebenen technischen Daten (Leistungsangaben und Umgebungsbe-
dingungen) zu prifen und einzuhalten. Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis
gewahrleistet ist, dass die Maschine oder Anlage, in welche dem Controller eingebaut
wird, insgesamt den Anforderungen der EG-Richtlinie 2006/42/EG (Maschinenrichtli-
nie) entspricht.

Zusatzlich sind folgende Normen, Richtlinien und Vorschriften zu beachten:

e ENISO 13849-1:2008 Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile von
Steuerungen - Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze

e EN 60204-1 Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausriistung von Maschinen -
Teil1: Allgemeine Anforderungen

e ENISO 12100-1 - Sicherheit von Maschinen - Grundbegriffe, allgemeine Gestal-
tungsleitsatze - Teil 1: Grundsatzliche Terminologie, Methodologie

« ENISO 12100-2 - Sicherheit von Maschinen - Grundbegriffe, allgemeine Gestal-
tungsleitsatze - Teil 2: Technische Leitsatze

* EN 50178 - Ausrlstung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C 9



2.

10

2

Zielgruppe
der Anleitung

Elektrofach-
kraft

« EN 61800-3 Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe - Teil 3: EMV-Anforde-
rungen einschlieBlich spezieller Prifverfahren

 EN 61800-5-1:2007 Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Dreh-
zahl - Teil 5-1: Anforderungen an die Sicherheit - Elektrische, thermische und
energetische Anforderungen

e EN61131-2:2007 Speicherprogrammierbare Steuerungen - Teil 2: Betriebsmitte-
lanforderungen und Prifungen

» die allgemein gultigen drtlichen und nationalen Sicherheits- und Unfallverhitungs-
vorschriften.

e die im Verwenderland und am Einsatzort geltenden Vorschriften und Bestimmun-
gen zum Umweltschutz

Qualifikation des Personals

Elektrische Ausristung darf nur von Elektrofachkraften installiert, betrieben, repariert
oder in Betrieb genommen werden. Schneider Electric GUbernimmt keine Verantwor-
tung flr Konsequenzen, die aus der Benutzung dieser Ausristung hervorgehen.

Elektrofachkraft ist, wer ein Sicherheitstraining absolviert hat und aufgrund seiner
fachlichen Ausbildung und Erfahrungen sowie seiner Kenntnisse der einschlagigen
Bestimmungen in der Lage ist, mogliche Gefahren zu erkennen und geeignete Si-
cherheitsmalRnahmen zu treffen.

Die Elektrofachkrafte missen in der Lage sein, mogliche Gefahren zu erkennen, die
durch Parametrierung, Anderung der Parameterwerte und allgemein durch die me-
chanische, elektrische und elektronische Ausristung entstehen kdnnen. Den Elekt-
rofachkraften missen die Normen, Bestimmungen und Unfallverhltungsvorschriften
bekannt sein, die Sie bei Arbeiten am Antriebssystem zu beachten haben.

PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C Schneider Electric



2.3.1

2.3.2

Schneider Electric

Restgefahren

Das Risiko fir die Gesundheit von Personen durch Gefahren, die von dem Controller
ausgehen, wurde konstruktiv minimiert. Dennoch bleibt ein Restrisiko bestehen, denn
der Controller arbeitet mit elektrischen Spannungen und Strémen.

Sind Tatigkeiten mit Restrisiken verbunden, erfolgt an den betreffenden Stellen ein
Sicherheitshinweis. Dieser enthélt die eventuell auftretende Gefahr, deren moégliche
Folgen und beschreibt MaRnahmen zum Vermeiden der Gefahr. Im folgenden Ab-
schnitt handelt es sich um Warnhinweise vor Restgefahren, die keiner konkreten
Handlung zugeordnet werden kénnen. Der Aufbau eines Warnhinweises ist identisch
mit dem eines Sicherheitshinweises.

Elektrische Teile

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

*  Elektrische Komponenten nur mit angeschlossenem Schutzleiter betreiben.

* Nach der Installation, den festen Anschluss des Schutzleiters an allen elektri-
schen Geraten, entsprechend dem Anschlussplan, Gberprifen.

e Spannungsflihrende Teile eines Gerates sicher abdecken, bevor Sie es ein-
schalten, um ein Berlihren zu verhindern.

* Elektrische Anschlussstellen der Komponenten im eingeschalteten Zustand
nicht berthren.

e Schutz gegen indirektes Bertihren anbringen (EN 50178:1999, Abschnitt 5.3.2).

e Steckverbinder der Kabel und Steckklemmen am Geréat nur in spannungslosem
Zustand der Anlage zusammenfligen oder trennen.

Nichtbeachten dieser Anweisungen flihrt zu Tod oder schwerer Kérperverletzung.

Montage und Handhabung

A WARNUNG

QUETSCHEN, SCHEREN, SCHNEIDEN UND STOSSEN BEI HANDHABUNG

* Allgemeine Errichtungs- und Sicherheitsvorschriften zur Handhabung und Mon-
tage beachten.

e Geeignete Montage- und Transporteinrichtungen fachgerecht benutzen und ggf.
Spezialwerkzeug benutzen.

* Einklemmungen und Quetschungen durch geeignete Vorkehrungen vorbeugen.

e Kanten und Ecken abdecken, um Schnittverletzungen zu vermeiden.

*  Geeignete Schutzbekleidung tragen (z.B. Schutzbrillen, Sicherheitsschuhe,
Schutzhandschuhe), falls dies erforderlich ist.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Tod oder schwerer Kérperverletzung fiihren.

PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C 11



2.3.3 Gefahrbringende Bewegungen

Die Ursachen gefahrbringender Bewegungen kdnnen verschiedener Art sein:

fehlende oder fehlerhafte Referenzierung der Antriebe
Verdrahtungs- oder Verkabelungsfehler

Fehler in den Anwendungsprogrammen

Bauteilfehler in den Komponenten

Méoglicher Fehler in den Messwert- und Signalgebern

@ Stellen Sie Personenschutz durch (ibergeordnete, anlagenseitige Uberwachungen
oder MaRnahmen her. Vertrauen Sie nicht alleine auf die internen Uberwachungen
der Antriebskomponenten. Passen Sie die Uberwachungen oder Malknahmen den
spezifischen Gegebenheiten der Anlage, entsprechend einer Gefahren- und Fehler-
analyse vom Anlagenbauer, an.

A GEFAHR

FEHLENDE ODER FALSCHE SCHUTZEINRICHTUNGEN

* Aufenthalt im Gefahrenbereich z.B. durch Schutzzaune, Schutzgitter, Schutzab-
deckungen oder Lichtschranken verhindern.

e Schutzeinrichtungen ausreichend dimensionieren und nicht entfernen.

e Keine Veranderungen vornehmen, die Schutzeinrichtungen aul3er Kraft setzen.

e Antriebe zum Stillstand bringen, bevor Sie auf diese zugreifen oder den Gefah-
renbereich betreten.

e Arbeitsstationen und Bedienterminals gegen unberechtigte Bedienung schiitzen.

*  NOT-AUS-Schalter leicht zuganglich und schnell erreichbar anordnen.

*  Funktion der NOT-AUS-Einrichtung vor der Inbetriebnahme und in Wartungsin-
tervallen prifen.

e Gerat Uber NOT-AUS-Kreis gegen unbeabsichtigten Anlauf durch Freischalten
des Leistungsanschlusses der Antriebe absichern oder sichere Anlaufsperre
verwenden.

e System und Anlage vor der Erstinbetriebnahme Uberprifen.

e Betrieb von Hochfrequenz-, Fernsteuer- und Funkgeraten in der Nahe der Ge-
rateelektronik und deren Zuleitungen vermeiden. Im Bedarfsfall eine spezielle
EMV-Prifung der Anlage durchfiihren.

Nichtbeachten dieser Anweisungen flihrt zu Tod oder schwerer Kérperverletzung.

12 PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C Schneider Electric



234 Schutzkleinspannungskreise

Die Signal-und die Steuerspannung der Geréate sind < 30 Vdc und als PELV Kreise
auszufuhren. In diesem Bereich beinhaltet die Spezifikation als PELV-System nach
EN 61800-5-1 eine SchutzmalRnahme gegen direktes und indirektes Bertihren ge-
fahrlicher Spannungen durch eine in der Anlage/Maschine realisierte sichere Tren-
nung von Primar- zur Sekundarseite. Wir empfehlen die Anlage/Maschine mit sicherer
Trennung (PELV Protective-Extra-Low-Voltage) auszuflihren.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG DURCH UNZUREICHENDE SICHERE TRENNUNG

Nur Geréate, elektrische Komponenten oder Leitungen an die Signalspannungsan-
schllisse dieser Komponenten anschlieRen, die eine ausreichende, sichere Trennung
der angeschlossenen Stromkreise nach den Normen aufweisen (EN 61800-5-1:
Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl - Anforderungen an
die Sicherheit).

Nichtbeachten dieser Anweisungen flihrt zu Tod oder schwerer Kérperverletzung.
» Sichere Trennung im gesamten Verlauf des Stromkreises erhalten.

2.3.5 Computer- und Netzsicherheit

A WARNUNG

NICHT AUTHENTIFIZIERTER ZUGRIFF UND NACHFOLGEND NICHT AUTORI-
SIERTE BEDIENUNG DER MASCHINE

+  Uberpriifen Sie ob Ihre Maschinenumgebung oder Ihre Maschine mit lhrer kriti-
schen Infrastruktur verbunden ist und falls ja, dann unternehmen Sie angemes-
sene Schritte zur Pravention basierend auf einer mehrstufigen Sicherheitsbarri-
ere, bevor Sie das Automatisierungssystem mit einem Netzwerk verbinden.

e Begrenzen Sie die Anzahl der mit dem Netzwerk verbundenen Gerate auf das
nétige Minimum.

* Trennen Sie |hr Anlagennetzwerk von anderen internen Unternehmensnetzwer-
ken.

» Schitzen Sie jedes lhrer Netzwerke gegen unbeabsichtigten Zugriff durch Ein-
satz von Firewalls, Virtual Private Network (VPN) oder anderen bewéhrten Si-
cherheitsmalinahmen.

+ Uberwachen Sie die Aktivitaten innerhalb lhres Systems.

e Verhindern Sie den direkten Zugang bzw. direkte Verbindung fir nicht autori-
sierte Personenkreise oder nicht authentifizierte Aktivitaten zu Geraten fur die
Schneider Electric die Verantwortung tragt.

e Erarbeiten Sie einen Plan zur Sicherung und Wiederherstellung Ihrer System-
und Prozessdaten.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Tod oder schwerer Kérperverletzung fiihren.

Schneider Electric PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C 13



3 Systemibersicht

Das Steuerungssystem besteht, abhangig von lhrer Applikation, aus mehreren Ein-
zelkomponenten.

Magelis SoMachine
@,‘ HMI Ethernet, TCP/IP, OPC, FTP, HTTP, SMS, SMTP Motion
- =

~ mm LMC100C,101C, 106C, 201C, 212C, 216C, 300C, 400C, 600C
~ " LogicMotion Controllers

-
Safety PLC SLCx00 IT/COM
Logic'htion

sercos + Integrated Safety*

+  Otherfield busses:
* .Profibus DP

. -CAN

¢ -Ethernet/IP

e «Profinet

.

G

TeSys

A Stand-alone [CECHENS
" servoDrives
LXM52

Multiaxes Servo Drives LXM 62
+ Connection Module ILM62CM
+Power Supply Module LXM62P++«

Distribution
Box

ATV 312 SH3 SH3

T ™7
Remotel/O Remotel/O

Torque Linear LM 62
Motor Motor
ATV 32

BRS3

[ = InverterEnable 2-channel (red small square on the device)

Bild 3-1: PacDrive 3 Systemiiberblick

*Safety PLC nach IEC 61508:2010 und EN ISO 13849:2008
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Schneider Electric

Logic Motion Controller

Der LMC (Logic Motion Controller) mit dem Echtzeit-Betriebssystem VxWorks reali-
siert zentral die SPS (Speicherprogrammierbare Steuerung)- und Bewegungsfunkti-
onen. Ein LMC synchronisiert, koordiniert und erzeugt die Bewegungsfunktionen einer

Maschine fir maximal:

e 0 sercos Servo-Antriebe (LMC 100C)
e 4 sercos Servo-Antriebe (LMC 101C)
e 6 sercos Servo-Antriebe (LMC 106C)
» 8 sercos Servo-Antriebe (LMC 201C)
* 12 sercos Servo-Antriebe (LMC 212C)
* 16 sercos Servo-Antriebe (LMC 216C)
» 8 sercos Servo-Antriebe (LMC 300C)
* 16 sercos Servo-Antriebe (LMC 400C)
e 99 sercos Servo-Antriebe (LMC 600C)

Systemleistung

Logic Motion Controller Systemleistung” sercos-Zykluszeit IEC-Zykluszeit
LMC 600C 200% 1 ms 4 ms
LMC 400C 150% 1 ms 4 ms
LMC 216C 100% 1 ms 4 ms

" Prozentuale Systemleistung bezogen auf die Systemleistung des Logic Motion Controller LMC216C

Tabelle 3-1: Systemleistung fiir eine einfache CAM-Motion-Applikation (elektronische Kurven-

scheibe) mit 16 Achsen

Logic Motion Con- sercos-Zykluszeit 1 ms sercos-Zykluszeit 2 ms
troller Einfache Ansteue- | Ansteuerung mit | Einfache Ansteue- | Ansteuerung mit
rung” Velocity Control" rung” Velocity Control"
LMC 600C 6 2 12 4
LMC 400C 3 1 4 2
LMC 216C 2 0 4

" Anzahl der ansteuerbaren Roboter (4 Achsen pro Roboter)

Tabelle 3-2: Systemleistung fiir eine Robotic-Applikation (enthalt Reserven fiir weitere Appli-

kationsbestandteile)

PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C
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3.2

3.2.1

16

ILM62 System

Das modulare Servo-Antriebssystem ILM62 ist fiir den Betrieb von Servo-Antrieben
im Multi-Achsverbund konzipiert.

Die leistungselektronischen Komponenten des ILM62 werden dabei im Schaltschrank
montiert.

Das zentrale Netzeinspeisegerat Power Supply Module LXM62P+<* versorgt die an-
geschlossenen Servo-Umrichter Gber den gemeinsamen Gleichspannungs-Zwi-
schenkreis-Bus mit der erforderlichen Leistung.

Das Connetion Module ILM62CM versorgt die ILM62 Servo Modules Uber ein Hyb-
ridkabel bzw. Leistungskabel (Daisy-Chain-Verkabelung) mit Gleichspannung aus

dem Zwischenkreis. Zusatzlich stellt das Connetion Module ILM62CM die Inverter

Enable- und sercos-Schnittstelle zur Verfigung.

Das ILM62 System vereinfacht die Verdrahtung aller Gerate in Bezug auf Erstinstal-
lation und Servicefall. Dies gilt auch fir die Verkabelung der Schaltschrankgerate ins
Feld. Hierbei sind alle von aufden anschlieRbaren Steckverbinder (Netzeingang, Zwi-
schenkreis, 24 Vdc-Versorgung, sercos, Ready und Inverter Enable) so ausgefinhrt,
dass eine schnelle, einfache und werkzeuglose Konfigurierung am Gerat realisiert
werden kann.

ILM62DB Distribution Box

Die Distribution Box ILM62DB ist das Bindeglied zwischen Connetion Module
ILM62CM und ILM62 Servo Module. Je nach Anzahl der Antriebe kbnnen wahlweise
1 bis 4 ILM62 Servo Modules bzw. Daisy Chain-Strange angeschlossen werden. Beim
Betrieb von mehr als 4 Antrieben erweitern Sie das System einfach durch ein oder
mehrere Distribution Box ILM62DB.

Die Highlights

* 1...4 AnschlUsse fur ILM62 Servo Modules bzw. Daisy Chain-Strange oder weitere
Distribution Box ILM62DB

» einfache Verkabelung Uber vorkonfektionierte Hybridkabel bzw. Leistungskabel
(Daisy Chain-Verkabelung)

* einfach erweiterbar

PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C Schneider Electric



3.2.2

3.2.3

ILM62DCA000

-~

ILM62DCB000

ILM62DCCO000

Schneider Electric

ILM62 Servo Module

Das innovative ILM62 Servo Module vereint Motor, Leistungsendstufe und den digi-
talen Servoregler fiir eine Achse in einem platzsparenden Gehause. Aufgrund der
kompakten Bauweise mit integriertem Controller eignet er sich hervorragend fiir einen
dezentralen Aufbau. Er ist mit Single- oder Multiturngeber lieferbar und konfiguriert
sich mit Hilfe des elektronischen Typenschilds im ILM62 Servo Module selbst.

Die ILM62 Servo Modules sind in drei verschiedenen FlanschgréRen erhaltlich:

e ILMO70
e ILM100
e ILM140
Die Highlights:

kompakte Bauform

3,5 faches Spitzendrehmoment

integrierte sercos-Schnittstelle
Hochauflésende Single- oder Multiturngeber
Schutzart IP65

einfache Verdrahtung

ILM62DC-+000 Daisy Chain Connector Box

Die ILM62DC+000 Daisy Chain Connector Box wird auf einem Standard-ILM62 Servo
Module montiert, um eine Daisy-Chain-Verdrahtung zu ermdglichen. Die ILM62 Servo
Modules kdnnen entweder direkt oder tber eine Distribution Box ILM62DB mit dem
Connetion Module ILM62CM verbunden werden. Beim Verbinden Uber eine Distribu-
tion Box ILM62DB kann eine hdhere Anzahl von Antrieben angeschlossen werden.
An dieser ersten Distribution Box ILM62DB kann eine andere Distribution Box
ILM62DB angeschlossen werden.

Leistung (Zwischenkreisspannung / 24 V / Inverter Enable-Signale) und sercos-Sig-
nale werden Uber separate Kabel verteilt. Jedes ILM62 Servo Module muss mit einer
Daisy Chain Connector Box erweitert werden . Wenn nur eine Distribution Box
ILM62DB verwendet wird, dann kénnen an dieser bis zu 4 Daisy Chain-Strange an-
geschlossen werden. Werden mehrere Distribution Box ILM62DB verwendet, dann
kénnen an der ersten bis einschlielllich vorletzten Distribution Box ILM62DB jeweils
bis zu 3 Daisy Chain-Strange und an der letzten Distribution Box ILM62DB bis zu 4
Daisy Chain-Strange angeschlossen werden. Ein Daisy Chain-Strang kann aus bis zu
9 ILM62 Servo Modules bestehen.

Die Verbindung zwischen den ILM62 Servo Modules wird folgendermalien herge-
stellt:

* Leistungskabel zur Leistungsverteilung (Zwischenkreisspannung/24V/Inverter
Enable-Signale) mit M23-Anschlussstecker
» sercos-Kabel zur Verteilung der sercos-Signale mit M12-Anschlussstecker

Folgende ILM62 Servo Modules kénnen mit der Daisy Chain Connector Box ausge-
rustet werden, um eine Daisy Chain-Verdrahtung zu realisieren:

* ILMO7Qe-
* ILM10Qe-
e ILM14Q--

PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C 17



3.3

Die Daisy Chain Connector Box ist in den folgenden Varianten erhaltlich:

* ILM62DCAO00O (far ILMQ70++, ILM100+* und ILM140-+ geeignet)
e |LM62DCBO000 (nur fur ILMO70++ geeignet)
e ILM62DCCO000 (nur far ILM100e-+ geeignet)

Lexium LXM52

Der eigenstandige (stand-alone) sercos-Servoverstarker LXMS52 ist fur Servoantriebs-
I6sungen mit unabhangigen Einzelachsen konzipiert.

Die leistungselektronischen Komponenten des LXM52 werden im Schaltschrank mon-
tiert.

Der LXM52 wird direkt an das Stromnetz angeschlossen.

Der Drive liefert die zur Positionsregelung der angeschlossenen Servo-Motoren er-
forderlichen Phasenstrome. Entsprechend den unterschiedlichen Anforderungen an
die einzelnen Servo-Achsen der Applikation ist der LXM52 in unterschiedlichen Strom-
klassen verflgbar.

Der LXM52 vereinfacht die Verdrahtung in Bezug auf Erstinstallation und Servicefall.
Dies gilt auch fir die Verkabelung der Schaltschrankgerate ins Feld. Hierbei sind alle
von aulien anschliellbaren Steckverbinder (Netzeingang, Zwischenkreis, 24 Vdc-
Versorgung, sercos, Motor, Geber, I1/Os, I/0O-Versorgung, Ready und Inverter Enable
(STO)) so ausgeflhrt, dass eine schnelle, einfache und werkzeuglose Konfigurierung
am Gerat durchgefihrt werden kann.

Lexium LXM62

Das modulare Servo-Antriebssystem Lexium LXMG62 ist flir den Betrieb von Servo-
Antrieben im Multi-Achsverbund konzipiert.

Die leistungselektronischen Komponenten des LXM62 werden im Schaltschrank mon-
tiert.

Das zentrale Netzeinspeisegerat Power Supply Modul versorgt die angeschlossenen
Servo-Umrichter Gber den gemeinsamen Gleichspannungs-Zwischenkreis-Bus mit
der erforderlichen Leistung.

Die Servo-Umrichter Single und Double Drive liefern die zur Positionsregelung der
angeschlossenen Servo-Motoren erforderlichen Phasenstrome. Entsprechend den
unterschiedlichen Anforderungen an die einzelnen Servo-Achsen der Applikation, sind
die Single- und Double Drives in unterschiedlichen Stromklassen verfligbar.

Der Lexium LXM62 vereinfacht die Verdrahtung aller Gerate in Bezug auf Erstinstal-
lation und Servicefall. Dies gilt auch fir die Verkabelung der Schaltschrankgerate ins
Feld. Hierbei sind alle von auf3en anschlielfbaren Steckverbinder (Netzeingang, Zwi-
schenkreis, 24 Vdc-Versorgung, sercos, Motor, Geber, 1/Os, I/0O-Versorgung, Ready
und Inverter Enable) so ausgefiihrt, dass eine schnelle, einfache und werkzeuglose
Konfigurierung am Gerat durchgefihrt werden kann.

PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C Schneider Electric



3.5

hochdynami-
sche AC
Servomoftoren

3.6

Schneider Electric

SH3 Servomotor

Die Servomotoren erfiullen héchste Anspriche an Dynamik und Genauigkeit. Funf
Flanschgrofien mit unterschiedlichen Drehmomentabstufungen bieten fur viele An-
wendungen die richtige Antriebslésung.

Durch das niedrige Eigentragheitsmoment und die hohe Uberlastbarkeit erfiillt der
SH3 Motor die Anforderungen, beztiglich Genauigkeit, Dynamik und Wirtschaftlichkeit.

Die SH3 Motoren sind in finf verschiedenen Flanschgrofien erhaltlich:

SH3-055
SH3-070
SH3-100
SH3-140
SH3-205

Die Highlights:

entwickelt fur hohe Dynamik und Genauigkeit
Einzelzahnwicklung

geringe BaugrofRe

hohe Leistungsdichte

geringes Eigentragheitsmoment

hohe Uberlastbarkeit

niedriges Rastmoment

TM5-System

Der direkte Anschluss des TM5-Systems an den LMC 100/101/106/201/212/216 C ist
nicht méglich. Das TM5-System kann aber Gber den sercos-Buskoppler angeschlos-
sen werden.

PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C 19



3 Systemibersicht

3.7 Typenschliissel
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Bild 3-2: Typenschlissel LMC 100/101/106/201/212/216 C
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3.8

Beschreibung des Typenschilds

Das technische Typenschild des Logic Motion Controller Drive befindet sich auf der
linken Gehauseseite am unteren Rand.

Schneider

LMCXXXCXXXXXXX
Input d.c. Output d.c.

24VIL0A
24VI5mA p. Dig. Input |24 V/500 mA p. Dig. Output
24 VI 2A max.

Dig. Outputgroup

24.VI2 A max. Dig. Output]

Multiple rated equipment,
see instruction manual.

IP 20

")

EELAE Made in Germany
Beschriftung Bedeutung

LMCxXxXCXXXXXX Geratetyp und Unicode
Input d.c. Digitale Eingdnge/ Eingangsspannung und -strom (je Eingang)
Output d.c. Digitale Ausgange/ Ausgangsspannung und Nennstrom (je Ausgang)
IP 20 Schutzart
CE (Symbol) CE Kennzeichnung
) In diesem Feld sind die Symbole der Zertifizierungen abgebildet

Tabelle 3-3: Erkldarung zum Typenschild

Das logistische Typenschild des LMC Logic Motion Controller befindet sich auf der
unteren Gehauseseite.

Barcode

LMC101CAA1T0000

907156.0010 R5:02

#5851247 Kunde  DOM
N /

Beschriftung Bedeutung

LMC101CAA10000 Geratetyp und Unicode

907156,0010 Seriennummer

RS:02 Hardware-Revisionsstand®

DOM Herstellungsdatum

" Beim Austausch des Gerats sollte der Hardware-Revisionsstand fiir das bisherige und das neue Gerat
identisch sein, damit die Hardware-Kompatibilitdt zwischen den beiden Geraten gewahrleistet ist (siehe
5.7.1 Geratetausch). Der Hardware-Revisionsstand kann auch am Hardwarecode des Gerats abgelesen
werden (siehe 4.1.1 Liquid Crystal Display (LCD)).

Tabelle 3-4. Erkldarung zum Typenschild
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4. Anzeigen und Bedienelemente

4.1 Anzeigen des Controllers

Bild 4-1: Bedieneinheit des LMC 100/101/106/201/212/216 C

Liquid Crystal Display (LCD)
State-LED

PRG-LED

Status-LEDs Ethernet
S3-LED

CAN-LED

TM5-LED

Status-LEDs sercos

0N |G|~ WIN[—=
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4.1.1

Liquid Crystal Display (LCD)

Liquid Crystal Display (LCD)

Schneider Electric

e | Zusatzlich zu den LED-Anzeigen erhalten Sie durch das 4-zeilige Liquid Crystal Dis-
:‘;Tx‘“ play (LCD) weitere Informationen (iber den Betriebsstatus des Controllers.
@DOH® Zeile 1 Controllertyp und aktuell verwendete Firmware-Version

Zeile 2 aktuelle IP-Adresse des Controllers

Zeile 3 -

Zeile 4 PFPGA-Version/SFPGA-Version/BIOS-Version

Funktion der Meniitasten

Unter dem Liquid Crystal Display (LCD) befinden sich drei Mentitasten, mit denen Sie
das Ment 6ffnen und im Menu navigieren kénnen. Nahere Informationen zu den Me-
natasten erhalten Sie im Kapitel Menutasten. (siehe 4.2.1 Menitasten) Die Menitas-
ten haben folgende Funktionen:

@ damit gelangen Sie in das Menii
zuerst und dann gleichzeitig
@ Cursor nach oben
@ Cursor nach unten
Meniipunkt éffnen
@ im Menti eine Ebene héher
zuerst und dann gleichzeitig

Wenn am rechten Rand des Displays ein Pfeil nach oben oder nach unten angezeigt
wird, bedeutet das, dass das aktuelle Menlu mehr Zeilen hat, als auf dem Display

angezeigt werden kdnnen. In diesem Fall kdnnen Sie mit den Pfeiltasten @ und

@ nach oben oder nach unten scrollen.

PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C 23
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Mentifiihrung

1 ldentifikation

2 Eing./Ausg.

1.1 Versionen

1.2 HCode/SerienNr.

1.1.1FW
1.1.2 PFPGA
1.1.3 SFPGA
1.1.4 BIOS

1.3 IP-Adresse

1.2.1 Seriennummer
1.2.2 Hardwarecode

1.4 MAC-Adresse

1.3.11P
1.3.2 MASK
1.3.3 GW

2.1 Eingaenge

11.4.1 MAC-Adresse

2.1.1 DI
2.1.2 ADI
2.2 Ausgaenge
|2.2.1DQ
3 Diagnose
3.1 DiagNachricht
A:BBBB:
C...C
4 Sprache
Sprache auswéhlen
4.1 Deutsch
4.2 Englisch

Bild 4-2: Mendifiihrung

Beschreibung der Meniiflihrung

Im Untermeni "Versionen" erhalten Sie einen Uberblick (iber die installierten Versio-
nen von Software und Hardware auf dem Controller.

FW aktuell verwendete Firmwareversion
PFPGA Version der PacDrive-FPGA Software
SFPGA Version der System-FPGA Software
BIOS BIOS-Version

Im Unterment "HCode/SerienNr." wird die Seriennummer und der Hardwarecode an-
gezeigt. Die Seriennummer ist eine eindeutige Nummer, mit welcher der Controller
identifiziert werden kann. Der Hardwarecode gibt den Revisionsstand wieder.

PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C
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Seriennummer Seriennummer des Controllers

Hardwarecode Hardwarecode des Controllers"

" Die ersten beiden Stellen des Hardwarecodes geben den Hardware-Revisionsstand an z. B. "02". Auf
dem logistischen Typenschild ist der Hardware-Revisionsstand ebenfalls angegeben z. B. "RS:02" (sie-
he 3.8 Beschreibung des Typenschilds). Beim Austausch des Gerats sollte der Hardware-Revisions-
stand fir das bisherige und das neue Gerat identisch sein, damit die Hardware-Kompatibilitat zwischen
den beiden Geraten gewahrleistet ist.

Im Untermeni "IP-Adresse" wird die IP-Adresse, die Subnetmaske und das Gateway

angegeben.

IP IP-Adresse des Controllers
MASK Subnetmaske

GW Gateway

Im Unterment "MAC-Adresse" wird die MAC-Adresse angegeben. Die MAC-Adresse
ist eine eindeutige Adresse des Gerats zur ldentifizierung des Gerats im Netzwerk.

| MAC-Adresse | MAC-Adresse |

Im Untermend "Eingaenge" kann der logische Zustand jedes Einganges abgefragt
werden. Die digitalen Eingange entsprechen der Norm IEC61131-2 type 1. Touch-
probes und schnelle Eingange haben eine Auflésung von 10us. Schnelle Eingange
kénnen genutzt werden, um einen Interrupt auszuldsen.

DI Digitaler Eingang (Digital Input)
ADI Advanced Digital Input

Im Untermend "Ausgaenge" kann der logische Zustand jedes Ausgangs abgefragt
werden.

| DQ |Outputs |

Im Untermend "DiagNachricht" werden die Diagnoseklasse, der Diagnosecode und
der Diagnosetext angegeben. Jeder Diagnosemeldung wird vom System beim Ein-
schalten eine bestimmte Diagnoseklasse zugeordnet. Der Diagnosecode ist ein Code,
der eine bestimmte Diagnose verschlisselt. Im Diagnosetext wird eine Diagnose aus-
fUhrlicher beschrieben.

A: A: Diagnoseklasse
BBBB: BBBB: Diagnosecode
c..C C...C: Diagnosetext

Im Untermeni "Sprache auswahlen" kénnen Sie die Sprache auf dem Display aus-

wahlen.

Sprache auswéhlen

Deutsch Sprache auf dem Display ist Deutsch
Englisch Sprache auf dem Display ist Englisch
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4.1.2 State-LED

Die Status-LED informiert dartber, ob eine Steuerspannung anliegt, vom Controller
Fehler erkannt wurden und ob der Controller einen Minimalboot durchfihrt.

AUS Die Steuerspannung (24Vdc) fehlt oder ist zu gering.
GRUN Normaler Betrieb, die Steuerspannung ist normal
ROT Systemfehler erkannt, Fehler wird im Display angezeigt

Initialisierung aktiv nach Einschalten

vom Controller wurde nach der Initialisierung ein Fehler erkannt, mehr
Informationen Uber den Fehler im Message Logger

Blinkt schnell ROT der Controller fihrt einen Minimalboot durch
41.3 PRG-LED
Die PRG-LED informiert Gber den Zustand der USB-Kommunikation am Prog Port
(CN1).
AUS keine USB-Kommunikation am Prog Port
GRUN USB-Kommunikation erkannt

@ Die Funktion, Uber USB eine Verbindung zur Steuerung herzustellen, ist derzeit nicht

verflugbar.
414 S3-LED
Die S3-LED informiert Giber den Zustand und die Phasen der sercos-Kommunikation.
LED LED Bedeutung Instruktionen/Infor- Anmerkung
Farbe Status mationen fir den Be-
nutzer

AUS Keine sercos-Kommunikation

ORANGE |Das Gerat befindet sich in einer
Kommunikationsphase CPO bis
einschlie3lich CP3

SERC3.State =0..3

GRUN sercos-Kommunikation in Kommu- |- SERC3.State = 4
nikationsphase CP4 ohne Fehler
ROT Kommunikationsfehler Reset-Bedingung: SERC3.State = 11

® DiagQuit
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4.1.5

4.1.6

Schneider Electric

CAN-LED

Die CAN-LED ist eine zweifarbige LED, die zwischen zwei Zustédnden hin- und her-
wechselt: einem Run-Status (grine Farbe) und einem Error-Status (rote Farbe). Die
Farben der CAN-LED kdnnen, wie unten beschrieben, flimmern (alle 50 ms), blinken
(alle 200 ms), aufblitzen (1,2 oder 3 Blitze), oder konstant sein.

Status

Farbdisplaymodus

Bedeutung

Aus

Spannungsversorgung fehlt

flimmert griin

die LED ist abwechselnd 50 ms an und
50 ms aus

Autobaudabfrage wird durchgefiihrt

blinkt griin die LED ist abwechselnd 200 ms an |Status "Pre-Operational"”
und 200 ms aus

blitzt griin auf einmal kurzes Aufblinken: Die LED Stoppzustand
leuchtet fiir 200 ms auf und ist dann
1000 ms aus

grin konstant Betriebszustand

blitzt rot auf

einmal kurzes Aufblinken: Die LED
leuchtet fiir 200 ms auf und ist dann
1000 ms aus

Schwelle zur Auslésung einer Diagno-
semeldung ist Gberschritten

zweimal kurzes Aufblinken: Die LED

leuchtet fir 200 ms auf, ist dann 200

ms aus, leuchtet dann fiir 200 ms auf
und ist dann 1000 ms aus

Eine zyklische Uberpriifung hat einen
Fehler erkannt.

dreimal kurzes Aufblinken: Die LED
leuchtet fiir 200 ms auf, ist dann 200
ms aus, leuchtet fir 200 ms auf, ist
dann 200 ms aus, leuchtet dann fir
200 ms auf und ist dann 1000 ms aus

Synchronisationsfehler erkannt. Kei-
ne Sync-Nachricht innerhalb des kon-
figurierten Kommunikationszyklus-
Timeouts erhalten

rot

konstant

Bus ist aus

TM5-LED

Die TM5-LED und der TM5-Steckverbinder CN10 sind flr kiinftige Entwicklungen des
Produkts geplant und derzeit inaktiv.
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4.1.7

4.1.8

28

Status-LED Ethernet

Der Ethernet-Anschluss verflugt tber 2 LEDs. Eine LED ist grun, die andere LED ist

gelb.

LED Status Bedeutung

grin an Verbindung hergestellt

grin blinkt Datenverkehr

grin Aus keine Verbindung,
z. B. kein Kabel angeschlossen oder
das verbundene Gerét hat keine
Spannungsversorgung

Gelb an 1 GBit/s-Verbindung

Gelb an 100 MBit/s-Verbindung

Gelb Aus 10 MBit/s-Verbindung

Status-LED sercos

Jeder sercos-Anschluss hat zwei LEDs. Eine LED ist grun, die andere LED ist gelb.

LED Status Bedeutung
Gelb an Verbindung hergestellt
Gelb Aus kein Kabel angeschlossen oder das
verbundene Gerat hat keine Span-
nungsversorgung
grin an gegenwartig Netzwerkverkehr
grin Aus gegenwartig kein Netzwerkverkehr
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4.2 Bedienelemente des Controllers

421 Meniitasten

Auf der Frontseite des Controllers befinden sich drei Men(itasten. Mit diesen MenU-

tasten kann das Menu gedéffnet und im Meni navigiert werden.

@ Enter v

Bild 4-3: Ubersicht Mentitasten

Pfeiltaste nach oben

2 Enter-Taste
3 Pfeiltaste nach unten
4.2.2 SD-Karten-Einschubfach

Das SD-Karten-Einschubfach befindet sich auf der Frontseite des Controllers.

(SD-Karte) des Controllers.
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Funktion der
SD- Karte

@
@

Schreibschutz
der SD-Karte

30

Allgemeines zur SD-Karte

HINWEIS

VERLUST VON ANWENDUNGSDATEN

e Speichern Sie die SD-Karte nicht in Bereichen an denen statische Elektrizitat
oder elektromagnetische Felder auftreten.

e Setzen Sie die SD-Karte keiner direkten Sonneneinstrahlung aus und lagern Sie
sie nicht in der Nahe von Heizungen oder anderen Orten, an denen hohe Tem-
peraturen auftreten kénnen.

* Biegen Sie die SD-Karte nicht.

e Lassen Sie die SD-Karte nicht fallen oder gegen einen anderen Gegenstand

prallen.

Schitzen Sie die SD-Karte vor Feuchtigkeit.

Beruhren Sie die Anschllisse der SD-Karte nicht.

Zerlegen oder modifizieren Sie die SD-Karte nicht.

Verwenden Sie ausschliel3lich FAT- oder FAT32-formatierte SD-Karten.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fiihren.

HINWEIS

VERLUST VON ANWENDUNGSDATEN

» Sichern Sie die Daten der SD-Karte regelmafig.

*  Wahrend des Zugriffs auf eine SD-Karte darf der Controller nicht ausgeschaltet
oder zuriickgesetzt werden und die SD-Karte darf nicht eingeschoben oder ent-
nommen werden.

e Vor der Verwendung einer SD-Karte sollten Sie sich mit der ordnungsgemalen
Ausrichtung der SD-Karte vertraut machen.

* Externe USV verwenden, um Spannungsausfalle zu Uberbricken.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fiihren.

Der Controller speichert bis 25ms nach dem Verlust der Spannungsversorgung Daten.
Um den Verlust von Daten zu vermeiden, sollte eine externe USV verwendet werden.

Auf der SD-Karte ist das Betriebssystem, die Schneider Electric-Firmware und ein
SoMachine Motion-Projekt gespeichert. Nach dem Hochlauf des Systems ist die Soft-
ware in den Controller geladen. Weiterhin kénnen auf der SD-Karte Lizenzpunkte fir
Bibliotheken gespeichert werden.

Verwenden Sie nur von Schneider Electric fir dieses Gerat freigegebene SD-Karten.

Es gibt keine Anzeige, die Zugriffe auf die SD-Karte anzeigt.

Mit dem Schiebeschalter am Rand der SD-Karte kann der Schreibschutz der SD-Karte
aktiviert werden.
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Bild 4-4: Schiebeschalter SD-Karte

Schneider Electric

| 1 | Schiebeschalter |

Um den Schreibschutz zu aktivieren, stellen Sie den Schiebeschalter auf die Position
LOCK.

Um ihn zu deaktivieren, stellen Sie den Schiebeschalter auf die entgegengesetzte
Position.

Bei aktiviertem Schreibschutz ist kein Download eines SoMachine Motion-Projektes
auf den Controller und kein Schreiben von Parametern auf die SD-Karte wahrend des
Betriebes maoglich.

SD Karte stecken

= Der Controller ist ausgeschaltet.

HINWEIS

FALSCHES EINSETZEN DER SD-KARTE

* Die SD-Karte nicht einsetzen, wenn der Controller eingeschaltet ist.
e Die SD Karte in der richtigen Orientierung in das SD-Karten-Einschubfach
schieben, d.h. mit der abgeschragten Ecke nach vorne und unten.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fiihren.

» Die SD-Karte wie abgebildet mit der abgeschragten Ecke nach vorne und unten
vorsichtig in das SD-Karten-Einschubfach schieben bis diese einrastet.
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Bild 4-5: SD Karte stecken

4.2.3
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1 SD-Karten-Einschubfach
2 SD-Karte
3 abgeschragte Ecke nach vorne und unten

SD-Karte ziehen

HINWEIS

FALSCHES ENTNEHMEN DER SD-KARTE

Die SD-Karte nicht entnehmen, wenn der Controller eingeschaltet ist.
Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fiihren.

= Der Controller ist ausgeschaltet.
» Die SD-Karte leicht nach innen driicken, bis sie entriegelt wird.
» Die SD Karte aus dem SD-Karten-Einschubfach ziehen.

USB-Anschluss

An dem USB-Anschluss CN2 (USB-A) kdnnen Speichermedien zur Festspeicherer-
weiterung angeschlossen werden. An dem Anschluss darf nur ein Speichermedium
angeschlossen werden und es durfen keine USB-Hubs angeschlossen werden.

Das Speichermedium darf erst gesteckt werden, wenn die Firmware des Controllers
hochgefahren ist. Andernfalls fahrt die Firmware des Controllers nicht hoch.
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5.1

5.1.1

ESD-Schutz

Auspacken

Uberpriifen

5.1.2

Schneider Electric

Installation und Instandhaltung

Bei den nachfolgenden Schritten sorgfaltig vorgehen und alle beschriebenen Vorkeh-
rungen treffen, um folgende Punkte zu vermeiden:

Verletzungen und Materialschaden

Unsachgemale Installation und Programmierung von Komponenten
unsachgemafen Betrieb von Komponenten

Nutzung von nicht authorisierten Kabeln oder modifizierten Komponenten

Inbetriebnahme

Vorbereitung der Inbetriebnahme

» Folgende Anweisungen zum ESD-Schutz beachten, um Beschadigungen durch
elektrostatische Entladung zu vermeiden:

HINWEIS

ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG

Keine elektrischen Anschlisse oder Bauelemente berihren.

Elektrostatische Aufladungen, z.B. durch geeignete Kleidung verhindern.
Gegebenenfalls Platinen nur an den Kanten berihren.

Platinen so wenig wie mdglich bewegen, um die Entstehung von elektrostatischer
Ladung durch Kleidung, Teppiche oder Mobilar zu verhindern.

* Vorhandene statische Ladungen durch Beruhren einer geerdeten, metallischen
Flache, wie z.B. eines geerdeten Gehauses, abbauen.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fiihren.

So entpacken Sie das Gerat:
» Verpackung entfernen.
» Verpackungsmaterial entsprechend den lokalen Vorschriften entsorgen.

So uberpriifen Sie das Geréat:
» Lieferung anhand des Lieferscheins auf Vollstandigkeit Gberprifen.
» Gerat auf Unversehrtheit prifen.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER BETRIEBSZUSTAND DES GERATS

e Beschadigte Antriebssysteme nicht montieren und nicht in Betrieb nehmen.
e Antriebssysteme nicht modifizieren.
e Defekte Gerate zurlicksenden.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Tod oder schwerer Kérperverletzung fiihren.
» Daten anhand der Typenschilder prifen.
Anforderungen an den Aufstellort beachten.

Anforderungen an die Schutzart und die EMV-Regeln beachten.
AnschlieBend LMC montieren.

vYyy

Verdrahtung des Controllers

» Controller beginnend mit dem Schirmanschluss anschlielRen.
» Durchgangigkeit des Schutzleitersystems Uberprufen.
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Einwandfreie Ausfiihrung der Abschirmung tberprifen.

Uberpriifen, ob Memory Card eingesteckt ist.

Kurzschlisse und Unterbrechungen ausschlieRen.

Festen Sitz der Klemmen und erforderliche Kabelquerschnitte Gberprifen.

vvyyywy

HINWEIS

FALSCHE POLUNG UND/ODER FALSCHE SPANNUNGSVERSORGUNG

e Beim Anschliessen des Anschlusses CN9 den Pluspol und den Minuspol nicht
vertauschen.
»  Controller mit 24 V DC versorgen.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fiihren.

» Anschluss CN9 des Controllers mit externem Netzteil verbinden.
» sercos-Verbindung Uber die Anschlisse CN5 und CNG6 herstellen.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER BETRIEBSZUSTAND DES GERATS

Die Steuerspannung ordnungsgemal} an den Eingangen und Ausgangen anschlie-
Ren.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Tod oder schwerer Koérperverletzung fiihren.

» Alle weiteren Anschlisse entsprechend Ihrer Geratekonfiguration vor Ort verbin-
den.

HINWEIS

UBERHITZUNG DURCH HOHE UMGEBUNGSTEMPERATUREN

Bei Umgebungstemperaturen > 55 °C (131 °F) fir eine zusatzliche Umwalzung der
Kahlluft im Schaltschrank (externer Lufter) sorgen.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fiihren.

Fur nadhere Informationen siehe hierzu (siehe 6.1 Umgebungsbedingungen).

» Versorgungsspannung des Controllers einschalten.
v LMC initialisiert sich und die LEDs zeigen folgenden Zustand an:
LED-Status wahrend Initialisierung: State-LED: rot
LED-Status nach Initialisierung: State-LED: griin

Ausgang CN8 als Watchdog konfigurieren

A WARNUNG

NICHTEINHALTUNG DER SICHERHEITSFUNKTIONSANFORDERUNGEN

Nicht den Watchdog-Ausgang verwenden, um die Sicherheitsfunktion IEC
61508:2010 und EN I1SO 13849:2008 zu realisieren.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Tod oder schwerer Koérperverletzung fiihren.
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HINWEIS

FALSCHE POLARITAT DER SPANNUNGSVERSORGUNG DER AUSGANGE

Bei Anschliessen des Anschlusses CN8 die Pluspole (PIN 5 und PIN 11) und die
Minuspole (PIN 6 und PIN 12) nicht vertauschen.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fiihren.

5.1.3

Schneider Electric

Am Anschluss CN8 kann der Ausgang DQ7 als Watchdog konfiguriert werden. Bei
Auslieferung ist er nicht als Watchdog sondern als Standard-Ausgang konfiguriert.

Nahere Informationen hierzu finden Sie in der Online-Hilfe von SoMachine Motion.

Anschluss Erdungsschraube

Die Erdungsschraube muss mit einem Drehmoment von 1,4 Nm (12.4 Ibf in) angezo-
gen werden.

Externe USV

HINWEIS

MOGLICHER VERLUST VON DATEN BEI AUSFALL DER SPANNUNGSVERSOR-
GUNG

Externe USV verwenden, um Spannungsausfalle zu Uberbricken.
Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fiihren.

Der Controller speichert bis 25ms nach dem Verlust der Spannungsversorgung Daten.
Um den Verlust von Daten zu vermeiden, sollte eine externe USV verwendet werden.

Vorbereitung des Schaltschranks

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG DURCH UNZUREICHENDE ODER FEHLENDE ER-
DUNG

Lack an den Montagestellen gro3flachig entfernen, bevor Sie die Gerate montieren
(metallisch blank).
Nichtbeachten dieser Anweisungen flihrt zu Tod oder schwerer Kérperverletzung.

A WARNUNG

ENTZUNDUNG VON BRENNBAREN MATERIALIEN

Gerate nicht auf brennbare Materialien montieren.
Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Tod oder schwerer Kdrperverletzung fiihren.

» Falls erforderlich, Zusatzlifter einbauen.
» Mindestens 100 mm (3.94 in.) Abstand Uber und unter den Geraten einhalten.
» Den Controller in senkrechter Einbaulage im Schaltschrank montieren.
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Bild 5-1: Montageabsténde und Luftzirkulation

Abstand Luftzirkulation
a=100 mm Freiraum Gber dem Gerat
(@=4 in.)
b =100 mm Freiraum unter dem Gerat
(b=4 in.)
c=260 mm Freiraum vor dem Geréat
(c=22,35 in.)
d=20 mm Freiraum zwischen den Geraten
(d=0 in.)
514 Abschlief3en der Inbetriebnahme
>

Sicherheitsfunktionen wie z.B. NOT-AUS-Schalter Gberprifen.
So schalten Sie die Netzspannung zu:

» NOT-AUS-Schalter betétigen.

» Mit einem geeigneten Messgerat die Spannungsfreiheit Gberprifen.
» Netzspannung zuschalten.

» Statusanzeigen auf ordnungsgemaflle Funktion prifen.

>

NOT-AUS-Schalter 16sen und EIN-Schalter betatigen.
So verfahren Sie die Achse:

» Zum ersten Verfahren der Achse gepriiftes Anwenderprogramm verwenden, das
die folgenden Bewegungen/Funktionen abdeckt:
- die korrekte Drehrichtung der Achse,
- die korrekte Einstellung der Endschalter und
- den Bremsweg in beide Richtungen zu Uberprifen.
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5.1.5

5.2

Schneider Electric

So iibertragen Sie die Konfiguration und das Programm:
» Projekt mit Automatisierungs-Toolkit SoMachine Motion Logic Builder auf den
PacDrive Controller tibertragen.

A WARNUNG

GEFAHRBRINGENDE BEWEGUNGEN

«  Uberpriifen, dass sich keine Personen im Gefahrenbereich aufhalten.

e Alle Werkzeuge, losen Teile und sonstige Hilfsmittel, die nicht zur Achse/Ma-
schine/Anlage gehdren, aus dem Bewegungsbereich entfernen.

* Arbeitsmaschine erst nach dem erfolgreichen Abschluss des Funktionstests
koppeln.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Tod oder schwerer Koérperverletzung fiihren.

Echtzeituhr einstellen

Die Echtzeituhr ist bei Auslieferung des Gerat nicht eingestellt. Sommer- und Winter-
zeit wird vom Gerat nicht bericksichtigt. Wird die Echtzeituhr nicht eingestellt, so sind
die Zeit- und Datumsangeben im Meldungsloger nicht korrekt. Stellen sie sicher, dass
die Echtzeituhr korrekt eingestellt wird.

Durchfiihren des Funktionstests

» Geréate und Verkabelung nochmals prufen.

» Falls noch nicht geschehen, Netzspannung zuschalten.

» Funktionstest mit Hilfe einer Checkliste der Achs-/Maschinen-/Anlagenfunktionen
durchfuhren.

» Anlage It. Bedienungsanleitung (Maschinenhersteller und Servoverstarker) weiter
in Betrieb nehmen.

Konfiguration, Referenzierung und Programmierung

Die Anpassung des PacDrive-Systems an lhre Aufgabe erfolgt mit dem Automatisie-
rungs-Toolkit SoMachine Motion Logic Builder. In SoMachine Motion Logic Builder
wird das System nach IEC 61131-3 konfiguriert und programmiert.

HINWEIS

FEHLERHAFTE PROGRAMMANDERUNGEN

*  Programmaéanderungen nur von geschultem Personal mit detailierten Kenntnis-
sen des Systems vornehmen lassen.

e Programmanderungen nur von lhrem Maschinenlieferanten oder von Schneider
Electric Mitarbeitern vornehmen lassen.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fiihren.
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5.3

5.3.1
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Diagnose

Verbindung zum Controller

So verbinden Sie den (Service)-PC (SoMachine Motion Logic Builder) mit dem Con-

troller:
» SoMachine Motion Logic Builder starten.
» Uber Datei > Neues Projekt (1) ein neues Projekt anlegen.
» Projektnamen vergeben (1).
» Standard Projekt (2) auswahlen.
» PacDrive LMC x01 (Schneider Electric) auswahlen (3).
» Die Firmware des Controllers auswahlen (4).
» Als Sprache fiir SR_Main Strukturierter Text auswahlen (5).
» Projektspeicherort auswahlen (6).
» Anschliellend mit OK bestatigen..
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Das Device (PacDrive LMC x01C) (1) im Geratefenster am linken Bildschirmrand

doppelklicken.

PacDrive Logic Motion Controller LMC 100/101/106/201/212/216 C

Schneider Electric



E Test.project - SoMachine Motion EPAS - ¥1.35.14.0

I sercosti (SERCOS 111 Inkerface)
+ (@ DIG_Digitalln (Digital Inputs)
+ €3 0QG_DigtalOut (Digtal Outputs)

v Das Device-Fenster 6ffnet sich.

» Im TAB Steuerungsauswahl Ihren Controller anhand der IP Adresse identifizieren
(1) und durch einmaliges Anklicken auswahlen.

» |P-Adresse der ausgewéhlten Steuerung iibernehmen (2) klicken.

{5 Test_project - SoMachine Motion EPAS - ¥1.35.14.0
Dot Beabeten fnskht Pojit ETEST Gutelen Grine Debug Jook Fersler e
e H 8 L . |08 . |
o 1MC_PacDrive | -
; — 35 e
=0 MC_Pacteive (Pactrive LMC x01C) ol | | oateien | Log | | Borutzer und Grugpen | Zugrifmechts | information |
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3 '3 E.
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et 3 oo LMG2_SupenvisorTests V.., I0.120.225.156  (4h44m20s telan
= O Apphcation 1 e eooc Pidkarlire 10.128.232.1 05h 39m 265 Fosttch
Blbcthelsverwater J e 300C Toplosder_v_t_35_10_JLC... 10.128.232.11  0Bh(4m 405 AU
] SR Main{Pre) [ e s0oc PO_Demoproject_Smartind,.. 1012823216  06h46m20s  Schoewder Beciric Automation GrbH

" s;ngs;mmw!m; T o Berchmasks_FTest 10128.232.23  08h40m 03 stesger

7 ez 300c 012823323 O07h 3m S
. % mmn::;mﬂ g LME 3000 Diemo_TFL JLoad Vi1 012823328 00h 3 I7s Schrwsider Electric Automation Gt
- 1 wc sooc 20LLLLI0_N_PD Legacy... 1012823372 06hS0m 485 Scheider Electric Automation Gk
1w do0c M52 Test 10,128.233,105  0Sh 3ImOis spoehier
1 e 300c VabdationSercosErergyProfle 10126233112 00h47m 165 shraermer
OB61_T190_NRT_Servi. 10128230114  07h 32m 11s
[ w2 400c 0128233117 0Bh Zim Ms
1 we 300c 10126233120 00 16m 0%
[ we sooc FB_Propestie Cal VI.35.1... 10.128.253.121  03h02m4is asmeyer
1 e sooc 10,128.230.124  06h DA 332
[ wc sooc 10128.233.425  O6h 02m S5
1 we1oic I0120.23.126  D6h 20m 26s
@ weioic 012233127 06h 18 176 =
2 - B-dresse -
LN I [i0zzma14

v lhr Controller erscheint nun fett in der Steuerungsauswahl. Die IP-Adresse
wird in dem Feld neben der Schaltflache IP-Adresse der ausgewahlten Steu-
erung libernehmen angezeigt.

» Im Menu Online > Einloggen klicken.

‘_’Lf?. Test.project - SoMachine Motion EPAS - ¥1.35.14.0

[ 1 e U oo T bk Sae b s
e dl &l - F3 @) Enloggen o]

= ol Few s Bootappliation erzeugen
= [ Mc_Pachrive (PacDrive LMC x01C) - — | Apphkationen | Berutzer und Gruppen |
Rl Garste-Advassienung
3 Meldungsiogger = | TineSinceBoot | Projectiuthor
B sPs-Log: h 47m 405 istefan
= €3 application Quelcode auf verbundene Steusrung scheeben, 05h 42m 465 Foettch
) Btbctheksvervater R 0s3h 08m 005 ELAy
] s»_Man (PRG) Déh 45m 415 Schiesder Electric
* |38 Taskionfiguration Octh 43m 225 stengar
m SERCOSIN (SERCOS 11 Iriterface) O7h41m 155
+ DIG, alln ol
; gmjj‘:wf?w;nm 4 sk 00h 42m 375 Schneider Electric
Dh S4m 08s Schnesder Elsctric
Pars

4 D7h35m 31s W. Schorr

0h 24m 555
10,128.233,120  (3h 19m 295
FB_Propertie_Call ¥1.35.1... 10,128.233.121 0 06m Ols AEyer

10128230124 06h 1Im 5%
10.128.233.125  06h06m 155
3 LMC 101C 10.128.233.126 D&h 23m 46
@ wcioc 10128233127 O6h2im 3

v Sie haben eine Verbindung zum Controller hergestellt.
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5.3.2

5.3.3

40

Hilfe im Problemfall:

% Keine Verbindung zum Controller méglich
» Kommunikationseinstellungen Gberprufen.

So uberprifen Sie die Kommunikationseinstellungen:

» Im Reiter Steuerungsauswahl des Device-Fensters den Controller rechtsklicken.
» Im Kontextmenu Kommunikationseinstellungen bearbeiten auswahlen.

» |P-Adresse, Subnetzmaske und Gateway Uberprfen.

Flash-Disk des Controllers Uberpriifen

So iiberpriifen Sie, ob die Flash-Disk des Controllers voll ist.

= Es st eine Verbindung zwischen dem (Service-)-PC (SoMachine Motion Logic
Builder) und dem Controller hergestellt.

» Im Device-Fenster des betroffenen Controllers den Reiter Konfiguration auswah-
len.

» Den Ordner Memory & Disks ausklappen.

» Anhand der Werte RamDiskSize und RamDiskFree die Speicherbelegung prifen.

Hilfe im Problemfall:

X Flash-Disk ist voll

» Das Device (PacDrive LMC x01C) im Geratefenster doppelklicken.

» Im Device-Fenster den TAB Dateien durch Anklicken auswahlen.

» Im rechten Teil des TABs ("Laufzeit") die Dateien markieren, die geléscht
werden sollen.

» Die ausgewahlten Dateien durch Klicken auf das Icon Element I6schen 16-
schen.

Beispiel einer Diagnosemeldung

Diagnosemeldung:
8 121Bremswiderstandstemperatur zu hoch
Erklarung:

Diagnosemessage: Bremswiderstandstemperatur zu hoch
Diagnoseklasse: 3

Diagnosecode: 8121

Reaktion: B

Der Bremswiderstand ist Uberlastet.

=  Der Antrieb ist falsch dimensioniert.
» Antriebsauslegung Uberprifen.

Hardwarefehler: Der Bremswiderstand bzw. die Ansteuerung ist defekt.
» Mit Kundendienst in Verbindung setzen.

Detaillierte Angaben zu den Diagnosecodes finden Sie in der Online Hilfe des Auto-
mation Toolkits SoMachine Motion Logic Builder oder des PD-Diagnostic Tools.
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5.4

Elektromagnetische Vertraglichkeit, EMV

A WARNUNG

tereaktionen durch gestorte Signale zu verhindern.

ELEKTROMAGNETISCHE STORUNGEN VON SIGNALEN UND GERATEN

Korrekte Ausfiihrung der EMV-MalRnahmen tberprifen, um unbeabsichtigte Gera-

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Tod oder schwerer Kdrperverletzung fiihren.

Schaltschrank- \/oraussetzung fur die Einhaltung der angegebenen Grenzwerte ist ein EMV-gerechter
autbau Aufbau. Beachten Sie die folgenden Vorgaben:

Geschirmte
Leitungen

Kabel-
verlegung

Schneider Electric

Maf3nahmen zur EMV

Ziel

Verzinkte oder verchromte Montageplatten verwenden, metallische Teile
grof¥flachig verbinden, an Auflageflachen Lackschicht entfernen.

Gute Leitfahigkeit durch fla-
chigen Kontakt

Schaltschrank, Tir und Montageplatte Uber Erdungsbander oder Er-
dungsleitungen mit Querschnitt Gber 10 mm? (AWG 6) erden.

Emission verringern.

Schalteinrichtungen wie Schiitze, Relais oder Magnetventile mit Ent-
stérkombinationen oder Funkenldschgliedern ergénzen (z. B. Dioden,
Varistoren, RC-Glieder).

Gegenseitige Stoéreinkopp-
lung verringern.

Leistungs- und Steuerungskomponenten getrennt montieren.

Gegenseitige Stoéreinkopp-
lung verringern.

Maf3nahmen zur EMV

Ziel

Kabelschirme flachig auflegen, Kabelschellen und Erdungsbander ver-
wenden.

Emission verringern.

Den Schirm aller geschirmten Leitungen am Schaltschrankaustritt Gber
Kabelschellen grol3flachig mit Montageplatte verbinden.

Emission verringern.

Schirme von digitalen Signalleitungen beidseitig grof3flachig oder tUber
leitfahige Stecker-Gehause erden.

Storeinwirkung auf Signalka-
bel verringern, Emissionen
verringern.

Schirm von analogen Signalleitungen direkt am Gerat (Signaleingang)
erden, am anderen Kabelende den Schirm isolieren oder tber einen
Kondensator erden, z.B. 10 nF.

Erdschleifen durch niederfre-
quente Stdérungen verringern.

Nur geschirmte Motorkabel mit Kupfergeflecht und mindestens 85%
Uberdeckung verwenden, Schirm beidseitig groRflachig erden.

Storstrome gezielt ableiten,
Emissionen verringern.

Mafinahmen zur EMV

Ziel

Feldbuskabel und Signalleitungen nicht zusammen mit Leitungen fir
Gleich- und Wechselspannung tber 60 V in einem Kabelkanal verlegen
(Feldbuskabel kdnnen mit Signal- und Analogleitungen in einem Kanal
verlegt werden). Empfehlung: Verlegung in getrennten Kabelkanalen mit
mindestens 20 cm (7.84 in.) Abstand.

Gegenseitige Stoéreinkopp-
lung verringern.

Kabel so kurz wie moéglich halten. Keine unnétigen Kabelschleifen ein-
bauen, kurze Kabelfliihrung vom zentralen Erdungspunkt im Schalt-
schrank zum auf3enliegenden Erdungsanschluss.

Kapazitive und induktive Sto-
reinkopplungen verringern.

Potentialausgleichsleiter einsetzen bei:

e grof¥flachiger Installation
e unterschiedlicher Spannungseinspeisung

e gebaudelibergreifender Vernetzung

Strom auf Kabelschirm verrin-
gern, Emissionen verringern.
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Spannungs-
versorgung

Motor- und
Encoderkabel

Weitere MaB3-
nahmen zur
Verbesserung
der EMV

MafRnahmen zur EMV

Ziel

Feinadrige Potentialausgleichsleiter verwenden.

Ableiten hochfrequenter Stor-
strome.

Wenn Motor und Maschine nicht leitend verbunden sind, z. B. durch iso-
lierten Flansch oder nicht flachige Verbindung, muss der Motor Giber Er-
dungsleitung > 10 mm? (AWG 6) oder Erdungsband geerdet werden.

Emissionen verringern, Stor-
festigkeit erhéhen.

Verwenden Sie Twisted Pair fiir 24 Vdc Signale.

Stoéreinwirkung auf Signalka-
bel verringern, Emissionen
verringern.

Maflnahmen zur EMV

Ziel

Produkt an Netz mit geerdetem Sternpunkt betreiben.

Wirkung des NetZfilters er-
moglichen.

Schutzschaltung bei Risiko von Uberspannung.

Risiko von Schaden durch
Uberspannungen verringern.

Aus EMV-Sicht sind Motorkabel und Geberkabel besonders kritisch. Verwenden Sie
nur vorkonfektionierte Kabel oder Kabel mit den vorgeschriebenen Eigenschaften und

beachten Sie die folgenden MalRnahmen zur EMV.

MafRnahmen zur EMV

Ziel

Keine Schaltelemente in Motorkabel oder Encoderkabel einbauen.

Stoéreinkopplung verringern.

Motorkabel mit mindestens 20 cm (7.84 in.) Abstand zu Signalkabel
verlegen oder Schirmbleche zwischen Motorkabel und Signalkabel ein-
setzen.

Gegenseitige Storeinkopp-
lung verringern.

Bei langen Leitungen Potentialausgleichsleitungen einsetzen.

Strom auf Kabelschirm verrin-
gern.

Motorkabel und Encoderkabel ohne Trennstelle verlegen. "

Storstrahlung verringern.

) Wenn ein Kabel fur die Installation durchtrennt werden muss, missen

mit Schirmverbindungen und Metallgehduse verbunden werden.

an der Trennstelle die Kabel

Je nach Anwendungsfall kann durch folgende MalRhahmen ein EMV-kompatibler Auf-

bau erzielt werden:

Maflnahmen zur EMV

Ziel

Vorschalten von Netzdrosseln

Reduzierung der Netzober-
schwingungen, Verlangerung
der Produktlebensdauer.

Vorschalten externer Netzfilter

Verbesserung der EMV
Grenzwerte.

Besonders EMV-gerechter Aufbau, z.B. in einem geschlossenen Schalt-

Verbesserung der EMV
Grenzwerte.

schrank mit 15 dB Dampfung der abgestrahlten Stérungen
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5.5

5.5.1
5.5.2
5.5.3

Schneider Electric

Wartung, Reparatur, Reinigung

» Folgende Anweisungen beachten, bevor Sie Wartungen am Gerat durchfiihren:
» Gerat spannungsfrei schalten.

So schalten Sie die Anlage spannungsfrei:
» Hauptschalter in "AUS-Position" bringen.
» Hauptschalter gegen Wiedereinschalten sichern.

Reparatur

So gehen Sie im Reparaturfall vor:
» Schneider Electric Kundendienst (siehe 8.1 Kontaktadressen) kontaktieren.

Reinigung

So reinigen Sie dem Controller:
» Controllers spannungsfrei schalten.
» Controllers ausbauen.

Es ist nicht mdglich, alle momentan und in Zukunft verwendeten Materialien der
Schneider Electric Produktpalette im Vorfeld auf die Vertraglichkeit mit den am
Markt erhaltlichen Reinigungsmitteln zu testen.

HINWEIS

KORROSION DURCH REININGUNGSMITTEL

* Vorder Verwendung eines Reinigungsmittels, erst einen Vertraglichkeitstest
von Reinigungsmittel und betroffener Komponente durchfihren.

* Keine alkalischen Reinigungsmittel verwenden, da Polycarbonate ihre Fes-
tigkeit verlieren kénnen, wenn Sie mit diesen in Berihrung kommen.

*  Keine chloridhaltigen Reinigungsmittel verwenden, da diese den Edelstahl
und insbesondere die Schweillnahte korrodieren und die Festigkeit der Me-
chanik vermindern.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fiihren.

Fir ndhere Informationen zu der Materialbeschaffenheit Inrer Komponente (siehe
6.3 Mechanische und elektrische Daten).

» Controllers anschlie®end mit trockener Prelluft (maximal 1 bar / 14.5 PSI)) aus-
blasen.

Batterie, Echtzeituhr

Das Wartungsintervall fir den Austausch der Batterie betragt 10 Jahre. Nach Ablauf
dieser Zeit muss die Batterie getauscht werden. Die Batterie darf nur von Schneider
Electric-Personal getauscht werden. Die Kontaktadressen finden Sie im Kapitel (siehe
8.1 Kontaktadressen)

Wenn der Batteriestand niedrig ist, erscheint die Warnungsmeldung "Empty Battery"
auf dem Display.

Wenn die Batterie leer ist und die 24 Vdc-Netzversorgung getrennt wird, werden Daten
(Retain-Variablen und alle Daten, die auf dem NVRAM liegen) nicht mehr gespeichert.

Wenn die Batterie leer ist, wird die Echtzeituhr bei jedem Start auf einen Default-Wert
gesetzt und muss vom Benutzer auf den aktuellen Wert gesetzt werden.
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Ersatzteilhaltung

>

>

Die wichtigsten Komponenten auf Vorrat halten, um die standige Funktion und
Einsatzbereitschaft der Ausriistung zu ermdglichen.

HINWEIS

ERHOHTE PULSENERGIEAUFNAHMEFAHIGKEIT DES POWER SUPPLY
MODULE LXM62Pee.

Nur Power Supply Module LXM62P<++ mit gleichem oder héherem Revisions-
stand austauschen.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fiihren.

Nur Teile mit gleicher Hardwarekonfiguration tauschen, um die Kompatibilitat zu
gewahrleisten.
Geben Sie bei einer Ersatzteilbestellung folgende Daten an:

Unicode: z.B. LMC101C
Hardware Revision: z.B RS:02

Sie finden diese Angaben auf dem logistischen Typenschild.

Gerate-, Teile- oder Kabeltausch

So schalten Sie die Anlage spannungsfrei:

» Hauptschalter in "AUS-Position" bringen.

» Hauptschalter gegen Wiedereinschalten sichern.

Gerétetausch

» Folgende Warnhinweise beachten, um dem Controller sicher zu tauschen.

So tauschen Sie dem Controller aus:

vVvyyyswy

Fir einen Austausch sollte der Hardware-Revisionsstand (z. B. "RS:02" auf dem

logistischen Typenschild (siehe 3.8 Beschreibung des Typenschilds) oder "02" im

Hardwarecode (siehe 4.1.1 Liquid Crystal Display (LCD))) vom bisherigen und

vom neuen Gerat identisch sein, da nur dann die Hardware-Kompatibilitat zwi-

schen den beiden Geraten gewahrleistet ist.

Kontaktieren Sie lhren Schneider Electric Ansprechpartner wenn unterschiedliche

Hardware-Revisionsstande vorliegen.

v' Der Geratetausch kann erfolgen, obwohl unterschiedliche Hardware-Revisi-
onsstande vorliegen.

HINWEIS

UNSACHGEMAR DURCHGEFUHRTER AUSTAUSCH / INBETRIEBNAHME

Far Inbetriebnahme oder Austausch Steuerung nicht 6ffnen.
Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Gerateschaden fiihren.

Beim Austausch der Steuerung, zusatzlich zu den folgenden Anweisungen, die
Angaben des Maschinenherstellers beachten.

Anschlussleitungen von dem Controller trennen.

Schrauben an der Gehauseober- und unterseite [6sen.

Controllers herausnehmen und als Ganzes austauschen.

Neuen Controller einbauen und Schrauben anziehen.
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» Controllers entsprechend dem Maschinenschaltplan anschlieRen.

A GEFAHR

FALSCHE BELEGUNG NEUER KABEL

Falls Sie keine vorkonfektionierten Kabel verwenden, die Belegung neuer Kabel
auf Ubereinstimmung mit dem Anschlussplan des Maschinenherstellers Gber-
prufen.

Nichtbeachten dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schwerer Kérperverletzung.

» Nach dem Austausch von der Steuerung wie bei der Erstinbetriebnahme verfah-
ren.

So filhren Sie die Inbetriebnahme durch:
» Anwenderprojekt mit einem PC, auf dem das Automatisierungs-Toolkit SoMachi-
ne Motion Logic Builder installiert ist, neu einspielen.

oder

» Die bereits verwendete Flash Disk der Steuerung, die repariert werden muss,
entnehmen und in die neue Steuerung einstecken.

» Sicherstellen, dass die Karte funktionsttchtig ist.

Defekte PacDrive Steuerung in einer geeigneten Transportverpackung verstauen.

» Anlage erneut in Betrieb setzen.

v
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Fast Device Replacement

Einfiihrung

Mit Hilfe des Fast Device Replacement kénnen Lexium 62-, Lexium 52- und ILM-Ge-
rate ausgetauscht werden. die in der Konfiguration eines SoMachine Motion-Projektes
auf der Steuerung enthalten sind. Zunachst missen in SoMachine Motion bestimmte
Parameter eingestellt werden. Angaben dazu entnehmen Sie der Online-Hilfe von
SoMachine Motion. Daraufhin missen Sie am Display des Controllers bestimmte Ein-
stellungen vornehmen, die nachfolgend beschrieben sind. Der FDR-Display-Mecha-
nismus gibt lhnen die Moglichkeit, manuell in die Zuordnung zwischen logischen Ge-
raten in der Steuerungskonfiguration (SoMachine Motion Logic Builder) und den phy-
sikalisch angeschlossenen Geraten einzugreifen.

Verwendung

Fehler bei der manuellen Geratezuordnung erkannt

Werden gleichzeitig zwei oder mehr Gerate gleichen Typs (oder ein Double Drive)
ausgetauscht, ist es moglich, dass lhnen bei der manuellen Zuordnung der logischen
Gerate zu den physikalisch angeschlossenen Geraten ein Fehler unterlauft.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER BETRIEBSZUSTAND DES GERATES

e  Stellen Sie sicher, dass die Zuordnung der logischen Gerate zu den physikalisch
angeschlossenen Geraten exakt der Gerate-Zuordnung vor dem Gerateaus-

tausch entspricht.
*  Uberprifen Sie vor der Inbetriebnahme der Anlage, dass die programmierte Lo-
gik die korrekten physikalischen Antriebe steuert.

Nichtbeachten dieser Anweisungen kann zu Tod oder schwerer Kérperverletzung fiihren.

Unterschiedliche Gerétetypen

Der FDR-Display-Mechanismus bertcksichtigt nicht den Gerétetyp von physikali-
schen Geraten.

Wenn der Typ des logischen Gerates nicht dem Typ des zugeordneten physikalischen
Gerates entspricht, ist eine Geratezuordnung iber den FDR-Display-Mechanismus
zwar moglich, fiihrt jedoch beim sercos-Phasenhochlauf zu einem Fehler (8501 SER-
COS Teilnehmer nicht gefunden). Ist FDRStartMode auf den Wert Phasenhoch-

lauf/2 gesetzt, wird der FDR-Display-Mechanismus neu gestartet.

Weitere Informationen zu den Parametern finden Sie unter "Fast Device Replacement"
in der Online-Hilfe von SoMachine Motion.
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Schneider Electric

Gerateaustausch

Wenn die Voraussetzungen erfiillt sind (siehe Kapitel "Fast Device Replacement” in
der Online-Hilfe) und Sie ein Gerat austauschen, wird im Display der Steuerung au-
tomatisch das Start-Bild des FDR-Display-Mechanismus angezeigt.

WARNUNG
SercosSL. fehlt?
FDR starten? |

> nein v
A emer v
Bestatlgung oder Abbruch

Sie kénnen entweder den FDR-Display-Mechanismus mit der "Enter"-Taste be-
enden (wenn der "Pfeil nach rechts" auf "nein" zeigt).

v/ Der FDR-Display-Mechanismus wird beendet.

» Oder Sie kdnnen mit der "Pfeil nach unten"-Taste zu "ja" wechseln ("Pfeil nach
rechts" zeigt auf "ja") und dann das "ja" mit "Enter" bestatigen.

v Jetzt kdnnen Sie durch das Menu navigieren, wie im Abschnitt "Display der Steu-

erung" beschrieben. Siehe hierzu auch "Anwendungsfall".
Timeout (5 Minuten)

Wird am Display 5 Minuten lang keine Taste gedrickt, wird der FDR-Display-Mecha-
nismus beendet (Timeout = 5 Minuten). Das System verhalt sich dann so, als ob Sie
den FDR-Display-Mechanismus wie oben beschrieben beendet hatten. Wenn Sie in-
nerhalb der 5 Minuten eine Taste am Display betatigen, wird die Zeit fir den Timeout
zurickgesetzt.

Verhalten bei erneutem Download

Wird nach dem FDR-Display-Mechanismus ein Download eines Projektes getatigt,
werden die gespeicherten Anderungen des Parameters ConfiguredSerialNum-
ber zurlckgesetzt und auf die Werte gesetzt, die im downgeloadeten Projekt gespei-
chert sind.

Fir Gerate, die tiber Identifikationsmodus -> Gerateseriennummer (SerialNum-
berController / 0) identifiziert werden und lber FDR zugeteilt wurden, verhalt
sich das System so, als ware der FDR-Display-Mechanismus nicht durchgefihrt wor-
den.

Weitere Informationen zu den Parametern finden Sie unter "Fast Device Replacement"
in der Online-Hilfe von SoMachine Motion.
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Display der Steuerung

Wenn der FDR-Display-Mechanismus aktiv ist, wird am Display der Steuerung das
entsprechende Menu angezeigt.

Im Folgenden wird das Menu allgemein beschrieben. Weitere Informationen finden
Sie im Abschnitt "Anwendungsfall".

Aligemeine Meniibeschreibung

Pfeil/Taste

Beschreibung

"l

A

Werden im Display am rechten Rand des Menus Pfeile nach unten/oben angezeigt,
kénnen Sie mit den "Pfeil nach unten/oben"-Tasten nach unten bzw. nach oben

scrollen.

Das Scrollen beginnt erst, wenn sich der "Pfeil nach rechts" am unteren bzw. obe-
ren Rand des MenUs befindet. Befindet sich der "Pfeil nach rechts" in einer Zeile
dazwischen, kénnen sie ihn mit den "Pfeil nach unten/oben"-Tasten bewegen.

\'

Den Befehl, der sich in der Zeile befindet, die mit dem "Pfeil nach rechts" markiert

ist, kénnen Sie mit der "Enter"-Taste bestatigen/ausfihren.
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Im folgende Menu-Beispiel steht "FDR SNRC" fiir eine Gerate-Adressierung Uber die
Gerateseriennummer. Anstelle von "FDR SNRC" kann auch "FDR ATYP" (fir Appli-
kationstyp) oder "FDR SADR" (fir sercos-Adresse) stehen.

FDR SNRC[x/y] [TA]
[log.Geraet]

[SNRC]
> Geraet zuordnen v

Platzhalter

Beschreibung

[x1y]

Nummer des aktuell zu bearbeitenden logischen Gerates (x) und die Gesamtanzahl
der zuzuordnenden Gerate (y).

Kénnen z. B. 20 Geréate nicht zugeordnet werden und Sie haben bereits 11 Geréate
Uber den FDR-Display-Mechanismus zugeordnet, wird ,12/20“ angezeigt.

Enthalt diese Zeile (z. B. FDR SNRCJx/y] [TA]) mehr als 18 Zeichen werden die
ersten 16 Zeichen gefolgt von ,...“ angezeigt. angezeigt.

Uber den Meniipunkt "Details" kénnen Sie in einen Anzeige-Modus wechseln, der
die Zeile vollstandig anzeigt (siehe unten).

[TA]

Topologische Adresse des aktuell angezeigten physikalischen Gerates

[log.Geraet]

Name des logischen Geréates in der Steuerungskonfiguration (SoMachine Motion

Logic Builder), das dem physikalischen Gerat an der topologischen Adresse [TA]

zugeteilt werden soll.

Ist der Geratename langer als 18 Zeichen werden die ersten 16 Zeichen des Ge-

ratenamen gefolgt von “..” angezeigt.

Uber den Meniipunkt "Details" kénnen Sie in einen Anzeige-Modus wechseln, der
den logischen Geratenamen vollstandig anzeigt (siehe unten).

[SNRC]

Seriennummer des aktuell angezeigten physikalischen Gerates an der topologi-
schen Adresse [TA]

Ist die Seriennummer langer als 18 Zeichen, werden die ersten 16 Zeichen der
Seriennummer gefolgt von “..” angezeigt.

Uber den Meniipunkt "Details" kénnen Sie in einen Anzeige-Modus wechseln, der

die Seriennummer vollstandig anzeigt (siehe unten).
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Es gibt keine Mdglichkeit die Zuordnung von Geraten, die Sie Uber den Menupunkt/
Befehl "Geraet zuordnen" (siehe unten) vorgenommen haben, wieder Gber einen Me-
nupunkt/Befehl aufzuheben.

Meniipunkt/Befehl Beschreibung

Geraet zuordnen | Mit diesem Befehl bestatigen Sie die Zuordnung zwischen dem logischen Gerat
[log.Geraet] und dem physikalischen Gerat an der topologischen Adresse [TA].

¢ Bei Identifikationsmodus -> Gerateseriennummer wird die Seriennummer des
physikalischen Geréates in den Parameter ConfiguredSerialNumber des
logischen Geréates kopiert.

¢ Bei Identifikationsmodus -> Applikationstyp wird der Applikationstyp tber den
sercos-Bus auf das jeweilige Gerat geschrieben.

¢ Beildentifikationsmodus -> Sercos-Adresse wird die sercos-Adresse Uber den
sercos-Bus auf das jeweilige Gerat geschrieben.

Nach Zuordnung eines Gerates wird x (siehe Platzhalter [x/y]) erhéht. Sind keine

weiteren Gerate ohne Zuordnung vorhanden, wird der Mechanismus beendet und

der sercos-Phasenhochlauf fortgesetzt.

naechstes phys. Mit diesem Befehl zeigen Sie das nachste physikalische Gerat zu dem aktuell zu
bearbeitenden logischen Gerate (x) an.

Details Uber diesen Befehl wechseln Sie in einen Anzeige-Modus, der die Zeilen vollstan-
dig anzeigt (mehrzeilig).

Dies ist hilfreich, wenn in der Standardansicht Zeilen nicht vollstandig angezeigt
werden kdnnen (siehe oben).

Fir ein logisches Gerat kdnnen maximal 40 Zeichen angezeigt werden.

zurueck Uber diesen Befehl wechseln Sie zuriick in die Standardansicht (max. 16 Zeichen
gefolgt von ,...” werden angezeigt).

FDR verlassen Mit diesem Befehl brechen Sie den FDR-Display-Mechanismus ab.
Der Abbruch muss noch einmal bestétigt werden ("Wirklich verlassen?" -> "FDR
verlassen").

Weitere Informationen zu den Parametern finden Sie unter "Fast Device Replacement”
in der Online-Hilfe von SoMachine Motion.

Applikation

Das folgende Beispiel zeigt einen typischen Anwendungsfall fir den FDR-Display-
Mechanismus.

Ausgangsbedingungen
FUr das dargestellte Beispiel gilt:

* Alle Gerate sind in Ordnung.

* Der sercos-Bus ist hochgefahren.

» Fr alle Gerate wurde die Gerate-Adressierung Uber Identifikationsmodus -> Ge-
rateseriennummer vorgenommen (Parameter SerialNumberController /

0).
* DerParameter FDRConfirmationMode der Steuerung wurde auf den Wert durch
Display / 0 gesetzt.

Weitere Informationen zu den Parametern finden Sie unter "Fast Device Replacement”
in der Online-Hilfe von SoMachine Motion.
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log.device:DEV 01 log.device:DEV_02
TA:1 - TA:2

SHRC conf:xxx-01 SHRC conf :xxx-02
SNRC phy :xxx-01 SNRC phy :xxx-02

l.

log.device:DEV 03
TA:3

SNRC conf:xxx-03
SNRC phy :xxx-03
)

e
hE—
illE

>
et

log.device:DEV_05
TA:S5

SNRC conf :xxx-05
SNRC phy :xxx-05
R

log.device:DEV_04

TA: 4

SNRC conf:xxx-04
SNRC phy :xxx-04
¢

2

Gerétetausch
Folgende Gerate sollen wegen Wartung getauscht werden:

* Das Gerat an Topologieadresse 2 (TA: 2) mit dem logischen Geratenamen
DEV_02 und der Seriennummer SNRC phy: xxx-02 soll mit dem neuen Geréat
mit der Seriennummer SNRC phy: xxx-15 getauscht werden.

» Das Gerat an Topologieadresse 5 (TA: 5) mit dem logischen Geratenamen
DEV_05 und der Seriennummer SNRC phy xxx-05 soll mitdem neuen Gerat mit
der Seriennummer SNRC phy xxx-16 getauscht werden.
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Nach dem Geratetausch

log.device:DEV 01 log.device:DEV_02
TAL - TA: 2

SHRC conf:xxx-01 SNRC conf :xxx-02
SNRC phy :xxx-01 SNRC phy :xxx-15

log.device:DEV 03
TA:3

SNRC conf:xxx-03

SNRC phy :xxx-03

log.device:DEV_05
TA:5
SNRC conf :xxx-05
SNRC phy :xxx-16
b

log.device:DEV_04
TA: 4

SHRC conf:xxx-04
SNRC phy :xxx-04
b

replaced

Nach dem physischen Austausch der Gerate soll die Maschine wieder gestartet wer-
den.

Damit der FDR-Display-Mechanismus startet, muss der Parameter FDRStartMode
auf Sstart/1 oder Phasenhochlauf/2 und der Parameter FDRConfirmation-
Mode auf durch Display / 0 gesetzt sein.

Der FDR-Display-Mechanismus muss nun die richtige Zuordnung der beiden logi-
schen Gerate DEV_02 und DEV_ 05 zu den neuen physikalisch angeschlossenen Ge-
raten an Topologieadresse 2 und 5 finden.

Weitere Informationen zu den Parametern finden Sie unter "Fast Device Replacement"
in der Online-Hilfe von SoMachine Motion.

Ablauf

Der FDR-Display-Mechanismus geht nacheinander alle logischen Gerate durch, die
beim sercos-Phasenhochlauf die Diagnosemeldung 8501 SERCOS Teilnehmer nicht
gefunden auslésen wirden. Dann werden zu dem jeweiligen logischen Gerat alle
physikalischen Gerate abgefragt, bis ein Gerat bestatigt wurde.

Der Ablauf fur Gerat 1 und Geréat 2 ist aus Platzgriinden untereinander dargestellt.
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FOR das logischen Gerdites 1 won 2

FOR das legischen Gerites 2

won 2

FOR «
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FOR des logischen Gerates 2 won 2
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6

Technische Daten

6.1 Umgebungsbedingungen
Vorgang Parameter Value Grundlage
Bedienung Klasse 3K3 IEC/EN 60721-3-3
Schutzart Gehduse IP 20
Verschmutzungsgrad 2 (nach IEC 61131-2,
UL508)
Umgebungstemperatur +5...+55 °C/
41..131 °F
Betauung verboten
Eisbildung verboten
Relative Luftfeuchtigkeit 5% ... 95%
Aufstellungshohe 0...2000 m (0...6561 ft)" kein Derating
Aufstellungshéhe 2000...3000 m max. Umgebungstem-
(6561...9842 ft)" peratur 40 °C/ 104 °F
Klasse 3M4
Schock 100 m/s?
Vibration 10 m/s?
Versand Klasse 2K3 IEC/EN 60721-3-2
Umgebungstemperatur -25...+70 °C/
-13...#158 °F
Betauung verboten
Eisbildung verboten
Relative Luftfeuchtigkeit 5% ... 95%

maximale Transporthéhe

10000 m (32808 ft)

Klasse 2M2

Schock 300 m/s?

Vibration 15 m/s?
Langzeitlagerung in  |Klasse 1K4 IEC/EN 60721-3-1
Transportverpackung | Umgebungstemperatur -25...+55 °C/

-13..+131 °F

Betauung verboten

Eisbildung verboten

Relative Luftfeuchtigkeit 5% ... 95%

" Die Aufstellungshohe ist definiert als Hohe tiber Normalnull.

Tabelle 6-1. Umgebungsbedingungen fiir Schaltschrankgeréte
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6.2 Standards und Regulierungen

CE EG-Richtlinie EMV 2004/108/EG

e EN61131-2:2007 (Zone B)

cULus UL 508: Industrial Control Equipment
CSA 22.2 No. 142-1987: Process Control Equipment

Tabelle 6-2: Erkldrungen und Zertifizierungen

6.3 Mechanische und elektrische Daten
Katgegorie Parameter Value
Produkt- Typenschlissel LMC 100C |LMC 101C|LMC 106C |LMC 201C|LMC 212C |LMC 216C
konfiguration
Prozessor CPU Intel Atom 1,66 GHz
512 KB L2 Cache
Arbeitsspeicher 2 512 MB RAM
NV RAM 128 KB
Batterie fir NVRAM und RTC ja (intern, Datenerhaltung > 10 Jahre)
SD-Karte Mind. 512 MB (von aussen zuganglich)
Ausstattung | Bedienungsknopfe 3
On/Off Button nein
Reset Button nein
Kihlung passiv
Real Time Clock (RTC) ja (Abweichung max. + 1 sin 24 h)
max. Antriebszahl 0 4 6 8 12 16
(Servo Achsen)
Betriebssystem |Echtzeit Betriebssystem VxWorks und SEA Automation kernel
Watchdog ja (konfigurierbarer Ausgang)
Diagnoseanzeige Liquid Crystal Display (LCD) 128 x 64 (mit Hintergrundbeleuchtung)
Status LEDs State / CAN/ TM5/ S3 / PRG
Diagnose |integrierter Datenlogger fiir ja
Diagnosemeldungen
Integrierter Trace Recorder ja
(Software Oszilloskop)
Integrierter Automation Bus sercos (Master)
. Integrierter CAN (Master/Slave)
Busanschlisse o
zusatzlicher Feldbus
TM5 Bus Erweiterungsmaglichkeit fur zukinftige Schnittstellen, in Vorbereitung
Serielle Schnittstellen 1 x COM: RS232 / RS485 (RJ45)
Modbus ja (RJ45)
o Netzwerkanschluss 1x Ethernet 10/100/1000 Base-T (RJ45)
Kommunikation / , . .
Schnittstellen USB-Anschluss 1 x USB-A (Host fir Speichermedium)
1 x USB mini-B (Client fur Engineering), nicht aktiv
Optonsschacht fiir einen wei- 1 x Communication Module Realtime Ethernet oder
teren Feldbus 1 x Communication Module PROFIBUS DP
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Katg_;egorie Parameter Value
Freigraphischer Funktionsplan (CFC)
) Funktionsplan (FUP)
Programmier- Anweisungsliste (AWL)
sprachen [EC - Strukturierter Text (ST)
61131-3
Kontaktplan (KOP)
Ablaufsprache (AS)
Nummer 4 (TP & schnelle Eingange) (IEC61131-2 type1)
Bereich U, 0 Spannung -3...5VDC
Touchprobe g eich U, 1 Spannung 15... 30 VDC
sch:elle Eingangsstrom I =4 mAbei Uy =24 Vdc
Eingénge verpolsicher ja
(Interrupt) Eingangsfilter DI8...DI11 100us - 4,29s
Touchprobe-Auflésung DI8 10 s bei einer sercos-Zykluszeit von 1, 2, 4 ms
bis DI11
Nummer 8 (IEC61131-2 type1)
Bereich U, 0 Spannung -3..5VDC
digitale Bereich U 1 Spannung 15...30VvDC
Eingdnge  |Eingangsstrom In =4 mAbei Uy =24 Vdc
verpolsicher ja
Eingangsfilter DI0...DI7 100ps - 4,29s
Nummer 8 (IEC61131-2 type1)
Ausgangsspannung (+UL-3 V) < Ugyr < +UL
Nennstrom I, =500 mA pro Ausgang und 2A max fur alle Ausgange gleichzeitig (z.B.
8 Ausgange mit 250mA etc.)
o Einschaltstrom lomax <2 Aflr1s
dlglt“ale Leckstrom bei 0-Signal <=0,5mA
Ausgénge - X
Ubertragungszeit <100 ps
kurzschlussfest ja
Drahtbrucherkennung ja

Erkennung unbeschaltet

R > 150 kQ

Erkennung Uberlastet

Upaszav = Upax > 4,0 V

Leitgeberein- Hiperface® Spannungsausgang: 10 V /200 mA
gang Analogkanal 0,9V ... 1,1V, /2,2 ... 2,8V (Max 250 KHz)
Parameterkanal Hiperface (RS485)
Kabellange < =50 m (164 ft)
INC Spannungsausgang: 5 V /300 mA
Pegel nach RS422 (max 1 MHz)
Kabellange < =50 m (164 ft)
Leistungsaufnahme Netzteil 20,4 Vdc-30 Vdc
Strom-
