ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

. 256 K pamigci programu

. 1M pamigci przeznaczonej na
grafike

. Graficzny ekran dotykowy o
rozdzielczosci 160 x 128 pikseli

. 4 w petni programowalne kla-
wisze funkcyjne

. 2 porty szeregowe RS232 /
RS485

e  Port CAN z obstugg CsCAN,
CANopen, DeviceNet, J1939

. Port MicroSD
. Obstuga HSC i PWM

. Obstuga operacji zmienno-
przecinkowych

. Obstuga PID

. Whbudowane wejscia/wyjscia
dyskretne i analogowe

. Opcjonalny modut komunika-
cyjny do sieci Ethernet

. Opcjonalny modut komunika-
cyjny do sieci GSM

. Opcjonalny modut komunika-
cyjny do sieci Profibus DP
Slave

. Rozbudowana przy pomocy
uktadéw SmartStix, SmartMod,
SmartBlock, SmartRail

. Bezptatne oprogramowanie na-
rzedziowe Cscape

STRUKTURA PAMIECI

Urzadzenia XLe to swobodnie programowalne sterowniki wraz z zintegrowanym panelem
operatorskim. Dzigki swojej budowie pozwalajg uzyska¢ oszczednosci poprzez redukcje oka-
blowania i czasu instalacji, szybki montaz i programowanie oraz wykorzystanie miejsca w
szafie sterujace;.

XLe sg kompaktowymi kontrolerami typu all-in-one integrujgcymi w sobie funkcje sterownika i
panela operatorskiego. Funkcjonalno$¢ XLe pozwala na obstuge 4096 sygnatéw dyskretnych i
1024 sygnatéw analogowych. Sterowniki XLe wyposazone sg w graficzny ekran operatorski o
rozmiarach 128 x 64 pikseli, dwa porty szeregowe, port kart MicroSD, a w zalezno$ci od wers;ji
mogg mie¢ wbudowane od 12 do 24 wejs¢ dyskretnych, od 6 do 16 wyjs¢ dyskretnych, do 4
wejsé analogowych i 2 wyj$¢ analogowych oraz port sieci CAN z obstugg CsCAN, CANopen,
DeviceNet, J1939. Opcjonalnie sterowniki mogg by¢ wyposazone w dodatkowy modut komu-
nikacyjny pozwalajacy na prace sterownikow w sieci Ethernet, GSM oraz Profibus DP. Mate
wymiary i zasilanie 12 + 30 VDC pozwalajg na zastosowanie XLe w bardzo wielu gateziach
przemystu.

Oprogramowanie Cscape

Cscape jest bezptatnym oprogramowaniem narzedziowym pozwalajgcym na budowanie kom-
pleksowych aplikacji sterujgcych i jest przeznaczonym dla wszystkich urzgdzen firmy Horner,
integrujgcych panel operatorki oraz sterownik programowalny.

Narzedzie Cscape sktada sie z dwoch elementéw: modutu do tworzenia aplikacji sterujacej
oraz modutu do budowania ekranéw operatorskich. Tworzenie zaawansowanych algorytméw
sterowania mozliwe jest dzieki bardzo bogatej bibliotece gotowych blokéw funkcyjnych. Bloki
zostaty podzielone na szereg kategorii, dzigki czemu poruszanie si¢ po rozbudowanej struktu-
rze menu jest znacznie bardziej intuicyjne. W celu utatwienia konfiguracji sterownika uzytkow-
nik ma mozliwo$¢ skorzystania z gotowych wizzardéw, ktdre przeprowadzajg nas przez catg
procedure konfiguracji portéw, protokotéw i sieci komunikacyjnych czy okreslenia sposobu
logowania danych na karte pamieci. Szereg dodatkowych narzedzi w ktére wyposazony jest
modut do programowania sterownika umozliwia weryfikacje poprawnosci napisanej aplikacji,
tryb debugowania, podgladu statusu dziatania kontrolera czy zapisania w pliku biezgcych
wartosci rejestrowych. Programowanie urzgdzen mozliwe jest w oparciu o potgczenie szere-
gowe, Ethernetowe, GPRS i modem telefoniczny. Cscape obstuguje réwniez programowanie
sieci sterownikéw potgczonych ze sobg przy pomocy magistrali CsCAN.

Budowanie ekranéw operatorskich umozliwia pakiet do podgladu i edycji ekranéw operator-
skich. Wszystkie sterowniki Horner pozwalajg na stworzenie do 1024 ekrandw operatorskich,
na ktérych moze znajdowac sie do 50 obiektéw graficznych. Dzieki jednej bazie zmiennych,
ktéra jest budowana podczas tworzenia aplikacji sterujgcych proces tworzenia ekranéw opera-
torskich przebiega szybko oraz ogranicza do minimum mozliwo$¢ wystgpienia pomytek. Uzyt-
kownik ma do dyspozycji przygotowang biblioteke gotowych elementéw graficznych, ktére
znaczaco utatwiajg budowanie ekranu. W skfad gotowych elementéw wchodza wskazniki,
wykresy, paski postepu, obiekty menu oraz obiekty do obstugi stanéw alarmowych, kart pa-
mieci, przyciski, przetgczniki. Konfiguracja obiektéw ogranicza sie do umieszczenia ich na
ekranie i podtgczenia zmiennej, ktéra majg obstugiwac. Istnieje rowniez mozliwos¢ umiesz-
czenia na ekranie bitmap oraz prostych animaciji.

Przy pomocy klawisza F1 mozemy bardzo szybko dosta¢ sie do rozbudowanego systemu
pomocy, w ktérym oprécz opisu poszczegodlnych blokéw funkcyjnych i obiektow graficznych
znajdujg sig przyktady ich wykorzystania w aplikagiji.

1.1 INFORMACJE OGOLNE O STEROWNIKACH XLe

%S (zmienne systemowe) 256
%SR (rejestry systemowe) 192
%T (zmienne dyskretne bez pamieci stanu) 2048
%M (zmienne dyskretne z pamigcig stanu) 2048
%R (zmienne rejestrowe) 9999
%K (zmienne klawiszowe) 10
%D (rejestry ekranéw tekstowych) 1023
%I (dyskretne zmienne wej$ciowe) 2048
%Q (dyskretne zmienne wyjsciowe) 2048
%Al (zmienne rejestrowe wej$¢ analogowych) 512
%AQ (zmienne rejestrowe wyj$¢ analogowych) 512
%IG (dyskretne globalne zmienne wejsciowe) 64
%QG (dyskretne globalne zmienne wyjsciowe) 64
%AIG (globalne rejestry wej$¢ analogowych) 32
%AQG (globalne rejestry wyj$¢ analogowych) 32
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BUDOWA
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@ Klawiatura funkcyjna @ Port MJ1
@ Klawiatura numeryczna Ztacze J1
(3 Port kart MicrosD (9 zacze J2
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2 Ztacze J3
@ Ztgcze J4 @ Zasilanie
@ Port MJ2 @ Port NET1 (CsCAN)
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

INSTALACJA

Sterowniki XLe sg przeznaczone do montazu na szynie DIN, w pulpicie lub na drzwiach szafy sterowniczej. Sterowniki XLe powinny by¢
montowane na powierzchni pionowej (nie nalezy montowac ich poziomo). Powinny by¢ montowane z zachowaniem odpowiedniej odle-
gtosci od innych elementéw znajdujacych sie w szafie sterowniczej w celu zapewnienia odpowiedniego chtodzenia. Sterowniki XLe nie
posiadajg elementéw wymuszajacych obieg powietrza, a jedynie wykorzystuje chtodzenie grawitacyjne.

Wymagane odstepy montazowe

Minimalna odlegto$¢ pomigdzy podstawg sterownika XLe a $ciankami szafy 50.80 mm
Mlnlmal_na odlegto$¢ pomiedzy podstawg sterownika XLe a rynienkami ka- 38.10 mm
blowymi

Minimalna odlegto$¢ pomigdzy podstawami sterownikéw XLe

o ) . ) Lo oo 101.60 mm
(jezeli w szafie zainstalowanych jest wigcej sterownikow XLe)

Minimalna odlegto$¢ pomigdzy sterownikiem XLe a drzwiami szafy, gdy drzwi 50.80 mm

szafy sg zamkniete
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WYMIARY
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

OTWOR MONTAZOWY

Bez wzgledu na to, jaka posiadamy wersje sterownika XLe, otwér montazowy ma zawsze ten sam rozmiar — 92.0 x 92.0 mm.
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

STEROWNIKI SERII XLe

HEXE220C012- 12 wejs¢ dyskretnych (12/24 VDC), 6 wyjs¢ przekaznikowych, 4 wejscia
analogowe (0 + 10 VDC, 0 + 20 mA, 4 + 20 mA), ekran operatorski, 128 x 64 piksele, 20
klawiszy (klawisze funkcyjne i numeryczne), porty RS232, RS485, port kart MicroSD

HEXE220C013- 12 wejé¢ dyskretnych (12/24 VDC), 12 wyj$¢ dyskretnych (0.5 A), 2
wejscia analogowe (0 + 10 VDC, 0 = 20 mA, 4 + 20 mA), ekran operatorski, 128 x 64
piksele, 20 klawiszy (klawisze funkcyjne i numeryczne), porty RS232, RS485, port kart
MicroSD

HEXE220C014- 24 wejscia dyskretne (12/24 VDC), 16 wyjs¢ dyskretnych (0.5 A), 2
wejscia analogowe (0 + 10 VDC, 0 + 20 mA, 4 + 20 mA), ekran operatorski, 128 x 64
piksele, 20 klawiszy (klawisze funkcyjne i numeryczne), porty RS232, RS485, port kart
MicroSD

HEXE220C015- 12 wejs¢ dyskretnych (12/24 VDC), 12 wyj$¢ dyskretnych (0.5 A), 2
wejscia analogowe (0 + 10 VDC, 0 + 20 mA, 4 + 20 mA), 2 wyjscia analogowe (0 + 10
VDC, 4 + 20 mA), ekran operatorski, 128 x 64 piksele, 20 klawiszy (klawisze funkcyjne i
numeryczne), porty RS232, RS485, port kart MicroSD

HEXE220C112- 12 wejs¢ dyskretnych (12/24 VDC), 6 wyj$¢ przekaznikowych, 4 wejscia
analogowe (0 + 10 VDC, 0 + 20 mA, 4 + 20 mA), ekran operatorski, 128 x 64 piksele, 20
klawiszy (klawisze funkcyjne i numeryczne), porty RS232, RS485, port kart MicroSD,
port CAN

HEXE220C113- 12 wejé¢ dyskretnych (12/24 VDC), 12 wyjs¢ dyskretnych (0.5 A), 2
wejécia analogowe (0 + 10 VDC, 0 + 20 mA, 4 + 20 mA), ekran operatorski, 128 x 64
piksele, 20 klawiszy (klawisze funkcyjne i numeryczne), porty RS232, RS485, port kart
MicroSD, port CAN

HEXE220C114- 24 wejscia dyskretne (12/24 VDC), 16 wyjs¢ dyskretnych (0.5 A), 2
wejécia analogowe (0 + 10 VDC, 0 + 20 mA, 4 + 20 mA), ekran operatorski, 128 x 64
piksele, 20 klawiszy (klawisze funkcyjne i numeryczne), porty RS232, RS485, port kart
MicroSD, port CAN

HEXE220C115- 12 wejé¢ dyskretnych (12/24 VDC), 12 wyjs¢ dyskretnych (0.5 A), 2
wejscia analogowe (0 + 10 VDC, 0 + 20 mA, 4 + 20 mA), 2 wyjscia analogowe (0 + 10
VDC, 4 + 20 mA), ekran operatorski, 128 x 64 piksele, 20 klawiszy (klawisze funkcyjne i
numeryczne), porty RS232, RS485, port kart MicroSD, port CAN
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R KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

HEXE220C012

12 wejs¢ dyskretnych, 12/24
VDC.

6 wyj$¢ przekaznikowych.

4 wejscia analogowe, 0 + 10
VDC, 0+ 20 mA, 4 =+ 20 mA.

Ekran 128 x 64 piksele.

20 klawiszy (klawisze funkcyjne
i numeryczne).

2 porty RS232, RS485

Programowanie sterownika
przy pomocy portu MJ1, MJ2,
GSM lub Ethernet

Rozbudowa przy pomocy
SmartMod

Opcjonalne moduty komunika-
cyjne do sieci Ethernet, GSM,
Profibus DP

Port kart MicroSD
Zasilanie 9 -30 VDC

(D Port kart MicrosD
@ Zworki do terminowania portow MJ1 i MJ2

@ Ztgcze J4
@) Portms2
() Portmst

Jednostka HE-XE102 integruje w sobie funkcje sterownika i panelu operatorskiego. Wyposa-
zona jest w 256K pamieci przeznaczonej na program, 12 wejs¢ dyskretnych, 6 wyj$¢ przekaz-
nikowych i 4 wejscia analogowe. 4 wejscia dyskretne mozna skonfigurowac¢ tak, aby pracowaty
jako licznik wysokiej czestotliwosci.

Jednostka wyposazona jest w graficzny, podswietlany ekran operatorski o rozmiarach 128 x
64 piksele, 20 klawiszy (w tym klawisze funkcyjne i numeryczne).

W sterownik wbudowany jest zegar czasu rzeczywistego, port kart MicroSD, a takze dwa porty
komunikacyjne RS232 i RS485 odstugujgce protokoty:

Allen Bradley DF1 - (Micrologix, PLC5, SLC500)
Animatics - SmartMotor

Baldor - Baldor Serial

CTRTU - CTRTU protocol dll and help file
Danfoss - VLT5000 Series

ELMO - Simplig MC Protocol

Emerson - Control Techniqgues CTRTU
Eurotherm - Eurotherm 590/590+
Eurotherm - Eurotherm 635

Flowmax - Flowmax 400i

GE Intelligent Platforms - Series 90(SNP)
Generic - Modbus RTU Master/Slave, GPS (NMEA)
Horner - CsCAN

IMO - G7

Indramat - SIS

KEB - KEB Combivert

Mitsubishi- A Series, FX Series

Omron - C Series

PMControl - ECmotor

Siemens - PPI, USS

Toshiba - ComputerLink, Tosvert
Unitelway - Unitelway DIl

Jednostka centralna umozliwia wykonywanie operacji zmiennoprzecinkowych, a takze wyko-
rzystanie procedur i regulatorow PID. Podtrzymywana bateryjnie pamie¢ RAM umozliwia
przechowywanie programu sterujacego, danych oraz aktualnego czasu. Szybko$¢ wykonywa-
nia operacji logicznych wynosi 1.2 ms/kB.

@ Ztacze J1
@ Ztacze J2
Ztacze J3
@ Zasilanie
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PARAMETRY

Napiecie zasilajgce

10+ 30 VDC

Pobér pradu (Standby)

135 mA dla 24 VDC

Pobér pradu (praca)

30 Adla 1ms przy 24 VDC

Waga 3409
Temperatura pracy 0 +50°C
Wilgotno$é 5+ 95%
Wymiary (szeroko$¢ x wysokos$é x gtebokosc) 96x96x57.5 mm
Wymiary otworu montazowego 92x92 mm
Certyfikaty CE, UL
Wejscia dyskretne

llos¢ wejsc 12/1HSC
Zacisk wspolny 1

Napiecie wejsciowe 12/24 VDC
Maksymalne napiecie wejsciowe 35VDC
Impedancja wej$ciowa 10 kQ

Prad wejsciowy

prog gérny: 0.8 mA/-1.6 mA
prég dolny: 0.3 mA /-2.1 mA

Maksymalny prég

8 VDC

Minimalny prog 3VvDC

Czas reakcji ON-OFF 1ms

Czas reakcji OFF-ON 1ms
Maksymalna czestotliwosé HSC 10 kHz

Wyijscia przekaznikowe

llos¢ wyjsé 6

Zacisk wspdlny 6

Maksymalny prad wyjsciowy 3 Adla 250 VAC
Maksymalny prad catkowity 5 A state

Maksymalne napiecie wyj$ciowe

275 VAC, 30 VDC

Maksymalna przetgczana moc

150 W, 1250 VA

I1zolacja

1000 VAC

Zywotno$é wyjsé

bez obcigzenia: 5 000 000
z obcigzeniem: 100 000

Typ

mechaniczny

Czas oczekiwania

1 skan + 10 ms

Wejscia analogowe

llo$¢ wejse 4

0+10VDC
Zakresy wejsciowe 0+20mA

4 +20 mA
Zakres napig¢ wejsciowych -0.5+12VDC

Impedancja wej$ciowa

tryb pradowy: 100 kQ
tryb napigciowy: 500 kQ

Rozdzielczos¢

10 bitéw

Petna skala %Al 32000
Maksymalny prad wsteczny 35 mA
Szybkos$¢ konwersji raz na skan

Maksymalny btad w temperaturze 25°C

1%

Maksymalny btad temperaturze innej niz 25°C
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SCHEMATY PODLACZEN

J1
o— © 11 11 IN1
o— o 12 12 | IN2
o— © 13 13 IN3
o— O 14 14 IN4
12-24 VDC‘_L() o— © 15 15 IN5
o— o 16 16 | IN6
o— O 17 17 | IN7
o— o 18 18 | IN8
o— o H1 H1 | HSC1/IN9
ov 0V | Ground
20MA 3D A1 A1 | Analog IN1
QD A2 A2 | Analog IN2
Loor PWR*() O A3 A3 | Analog IN3
OF A4 A4 | Analog IN4
0-10VvDe ov ov | Ground
J2
23(|Ju\éAC (T OO C6 C6 | Relay 6 COM
25VDC + R6 R6 | Relay 6 NO
23(|)u\éAC - caWVe, C5 C5 | Relay 5 COM
25VDC + R5 R5 | Relay 5 NO
23(|)u\éAC - lcaVe, C4 C4 | Relay 4 COM
25VDC + R4 R4 | Relay 4 NO
280VAC 5 eaVe c3 C3 | Relay 3COM
25VDC + R3 R3 | Relay 3 NO
23(|)u\éAC - oAV C2 C2 | Relay 2 COM
25VDC + R2 R2 | Relay 2 NO
23(|)u\éAC - lcaVe C1 C1 [ Relay 1 COM
25 VDC + R1 R1 | Relay 1 NO
o— o H4 H4 | HSC4/IN12
12-24VDC o— o H3 H3 | HSC3/IN11
ov oN J1 —O~ o— o H2 H2 | HSC2/IN10
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

ZWORKI

Po odkreceniu tylnej czesci obudowy, istnieje mozliwos¢ konfigurowania trybu pracy wejs¢ dyskretnych (logika dodatnia lub ujemna) oraz
analogowych (tryb pradowy lub napieciowy) przy pomocy zainstalowanych zworek.

J _\
J1 J2
JP2
o0
oo Ji1
~ 7
Zworka JP1 Zworka JP2
logika logika tryb tryb
dodatnia ujemna pradowy  napieciowy
(20 mA) (10V)
A1 (— oo
A2 oo
A3 — oo
I Ad ( oo
ustawienie
standardowe ustawienie
standardowe

Przy pomocy zewnetrznej zworki mozemy wtgczy¢ terminowanie portéw komunikacyjnych MJ1 i MJ2.

@_

Ustawienia fabryczne
1 (default - none)

—
oo
oo

Terminowanie portu MJ2

(default - none)
( : ) [=R=R=] —
0 00|
I] ” I] U Terminowanie portu MJ1

D (default - none)

oo
—
oo

oo
oo
—

(1) Portkart MicroSD
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2
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PORTY | POLACZENIA

Port MJ1
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
81— 1 RX/TX+ wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,+”
— 2 RX/TX- wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior -
II:I:I:I :| 3 CTS wejsciowy Clear to Send
N — 4 RCS j$ciow Request to Send
— Wyjsclowy a
1—Ha— 5 NC R -
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Port MJ2
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
g8—tr— 1 RX+ wejsciowy RS485 sygnat RX+
 — 2 RX- wejsciowy RS485 sygnat RX-
% :I 3 TX+ wyjéciowy RS485 sygnat TX+
8 — 4 TX- j$ciow RS485 sygnat TX-
— Wyjselowy Y9
1—HT—4 5 NC R N
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Zlacze zasilania
Styk Sygnat Funkcja
1 DCD Uziemienie
2 ov Masa zasilania
3 +24V Zasilanie +24 V
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

HEXE220CO013

12 wejs¢ dyskretnych, 12/24
VDC.

12 wyjs¢ dyskretnych, 0.5 A.

2 wejscia analogowe, 0 + 10
VDC, 0 + 20 mA, 4 =+ 20 mA.

Ekran 128 x 64 piksele.

20 klawiszy (klawisze funkcyjne
i numeryczne).

2 porty RS232, RS485

Programowanie sterownika
przy pomocy portu MJ1, MJ2,
GSM lub Ethernet

Rozbudowa przy pomocy
SmartMod

Opcjonalne moduty komunika-
cyjne do sieci Ethernet, GSM,
Profibus DP

Port kart MicroSD
Zasilanie 9 -30 VDC

(1) Portkart MicroSD
(2) zworki do terminowania portow MJ1 i MJ2

@ Ztacze J4
@) Portmi2
() Portmi1

Jednostka HE-XEO13 integruje w sobie funkcje sterownika i panela operatorskiego, wyposa-
zona jest w 256K pamiegci przeznaczonej na program, 12 wej$¢ dyskretnych, 12 wyjs¢ dys-
kretnych i 2 wejscia analogowe. 4 wejscia dyskretne mozna skonfigurowac¢ tak, aby pracowaty
jako licznik wysokiej czestotliwosci. Natomiast 2 wyjscia mozna skonfigurowac tak, aby praco-
waty jako wyjscia PWM.

Jednostka wyposazona jest w graficzny, podswietlany ekran operatorski o rozmiarach 128 x
64 piksele, 20 klawiszy (w tym klawisze funkcyjne i numeryczne).

W sterownik wbudowany jest zegar czasu rzeczywistego, port kart MicroSD, a takze dwa porty
komunikacyjne RS232 i RS485 odstugujgce protokoty:

Allen Bradley DF1 - (Micrologix, PLC5, SLC500)
Animatics - SmartMotor

Baldor - Baldor Serial

CTRTU - CTRTU protocol dll and help file
Danfoss - VLT5000 Series

ELMO - Simplig MC Protocol

Emerson - Control Techniques CTRTU
Eurotherm - Eurotherm 590/590+
Eurotherm - Eurotherm 635

Flowmax - Flowmax 400i

GE Intelligent Platforms - Series 90(SNP)
Generic - Modbus RTU Master/Slave, GPS (NMEA)
Horner - CsCAN

IMO - G7

Indramat - SIS

KEB - KEB Combivert

Mitsubishi- A Series, FX Series

Omron - C Series

PMControl - ECmotor

Siemens - PPI, USS

Toshiba - ComputerLink, Tosvert
Unitelway - Unitelway DIl

Jednostka centralna umozliwia wykonywanie operacji zmiennoprzecinkowych, a takze wyko-
rzystanie procedur i regulatoréw PID. Podtrzymywana bateryjnie pamie¢ RAM umozliwia
przechowywanie programu sterujacego, danych oraz aktualnego czasu. Szybko$¢ wykonywa-
nia operacji logicznych wynosi 1.2 ms/kB.

@ Ztacze J1
@) zacze 52
Ztacze J3
@ Zasilanie
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- KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR
PARAMETRY
Napiecie zasilajgce 10+ 30VDC
Pobér pradu (Standby) 135 mA dla 24 VDC
Pobér pradu (praca) 30 Adla 1ms przy 24 VDC
Waga 354.3¢9
Temperatura pracy 0 +50°C
Wilgotno$é 5+ 95%
Wymiary (szeroko$é x wysokos$é x gtebokosc) 96x96x57.5 mm
Wymiary otworu montazowego 92x92 mm
Certyfikaty CE, UL
Wejscia dyskretne
llos¢ wejsc 12/1HSC
Zacisk wspolny 1
Napiecie wejsciowe 12/24 VDC
Maksymalne napiecie wejsciowe 35VDC
Impedancja wej$ciowa 10 kQ
Prad wejéciony o0 dony: 0.3 A/ 2amA
Maksymalny prég 8VDC
Minimalny prog 3VvDC
Czas reakcji ON-OFF 1ms
Czas reakcji OFF-ON 1ms
Maksymalna czestotliwosé HSC 10 kHz
Wyijscia dyskretne
llos¢ wyjse 12/1PWM
Zacisk wspdiny 1
Typ wyjsé logika dodatnia
Zabezpieczenie wyjsé zabezpieczenie przed zwarciem
Maksymalny prad wyjsciowy na kanat 05A
Maksymalny prad catkowity 4 A state
Maksymalne napiecie wyjsciowe 30 VDC
Minimalne napigcie wyjsciowe 10 vDC
Maksymalny prad rozruchowy 650 mA na kanat
Minimalny obcigzenie brak
Czas reakcji ON-OFF 1ms
Czas reakcji OFF-ON 1ms
Wejscia analogowe
llos¢ wejsc 2
0+10VDC
Zakresy wejsciowe 0+20mA
4 +20mA
Zakres napie¢ wejsciowych -0.5+12VDC
Impedancja wejsciowa tzs :;?;:Zwiogcl)((?kﬂ
Rozdzielczo$¢ 10 bitow
Petna skala %Al 32000
Maksymalny prad wsteczny 35mA
Szybko$¢ konwersji raz na skan
Maksymalny btad w temperaturze 25°C 1%
Maksymalny btagd w temperaturze innej niz 25°C -
12 2012-10-25



ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

SCHEMATY PODLACZEN

J
o— O 11 11 IN1
o— o 12 12 | IN2
o— © 13 I3 | IN3
o— O 14 14 | IN4
12_24VDC~_~<) o— © 15 15 | IN5
o— o 16 16 | IN6
o— O 17 17 | IN7
o— o 18 18 | IN8
o— o H1 H1 | HSC1/IN9
o— o H2 H2 | HSC2/IN10
o— o H3 H3 | HSC3/IN11
o— o H4 H4 | HSC4/IN12
0 mA Ty A1 A1 | Analog IN1
'-POV\C/’Rf’ ¥ [ 0_'1(0)\:DC A2 A2 | Analog IN2
e L ov 0V | Ground
J2
10-30vDC ov 0V | Ground
O V+ V+ | V¥
NC NC [ Nie podtaczone
¢ —[OBCAZENEF—— Q12 Q12 | OUT12
¢ [oBCowENER—— Q11 Q11 | ouT11
¢ [OBCWENEF—— Q10 Q10 | OUT10
¢ [oBomsENEF—+ Q9 Q9 | ouT9
¢—{oBCAZENEF——+ Q8 Q8 | ouTs
¢ —{OoBOAZENEF—— Q7 a7 | out?
¢ [OBCAZENEF——— Q6 Q6 | ouTe
¢ [oscmzENER—— Q5 Q5 | OUT5
¢———{oscZeNEF—o Q4 Q4 | OUT4
¢ —[oBCwZENEF—— Q3 Q3 | OUT3
¢ —[oBCWENEF— Q2 Q2 | OUT2/PWM2
Q1 Q1 | ouT1/PwMm1

V+* Supply for Sourcing Outputs
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‘KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

ZWORKI

Po odkreceniu tylnej czesci obudowy, istnieje mozliwos¢ konfigurowania trybu pracy wejs¢ dyskretnych (logika dodatnia lub ujemna) oraz
analogowych (tryb pradowy lub napieciowy) przy pomocy zainstalowanych zworek.

J _\
J1 J2
JP2
o0
oo Ji1
~ 7
Zworka JP1 Zworka JP2
logika logika tryb tryb
dodatnia ujemna pradowy  napieciowy
(20 mA) (10V)
A1 (— oo
A2 oo
A3 — oo
I Ad ( oo
ustawienie
standardowe ustawienie
standardowe

Przy pomocy zewnetrznej zworki mozemy wtgczy¢ terminowanie portéw komunikacyjnych MJ1 i MJ2.

@_

Ustawienia fabryczne
1 (default - none)

—
oo
oo

Terminowanie portu MJ2

(default - none)
( : ) [=R=R=] —
0 00|
I] ” I] U Terminowanie portu MJ1

D (default - none)

oo
—
oo

oo
oo
—

(1) Portkart MicroSD
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2

14
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PORTY | POLACZENIA

Port MJ1
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
81— 1 RX/TX+ wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,+”
— 2 RX/TX- wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior -
II:I:I:I :| 3 CTS wejsciowy Clear to Send
N — 4 RCS wyjsciow: Request to Send
— yisclowy a
1—Ha— 5 NC R -
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Port MJ2
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
8T/ 1 RX+ wejsciowy RS485 sygnat RX+
— 2 RX- wejsciowy RS485 sygnat RX-
% ] 3 TX+ wyjéciowy RS485 sygnat TX+
I — 4 TX- jsci RS4 tTX-
— wyjsciowy S485 sygna
1T—g— 5 NC - -
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Ztacze zasilania
Styk Sygnat Funkcja
1 DCD Uziemienie
2 ov Masa zasilania
3 +24V Zasilanie +24 V

2012-10-25
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

ASTOR

24 wejscia dyskretne, 12/24
VDC.

16 wyjs¢ dyskretnych, 0.5 A.

2 wejscia analogowe, 0 + 10
VDC, 0 + 20 mA, 4 =+ 20 mA.

Ekran 128 x 64 piksele.

20 klawiszy (klawisze funkcyjne
i numeryczne).

2 porty RS232, RS485

Programowanie sterownika
przy pomocy portu MJ1, MJ2,
GSM lub Ethernet

Rozbudowa przy pomocy
SmartMod

Opcjonalne moduty komunika-
cyjne do sieci Ethernet, GSM,
Profibus DP

Port kart MicroSD
Zasilanie 9 -30 VDC

(1) Portkart MicroSD
(2) zworki do terminowania portow MJ1 i MJ2

@ Ztacze J4
@) Portmi2
() Portmi1

HEXE220C014

Jednostka HE-XE104 integruje w sobie funkcje sterownika i panela operatorskiego, wyposa-
zona jest w 256K pamiegci przeznaczonej na program, 24 wej$¢ dyskretnych, 16 wyjs¢ dys-
kretnych i 2 wejscia analogowe. 4 wejscia dyskretne mozna skonfigurowac¢ tak, aby pracowaty
jako licznik wysokiej czestotliwosci. Natomiast 2 wyjscie mozna skonfigurowac tak, aby praco-
waty jako wyjscia PWM.

Jednostka wyposazona jest w graficzny, podswietlany ekran operatorski o rozmiarach 128 x
64 piksele, 20 klawiszy (w tym klawisze funkcyjne i numeryczne).

W sterownik wbudowany jest zegar czasu rzeczywistego, port kart MicroSD, a takze dwa porty
komunikacyjne RS232 i RS485 odstugujgce protokoty:

Allen Bradley DF1 - (Micrologix, PLC5, SLC500)
Animatics - SmartMotor

Baldor - Baldor Serial

CTRTU - CTRTU protocol dll and help file
Danfoss - VLT5000 Series

ELMO - Simplig MC Protocol

Emerson - Control Techniques CTRTU
Eurotherm - Eurotherm 590/590+
Eurotherm - Eurotherm 635

Flowmax - Flowmax 400i

GE Intelligent Platforms - Series 90(SNP)
Generic - Modbus RTU Master/Slave, GPS (NMEA)
Horner - CsCAN

IMO - G7

Indramat - SIS

KEB - KEB Combivert

Mitsubishi- A Series, FX Series

Omron - C Series

PMControl - ECmotor

Siemens - PPI, USS

Toshiba - ComputerLink, Tosvert
Unitelway - Unitelway DIl

Jednostka centralna umozliwia wykonywanie operacji zmiennoprzecinkowych, a takze wyko-
rzystanie procedur i regulatoréw PID. Podtrzymywana bateryjnie pamie¢ RAM umozliwia
przechowywanie programu sterujacego, danych oraz aktualnego czasu. Szybko$¢ wykonywa-
nia operacji logicznych wynosi 1.2 ms/kB.

@ Ztacze J1
@) zacze 52
Ztacze J3
@ Zasilanie

16
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PARAMETRY

Napiecie zasilajgce

10+ 30 VDC

Pobér pradu (Standby)

135 mA dla 24 VDC

Pobér pradu (praca)

30 Adla 1ms przy 24 VDC

Waga 354.3¢9
Temperatura pracy 0 +50°C
Wilgotno$é 5+ 95%
Wymiary (szeroko$¢ x wysokos$é x gtebokosc¢) 96x96x57.5 mm
Wymiary otworu montazowego 92x92 mm
Certyfikaty CE, UL
Wejscia dyskretne

llos¢ wejsc 24/ 1HSC
Zacisk wspolny 1

Napiecie wejsciowe 12/24 VDC
Max napigcie wejsciowe 35VvVDC
Impedancja wej$ciowa 10 kQ

Prad wejsciowy

prog goérny: 0.8 mA/-1.6 mA
prég dolny: 0.3 mA /-2.1 mA

Maksymalny prég

8 VDC

Minimalny prog 3VvDC
Czas reakcji ON-OFF 1ms

Czas reakcji OFF-ON 1ms

Max czestotliwosé HSC 10 kHz
Wyijscia dyskretne

llos¢ wyjse 16 /1 PWM
Zacisk wspdiny 1

Typ wyjsé logika dodatnia
Zabezpieczenie wyjsé zabezpieczenia przed zwarciem
Maksymalny prad wyjsciowy na kanat 05A
Maksymalny prad catkowity 4 A state
Maksymalne napiecie wyjsciowe 30 VDC
Minimalne napigcie wyjsciowe 10 vDC
Maksymalny prad rozruchowy 650 mA na kanat
Minimalne obcigzenie brak
Czas reakcji ON-OFF 1ms
Czas reakcji OFF-ON 1ms
Wejscia analogowe
llog¢ wejs¢ 2

0+10VDC
Zakresy wejsciowe 0+20mA

4 +20mA
Zakres napie¢ wejsciowych -0.5+12VDC

Impedancja wejsciowa

tryb pradowy: 100 kQ
tryb napieciowy: 500 kQ

Rozdzielczosé

10 bitéw

Petna skala %Al 32000
Maksymalny prad wsteczny 35mA
Szybko$¢ konwersji raz na skan
Maksymalny btad w temperaturze 25°C 1%

Maksymalny btagd w temperaturze innej niz 25°C

2012-10-25
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‘KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

SCHEMATY PODLACZEN

J
o— O 11 11 IN1
o— o 12 12 | IN2
o— © 13 I3 | IN3
o— O 14 14 | IN4
12_24VDC~_~<) o— © 15 15 | IN5
o— o 16 16 | IN6
o— O 17 17 | IN7
o— o 18 18 | IN8
o— o H1 H1 | HSC1/IN9
o— o H2 H2 | HSC2/IN10
o— o H3 H3 | HSC3/IN11
o— o H4 H4 | HSC4/IN12
0 mA Ty A1 A1 | Analog IN1
'-POV\C/’Rf’ ¥ [ 0_'1(0)\:DC A2 A2 | Analog IN2
e L ov 0V | Ground
J2
10-30vDC ov 0V | Ground
O V+ V+ | V¥
¢ [OBCAZENE}——— Q13 Q13 | OUT13
¢ —[OBCAZENEF—— Q12 Q12 | OUT12
¢ [oBCowENER—— Q11 Q11 | ouT11
¢ [OBCWENEF—— Q10 Q10 | OUT10
¢ [oBomsENEF—+ Q9 Q9 | ouT9
¢—{oBCAZENEF——+ Q8 Q8 | ouTs
¢ —{OoBOAZENEF—— Q7 a7 | out?
¢ [OBCAZENEF——— Q6 Q6 | ouTe
¢ [oscmzENER—— Q5 Q5 | OUT5
¢———{oscZeNEF—o Q4 Q4 | OUT4
¢ —[oBCwZENEF—— Q3 Q3 | OUT3
¢ —[oBCWENEF— Q2 Q2 | OUT2/PWM2
Q1 Q1 | ouT1/PwMm1

V+* Supply for Sourcing Outputs
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

J3
o— o 113 113 | IN13
o— o 14 114 | IN14
o— o 15 115 | IN15
o— o 16 116 | IN16
12-24vDc* Q) o— O 117 117 | IN17
o— o 18 118 | IN18
o— o 119 119 | IN19
o— O 120 120 | IN20
o— o 121 121 | IN21
o— o 122 122 | IN22
o— o 123 123 | IN23
o— o 124 124 | IN24
ov 0V | Ground
J2
10:ngDC ov
@ v+
J4
¢——[oscZENER—— Q16 Q16 | OUT16
¢——[oBoAZENEF—— Q15 Q15 | OUT15
Q14 Q14 | ouT14

ZWORKI

Po odkreceniu tylnej czesci obudowy, istnieje mozliwo$¢ konfigurowania trybu pracy wej$¢ dyskretnych (logika dodatnia lub ujemna) oraz
analogowych (tryb pradowy lub napieciowy) przy pomocy zainstalowanych zworek.

J4
S
JP1
J1 J2
JP2
p——
J3
Zworka JP1 Zworka JP2
logika logika tryb tryb
dodatnia ujemna pradowy  napieciowy
(20 mA) (10V)
] L Al 1 2 1[eo]2
o A2 3 4 3|00|4
ustawienie
standardowe ustawienie
standardowe

Przy pomocy zewnetrznej zworki mozemy wigczy¢ terminowanie portéw komunikacyjnych MJ1 i MJ2.

2012-10-25 19



‘KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

Ustawienia fabryczne
1 (default - none)

—
oo
oo

Terminowanie portu MJ2

@— oDoo — (default - none)
ooo
U Terminowanie portu MJ1

I] I] I] 0 (default - none)

oo
—
oo

oo
oo
—

(1) Portkart MicroSD
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PORTY | POLACZENIA

Port MJ1
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
81— 1 RX/TX+ wejsciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,+”
— 2 RX/TX- wejsciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior -
II:I:I:I :| 3 CTS wejsciowy Clear to Send
N — 4 RCS wyjsciow Request to Send
— yiSclowy a
1—Ha— 5 NC - -
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Port MJ2
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
8—HT— 1 RX+ wejsciowy RS485 sygnat RX+
 — 2 RX- wejsciowy RS485 sygnat RX-
% :I 3 TX+ wyjéciowy RS485 sygnat TX+
8 — 4 TX- wyjsciow RS485 sygnat TX-
— yiSclowy Y9
1—HT—4 5 NC - N
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Zlacze zasilania
Styk Sygnat Funkcja
1 DCD Uziemienie
2 ov Masa zasilania
3 +24V Zasilanie +24 V

2012-10-25
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R KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

HEXE220C015-01

e 12 wej$¢ dyskretnych, 12/24 Jednostka HE-XE105 integruje w sobie funkcje sterownika i panela operatorskiego, wyposa-
VvDC. zona jest w 256 K pamieci przeznaczonej na program, 12 wejs¢ dyskretnych, 12 wyjs¢ dys-

kretnych, 2 wejscia analogowe i 2 wyjscia analogowe. 4 wejscia dyskretne mozna skonfiguro-
o ] wac tak, aby pracowaty jako licznik wysokiej czestotliwosci. Natomiast 2 wyj$cia mozna skon-
* 2 wejscia analogowe, 0 + 10 figurowac tak, aby pracowaty jako wyjscia PWM.
VDC, 0+ 20 mA, 4 + 20 mA.
e 2 wyjscia analogowe, 0 + 10
VDC, 4 + 20 mA.
: W sterownik wbudowany jest zegar czasu rzeczywistego, port kart MicroSD, a takze dwa porty
Ekran 128 x 64 piksele.
¢ P komunikacyjne RS232 i RS485 odstugujgce protokoty:

e 12 wyjs¢ dyskretnych, 0.5 A.

Jednostka wyposazona jest w graficzny, podswietlany ekran operatorski o rozmiarach 128 x
64 piksele, 20 klawiszy (w tym klawisze funkcyjne i numeryczne).

e 20 klawiszy (klawisze funkcyjne
i numeryczne).
e 2 porty RS232, RS485

. Programowanie sterownika
przy pomocy portu MJ1, MJ2,
GSM lub Ethernet

. Rozbudowa przy pomocy
SmartMod

e  Opcjonalne moduty komunika-
cyjne do sieci Ethernet, GSM,
Profibus DP

. Port kart MicroSD

Zasilanie 9 -30 VDC

Allen Bradley DF1 - (Micrologix, PLC5, SLC500)
Animatics - SmartMotor

Baldor - Baldor Serial

CTRTU - CTRTU protocol dll and help file
Danfoss - VLT5000 Series

ELMO - Simplig MC Protocol

Emerson - Control Techniques CTRTU
Eurotherm - Eurotherm 590/590+
Eurotherm - Eurotherm 635

Flowmax - Flowmax 400i

GE Intelligent Platforms - Series 90(SNP)
Generic - Modbus RTU Master/Slave, GPS (NMEA)
Horner - CsCAN

IMO - G7

Indramat - SIS

KEB - KEB Combivert

Mitsubishi- A Series, FX Series

Omron - C Series

PMControl - ECmotor

Siemens - PPI, USS

Toshiba - ComputerLink, Tosvert
Unitelway - Unitelway DIl

Jednostka centralna umozliwia wykonywanie operacji zmiennoprzecinkowych, a takze wyko-
rzystanie procedur i regulatoréw PID. Podtrzymywana bateryjnie pamie¢ RAM umozliwia
przechowywanie programu sterujacego, danych oraz aktualnego czasu. Szybko$¢ wykonywa-
nia operacji logicznych wynosi 1.2 ms/kB.

(1) Portkart MicroSD (6) ztacze 11
(2) zworki do terminowania portow MJ1 i MJ2 @) zacze 52
@ Ztacze J4 Ztacze J3
@) Portmi2 (9 zasilanie

() Portmi1
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PARAMETRY

Napiecie zasilajgce

10+ 30 VDC

Pobér pradu (Standby)

135 mA dla 24 VDC

Pobér pradu (praca)

30 Adla 1ms przy 24 VDC

Waga 354.3¢9
Temperatura pracy 0 +50°C
Wilgotnosé 5+ 95%
Wymiary (szeroko$¢ x wysokos$é x gtebokosc) 96x96x57.5 mm
Wymiary otworu montazowego 92x92 mm
Certyfikaty CE, UL
Wejscia dyskretne

llos¢ wejsc 12/1HSC
Zacisk wspolny 1

Napiecie wejsciowe 12/24 VDC
Maksymalne napiecie wejsciowe 35VDC
Impedancja wej$ciowa 10 kQ

Prad wejsciowy

prog gérny: 0.8 mA/-1.6 mA
prég dolny: 0.3 mA /-2.1 mA

Maksymalny prég

8 VDC

Minimalny prog 3VvDC
Czas reakcji ON-OFF 1ms

Czas reakcji OFF-ON 1ms

Max czestotliwosé HSC 10 kHz
Wyijscia dyskretne

llos¢ wyjse 12/1PWM
Zacisk wspdiny 1

Typ wyjsé

logika dodatnia

Zabezpieczenie wyjsé

zabezpieczenie przed zwarciem

Maksymalny prad wyjsciowy na kanat

05A

Maksymalny prad catkowity 4 A state

Maksymalne napiecie wyjsciowe 30 VDC

Minimalne napigcie wyj$ciowe 10 vDC

Maksymalny prad rozruchowy 650 mA na kanat

Minimalne obcigzenie brak

Czas reakcji ON — OFF 1ms

Czas reakcji OFF-ON 1ms

Wejscia analogowe

llog¢ wejs¢ 2
0+10VDC

Zakresy wejsciowe 0+20mA
4 +20mA

Wejscia oporowe RTD PT100

Wej$cia termoparowe

JK,NTER,S,B

Zakres napie¢ wejsciowych

10 VDC: -0.5+ 15VDC
20 mA: -0.6 + 6 VDC
RTD/T/C: +24 VDC

Impedancja wej$ciowa

tryb pradowy: 100 kQ
tryb napigciowy: 500 kQ

Rozdzielczosé

14 bitéw

Petna skala %Al 32000
Maksymalny prad wsteczny 35mA
Szybko$¢ konwersji raz na skan
Maksymalny btad w temperaturze 25°C 0.1%

Maksymalny btad w temperaturze innej niz 25°C

2012-10-25



KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

ASTOR

Wyjscia analogowe

llos¢ wyjsé 2
Zakresy wyj$ciowe 2 : ;g \n{lic
Rozdzielczo$¢ 12 bitow
Od$wiezanie raz na skan
Minimalne obcigzenie przy 10 V 5kQ
Maksymalne obcigzenie przy 20 mA 500 kQ
Maksymalny btad w temperaturze 25°C 0.1%
Maksymalny btad w temperaturze innej niz 25°C 0.01%/C
SCHEMATY PODLACZEN
J1
o— o—— I 11 IN1
————————o0— o—— |2 12 | IN2
—o0— o——— I3 I3 | IN3
———o0— o—— |4 14 | IN4
12 .24 VDCTC —o0— o—— I5 15 IN5
—o0— o—— 6 16 ING
—o— o—— 17 17 | IN7
—o0— o—— I8 18 IN8
—O0— o—— H1 H1 | HSC1/IN9
—————————O0— o0—— H2 H2 | HSC2/IN10
———————0— o0— H3 H3 | HSC3/IN11
L— o0— 0——— H4 H4 | HSC4/IN12
NC NC | Nie podtaczony
NC NC | Nie podigczony
ov 0V | Ground
J2
70-30VDC ov 0V | Ground
-OF V+ V+ | V+*
NC NC | Nie podtaczony
¢ —[OBCWENEF—— Q12 Q12 | OUT12
¢ —[OBOAZENE}F—— Q11 Q11 | ouT11
¢————[oBoAZENEF——+ Q10 Q10 | OUT10
¢ —{OBOAZENEF——+ Q9 Q9 | ouT9
¢ —[oBCAZENEF——— Q8 Q8 | ouTs
¢ —[OECAZENEF—— Q7 Q7 | out?
¢ [OBCWENE—— Q6 Q6 | OUTe
¢ —[OoBCAZENEF——— Q5 Q5 | OUTS
¢ —[OoBCWENEF— Q4 Q4 | OuT4
¢ —[oBCAZENEF——— Q3 Q3 | OUT3
¢ —[OoBOAZENEF—— Q2 Q2 | OUT2/PWM2
at Qi | ouT1/PwM1

V+* Supply for Sourcing Outputs

24
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

Thermocouple In

J3
< — T1+ T1+ | T/C/RTD IN1+/100mV+
T o T1- T1- | T/C/RTD IN1-/100mV-

/j? T2+ | T/C/RTD IN2+/100mV+

T2- | T/C/RTD IN2-/100mV-

RTDIn AQ1 | 10V /20 mA OUTA
L T+ AQ2 | 10V/20 mA OUT2
| _T1- 0V | Ground
MA1 | 20 mA IN1
oV v1 | 10V INT
mVin ov Ground
MA2 | 20 mA IN2
J: 1 T+ v2 | 10VIN2
] 0V | Ground

o —
< T

0-10 V Analog Out

10 VDC
—

Na

4-20 mA Analog Out
20 mA

(=]

f
Nd

0-10 V Analog In

%
0-10 VDC +¢
Y

20 mA Analog In

B

20 mA _
0D MA1
VA

LOOP PWR "

B

ov
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

®

ZWORKI

Po odkreceniu tylnej czesci obudowy, istnieje mozliwos¢ konfigurowania trybu pracy wejs¢ dyskretnych (logika dodatnia lub ujemna) oraz
analogowych (tryb pradowy, napieciowy, termoparowy, rezystancyjny) przy pomocy zainstalowanych zworek.

J _\
JP1
JP2 JP3
0000 o000
0000 0000
J1 La 000 Lo o000 J2
JP4
000O0O0CO
000000
000O0O0O
7
J3
Zworka JP1 Zworka JP2 Zworka JP3
logika logika 10V /20 mA
dodatnia ujemna P I:”] P DD
[T CO» cooo| looss
ustawienie MA1/V1 MA2/\V2
standardowe ustawienie
standardowe
Zworka JP4
tryb tryb T/C/100 mV
pradowy napieciowy 0000 0000
(20 mA) (10V)
0% 0000|0000
0o0ooo T T2

0 0O0O0O0O

L0000

AQ2 AQ1

AQ2 AQ1

RTD (PT100)

ustawienie
standardowe

05| (00

oo oo
™ T2

Przy pomocy zewnetrznej zworki mozemy wigczy¢ terminowanie portéw komunikacyjnych MJ1 i MJ2.

®—

Ustawienia fabryczne I:ln o
1 (default - none) oo
OO [0 UOU
Terminowanie portu MJ2 | o |:| o
(default - none) (olJoO
(:)— gag | —
U Terminowanie portu MJ1 | o DD
l] l] l] (default - none) |o o

(1) Portkart MicroSD
@ Zworki do terminowania portow MJ1 i MJ2
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PORTY | POLACZENIA

Port MJ1
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
81— 1 RX/TX+ wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,+”
— 2 RX/TX- wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior -
II:Ij: :| 3 CTS wejsciowy Clear to Send
N — 4 RCS wyjsciow: Request to Send
— yisclowy g
1—H—1 5 NC R R
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Port MJ2
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
8 tr— 1 RX+ wejsciowy RS485 sygnat RX+
o — 2 RX- wejsciowy RS485 sygnat RX-
% :I 3 TX+ wyjéciowy RS485 sygnat TX+
N E— 4 TX- j$ciow RS485 sygnat TX-
— Wyjselowy v9
1—HT— 5 NC R R
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Zlacze zasilania
Styk Sygnat Funkcja
1 DCD Uziemienie
2 ov Masa zasilania
3 +24V Zasilanie +24 V

2012-10-25
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ASTOR

HEXE220C112

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

12 wejs¢ dyskretnych, 12/24
VDC.

6 wyj$¢ przekaznikowych.

4 wejscia analogowe, 0 + 10
VDC, 0+ 20 mA, 4 + 20 mA.
Ekran 128 x 64 piksele.

20 klawiszy (klawisze funkcyjne
i numeryczne).

2 porty RS232, RS485
Port CAN z obstugg CsCAN,

CANopen, DeviceNet oraz
J1939

Programowanie sterownika
przy pomocy portu MJ1, MJ2,
GSM lub Ethernet

Rozbudowa przy pomocy
SmartMod, SmartStix,
SmartBlock, SmartRail

Opcjonalne moduty komunika-
cyjne do sieci Ethernet, GSM,
Profibus DP

Port kart MicroSD
Zasilanie 9 -30 VDC

(1) Portkart MicroSD
(2) zworki do terminowania portow MJ1 i MJ2

@ Ztacze J4
@ Portmi2
() PortMu1

Jednostka HE-XE112 integruje w sobie funkcje sterownika i panela operatorskiego. Wyposa-
zona jest w 256K pamieci przeznaczonej na program, 12 wejs¢ dyskretnych, 6 wyj$¢ przekaz-
nikowych i 4 wejscia analogowe. 4 wejscia dyskretne mozna skonfigurowac¢ tak, aby pracowaty
jako licznik wysokiej czestotliwosci.

Jednostka wyposazona jest w graficzny, podswietlany ekran operatorski o rozmiarach 128 x
64 piksele, 20 klawiszy (w tym klawisze funkcyjne i numeryczne).

W sterownik wbudowany jest zegar czasu rzeczywistego, port kart MicroSD, port sieci CAN z
obstugg CsCAN, CANopen, DeviceNet oraz J1939, a takze dwa porty komunikacyjne RS232 i
RS485 odstugujgce protokoty:

Allen Bradley DF1 - (Micrologix, PLC5, SLC500)
Animatics - SmartMotor

Baldor - Baldor Serial

CTRTU - CTRTU protocol dll and help file
Danfoss - VLT5000 Series

ELMO - Simplig MC Protocol

Emerson - Control Techniques CTRTU
Eurotherm - Eurotherm 590/590+
Eurotherm - Eurotherm 635

Flowmax - Flowmax 400i

GE Intelligent Platforms - Series 90(SNP)
Generic - Modbus RTU Master/Slave, GPS (NMEA)
Horner - CSCAN

IMO - G7

Indramat - SIS

KEB - KEB Combivert

Mitsubishi- A Series, FX Series

Omron - C Series

PMControl - ECmotor

Siemens - PPI, USS

Toshiba - ComputerLink, Tosvert
Unitelway - Unitelway DIl

Jednostka centralna umozliwia wykonywanie operacji zmiennoprzecinkowych, a takze wyko-
rzystanie procedur i regulatoréw PID. Podtrzymywana bateryjnie pamie¢ RAM umozliwia
przechowywanie programu sterujacego, danych oraz aktualnego czasu. Szybko$¢ wykonywa-
nia operacji logicznych wynosi 1.2 ms/kB.

@ Ztacze J1
@) Ztacze 52
Ziacze J3
@ Zasilanie

(@10) Port NET1 (CSCAN)
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PARAMETRY

Napiecie zasilajgce

10+ 30 VDC

Pobér pradu (Standby)

135 mA dla 24 VDC

Pobér pradu (praca)

30 Adla 1ms przy 24 VDC

Waga 3409
Temperatura pracy 0 +50°C
Wilgotno$é 5+ 95%
Wymiary (szeroko$¢ x wysokos$é x gtebokosc) 96x96x57.5 mm
Wymiary otworu montazowego 92x92 mm
Certyfikaty CE, UL
Wejscia dyskretne

llos¢ wejsc 12/1HSC
Zacisk wspolny 1

Napiecie wejsciowe 12/24 VDC
Maksymalne napiecie wejsciowe 35VDC
Impedancja wej$ciowa 10 kQ

Prad wejsciowy

prog gérny: 0.8 mA/-1.6 mA
prég dolny: 0.3 mA /-2.1 mA

Maksymalny prég

8 VDC

Minimalny prog 3VvDC

Czas reakcji ON-OFF 1ms

Czas reakcji OFF-ON 1ms
Maksymalna czestotliwosé HSC 10 kHz

Wyijscia przekaznikowe

llos¢ wyjsé 6

Zacisk wspdiny 6

Maksymalny prad wyjsciowy 3 Adla 250 VAC
Maksymalny prad catkowity 5 A state

Maksymalne napiecie wyj$ciowe

275 VAC, 35VDC

Maksymalna przetgczana moc

150 W, 1250 VA

I1zolacja

1000 VAC

Zywotnosé wyjsé

bez obcigzenia: 5000000
z obcigzeniem: 100000

Typ

mechaniczny

Czas oczekiwania

1 skan + 10 ms

Wejscia analogowe

llo$¢ wejse 4

0+10VDC
Zakresy wejsciowe 0+20mA

4 +20 mA
Zakres napig¢ wejsciowych -0.5+12VDC

Impedancja wej$ciowa

tryb pradowy: 100 kQ
tryb napigciowy: 500 kQ

Rozdzielczosé

10 bitéw

Petna skala %Al 32000
Maksymalny prad wsteczny 35 mA
Szybkos$¢ konwersji raz na skan

Maksymalny btad w temperaturze 25°C

1%

Maksymalny btad temperaturze innej niz 25°C

2012-10-25
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_KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR
SCHEMATY PODLACZEN
J1
o— © 11 11 IN1
o— o 12 12 | IN2
o— © 13 13 IN3
o— O 14 14 IN4
12-24 VDCT() o— © 15 15 IN5
o— o 16 16 | IN6
o— O 17 17 | IN7
o— o 18 18 | IN8
o— o H1 H1 | HSC1/IN9
ov 0V | Ground
20MA 3D A1 A1 | Analog IN1
QD A2 A2 | Analog IN2
Loor PWR*() O: A3 A3 | Analog IN3
O A4 A4 | Analog IN4
0-10VvDe ov ov | Ground
J2
23(|Ju\éAC (T OO C6 C6 | Relay 6 COM
25VDC + R6 R6 | Relay 6 NO
23(|)u\éAC - caWVe, C5 C5 | Relay 5 COM
25VDC + R5 R5 | Relay 5 NO
23(|)u\éAC - lcaVe, C4 C4 | Relay 4 COM
25VDC + R4 R4 | Relay 4 NO
230VAC 5 OO c3 C3 | Relay 3COM
25VDC + R3 R3 | Relay 3 NO
23(|)u\éAC - oAV C2 C2 | Relay 2 COM
25VDC + R2 R2 | Relay 2 NO
23(|)u\éAC - lcaVe C1 C1 [ Relay 1 COM
25 VDC + R1 R1 | Relay 1 NO
o— o H4 H4 | HSC4/IN12
12-24VDC o— o H3 H3 | HSC3/IN11
ov oN J1 —O~ o— o H2 H2 | HSC2/IN10
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

ZWORKI

Po odkreceniu tylnej czesci obudowy, istnieje mozliwos¢ konfigurowania trybu pracy wejs¢ dyskretnych (logika dodatnia lub ujemna) oraz
analogowych (tryb pradowy lub napieciowy) przy pomocy zainstalowanych zworek.

J _\
J1 J2
JP2
o0
oo Ji1
~ 7
Zworka JP1 Zworka JP2
logika logika tryb tryb
dodatnia ujemna pradowy  napieciowy
(20 mA) (10V)
A1 (— oo
A2 oo
A3 — oo
I Ad ( oo
ustawienie
standardowe ustawienie
standardowe

Przy pomocy zewnetrznej zworki mozemy wtgczy¢ terminowanie portéw komunikacyjnych MJ1 i MJ2.

@_

Ustawienia fabryczne
1 (default - none)

—
oo
oo

Terminowanie portu MJ2

(default - none)
( : ) [=R=R=] —
0 00|
I] ” I] U Terminowanie portu MJ1

D (default - none)

oo
—
oo

oo
oo
—

(1) Portkart MicroSD
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR
PORTY | POLACZENIA
Port MJ1
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
81— 1 RX/TX+ wejsciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,+”
— 2 RX/TX- wejsciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior -
II:Ij: :| 3 CTS wejsciowy Clear to Send
ME— 4 RCS jéci R t to Send
wyjéciowy equest to Sen
1—H—1 5 NC - -
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Port MJ2
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
8 tr— 1 RX+ wejsciowy RS485 sygnat RX+
o — 2 RX- wejsciowy RS485 sygnat RX-
% :I 3 TX+ wyjéciowy RS485 sygnat TX+
N E— 4 TX- j$ci RS485 t TX-
wyj$ciowy sygna
1—Hr— 5 NC - -
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Port NET1 CAN
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
1 V- zasilanie ™"
2 CN_L wejsciowy/wyjsciowy sygnat "=’
3 SHLD ekran
4 CN_H wejsciowy/wyjsciowy sygnat "+”
5 V+ zasilanie "+”
Zlacze zasilania
Styk Sygnat Funkcja
1 DCD Uziemienie
2 ov Masa zasilania
3 +24V Zasilanie +24 V
32 2012-10-25



ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

HEXE220C113

12 wejs¢ dyskretnych, 12/24
VDC.

12 wyjs¢ dyskretnych, 0.5 A.
2 wejscia analogowe, 0 + 10
VDC, 0+ 20 mA, 4 + 20 mA.
Ekran 128 x 64 piksele.

20 klawiszy (klawisze funkcyjne
i numeryczne).

2 porty RS232, RS485
Port CAN z obstugg CsCAN,

CANopen, DeviceNet oraz
J1939

Programowanie sterownika
przy pomocy portu MJ1, MJ2,
GSM lub Ethernet

Rozbudowa przy pomocy
SmartMod, SmartStix,
SmartBlock, SmartRail

Opcjonalne moduty komunika-
cyjne do sieci Ethernet, GSM,
Profibus DP

Port kart MicroSD
Zasilanie 9 -30 VDC

(1) Port kart MicroSD
(2) zworki do terminowania portow MJ1 i MJ2

) Zacze 44
@ Portmi2
(&) Portmu1

Jednostka HE-XE113 integruje w sobie funkcje sterownika i panela operatorskiego, wyposa-
zona jest w 256K pamiegci przeznaczonej na program, 12 wej$¢ dyskretnych, 12 wyjs¢ dys-
kretnych i 2 wejscia analogowe. 4 wejscia dyskretne mozna skonfigurowac tak, aby pracowaty
jako licznik wysokiej czestotliwosci. Natomiast 2 wyjscia mozna skonfigurowac tak, aby praco-
waty jako wyjscia PWM.

Jednostka wyposazona jest w graficzny, podswietlany ekran operatorski o rozmiarach 128 x
64 piksele, 20 klawiszy (w tym klawisze funkcyjne i numeryczne).

W sterownik wbudowany jest zegar czasu rzeczywistego, port kart MicroSD, port sieci CAN z
obstugg CsCAN, CANopen, DeviceNet oraz J1939, a takze dwa porty komunikacyjne RS232 i
RS485 odstugujgce protokoty:

Allen Bradley DF1 - (Micrologix, PLC5, SLC500)
Animatics - SmartMotor

Baldor - Baldor Serial

CTRTU - CTRTU protocol dll and help file
Danfoss - VLT5000 Series

ELMO - Simplig MC Protocol

Emerson - Control Techniqgues CTRTU
Eurotherm - Eurotherm 590/590+
Eurotherm - Eurotherm 635

Flowmax - Flowmax 400i

GE Intelligent Platforms - Series 90(SNP)
Generic - Modbus RTU Master/Slave, GPS (NMEA)
Horner - CsCAN

IMO - G7

Indramat - SIS

KEB - KEB Combivert

Mitsubishi- A Series, FX Series

Omron - C Series

PMControl - ECmotor

Siemens - PPI, USS

Toshiba - ComputerLink, Tosvert
Unitelway - Unitelway DIl

Jednostka centralna umozliwia wykonywanie operacji zmiennoprzecinkowych, a takze wyko-
rzystanie procedur i regulatorow PID. Podtrzymywana bateryjnie pamie¢ RAM umozliwia
przechowywanie programu sterujacego, danych oraz aktualnego czasu. Szybko$¢ wykonywa-
nia operacji logicznych wynosi 1.2 ms/kB.

@ Ztacze J1
@) Ztacze 32
Ziacze J3
@ Zasilanie

(10) Port NET1 (CsCAN)

2012-10-25
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R KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR
PARAMETRY
Napiecie zasilajgce 10+ 30VDC
Pobér pradu (Standby) 135 mA dla 24 VDC
Pobér pradu (praca) 30 Adla 1ms przy 24 VDC
Waga 354.3¢9
Temperatura pracy 0 +50°C
Wilgotno$é 5+ 95%
Wymiary (szeroko$¢ x wysokos$é x gtebokosc) 96x96x57.5 mm
Wymiary otworu montazowego 92x92 mm
Certyfikaty CE, UL
Wejscia dyskretne
llos¢ wejsc 12/1HSC
Zacisk wspolny 1
Napiecie wejsciowe 12/24 VDC
Maksymalne napiecie wejsciowe 35VDC
Impedancja wej$ciowa 10 kQ
Prad wejéciony o0 dony: 0.3 A/ 2amA
Maksymalny prég 8VDC
Minimalny prog 3VvDC
Czas reakcji ON-OFF 1ms
Czas reakcji OFF-ON 1ms
Maksymalna czestotliwosé HSC 10 kHz
Wyijscia dyskretne
llos¢ wyjse 12/1PWM
Zacisk wspdiny 1
Typ wyjsé logika dodatnia
Zabezpieczenie wyjsé zabezpieczenie przed zwarciem
Maksymalny prad wyjsciowy na kanat 05A
Maksymalny prad catkowity 4 A state
Maksymalne napiecie wyjsciowe 30 VDC
Minimalne napigcie wyjsciowe 10 vDC
Maksymalny prad rozruchowy 650 mA na kanat
Minimalny obcigzenie brak
Czas reakcji ON-OFF 1ms
Czas reakcji OFF-ON 1ms
Wejscia analogowe
llos¢ wejsc 2
0+10VDC
Zakresy wejsciowe 0+20mA
4 +20mA
Zakres napie¢ wejsciowych -0.5+12VDC
Impedancja wejsciowa tzs :;?;:Zwiogcl)((?kﬂ
Rozdzielczo$¢ 10 bitéw
Petna skala %Al 32000
Maksymalny prad wsteczny 35mA
Szybko$¢ konwersji raz na skan
Maksymalny btad w temperaturze 25°C 1%
Maksymalny btagd w temperaturze innej niz 25°C -
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

SCHEMATY PODLACZEN

J
o— O 11 11 IN1
o— o 12 12 | IN2
o— © 13 I3 | IN3
o— O 14 14 | IN4
12_24VDC~_~<) o— © 15 15 | IN5
o— o 16 16 | IN6
o— O 17 17 | IN7
o— o 18 18 | IN8
o— o H1 H1 | HSC1/IN9
o— o H2 H2 | HSC2/IN10
o— o H3 H3 | HSC3/IN11
o— o H4 H4 | HSC4/IN12
0 mA Ty A1 A1 | Analog IN1
'-POV\C/’Rf’ ¥ [ 0_'1(0)\:DC A2 A2 | Analog IN2
e L ov 0V | Ground
J2
10-30vDC ov 0V | Ground
O V+ V+ | V¥
NC NC [ Nie podtaczone
¢ —[OBCAZENEF—— Q12 Q12 | OUT12
¢ [oBCowENER—— Q11 Q11 | ouT11
¢ [OBCWENEF—— Q10 Q10 | OUT10
¢ [oBomsENEF—+ Q9 Q9 | ouT9
¢—{oBCAZENEF——+ Q8 Q8 | ouTs
¢ —{OoBOAZENEF—— Q7 a7 | out?
¢ [OBCAZENEF——— Q6 Q6 | ouTe
¢ [oscmzENER—— Q5 Q5 | OUT5
¢———{oscZeNEF—o Q4 Q4 | OUT4
¢ —[oBCwZENEF—— Q3 Q3 | OUT3
¢ —[oBCWENEF— Q2 Q2 | OUT2/PWM2
Q1 Q1 | ouT1/PwMm1

V+* Supply for Sourcing Outputs
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‘KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

ZWORKI

Po odkreceniu tylnej czesci obudowy, istnieje mozliwos¢ konfigurowania trybu pracy wejs¢ dyskretnych (logika dodatnia lub ujemna) oraz
analogowych (tryb pradowy lub napieciowy) przy pomocy zainstalowanych zworek.

J _\
J1 J2
JP2
o0
oo Ji1
~ 7
Zworka JP1 Zworka JP2
logika logika tryb tryb
dodatnia ujemna pradowy  napieciowy
(20 mA) (10V)
A1 (— oo
A2 oo
A3 — oo
I Ad ( oo
ustawienie
standardowe ustawienie
standardowe

Przy pomocy zewnetrznej zworki mozemy witgczy¢ terminowanie portéw komunikacyjnych MJ1 i MJ2.

@_

Ustawienia fabryczne
1 (default - none)

—
oo
oo

Terminowanie portu MJ2

(default - none)
( : ) [=R=R=] —
0 00|
I] ” I] U Terminowanie portu MJ1

D (default - none)

oo
—
oo

oo
oo
—

(1) Portkart MicroSD
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2

36
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PORTY | POLACZENIA

Port MJ1
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
81— 1 RX/TX+ wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,+”
— 2 RX/TX- wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior -
II:I:I:I :| 3 CTS wejsciowy Clear to Send
N — 4 RCS wyjsciow: Request to Send
— yisclowy a
1—— 5 NC - -
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Port MJ2
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
8T/ 1 RX+ wejsciowy RS485 sygnat RX+
— 2 RX- wejsciowy RS485 sygnat RX-
% ] 3 TX+ wyjéciowy RS485 sygnat TX+
H— 4 TX- j$ci RS4 tTX-
— wyjsciowy S485 sygna
1T—g— 5 NC - -
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Port NET1 CAN
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
1 V- zasilanie ™"
2 CN_L wejsciowy/wyjsciowy sygnat "
3 SHLD ekran
4 CN_H wejsciowy/wyjsciowy sygnat "+”
5 V+ zasilanie "+”
Ztacze zasilania
Styk Sygnat Funkcja
1 DCD Uziemienie
2 ov Masa zasilania
3 +24V Zasilanie +24 V

2012-10-25
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R KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

HEXE220C114

24 wejscia dyskretne, 12/24
VDC.

16 wyjs¢ dyskretnych, 0.5 A.

2 wejscia analogowe, 0 + 10
VDC, 0 + 20 mA, 4 =+ 20 mA.

Ekran 128 x 64 piksele.

20 klawiszy (klawisze funkcyjne
i numeryczne).

2 porty RS232, RS485

Port CAN z obstugg CsCAN,
CANopen, DeviceNet oraz
J1939

Programowanie sterownika
przy pomocy portu MJ1, MJ2,
GSM lub Ethernet

Rozbudowa przy pomocy
SmartMod, SmartStix,
SmartBlock, SmartRail

Opcjonalne moduty komunika-
cyjne do sieci Ethernet, GSM,
Profibus DP

Port kart MicroSD
Zasilanie 9 -30 VDV

(1) Port kart MicroSD
(2) zworki do terminowania portow MJ1 i MJ2

) Zacze 44
@ Portmi2
(&) Portmu1

Jednostka HE-XE114 integruje w sobie funkcje sterownika i panela operatorskiego, wyposa-
zona jest w 256K pamieci przeznaczonej na program, 24 wejscia dyskretnych, 16 wyj$¢ dys-
kretnych i 2 wejscia analogowe. 4 wejscia dyskretne mozna skonfigurowac¢ tak, aby pracowaty
jako licznik wysokiej czestotliwosci. Natomiast 2 wyjscie mozna skonfigurowac tak, aby praco-
waty jako wyjscia PWM.

Jednostka wyposazona jest w graficzny, podswietlany ekran operatorski o rozmiarach 128 x
64 piksele, 20 klawiszy (w tym klawisze funkcyjne i numeryczne).

W sterownik wbudowany jest zegar czasu rzeczywistego, port kart MicroSD, port sieci CAN z
obstugg CsCAN, CANopen, DeviceNet oraz J1939, a takze dwa porty komunikacyjne RS232 i
RS485 odstugujgce protokoty:

Allen Bradley DF1 - (Micrologix, PLC5, SLC500)
Animatics - SmartMotor

Baldor - Baldor Serial

CTRTU - CTRTU protocol dll and help file
Danfoss - VLT5000 Series

ELMO - Simplig MC Protocol

Emerson - Control Techniqgues CTRTU
Eurotherm - Eurotherm 590/590+
Eurotherm - Eurotherm 635

Flowmax - Flowmax 400i

GE Intelligent Platforms - Series 90(SNP)
Generic - Modbus RTU Master/Slave, GPS (NMEA)
Horner - CsCAN

IMO - G7

Indramat - SIS

KEB - KEB Combivert

Mitsubishi- A Series, FX Series

Omron - C Series

PMControl - ECmotor

Siemens - PPI, USS

Toshiba - ComputerLink, Tosvert
Unitelway - Unitelway DIl

Jednostka centralna umozliwia wykonywanie operacji zmiennoprzecinkowych, a takze wyko-
rzystanie procedur i regulatorow PID. Podtrzymywana bateryjnie pamie¢ RAM umozliwia
przechowywanie programu sterujacego, danych oraz aktualnego czasu. Szybko$¢ wykonywa-
nia operacji logicznych wynosi 1.2 ms/kB.

@ Ztacze J1
@) Ztacze 32
Ziacze J3
@ Zasilanie

(10) Port NET1 (CsCAN)
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PARAMETRY

Napiecie zasilajgce

10+ 30 VDC

Pobér pradu (Standby)

135 mA dla 24 VDC

Pobér pradu (praca)

30 Adla 1ms przy 24 VDC

Waga 354.3¢9
Temperatura pracy 0 +50°C
Wilgotno$é 5+ 95%
Wymiary (szeroko$¢ x wysokos$é x gtebokosc) 96x96x57.5 mm
Wymiary otworu montazowego 92x92 mm
Certyfikaty CE, UL
Wejscia dyskretne

llos¢ wejsc 24/ 1HSC
Zacisk wspolny 1

Napiecie wejsciowe 12/24 VDC
Max napigcie wejsciowe 35VvVDC
Impedancja wej$ciowa 10 kQ

Prad wejsciowy

prog goérny: 0.8 mA/-1.6 mA
prég dolny: 0.3 mA /-2.1 mA

Maksymalny prég

8 VDC

Minimalny prog 3VvDC
Czas reakcji ON-OFF 1ms

Czas reakcji OFF-ON 1ms

Max czestotliwosé HSC 10 kHz
Wyijscia dyskretne

llos¢ wyjse 16 /1 PWM
Zacisk wspdiny 1

Typ wyjsé logika dodatnia
Zabezpieczenie wyjsé zabezpieczenia przed zwarciem
Maksymalny prad wyjsciowy na kanat 05A
Maksymalny prad catkowity 4 A state
Maksymalne napiecie wyjsciowe 30 VDC
Minimalne napigcie wyjsciowe 10 vDC
Maksymalny prad rozruchowy 650 mA na kanat
Minimalne obcigzenie brak
Czas reakcji ON-OFF 1ms
Czas reakcji OFF-ON 1ms
Wejscia analogowe
llog¢ wejs¢ 2

0+10VDC
Zakresy wejsciowe 0+20mA

4 +20mA
Zakres napie¢ wejsciowych -0.5+12VDC

Impedancja wejsciowa

tryb pradowy: 100 kQ
tryb napieciowy: 500 kQ

Rozdzielczosé

10 bitéw

Petna skala %Al 32000
Maksymalny prad wsteczny 35mA
Szybko$¢ konwersji raz na skan
Maksymalny btad w temperaturze 25°C 1%

Maksymalny btagd w temperaturze innej niz 25°C

2012-10-25
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_KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR
SCHEMATY PODLACZEN
J
o— O 11 11 IN1
o— o 12 12 | IN2
o— © 13 I3 | IN3
o— O 14 14 | IN4
12-24 VDC‘_L() o— © 15 15 | IN5
o— o 16 16 | IN6
o— © 17 17 | IN7
o— o 18 18 | IN8
o— o H1 H1 | HSC1/IN9
o— o H2 H2 | HSC2/IN10
o— o H3 H3 | HSC3/IN11
o— o H4 H4 | HSC4/IN12
0 mA Ty A1 A1 | Analog IN1
oo OF O A2 A2 | Analog IN2
e l 0-10VDC ov 0V | Ground
J2
10-30vDC ov 0V | Ground
O V+ V+ | V¥
¢ [OBCAZENE}——— Q13 Q13 | OUT13
¢ —[OBCAZENEF—— Q12 Q12 | OUT12
¢ [oBCowENER—— Q11 Q11 | ouT11
¢ [OBCWENEF—— Q10 Q10 | OUT10
¢ [oBomsENEF—+ Q9 Q9 | ouT9
¢—{oBCAZENEF——+ Q8 Q8 | ouTs
¢ —{OoBOAZENEF—— Q7 a7 | out?
¢ [OBCAZENEF——— Q6 Q6 | ouTe
¢ [oscmzENER—— Q5 Q5 | OUT5
¢———{oscZeNEF—o Q4 Q4 | OUT4
¢ —[oBCwZENEF—— Q3 Q3 | OUT3
¢ —[oBCWENEF— Q2 Q2 | OUT2/PWM2
Q1 Q1 | ouT1/PwMm1
V+* Supply for Sourcing Outputs
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J3
o— o 113 113 | IN13
o— o 14 114 | IN14
o— o 15 115 | IN15
o— o 16 116 | IN16
12-24vDc* Q) o— O 117 117 | IN17
o— o 18 118 | IN18
o— o 119 119 | IN19
o— O 120 120 | IN20
o— o 121 121 | IN21
o— o 122 122 | IN22
o— o 123 123 | IN23
o— o 124 124 | IN24
ov 0V | Ground
J2
10:ngDC ov
@ v+
J4
¢——[oscZENER—— Q16 Q16 | OUT16
¢——[oBoAZENEF—— Q15 Q15 | OUT15
Q14 Q14 | ouT14

ZWORKI

Po odkreceniu tylnej czesci obudowy, istnieje mozliwo$¢ konfigurowania trybu pracy wej$¢ dyskretnych (logika dodatnia lub ujemna) oraz
analogowych (tryb pradowy lub napieciowy) przy pomocy zainstalowanych zworek.

J4
S
JP1
J1 J2
JP2
p——
J3
Zworka JP1 Zworka JP2
logika logika tryb tryb
dodatnia ujemna pradowy  napieciowy
(20 mA) (10V)
] L Al 1 2 1[eo]2
o A2 3 4 3|00|4
ustawienie
standardowe ustawienie
standardowe

Przy pomocy zewnetrznej zworki mozemy wtgczy¢ terminowanie portéw komunikacyjnych MJ1 i MJ2.
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Ustawienia fabryczne
1 (default - none)

—
oo
oo

Terminowanie portu MJ2

@— oDoo — (default - none)
ooo
\_/ Terminowanie portu MJ1

I] I] I] 0 (default - none)

oo
—
oo

oo
oo
—

(1) Portkart MicroSD
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PORTY | POLACZENIA

Port MJ1

Port MJ2

Port NET1 CAN

Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 RX/TX+ wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,+”
2 RX/TX- wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,-”
3 CTS wejsciowy Clear to Send

4 RCS wyjsciowy Request to Send

5 NC - -

6 ov - sygnat wzorcowy

7 RXD wejsciowy Receive Data

8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 RX+ wejsciowy RS485 sygnat RX+
2 RX- wejsciowy RS485 sygnat RX-
3 TX+ wyjsciowy RS485 sygnat TX+
4 TX- wyjsciowy RS485 sygnat TX-
5 NC - -

6 ov - sygnat wzorcowy

7 RXD wejsciowy Receive Data

8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 V- zasilanie ="

2 CN_L wejsciowy/wyjsciowy sygnat "-"

3 SHLD ekran

4 CN_H wejsciowy/wyjsciowy sygnat "+”

5 V+ zasilanie "+”

Styk Sygnat Funkcja

1 DCD Uziemienie

2 ov Masa zasilania

3 +24V Zasilanie +24 V

2012-10-25
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HEXE220C115

12 wejs¢ dyskretnych, 12/24
VDC.

12 wyjs¢ dyskretnych, 0.5 A.
2 wejscia analogowe, 0 + 10
VDC, 0+ 20 mA, 4 + 20 mA.
2 wyjscia analogowe, 0 = 10
VDC, 4 + 20 mA.

Ekran 128 x 64 piksele.

20 klawiszy (klawisze funkcyjne
i numeryczne).

2 porty RS232, RS485
Port CAN z obstugg CsCAN,

CANopen, DeviceNet oraz
J1939

Programowanie sterownika
przy pomocy portu MJ1, MJ2,
GSM lub Ethernet

Rozbudowa przy pomocy
SmartMod, SmartStix,
SmartBlock, SmartRail

Opcjonalne moduty komunika-
cyjne do sieci Ethernet, GSM,
Profibus DP

Port kart MicroSD
Zasilanie 9 -30 VDC

(1) Port kart MicroSD
(2) zworki do terminowania portow MJ1 i MJ2

) Zacze 44
@ Portmi2
(&) Portmu1

Jednostka HE-XE115 integruje w sobie funkcje sterownika i panela operatorskiego, wyposa-
zona jest w 256K pamiegci przeznaczonej na program, 12 wej$¢ dyskretnych, 12 wyjs¢ dys-
kretnych, 2 wejscia analogowe i 2 wyjscia analogowe. 4 wejscia dyskretne mozna skonfiguro-
wac tak, aby pracowaty jako licznik wysokiej czestotliwosci. Natomiast 2 wyj$cia mozna skon-
figurowac tak, aby pracowaty jako wyjscia PWM.

Jednostka wyposazona jest w graficzny, podswietlany ekran operatorski o rozmiarach 128 x
64 piksele, 20 klawiszy (w tym klawisze funkcyjne i numeryczne).

W sterownik wbudowany jest zegar czasu rzeczywistego, port kart MicroSD, port sieci CAN z
obstugg CsCAN, CANopen, DeviceNet oraz J1939, a takze dwa porty komunikacyjne RS232 i
RS485 odstugujgce protokoty:

Allen Bradley DF1 - (Micrologix, PLC5, SLC500)
Animatics - SmartMotor

Baldor - Baldor Serial

CTRTU - CTRTU protocol dll and help file
Danfoss - VLT5000 Series

ELMO - Simplig MC Protocol

Emerson - Control Techniqgues CTRTU
Eurotherm - Eurotherm 590/590+
Eurotherm - Eurotherm 635

Flowmax - Flowmax 400i

GE Intelligent Platforms - Series 90(SNP)
Generic - Modbus RTU Master/Slave, GPS (NMEA)
Horner - CsCAN

IMO - G7

Indramat - SIS

KEB - KEB Combivert

Mitsubishi- A Series, FX Series

Omron - C Series

PMControl - ECmotor

Siemens - PPI, USS

Toshiba - ComputerLink, Tosvert
Unitelway - Unitelway DIl

Jednostka centralna umozliwia wykonywanie operacji zmiennoprzecinkowych, a takze wyko-
rzystanie procedur i regulatorow PID. Podtrzymywana bateryjnie pamie¢ RAM umozliwia
przechowywanie programu sterujacego, danych oraz aktualnego czasu. Szybko$¢ wykonywa-
nia operacji logicznych wynosi 1.2 ms/kB.

@ Ztacze J1
@) Ztacze 32
Ziacze J3
@ Zasilanie

(10) Port NET1 (CsCAN)
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PARAMETRY

Napiecie zasilajgce 10+ 30 VDC

Pobér pradu (Standby) 135 mA dla 24 VDC
Pobér pradu (praca) 30 Adla 1ms przy 24 VDC
Waga 354.3¢g

Temperatura pracy 0 +50°C

Wilgotno$é 5+ 95%

Wymiary (szeroko$¢ x wysokos$é x gtebokosc) 96x96x57.5 mm

Wymiary otworu montazowego 92x92 mm

Certyfikaty CE, UL

Wejscia dyskretne

llos¢ wejsé 12/1HSC
Zacisk wspolny 1

Napiecie wejsciowe 12/24 VDC
Maksymalne napiecie wejsciowe 35VvVDC
Impedancja wej$ciowa 10 kQ

prog gérny: 0.8 mA /-1.6 mA

Prad wejSciowy prég dolny: 0.3 mA / -2.1mA

Maksymalny prég 8VDC
Minimalny prog 3VDC
Czas reakcji ON-OFF 1ms
Czas reakcji OFF-ON 1ms
Maksymalna czestotliwosé HSC 10 kHz

Wyijscia dyskretne

llos¢ wyjse 12/1PWM
Zacisk wspdiny 1

Typ wyjsé logika dodatnia
Zabezpieczenie wyjsé zabezpieczenie przed zwarciem
Maksymalny prad wyjsciowy na kanat 05A
Maksymalny prad catkowity 4 A state
Maksymalne napiecie wyjsciowe 30 VvDC
Minimalne napigcie wyjsciowe 10 vDC
Maksymalny prad rozruchowy 650 mA na kanat
Minimalny obcigzenie brak

Czas reakcji ON-OFF 1ms

Czas reakcji OFF-ON 1ms

Wejscia analogowe

llog¢ wejs¢ 2
0+10VDC
Zakresy wejsciowe 0+20mA
4 +20 mA
Wejscia oporowe RTD PT100
Wejscia termoparowe JKNTER,SB
10 VDC: -0.5 + 15 VDC
Zakres napig¢ wejsciowych 20 mA: -0.6 + 6 VDC

RTD/T/C: £24 VDC

tryb pradowy: 100 kQ

Impedancja wej$ciowa Lo
tryb napieciowy: 500 kQ

Rozdzielczo$¢ 14 bitéw
Petna skala %Al 32000
Maksymalny prad wsteczny 35 mA
Szybko$¢ konwersji raz na skan
Maksymalny btad w temperaturze 25°C 0.1%

Maksymalny btad w temperaturze innej niz 25°C -
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ASTOR

Wyjscia analogowe

llos¢ wyjsé 2
Zakresy wyj$ciowe 0+10VDC
4 +20mA
Rozdzielczo$¢ 12 bitow
Odswiezanie raz na skan
Minimalne obcigzenie przy 10 V 5kQ
Maksymalne obcigzenie przy 20 mA 500 kQ
Maksymalny btad w temperaturze 25°C 0.1%
Maksymalny btad w temperaturze innej niz 25°C 0.01%/C
SCHEMATY PODLACZEN
J1
o— o— I 11 IN1
———0— o0— I2 12 IN2
¢—o0— o——— I3 13 [ IN3
—0— o—— 14 14 IN4
12-94 VDCTC ¢—o0— o—— 15 15 | IN5
—o0o— o—— 16 16 IN6
¢ —o0o— o—— 17 17 IN7
—————————o0— o——— I8 18 | IN8
—0— o— H1 H1 [ HSC1/IN9
———————— 00— o0—— H2 H2 [ HSC2/IN10
—O0— o— H3 H3 [ HSC3/IN11
L— 00— 0——+ H4 H4 | HSC4/IN12
NC NC [ Nie podtaczony
NC NC | Nie podtaczony
ov 0V | Ground
J2
10 :;QyDC ov 0V | Ground
@, V+ V+ V+ *
NC NC [ Nie podtaczony
¢ [OBOAZENEF——— Q12 Q12 | OUT12
¢ [OBCWENEF—— Q11 Q11 | ouTn
¢ [osomENEF— Q10 Q10 | OUT10
¢ —{OBOAZENEF—— Q9 Q9 | ouT9
¢ —{oBCAZENEF——— Q8 Q8 | ouTs
¢ [OoBCwENE—— Q7 Q7 | ouT?
¢ [OBCAZENEF——— Q6 Q6 | ouTe
¢ [OBCAENEF——— Q5 Q5 | OUT5
¢ —[oBCWENE—— Q4 Q4 | OUT4
¢ —[OoBCWENEF—— Q3 Q3 | OuT3
¢——[OoBCAZENEF——o Q2 Q2 | ouT2/PWM2
Q1 Q1 | OUT1/PWM1

V+* Supply for Sourcing Outputs
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Thermocouple In

J3
- T1+ T1+ | T/C/RTD IN1+/ 100mV+
< D — — T1- T1- | T/C/RTD IN1-/100mV-
/l T2+ | T/C/RTD IN2+/ 100mV+
T2- | T/C/RTD IN2-/ 100mV-
RTD In AQ1 | 10V /20 mA OUT1
L 11+ AQ2 | 10V /20 mA OUT2
1 _T1- 0V | Ground
MA1 | 20 mA IN1
oV V1 | 10V IN1
mV In ov Ground
MA2 | 20 mA IN2
4: B T+ v2 | 10VIN2
N 0V | Ground
oV

0-10 V Analog Out

10 VDC
= I -

Na

4-20 mA Analog Out
20 mA

o

f
Na

0-10 V Analog In

%
0-10 VDC +(>
Y

20 mA Analog In

B

20 mA -
M2 3D MA1
V1

LooP PWR *

B

oV
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®

ZWORKI

Po odkreceniu tylnej czesci obudowy, istnieje mozliwos¢ konfigurowania trybu pracy wejs¢ dyskretnych (logika dodatnia lub ujemna) oraz
analogowych (tryb pradowy, napieciowy, termoparowy, rezystancyjny) przy pomocy zainstalowanych zworek.

J _\
JP1
JP2 JP3
0000 o000
0000 0000
J1 La 000 Lo o000 J2
JP4
000O0O0CO
000000
000O0O0O
7
J3
Zworka JP1 Zworka JP2 Zworka JP3
logika logika 10V /20 mA
dodatnia ujemna P I:”] P DD
[T CO» cooo| looss
ustawienie MA1/V1 MA2/\V2
standardowe ustawienie
standardowe
Zworka JP4
tryb tryb T/C/100 mV
pradowy napieciowy 0000 0000
(20 mA) (10V)
0% 0000|0000
0o0ooo T T2

0 0O0O0O0O

L0000

AQ2 AQ1

AQ2 AQ1

RTD (PT100)

ustawienie
standardowe

05| (00

oo oo
™ T2

Przy pomocy zewnetrznej zworki mozemy wtgczy¢ terminowanie portéw komunikacyjnych MJ1 i MJ2.

®—

Ustawienia fabryczne I:ln o
1 (default - none) oo
OO [0 UOU
Terminowanie portu MJ2 | o |:| o
(default - none) (olJoO
(:)— gag | —
U Terminowanie portu MJ1 | o DD
l] l] l] (default - none) |o o

(1) Portkart MicroSD
@ Zworki do terminowania portow MJ1 i MJ2
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PORTY | POLACZENIA

Port MJ1
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
81— 1 RX/TX+ wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,+”
— 2 RX/TX- wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior -
II:Ij: :| 3 CTS wejsciowy Clear to Send
N — 4 RCS wyjsciow: Request to Send
— yisclowy d
1—H—1 5 NC R R
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Port MJ2
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
8 tr— 1 RX+ wejsciowy RS485 sygnat RX+
o — 2 RX- wejsciowy RS485 sygnat RX-
% :I 3 TX+ wyjéciowy RS485 sygnat TX+
N E— 4 TX- j$ciow RS485 sygnat TX-
— WyjSclowy ¥o
1—Hr— 5 NC - -
6 ov - sygnat wzorcowy
7 RXD wejsciowy Receive Data
8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Port NET1 CsCAN
Styk Sygnat Kierunek Funkcja
1 V- zasilanie ™"
2 CN_L wejsciowy/wyjsciowy sygnat "
3 SHLD ekran
4 CN_H wejsciowy/wyjsciowy sygnat "+”
5 V+ zasilanie "+”
Zlacze zasilania
Styk Sygnat Funkcja
1 DCD Uziemienie
2 ov Masa zasilania
3 +24V Zasilanie +24 V

2012-10-25
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