ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA ASTRAADA ONE

M =l ECC AIO 12/6

Modut ECC AIO 12/6 pozwala na rozszerzenie funkcjonalnosci o dodatkowe 12 wejs¢ i 6 wyjs¢
analogowych. Modut komunikuje sie ze sterownikiem przy pomocy interfejsu EtherCAT.

. 12 wejs¢ analogowych

. 6 wyjs¢ analogowych

* 2 porty EtherCAT RJ-45 Wszystkie porty sg typu plug-in umozliwiajgc tatwe podtgczenie. Modut jest przeznaczony do
(1 wejscie, 1 wyjscie) zamontowania na standardowej szynie DIN (35 mm).

BUDOWA

e H—%m X1 Zasilanie
= - j%z%""’.."_“ﬁ“wh._vmf = X2 Wejscia/wyjscia analogowe
1 X2 y?”f%}“yf—- =i X3 | Wyjscie EtherCAT
%%’32@5;@ AJ| X4 | Wejécie EtherCAT

P

e X5 Wejscia/wyjscia analogowe
{Z e X6 Wejscia/wyjscia analogowe
1 Uziemienie
2 Diody LED: EtherCAT Run; +24V
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ASTOR

PARAMETRY

Numer katalogowy

250001000

Wymiary i waga

Wymiary 92 x 105 x 50 mm

Waga ~200g

Warunki u zytkowe

Zakres temp 0...+55°C

Wilgotnos¢ max 85%

Transport i przechowywanie

Zakres temp -20... +70 °C

Wilgotnos¢ max 85%

Obstuga

Montaz Szyna DIN 35 x 7.5mm EN 60715:2001
Certyfikacja EN 61010-2-201, EN 61131-2

Odporno$¢ na wstrzasy

Wibracje

Sinusoidalne (EN 60068-2-6) test: Fc 10...150 Hz, 1 G

Odporno$¢ na wstrzasy

15 G (okoto 150 m/s?), czas trwania:10 ms, sinusoidal half-wave (EN
60068-2-27)

Zabezpieczenia

Klasa

3

Stopien

P20

Whptyw i odpornos$é na interferencje

EN 61131-2; EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, dla zastosowan
przemystowych i mieszkaniowych

Zasilanie

Napiecie +24V DC  (-15 %/ +20 %)

Pobér pradu Typowe 0.05A max 0.25A przy +24V DC
Zabezpieczenie przez zmiang polaryzacji Tak

Wewnetrzne zabezpieczenie przed przecigzeniem 0.1A

Zasilanie wyj $¢ analogowych

Napiecie

+24V DC  (~15 % / +20 %)

Pobor pradu

Zaleznie od obcigzenia, max. 4A

Zabezpieczenie przez zmiang polaryzacji

Tak

Interfejs EtherCAT

Liczbal/typ

2x EtherCAT (EtherCAT slave, 1 input, 1 output)

System potaczenia

RJ45

110

Wejscia analogowe

6 wejs¢ A (napieciowe +10 V; prgdowe +20 mA; PT100/1000 — 2-
przewodowy)

6 wejs¢ B (napigeciowe +10 V; prgdowe +20 mA) (alternatywnie
sagsiadujace wejscia A+B moga by¢ uzywane, jako 1 PT100/100 3
przewodowe wejscie)

Wyj$cia analogowe

6x napieciowe; 0-10 V; rozdzielczo$¢ 12 bit
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INSTALACJA URZ ADZENIA
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Montaz urzadzenia:

(1) Umiesci¢ urzadzenie na szynie DIN, tak, aby zaczepy objely doing krawedz szyny.
(2) Docisng¢ urzadzenie w gérnej czesci do powierzchni DIN, aby sprezynowe zaczepy objely szyne.
(3) Docisna¢ urzadzenie w dot, aby jego profil byt wyréwnany z gérng czescia szyny.
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Demonta z urzgdzenia:

(1) Podciggna¢ urzadzenie na szynie DIN, tak, aby zaczepy zostaty wcisniete.
(2) Odciggnat gorng czes¢ urzadzenia od powierzchni szyny.
(3) Przesuna¢ w dét, aby usung¢ urzagdzenie z szyny.
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Diody LED statusu

ECC AIO 12/6

Led Znaczenie
Off: Nie podpieto zasilania
c—= W RU N L1 Zi%‘:t)\//) Vo Ciemny: Nie osiggnieto nalezytego poziomu zasilania
‘ Jasny: Zasilanie prawidtowe
@ — ERROR RUN EtherCAT Off: Inicjalizacja (urzadzenie nieaktywne)
- ‘ Run (zielony)  op; OP (urzadzenie obstugiwane przez system sterowania)
i L'+ EtherCAT on: Btad
E:’@ ERR Error
czerwon

l [ ( Y)
1®

O
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ZASILANIE
Zewnetrzne zrédto zasilania (24V DC)

Napiecie zasilaj ace Pobor pr adu Czas przel gczenia w tryb bt edu zasilania

+24 V DC SELV (-15% / +20%), poziom Catkowity max 0.25A dla +24V DC 10 ms, przy zasilaniu < 20.4V DC
napiecia zasilajgcego nie moze spasc (0.05 A elektronika)
ponizej 20.4V

Zasilanie wtyczka X1

ECC AIO 12/6 . . _
Pin Oznaczenie Opis
—_— 1 GND I/O0 Masa urzadzenia
c—= [ 2 + 24V 10 Zasilanie 24V urzadzenia
@ 3 GND Masa urzadzenia
4 + 24V Zasilanie 24V DC urzadzenia
4 M@ i— L+ _ — — .
= - L+ Dioda LED sygnalizujgca zasilanie urzadzenia
3 [H®
2 [®
1 He@
FE =—= [ ) Wymagania:

Szyna DIN musi mie¢ galwaniczny kontakt z szafg sterownicza.
Szafa sterownicza musi by¢ uziemiona.

1®| 0O Modut musi mie¢ galwaniczny kontakt z szyng DIN
@ J W razie koniecznosci modut moze byé¢ bezposrednio uziemiony poprzez styk FE
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WYJSCIAWEJISCIA ANALOGOWE ECC AIO 12/6

Modut posiada do 12 wejs¢ analogowych oraz 6 wyj$¢ analogowych na ztgczach X2, X5 oraz X6

Wejscia i wyj $cia analogowe

X2 X5 X6 Znaczenie
AL A5 A9 oriio
All Al5 Al 9 I; 220 mA
- - - AGND
Al 2 Al 6 Al 10 U; £10 V
Al 2 Al 6 Al 10 I; 220 mA
- - - AGND
A3 AT AILL g/TTfoic)l/go\(/);o
Al 3 Al'7 Al'11 I; 220 mA
- - - AGND
Al 4 Al 8 Al 12 uU; 10V
11 Al 4 Al 8 Al 12 I; 220 mA
12 - - - AGND
13 AO1 AO3 AO5 uU;0-10V
14 AO1 AO 4 AO 6 U; 0-10V
Parametry wej $¢ analogowych
Cecha Warto ¢ Opis
Dlugosé przewodu Max 30 m. Dla kabli nieekra.rm‘wanych. ]
Przewody powyzej 30 m. muszg by¢ ekranowane
Metoda modulaciji Delta-sigma -
Dzielone punkty pomigdzy kanatami AGND
Czestotliwos¢ kalibraciji 12 miesigcy -

Uktad zaciskowy

Ekranowane na wspoélnych pinach

AGND
S h Odczyt jest pobierany z kazdego kanatu, co 1 ms
Dlugos¢ probkowania Lms niezaleznie od liczby kanatéw obecnie uzytkowanych.
Czas prébkowania dla trybu AI-PT 250 ms W trybie Al-PT nowa wartoS¢ w programie

uzytkownika jest dostepna, co 250 ms.

Filtracja cyfrowa

Mozliwe ustawienia filtra Zakres czasu dou srednienia  Zakres czasu do u s$rednienia w trybie pracy
Al-PT

10 10 ms 25s

100 100 ms 25s

1000 1000 ms (1s) 250's
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Tryb pracy: napi ecie wej sciowe Al (U)

Cecha Warto ¢ Opis

Potlgczenia na wejscie - Al (U/T) i AGND lub Al (U) i AGND; potaczone
ekranowo z AGND

Mierzony zakres -10 do +10 V -

Wejsciowa impedancja w zakresie sygnatu 100k Q Zastosowana pomigdzy Al (U/T) i AGND lub pomiedzy

Al (U) i AGND

Max. btad przy 25°C

+2500 ppm (+25 mV)

Wsp6itczynnik temperaturowy

+40 ppm/K (0.4 mV/K)

Rozdzielczo$¢ cyfrowa

24 bit

Format danych w programie uzytkownika

32 bit real

W miliwoltach

Max. dozwolone state przecigzenie

Max. £30 V w poréwnaniu AGND

Warto$¢ wyjscia cyfrowego w przypadku przecigzenia

Jesli napigcie 10 V jest podpiete do Al(U) poprawna
warto$¢ nadal jest dawana az do ok. +15 V. Podana
doktadnos$¢ jest wazna tylko dla zakresu +10 V

Od napiecia +16 warto$ci sg umiarkowanie
znieksztatcone, a od 23 V zapalany jest error bit

Typ wejscia

Pojedynczo zakonczone.

Potencjat referencyjny

AGND

Cechy dynamiczne

Max. czasowa odchytka podczas elektrycznego testu
btedow

0.5% mierzonego zakresu

Filtracja analogowa

Filtr drugiej klasy,
dolnoprzepustowy; czestotliwo$¢
odcigcia 650 Hz

Tryb pracy: wej scie pr adowe Al (1)

Cecha Warto $¢ Opis

Polaczenia na wejscie - Al (I) i AGND, potgczone ekranowo z AGND
Ochrona - Ograniczenie cieplne

Mierzony zakres -20 do +20 mA -

Impedancja obcigzenia Typ. 20 Q

Wsp6itczynnik temperaturowy

+40 ppm/K (0.8 PA/K)

Max. btad przy 25°C +2000 ppm -
(+40 pA)

Rozdzielczo$¢ cyfrowa 24 bit -

Format danych w programie uzytkownika 32 bit real W miliamperach

Max. dozwolone state przecigzenie Max. £24mA -

Warto$¢ wyjscia cyfrowego w przypadku przecigzenia - Jesli prad wigkszy niz 20 mA wptywa do Al(l)
poprawna warto$¢ nadal jest dawana az do ok. 25
mA. Podana doktadnos$¢ jest wazna tylko dla zakresu
+20 mA

Typ wejscia - Prad mierzony w poréwnaniu do AGND

Potencjat referencyjny AGND

Cechy dynamiczne

Max. czasowa odchytka podczas elektrycznego testu
btedow

0.5% mierzonego zakresu

Max. czasowa odchytka podczas elektrycznego testu
btedéw

Filtracja analogowa

Filtr drugiej klasy,
dolnoprzepustowy; stata czasowa T
=215 s
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Tryb pracy: wej scia temperaturowe Al-PT

Cecha

Warto $¢

Opis

Potlgczenia na wejscie

Czujnik potagczony pomiedzy Al (U/T) i AGND

Czujniki

PT100i PT1000

Klasa doktadnosci AA, ABiC

Mierzony zakres

-40 do +200 °C

Mierzony prad 0.3 mA -
Czas konwersji 250 ms -
Wspétczynnik temperaturowy +50 ppm/K -

(#0.012 °C/K)

Max. btad przy 25°C

+2100 ppm (0.5 °C)

Rozdzielczo$¢ cyfrowa 24 bit -

Format danych w programie uzytkownika 2x 32 bit real W Omach i stopniach Celsjusza

Linearyzacja - Warto$¢ w st. C jest obliczana z warto$ci rezystancji i
linearyzowana wielomianem trzeciego stopnia.

Typ wejs¢ - Dwu lub tréjzytowy pomiar

Potencjat referencyjny AGND

Cechy dynamiczne

Max. czasowa odchytka podczas elektrycznego testu
btedow

0.5% mierzonego zakresu

Max. czasowa odchytka podczas elektrycznego testu
btedéw

Filtracja analogowa

Filtr drugiej klasy,
dolnoprzepustowy; stata czasowa T
=215ps
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Parametry wyj $¢€ analogowych

Cecha Warto §¢ Opis
Ochrona Ochrona przeciw przegrzaniu. -
Izolacja napiecia pomiedzy kanatami i innymi obwodami Brak -
Dlugosé przewodu Max 30 . Dla kabli nieekra.nqwanych. ]
Przewody powyzej 30 m. muszg by¢ ekranowane
Metoda modulaciji Delta-sigma -
Dzielone punkty pomiedzy kanatami AGND vAv(;'s\lc? ajr?asltorg);%tv?/;gilem referencyjnym dia wszystkich
Czestotliwos$¢ kalibracji 12 miesiecy Podtrzymanie klasy doktadnosci.
Dozwolone typy obcigzen - Obcigzenia rezystancyjne i pojemnosciowe
Max. obcigzenia pojemno$ciowe 10 pF \ri\gyvz\,;;ée(:ipaogﬁrnnoéci moga skutkowaé w oscylacjach
Zakres impedanciji obcigzenia =1 kQ -

Ochrona przecigzeniowa

Zwarcio-odporne

Ograniczenie pradu od ok. 22 mA(przy

25°C)

Odpowied z wyj $cia podczas wt gczania w wyt gczania zasilania

Brak zasilania

Al (I) to AGND: < 40 Q

Niska rezystancja wyjscia

Podczas restartu urzadzenia

Wyijécie analogowe jest nieaktywne podczas restartu.

Podczas czasowych przerw

Wyjscie analogowe s3 odtgczone i majg niskg
rezystancje w razie czasowych przerwan zasilania >
10 ms.

Zachowanie w trybie STOP

Wyijécie napieciowe

Moze zosta¢ skonfigurowane w CODESYS. W innym
przypadku uzywana jest ostatnie poprawna warto$é
lub oV

Tryb pracy: napi ecie wyj $ciowe AO(U)

Cecha Warto $¢ Opis
Potgczenia na wejscie - AO(U) i AGND; potgczone ekranowo z AGND
Mierzony zakres 0do+10V -
Impedancja obcigzenia >1kQ -
Wyjsciowa impedancja w zakresie sygnatu <10 Dla aktywnego wyjscia
mx. 10 mA

Prad wyjéciowy

Max. btad przy 25°C

+0.5 % (£50 mV)

Wspotczynnik temperaturowy

+40 ppm/K (0.4 mV/K)

Rozdzielczos¢ cyfrowa

12 bit

Format danych w programie uzytkownika

32 bit real

W miliwoltach

Cechy dynamiczne

Max. czasowa odchytka podczas elektrycznego testu
btedow

0.5% mierzonego zakresu

Przekroczenia

0.1% mierzonego zakresu

Czas na zmiane w petnym zakresie do 95 % koncowej
wartosci

320 us
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Przyktadowe pot gczenia wyj $¢€ i wej$¢ analogowych.

Wejscie napi eciowe Al (U)

L
M
L+
M

ECC AIO

BT}

X1
X2, X5, X6

= = =] =
S| = % 5| = % = = % = = % = Al [
= 1| =19 1E=i1=]1 = | = | oS o o
z|lz|a|l=]|T|e|z|=|<]|2|=]|<]|<]| <
1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10 11 ]12] 13 ] 14

/ A

+10V TV,

. Uzywaj tylko odpowiadajgcego AGND dla kazdego wejscia.

. Nie podtgczaj AGND z innych kanatéw
. Uzywaj tylko jednego kanatu na funkcje.
. Nie podtgczaj wspéinego GND.

. Przewody czujnikéw powinny byé podtgczone jak najbardziej bezposrednio.

Wejscie pr gdowe Al (1)

1 2 4
- i
Lal:]a Bl |
X1
X2, X5, X6
= _ E _ 4 [l€=
S| = g 51 = % S| = % S| = % 2=
- | = | & EE= - | =] = |l =119 (=]
=1 < T < < | < L <L -8 < <L =3 = <
. 1 2 3 4 5 4] i 8 9 |10 | 11|12 ] 13|14 | '

120 mA 20 mA

. Uzywaj tylko odpowiadajgcego AGND dla kazdego wejscia.

. Nie podtgczaj AGND z innych kanatow
. Uzywaj tylko jednego kanatu na funkcje.
. Nie podtgczaj wspéinego GND.

. Przewody czujnikéw powinny byé podtgczone jak najbardziej bezposrednio.

10
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Pomiar temperatury Al (T)

ECCAIO |

1 2
a5 ] B
X1
X2, X5, X6
E = = =
L a —_ (=] = a —_ (]
= — = - gl | = — = - =3, = a a
= |l=10lSEEEE = =19 lE=EEe ol o
< < < < < | < < < | < = < < < <
1 2 3 4 | 5|6 7 8 9 |10 | 11 | 12| 13 | 14
& 3
PT 100 (0) PT 100 (0)
Warto §¢ Opis
1 PT 100 lub PT 1000 z potgczeniem dwuprzewodowym
2 PT 100 lub PT 1000 z potgczeniem tréjprzewodowym

. Uzywaj tylko odpowiadajacego AGND dla kazdego wejscia.
. Nie podtgczaj AGND z innych kanatow

. Uzywaj tylko jednego kanatu na funkcje.

. Nie podtgczaj wspéinego GND.

Pomiar dwuprzewodowy

Rezystancja moze skutkowac w btedzie pomiaru, ktéry w przypadku dtugich kabli z malym przekrojem moze wynosi¢ az do 10 st.
Jesli temperatura czujnika jest znana ta odchytka moze zosta¢ odjeta programowo i skompensowana

Pomiar tréjprzewodowy

Najblizszy port Al(U) jest uzywany, aby skompensowac¢ rezystancje przewodu

11
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Wyjscie napi eciowe AO (U)

1] 2 ECC AIO
L#]
BT
X1
X2 X5 X&
E ol= alE al= o
Sl=zlzl2=zlzl2]l=|l2l2]=|2
= | =|2]l=S|=]l9]=| =98] ==
< | < || a9 | | || €| < || <] <
Pp1 121314151617 1819 (10]f11])12
=N
S
20V
Wartosé  Opis
1 Terminal block

. Podtgcz wyscie napieciowe bezposrednio do wejsciowego kanatu AGND (jesli nie mozliwe podigcz napiecie wejsciowe do
ogélnego GND urzadzenia

. AGND uzywane przez inne wejscia nie powinno by¢ podtagczone do tego samego terminala

. Uzywaj tylko odpowiadajgcego AGND dla kazdego wejscia

. Upewnij sig, ze rezystancja kabla jest mniejsza od rezystancji obcigzenia RL w celu zapewnienia wysokiej doktadnosci

12
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INTERFEJS WYJSCIOWY EtherCAT

W module dostepne sg dwa interfejsy EtherCAT RJ45 dla potaczen do sieci. Interfejs Ethernet na ztgczu X3 moze zosta¢ uzyty tylko,
jako wyjscie EtherCAT.

Oznaczenie zt gcza X3 interfejsu wyj $ciowego EtherCAT

Pin  Oznaczenie Pin  Oznaczenie
| LNK
8 i1 RCVY 1 TX+ 5 NC
: 2 TX- 6 RX-
1 il 4 3 RX+ 7 NC
L] PR 5 NG
Zlgcze X3
Sygnalizacja LED
LED Kolor Znaczenie dla IEEE 802.3 paragraf 25
LNK/RCV Zielony Swiatto ciggle: odbieranie danych
Miganie: potgczenie aktywne; trwa transmisja danych
Off: brak ustalonego potaczenia
N/A Zoity Nieuzywany

INTERFEJS WEJSCIOWY EtherCAT

W module dostepne sg dwa interfejsy EtherCAT RJ45 dla potaczen do sieci. Interfejs Ethernet na ztgczu X4 moze zostac uzyty tylko,
jako wejscie EtherCAT.

Oznaczenie zt gcza X4 interfejsu wej sciowego EtherCAT

Pin  Oznaczenie Pin  Oznaczenie
8 T l;g:, 1 TX+ 5 NC
: 2 TX- 6 RX-
1 i1 a4 3 Rx+ 7 NC
it wd PR PR
Ztgcze X3
Sygnalizacja LED
LED Kolor Znaczenie dla IEEE 802.3 paragraf 25
LNK/RCV Zielony Swiatlo ciggle: odbieranie danych
Miganie: potaczenie aktywne; trwa transmisja danych
Off: brak ustalonego potgczenia
N/A Zoity Nieuzywany
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UZYTKOWANIE

Propozycja konfiguracji

Konfiguracja wstepna:

1. Dodaj urzadzenie do projektu CODESYS jak na ponizszym obrazku. Modut zaloguje sie na szyne, jako ECC AIO 12/6.

_T_'] EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
] Ecc_ato_12_s_(ECC AIO 12/6 (250 001 000))

Wielofunkcyjne wejscia analogowe konfiguruje sie poprzez parametry startowe modutu slave EtherCAT

1. Wybierz funkcje kanatu z menu rozwijalnego (Al_U, Al_Il, AI_PT100_2, Al_PT100_3,

Al_PT1000_2. Al_PT1000_3.
2. W razie potrzeby, wybierz filtry kanatéw Al z menu rozwijalnego. Ustawienia domysine dla

kanatow to: wejscie napieciowe bez filtra.

;ﬂ ECC_AIO_12_6_ X
General

Process Data

Startup parameters
EtherCAT Parameters
EtherCAT I/O Mapping
Status

Information

Propozycja mapowania

o Add (A Edit X Delete & MoveUp & Move Down

Line

W @ N bW N e

NN R R bt b b s bbb ba e e
W N = O W ® N O !B b WN = O

[N
&

Index:Subindex
16=8000:16%01
16=8000:16%02
1628001:16201
1658001:16%02
1628002:16201
1628002:16%02
16=8003:16%01
1628003:16202
1678004:16701
1628004:16202
1628005:16201
16=8005:16%02
1628006:16201
1678006:16702
1628007:16201
1628007:16202
16=8008:16%01
1628008:16202
16=8009:16%01
1628009:16202
16=800A:16201
16=800A:16%02
162800B:16#01
16=800B:16#02

Name
CHO_Mode
CHO_Filter
CH1_Mode
CH1_Filter
CH2_Mode
CH2_Filter
CH3_Mode
CH3_Filter
CH4_Mode
CH4_Filter
CHS_Mode
CHS_Filter
CH6_Mode
CH6_Filter
CH7_Mode
CH7_Filter
CH8_Mode
CHB8_Filter
CH9_Mode
CH9_Filter
CH10_Mode
CH10_Filter
CH11_Mode
CH11_Filter

Value
ALU
0
ALV
0
AILU
0
ALU

0

Bitlength
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32
32

Abort if error

OO000000000O000O000O0O0OO0OooOoOoo

Jump to line if error

o o o

Next line

o A - I - R - T - - - T - R = T - T =T = T — I — = = S — S — = =

Comment
CHO_Mode
CHO_Filter
CH1_Mode
CH1_Filter
CH2_Mode
CH2_Filter
CH3_Mode
CH3_Filter
CH4_Mode
CH4_Filter
CHS5_Mode
CH5_Filter
CH6_Mode
CH6_Filter
CH7_Mode
CH7_Filter
CH8_Mode
CH8_Filter
CHS_Mode
CH9_Filter
CH10_Mode
CH10_Filter
CH11_Mode
CH11_Filter
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA ASTRAADA ONE

W mapowaniu zawarte sg wyj$cia analogowe (AO) kanatéw 0-5 (CHO_AO do CH5_AO) i wejscia analogowe (Al) kanatéw 0-11 (CHO_Al
do CH11_Al)
Na wejscie analogowe sktada sie wartos¢ typu REAL zawierajaca zmierzong warto$¢ analogowa i bajt statusu typu USINT. Bajt statusu
musi zosta¢ sprawdzony by zatwierdzi¢ wej$cie przed uzytkiem i w celu wykrycia btedéw. W zaleznosci od konfiguraciji kazdego kanatu,
warto$¢ REAL moze by¢ zinterpretowana, jako miliwolty (mV), miliampery (mA), lub stopnie Celsjusza (°C).

[ EcC_AI0_12_6_ X

General

Process Data

Startup parameters

EtherCAT Parameters

EtherCAT I/O Mapping

Status

Information

Channels

Variable Mapping  Channel Address Type Default Value Unit Description
"$ CHO_AO %QD0 REAL 0 CHO_AO
& CH1_AO %QD1 REAL 0 CH1_AO
"¢ CH2_AO %QD2 REAL 0 CH2_AO
“$ CH3_AO %QD3 REAL 0 CH3_AO
T$ CH4_AO %QD4 REAL 0 CH4_AO
] CH5_AO %QD5 REAL 0 CH5_AO
9 CHO_AI %ID0 REAL 0 CHO_AI

+- 49 CHO_Status %IB4 USINT CHO_Status
% CH1_AI %ID2 REAL 0 CH1_AI

-4y CH1_Status %IB12 USINT CH1_Status
% CH2_AI %ID4 REAL 0 CH2_AI

+ 49 CH2_Status %IB20 USINT CH2_Status
9 CH3_AI %ID6 REAL 0 CH3_AI

+ 4 CH3_Status %IB28 USINT CH3_Status
“» CH4_AI %ID8 REAL 0 CH4_AI

4y CH4_Status %IB36 USINT CH4_Status
% CH5_AI %ID10 REAL 0 CH5_AI

+ Y CH5_Status %IB44 USINT CHS_Status
% CHB_AI %ID12 REAL 0 CHE6_AI

+ CH6_Status %IB52 USINT CH6_Status
% CH7_AL %ID14 REAL 0 CH7_AI

4 CH7_Status %IB60 USINT CH7_Status
9 CH8_AI %ID16 REAL 0 CH8_AI

4 CH8_Status %IB68 USINT CH8_Status
% CH9_AI %ID18 REAL 0 CH9_AI

c ] CH9_Status %IB76 USINT CH9_Status
% CH10_AI %ID20 REAL 0 CH10_AI

-4 CH10_Status %1834 USINT CH10_Status
9 CH11_AI %ID22 REAL 0 CH11_AI

] CH11_Status %IB92 USINT CH11_Status

Kodowanie bajtu statusu

nent
lode
ilter
lode
ilter
lode
ilter
lode
ilter
lode
ilter
lode
ilter
lode
ilter
lode
ilter
lode
ilter
lode
ilter
Mode
Filter
Mode
Filter

Nr bitu

Opis

Pozytywny przerost napiecia w trybie Al_O

Negatywny przerost napiecia w trybie Al_O

Zarezerwowany

Zarezerwowany

Zarezerwowany

Zarezerwowany

Zarezerwowany

Njlo|lua|(h~lW|N|IFL| O

Sygnat multiplexera PT (tylko dla celéw diagnostycznych)
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