
1 
 

 

  

 

 

 

 

 

 

5ƒ9ǀ;A;A=D=E E9JCA KLJ99<9 B=KLfirma ASTOR 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

'FKLJMC;B9 G:KƒM?A 

.JR=EA=FFACA ;RŪKLGLDAOGǀ;A 
Astraada DRV-28A 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

²ǎȊŜƭƪƛŜ ǇǊŀǿŀ Řƻ ƴƛƴƛŜƧǎȊŜƧ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ǎŊ ǿƱŀǎƴƻǏŎƛŊ ŦƛǊƳȅ !{¢hw {ǇΦ Ȋ ƻΦƻΦ 

όƻƪǊŜǏƭŀƴŜƧ ǿ ŘŀƭǎȊŜƧ ŎȊťǏŎƛ Ƨŀƪƻ !{¢hwύΦ 

²ǎȊŜƭƪƛŜ ǇǊŀǿŀ ȊŀǎǘǊȊŜȍƻƴŜΦ YƻǇƛƻǿŀƴƛŜ ƴƛƴƛŜƧǎȊŜƧ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ƭǳō ƧŜƧ ŦǊŀƎƳŜƴǘƽǿ 

bez pisemnej zgody firmy ASTOR jest zakazane. 

CƛǊƳŀ !{¢hw ȊŀǎǘǊȊŜƎŀ ǎƻōƛŜ ǇǊŀǿƻ Řƻ Řƻƪƻƴȅǿŀƴƛŀ ȊƳƛŀƴ ǘŜŎƘƴƛŎȊƴȅŎƘ ōŊŘȋ ƳƻŘȅŦƛƪŀŎƧƛ 

ȊŀǿŀǊǘƻǏŎƛ ƴƛƴƛŜƧǎȊŜƎƻ ŘƻƪǳƳŜƴǘǳ ōŜȊ ǳǇǊȊŜŘƴƛŜƎƻ ǇƻǿƛŀŘŀƳƛŀƴƛŀΦ 

Wydanie 05.2025 

 



3 
 

3ÐÉÓ ÔÒÅĢÃÉ 
мΦ |ǊƻŘƪƛ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ ..................................................................................................................................... 11 

мΦмΦ ²ǎǘťǇ Řƻ ǊƻȊŘȊƛŀƱǳ ................................................................................................................................... 11 

мΦнΦ .ŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿƻ ........................................................................................................................................ 11 

1.3. Symbole ostrzegawcze .............................................................................................................................. 11 

мΦпΦ |ǊƻŘƪƛ ƻǎǘǊƻȍƴƻǏŎƛ ..................................................................................................................................... 12 

1.4.1. Dostawa i instalacja ........................................................................................................................... 12 

мΦпΦнΦ tƛŜǊǿǎȊŜ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŜ ƛ ŜƪǎǇƭƻŀǘŀŎƧŀ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ............................................................................. 13 

мΦпΦоΦ YƻƴǎŜǊǿŀŎƧŀ ƛ ǿȅƳƛŀƴŀ ǇƻŘȊŜǎǇƻƱƽǿ ............................................................................................... 14 

1.4.4. Utylizacja ........................................................................................................................................... 14 

нΦ wƻȊǇƻŎȊťŎƛŜ ǇǊŀŎȅ Ȋ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜƳ .................................................................................................................... 15 

нΦмΦ ²ǎǘťǇ Řƻ ǊƻȊŘȊƛŀƱǳ ................................................................................................................................... 15 

нΦнΦ /ȊȅƴƴƻǏŎƛ ǇǊȊŜŘ ǊƻȊǇƻŎȊťŎƛŜƳ ǇǊŀŎȅ ........................................................................................................ 15 

нΦоΦ ²ŜǊȅŦƛƪŀŎƧŀ ǳƪƱŀŘǳ ƴŀǇťŘƻǿŜƎƻ .............................................................................................................. 15 

нΦпΦ |ǊƻŘƻǿƛǎƪƻ ǇǊŀŎȅ ...................................................................................................................................... 15 

2.5. Instalacja ................................................................................................................................................... 16 

2.6. Pierwsze uruchomienie ............................................................................................................................. 16 

нΦтΦ 5ŀƴŜ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ƴƻǊƳ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ ..................................................................................................... 17 

3. Parametry techniczne ...................................................................................................................................... 18 

оΦмΦ ²ǎǘťǇ Řƻ ǊƻȊŘȊƛŀƱǳ ................................................................................................................................... 18 

3.2. Informacje podstawowe ........................................................................................................................... 18 

3.3. Specyfikacja techniczna ............................................................................................................................ 20 

3.4. Tabliczka znamionowa .............................................................................................................................. 22 

3.5. Oznaczenia w numerze katalogowym ....................................................................................................... 22 

3.6. Specyfikacja modeli .................................................................................................................................. 23 

оΦтΦ 9ƭŜƳŜƴǘȅ ǎƪƱŀŘƻǿŜ ................................................................................................................................... 25 

пΦ ½ŀƭŜŎŜƴƛŀ ƳƻƴǘŀȍƻǿŜ ...................................................................................................................................... 26 

пΦмΦ ²ǎǘťǇ Řƻ ǊƻȊŘȊƛŀƱǳ ................................................................................................................................... 26 

пΦнΦ aƻƴǘŀȍ ƳŜŎƘŀƴƛŎȊƴȅ ................................................................................................................................ 26 

пΦнΦмΦ |ǊƻŘƻǿƛǎƪƻ ǇǊŀŎȅ ............................................................................................................................... 26 



4 
 

пΦнΦнΦ aŜǘƻŘȅ Ƴƻƴǘŀȍǳ ............................................................................................................................... 27 

пΦнΦоΦ {Ǉƻǎƽō Ƴƻƴǘŀȍǳ ................................................................................................................................ 28 

пΦнΦпΦ tǊȊŜǎǘǊȊŜƵ Ƴƻƴǘŀȍƻǿŀ ǇƻƧŜŘȅƴŎȊŜƎƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ......................................................................... 29 

пΦнΦрΦ tǊȊŜǎǘǊȊŜƵ Ƴƻƴǘŀȍƻǿŀ ǿƛŜƭǳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ ................................................................................... 29 

пΦнΦсΦ tƛƻƴƻǿŜ ǊƻȊƳƛŜǎȊŎȊŜƴƛŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ .......................................................................................... 30 

4.2.7. Instalacja w pochyleniu ...................................................................................................................... 31 

4.3. Instalacja elektryczna ................................................................................................................................ 32 

пΦоΦмΦ tƻŘƱŊŎȊŜƴƛŜ ƻōǿƻŘƽǿ ƳƻŎȅ ............................................................................................................. 32 

пΦоΦнΦ ¢ŜǊƳƛƴŀƭ ǏǊǳōƻǿȅ ƻōǿƻŘǳ ƳƻŎȅ ....................................................................................................... 33 

пΦоΦоΦ tƻŘƱŊŎȊŜƴƛŜ ǘŜǊƳƛƴŀƭŀ ƻōǿƻŘǳ ƳƻŎȅ ................................................................................................ 36 

пΦпΦ {ŎƘŜƳŀǘȅ ǇƻƱŊŎȊŜƵ ƻōǿƻŘǳ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ................................................................................................... 37 

пΦпΦмΦ {ŎƘŜƳŀǘȅ ǇƻƱŊŎȊŜƵ ƻōǿƻŘǳ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ........................................................................................... 37 

пΦпΦнΦ YƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧŀ ǿŜƧǏŏκǿȅƧǏŏ ................................................................................................................... 39 

4.5. Zabezpieczenie obwodu ............................................................................................................................ 41 

пΦрΦмΦ ½ŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƛ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƎƻ ǇǊȊŜŘ ȊǿŀǊŎƛŜƳ ............................................ 41 

пΦрΦнΦ ½ŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛŜ ǎƛƭƴƛƪŀ ƛ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ Ǝƻ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎȅŎƘ .......................................................................... 41 

4.5.3. Ochrona silnika przed przegrzaniem .................................................................................................. 41 

пΦрΦпΦ ¦ƪƱŀŘ ƻōŜƧǏŎƛƻǿȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ όōȅǇŀǎǎύ .......................................................................................... 42 

рΦ tƻŘǎǘŀǿƻǿŀ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ........................................................................................................................ 43 

рΦмΦ ²ǎǘťǇ Řƻ ǊƻȊŘȊƛŀƱǳ ................................................................................................................................... 43 

5.2. Panel sterowania LCD ............................................................................................................................... 43 

рΦоΦ ²ȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊ ŎȅŦǊƻǿȅ ................................................................................................................................. 47 

рΦоΦмΦ ²ȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿ ǘǊȅōƛŜ ǎǘƻǇ ........................................................................................... 47 

рΦоΦнΦ ²ȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿ ǘǊȅōƛŜ ǇǊŀŎȅ ......................................................................................... 48 

рΦоΦоΦ ²ȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŜ ōƱťŘƽǿ......................................................................................................................... 48 

рΦпΦ {ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ ............................................................................................................ 49 

5.4.1. Wchodzenie/wychodzenie z menu .................................................................................................... 49 

5.4.2. Edycja listy ......................................................................................................................................... 55 

рΦпΦоΦ 5ƻŘŀǿŀƴƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ Řƻ ƭƛǎǘȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŜƧ ǿ ǎǘŀƴƛŜ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀκǇǊŀŎȅ ................. 56 

рΦпΦпΦ 5ƻŘŀǿŀƴƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ Řƻ ƭƛǎǘȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ȊŘŜŦƛƴƛƻǿŀƴȅŎƘ ǇǊȊŜȊ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ ........................... 57 

рΦпΦрΦ LƴǘŜǊŦŜƧǎ ŜŘȅŎƧƛ ǿȅōƻǊǳ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ .................................................................................................. 57 



5 
 

рΦпΦсΦ LƴǘŜǊŦŜƧǎ ŜŘȅŎƧƛ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ............................................................................................... 58 

5.4.7. Interfejs monitorowania stanu .......................................................................................................... 59 

рΦпΦуΦ !ǳǘƻƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎƛƭƴƛƪŀ ................................................................................................ 59 

рΦпΦфΦ YƻǇƛŀ ȊŀǇŀǎƻǿŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ƛ ǇǊȊȅǿǊŀŎŀƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ŦŀōǊȅŎȊƴȅŎƘ ................................................. 60 

5.4.10. Konfiguracja systemu ....................................................................................................................... 60 

5.4.11. Kreator konfiguracji uruchomienia .................................................................................................. 61 

5.5. Podstawowe operacje ............................................................................................................................... 63 

рΦрΦмΦ ²ǎǘťǇ Řƻ ǊƻȊŘȊƛŀƱǳ ............................................................................................................................ 63 

5.5.2. Standardowa procedura uruchomieniowa ........................................................................................ 64 

5.5.3. Sterowanie wektorowe ...................................................................................................................... 68 

5.5.4. Tryb sterowania skalarnego SVPWM ................................................................................................. 74 

5.5.5. Sterowanie momentem obrotowym.................................................................................................. 88 

5.5.6. Parametry silnika ............................................................................................................................... 93 

5.5.7. Kontrola startu/stopu ...................................................................................................................... 100 

рΦрΦуΦ ¦ǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ................................................................................................................ 111 

рΦрΦфΦ ²ŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ ƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛƻǿŜ .......................................................................................... 117 

рΦрΦмлΦ ²ȅƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ ........................................................................................................................ 121 

рΦрΦммΦ ²ŜƧǏŎƛŜ ŎȅŦǊƻǿŜ ............................................................................................................................. 125 

рΦрΦмнΦ ²ȅƧǏŎƛŜ ŎȅŦǊƻǿŜ ............................................................................................................................. 137 

5.5.13. Prosty sterownik PLC ..................................................................................................................... 143 

5.5.14. Praca w trybie wielobiegowym ...................................................................................................... 148 

5.5.15. Sterowanie PID .............................................................................................................................. 150 

рΦрΦмсΦ hƎƽƭƴȅ ǎǇƻǎƽō ǇƻǎǘťǇƻǿŀƴƛŀ ǇǊȊȅ ǳǎǘŀǿƛŀƴƛǳ ǊŜƎǳƭŀǘƻǊƽǿ tL5 ................................................... 151 

рΦрΦмтΦ ² Ƨŀƪƛ ǎǇƻǎƽō ŘƻƪƱŀŘƴƛŜ ŘƻǎǘǊƻƛŏ tL5 ............................................................................................ 152 

рΦрΦмуΦ tǊŀŎŀ Ȋ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛŊ ƻǎŎȅƭŀŎƧƛ .................................................................................................... 156 

рΦрΦмфΦ ²ōǳŘƻǿŀƴŜ ǿŜƧǏŎƛŜ ŜƴƪƻŘŜǊŀ ...................................................................................................... 159 

рΦрΦнлΦ tǊƻŎŜŘǳǊŀ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀƴƛŀ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ǇƻȊȅŎƧŊ ƛ ŦǳƴƪŎƧŀ ǇƻȊȅŎƧƻƴƻǿŀƴƛŀ ǿǊȊŜŎƛƻƴŀ ...................... 159 

рΦрΦнмΦ hōǎƱǳƎŀ ōƱťŘƽǿ ............................................................................................................................. 167 

рΦрΦннΦ YƻƴǘǊƻƭŀ ƴŀǇǊťȍŜƴƛŀ....................................................................................................................... 171 

5.5.22.1. ¢ȅǇƻǿŜ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƴŀǇǊťȍŜƴƛŀ Řƭŀ ƴŀǿƛƧŀƴƛŀκƻŘǿƛƧŀƴƛŀ .................................. 171 

5.5.22.2. YƻƴǘǊƻƭŀ ƴŀǇǊťȍŜƴƛŀΥ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊ...................................................................... 173 



6 
 

5.5.22.3. YƻƴǘǊƻƭŀ ƴŀǇǊťȍŜƴƛŀΥ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ƳƻƳŜƴǘŜƳ ƻōǊƻǘƻǿȅƳ ǿ Ǉťǘƭƛ ƻǘǿŀǊǘŜƧ ...................... 173 

5.5.22.4. YƻƴǘǊƻƭŀ ƴŀǇǊťȍŜƴƛŀΥ {ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ǿ ȊŀƳƪƴƛťǘŜƧ Ǉťǘƭƛ ƳƻƳŜƴǘǳ ƻōǊƻǘƻǿŜƎƻ .................... 175 

сΦ {ȊŎȊŜƎƽƱƻǿȅ ƻǇƛǎ ŦǳƴƪŎƧƛ ................................................................................................................................ 176 

сΦмΦ ²ǎǘťǇ Řƻ ǊƻȊŘȊƛŀƱǳ ................................................................................................................................. 176 

сΦнΦ [ƛǎǘŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ŦǳƴƪŎƧƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ .................................................................................................. 176 

тΦ wƻȊǿƛŊȊȅǿŀƴƛŜ ǇǊƻōƭŜƳƽǿ ........................................................................................................................... 317 

тΦмΦ ²ǎǘťǇ Řƻ ǊƻȊŘȊƛŀƱǳ ................................................................................................................................. 317 

тΦнΦ {ȅƎƴŀƭƛȊŀŎƧŀ ōƱťŘƽǿ ƛ ƻǎǘǊȊŜȍŜƵ .............................................................................................................. 317 

тΦоΦ YŀǎƻǿŀƴƛŜ ōƱťŘƽǿ .................................................................................................................................. 317 

тΦпΦ IƛǎǘƻǊƛŀ ōƱťŘƽǿ ....................................................................................................................................... 317 

тΦрΦ tǊȊȅŎȊȅƴȅ ƛ ǊƻȊǿƛŊȊŀƴƛŀ ȊŀƛǎǘƴƛŀƱȅŎƘ ōƱťŘƽǿ ........................................................................................... 317 

тΦрΦмΦ {ȊŎȊŜƎƽƱȅ ōƱťŘƽǿ ƛ ƳŜǘƻŘȅ ƛŎƘ ǊƻȊǿƛŊȊȅǿŀƴƛŀ ................................................................................ 318 

тΦрΦнΦ LƴƴŜ ǎǘŀǘǳǎȅ ōƱťŘƽǿ ......................................................................................................................... 325 

7.6. Analiza typowych usterek ....................................................................................................................... 326 

тΦсΦмΦ {ƛƭƴƛƪ ƴƛŜ ŘȊƛŀƱŀ ................................................................................................................................ 326 

7.6.2. Silnik wibruje ................................................................................................................................... 327 

тΦсΦоΦ tǊȊŜƪǊƻŎȊŜƴƛŜ ƴŀǇƛťŎƛŀ .................................................................................................................... 328 

тΦсΦпΦ ½ŀ ƴƛǎƪƛŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ ............................................................................................................................. 328 

тΦсΦрΦ bƛŜǘȅǇƻǿŜ ƴŀƎǊȊŜǿŀƴƛŜ ǎƛť ǎƛƭƴƛƪŀ .................................................................................................. 329 

7.6.6. Przegrzanie przemiennika ................................................................................................................ 330 

тΦсΦтΦ {ƛƭƴƛƪ ǳǘƪƴŊƱ ǇƻŘŎȊŀǎ ǇǊȊȅǏǇƛŜǎȊŀƴƛŀ ................................................................................................ 331 

тΦсΦуΦ tǊŊŘ ǇǊȊŜŎƛŊȍŜƴƛƻǿȅ ........................................................................................................................ 332 

тΦтΦ |ǊƻŘƪƛ ȊŀǊŀŘŎȊŜ ǿƻōŜŎ ȊǿȅƪƱȅŎƘ ȊŀƪƱƽŎŜƵ .............................................................................................. 333 

тΦтΦмΦ ½ŀƪƱƽŎŜƴƛŀ ƴŀ ǇƻƳƛŀǊŀŎƘ ƛ ŎȊǳƧƴƛƪŀŎƘ .............................................................................................. 333 

тΦтΦнΦ ½ŀƪƱƽŎŜƴƛŀ ǿ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƧƛ ................................................................................................................ 334 

тΦтΦоΦ .Ǌŀƪ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀ ƛ ƳƛƎƻǘŀƴƛŜ ȊŜ ǿȊƎƭťŘǳ ƴŀ ȊƱŜ ǳƱƻȍŜƴƛŜ ƻƪŀōƭƻǿŀƴƛŀ ǎƛƭƴƛƪŀ ................................ 335 

тΦтΦпΦ tǊŊŘ ǳǇƱȅǿǳ ƛ ȊŀƪƱƽŎŜƴƛŀ  ǿȅƱŊŎȊƴƛƪƽǿ w/5 .................................................................................... 335 

тΦтΦрΦ hōǳŘƻǿŀ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ....................................................................................................................... 336 

8. Konserwacja i kontrola .................................................................................................................................. 337 

уΦмΦ ²ǎǘťǇ Řƻ ǊƻȊŘȊƛŀƱǳ ................................................................................................................................. 337 

8.2. Okresowa konserwacja ........................................................................................................................... 337 



7 
 

8.3. Wentylator .............................................................................................................................................. 339 

8.4. Kondensatory .......................................................................................................................................... 340 

уΦпΦмΦ 5ƻƱŀŘƻǿȅǿŀƴƛŜ ƪƻƴŘŜƴǎŀǘƻǊƽǿ ..................................................................................................... 340 

уΦпΦнΦ ²ȅƳƛŀƴŀ ƪƻƴŘŜƴǎŀǘƻǊƽǿ ................................................................................................................ 342 

уΦрΦ tǊȊŜǿƻŘȅ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜ ................................................................................................................................ 342 

9. Komunikacja .................................................................................................................................................. 343 

фΦмΦ ²ǎǘťǇ Řƻ ǊƻȊŘȊƛŀƱǳ ................................................................................................................................. 343 

9.2. Podstawowe informacje o protokole Modbus ........................................................................................ 343 

9.3. Zastosowanie .......................................................................................................................................... 343 

9.3.1. RS485 ............................................................................................................................................... 343 

9.3.1.1. YƻƳǳƴƛƪŀŎƧŀ αƧŜŘŜƴ Řƻ ƧŜŘŜƴέ ............................................................................................. 344 

9.3.1.2. YƻƳǳƴƛƪŀŎƧŀ αƧŜŘŜƴ Řƻ ǿƛŜƭǳέ .............................................................................................. 344 

9.3.2. RTU .................................................................................................................................................. 345 

фΦоΦоΦ CƻǊƳŀǘ ǇǊƻǘƻƪƻƱǳ............................................................................................................................. 345 

9.3.4. Weryfikacja ramki RTU ..................................................................................................................... 347 

9.4. Komendy i komunikacja RTU................................................................................................................... 348 

9.4.1. Komenda 03H .................................................................................................................................. 348 

9.4.2. Komenda 06H .................................................................................................................................. 349 

9.4.3. Komenda 08H ς funkcje diagnostyczne ........................................................................................... 350 

9.4.4. Komenda 10H ς ŦǳƴƪŎƧŀ ȊŀǇƛǎǳ ǿƛŜƭǳ ǊŜƧŜǎǘǊƽǿ .............................................................................. 351 

фΦпΦрΦ 5ŜŦƛƴƛƻǿŀƴƛŜ ŀŘǊŜǎǳ ƪƻƳƽǊŜƪ ǇŀƳƛťŎƛ............................................................................................ 352 

9.4.5.1. ½ŀǎŀŘȅ ŀŘǊŜǎƻǿŀƴƛŀ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ ƪƻŘƽǿ ŦǳƴƪŎƧƛ ............................................................. 352 

9.4.5.2. Adresowanie wybranych instrukcji ....................................................................................... 353 

фΦпΦсΦ ²ǎǇƽƱŎȊȅƴƴƛƪ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŀ κ ȊŀŘŀǿŀƴƛŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ŦǳƴƪŎƧƛ ............................................................... 356 

фΦпΦтΦ .ƱŊŘ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƧƛ .............................................................................................................................. 358 

фΦпΦуΦ tǊȊȅƪƱŀŘƻǿŜ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ .............................................................................................................. 360 

9.4.8.1. tǊȊȅƪƱŀŘ ƻŘŎȊȅǘǳ ƪƻƳŜƴŘŊ лоI ............................................................................................ 360 

9.4.8.2. tǊȊȅƪƱŀŘ ƻŘŎȊȅǘǳ ƪƻƳŜƴŘŊ лсI ............................................................................................ 361 

9.4.8.3. tǊȊȅƪƱŀŘȅ ǇƻƭŜŎŜƴƛŀ ŎƛŊƎƱŜƎƻ ȊŀǇƛǎǳ млI .............................................................................. 362 

9.4.8.4. tǊȊȅƪƱŀŘ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŀ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƧƛ aƻŘōǳǎ ....................................................................... 364 

фΦрΦ bŀƧŎȊťǎǘǎȊŜ ǇǊȊȅŎȊȅƴȅ ǇǊƻōƭŜƳƽǿ Ȋ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƧŊ .................................................................................. 365 



8 
 

Dodatek A: Karty komunikacyjne ....................................................................................................................... 366 

A.1. Definicja modelu ..................................................................................................................................... 366 

A.2. Wymiary i instalacja ................................................................................................................................ 372 

A.3. Okablowanie przemiennika .................................................................................................................... 374 

!ΦпΦ YŀǊǘȅ ǊƻȊǎȊŜǊȊŜƵ ǿŜƧǏŏκǿȅƧǏŏ ................................................................................................................. 375 

!ΦпΦмΦ YŀǊǘŀ ǊƻȊǎȊŜǊȊŜƵ ǿŜƧǏŏκǿȅƧǏŏ ό!{нуLb¦лллмύ ..................................................................................... 375 

!ΦпΦнΦ YŀǊǘŀ ǊƻȊǎȊŜǊȊŜƵ ǿŜƧǏŏκǿȅƧǏŏ ό!{нуLb¦лллнύ ..................................................................................... 376 

!ΦрΦ tǊƻƎǊŀƳƻǿŀƭƴŀ ƪŀǊǘŀ ǊƻȊǎȊŜǊȊŜƵ ό!{нуt[/лллнύ .................................................................................. 379 

A.6. Karty komunikacyjne .............................................................................................................................. 381 

A.6.1. Karta bluetooth AS81BTH0001 i WiFi AS28WIF0001 ........................................................................... 381 

A.6.2. Karta komunikacyjna Profibus-DP (AS28PBS0002) .............................................................................. 382 

A.6.3. Karta komunikacyjna Ethernet (AS28ETH0001) ................................................................................... 384 

A.6.4. Karta komunikacyjna CAN (AS28CAN0003) ......................................................................................... 385 

A.6.5. Karta komunikacyjna Profinet (AS28PNS0002) .................................................................................... 386 

A.6.6. Karty komunikacyjne EtherNet/IP (AS28EIP0001) oraz Modbus TCP (AS28TCP0001) ......................... 388 

A.7. Karty enkoderowe .................................................................................................................................. 390 

A.7.1. Karta enkoderowa Sin/Cos (AS28ENC0006) ......................................................................................... 390 

A.7.2. Karta enkoderowa UVW przyrostowe (AS28ENC0001) ........................................................................ 393 

A.7.3. Karta enkoderowa UVW przyrostowe (AS28ENC0002) ........................................................................ 395 

A.7.4. Karta enkodera wielofunkcyjnego inkrementalnego 5/12V (AS28ENC0003) ....................................... 396 

A.7.5. Karta enkodera inkrementalnego 24V (AS28ENC0004) ....................................................................... 399 

Dodatek B: Dane techniczne .............................................................................................................................. 402 

.ΦмΦ ²ǇǊƻǿŀŘȊŜƴƛŜ Řƻ ǊƻȊŘȊƛŀƱǳ ................................................................................................................... 402 

.ΦнΦ ²ǇƱȅǿ ǳǿŀǊǳƴƪƻǿŀƵ ȊŜǿƴťǘǊȊƴȅŎƘ ...................................................................................................... 402 

B.2.1. Dopasowanie przemiennika do silnika ................................................................................................. 402 

B.2.2. Spadek mocy ........................................................................................................................................ 402 

B.2.2.1. Temperatura ................................................................................................................................. 402 

.ΦнΦнΦнΦ ²ȅǎƻƪƻǏŏ ƴΦǇΦƳ ............................................................................................................................ 403 

.ΦнΦнΦо ½Ƴƛŀƴŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ƪƭǳŎȊƻǿŀƴƛŀ ............................................................................................... 403 

.ΦоΦ tŀǊŀƳŜǘǊȅ ǎƛŜŎƛ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƧ ...................................................................................................................... 403 

.ΦпΦ tǊȊȅƱŊŎȊ ǎƛƭƴƛƪŀ ........................................................................................................................................ 404 



9 
 

.ΦрΦ ½ƎƻŘƴƻǏŏ Ȋ ƴƻǊƳŀƳƛ ............................................................................................................................... 404 

B.5.1. Certyfikat CE ........................................................................................................................................ 404 

.ΦрΦнΦ ½ƎƻŘƴƻǏŏ Ȋ ŜǳǊƻǇŜƧǎƪŊ ŘȅǊŜƪǘȅǿŊ 9a/ ............................................................................................... 405 

B.6. Regulacje EMC ........................................................................................................................................ 405 

.ΦсΦмΦ ½ƎƻŘƴƻǏŏ Ȋ ƴƻǊƳŊ 9bсмулл-3, kategoria C2........................................................................................ 405 

.ΦсΦнΦ ½ƎƻŘƴƻǏŏ Ȋ ƴƻǊƳŊ 9bсмулл-3, kategoria C3........................................................................................ 406 

Dodatek C: Wymiary .......................................................................................................................................... 407 

/ΦмΦ ²ǎǘťǇ Řƻ ǊƻȊŘȊƛŀƱǳ ................................................................................................................................. 407 

C.2. Panel sterowania .................................................................................................................................... 407 

C.2.1. Wymiary panelu sterowania ................................................................................................................ 407 

/ΦнΦнΦ tƱȅǘŀ Řƻ Ƴƻƴǘŀȍǳ ǇŀƴŜƭǳ ƻŘŘŀƭƻƴŜƎƻ όƻǇŎƧƻƴŀƭƴŀύ ............................................................................ 407 

C.3. Budowa przemiennika ............................................................................................................................ 408 

/ΦпΦ ²ȅƳƛŀǊȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ ........................................................................................................................ 408 

/ΦпΦмΦ aƻƴǘŀȍ ǏŎƛŜƴƴȅ .................................................................................................................................... 408 

/ΦпΦнΦ aƻƴǘŀȍ ƪƻƱƴƛŜǊȊƻǿȅ ............................................................................................................................ 411 

/ΦпΦоΦ aƻƴǘŀȍ ǇƻŘƱƻƎƻǿȅ .............................................................................................................................. 413 

Dodatek D: Elementy opcjonalne ...................................................................................................................... 414 

5ΦмΦ ²ǎǘťǇ Řƻ ǊƻȊŘȊƛŀƱǳ ................................................................................................................................. 414 

5ΦнΦ tƻŘƱŊŎȊŜƴƛŜ ŜƭŜƳŜƴǘƽǿ ƻǇŎƧƻƴŀƭƴȅŎƘ ................................................................................................... 414 

5ΦоΦ ¾ǊƽŘƱƻ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ....................................................................................................................................... 415 

5ΦпΦ 5ƻōƽǊ ƪŀōƭƛ ............................................................................................................................................. 416 

5ΦпΦмΦ YŀōƭŜ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜ .................................................................................................................................... 416 

5ΦпΦнΦ tǊȊŜǿƻŘȅ ǎǘŜǊǳƧŊŎŜ ............................................................................................................................. 417 

5ΦпΦоΦ ¢ŀōŜƭŀ ŘƻōƻǊǳ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ .................................................................................................................. 417 

5ΦпΦпΦ tǊƻǿŀŘȊŜƴƛŜ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ .................................................................................................................... 419 

D.4.5. Kontrola izolacji silnika ........................................................................................................................ 419 

5ΦрΦ ¦ǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ƻŘƱŊŎȊŀƧŊŎŜ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ............................................................................................................ 419 

5ΦрΦмΦ ¢ŀōŜƭŀ ŘƻōƻǊǳ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƵ ............................................................................................................... 420 

5ΦсΦ 5Ʊŀǿƛƪƛ ǎƛŜŎƛƻǿŜ ƛ ǎƛƭƴƛƪƻǿŜ .................................................................................................................... 421 

D.7. Filtry ....................................................................................................................................................... 422 

5ΦтΦмΦ hȊƴŀŎȊŜƴƛŀ ŦƛƭǘǊƽǿ ............................................................................................................................... 424 



10 
 

5ΦтΦнΦ 5ƻōƽǊ ŦƛƭǘǊŀ .......................................................................................................................................... 424 

5ΦуΦ ¦ƪƱŀŘȅ ƘŀƳƻǿŀƴƛŀ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴŜƎƻ ......................................................................................................... 426 

5ΦуΦмΦ 5ƻōƽǊ ŜƭŜƳŜƴǘƽǿ ǳƪƱŀŘǳ .................................................................................................................... 426 

5ΦуΦнΦ 5ƻōƽǊ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ ǊŜȊȅǎǘƻǊŀ ƘŀƳǳƧŊŎŜƎƻ ........................................................................................... 428 

5ΦуΦоΦ aƻƴǘŀȍ ƳƻŘǳƱǳ ƛ ǊŜȊȅǎǘƻǊŀ ƘŀƳǳƧŊŎŜƎƻ ............................................................................................. 428 

Dodatek E: Funkcja STO ..................................................................................................................................... 430 

E.1. Logika funkcji STO ................................................................................................................................... 430 

9ΦнΦ hǇƛǎ ƻǇƽȋƴƛŜƴƛŀ ƪŀƴŀƱǳ {¢h .................................................................................................................... 431 

9ΦоΦ [ƛǎǘŀ ƪƻƴǘǊƻƭƴŀ Ƴƻƴǘŀȍǳ ŦǳƴƪŎƧƛ {¢h ....................................................................................................... 431 

5ƻŘŀǘŜƪ CΥ 9ŦŜƪǘȅǿƴƻǏŏ ŜƴŜǊƎŜǘȅŎȊƴŀ .............................................................................................................. 432 

Dodatek G: Dodatkowe informacje.................................................................................................................... 434 

DΦмΦ LƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ƻ ǇǊƻŘǳƪǘŀŎƘ ƛ ǳǎƱǳƎƛ ǎŜǊǿƛǎƻǿŜ .......................................................................................... 434 

DΦнΦ tǊȊŜǎȅƱŀƴƛŜ ƪƻƳŜƴǘŀǊȊȅ ƴŀ ǘŜƳŀǘ ǇƻŘǊťŎȊƴƛƪƽǿ ................................................................................... 434 

DΦоΦ 5ƻƪǳƳŜƴǘȅ ǳŘƻǎǘťǇƴƛƻƴŜ ǿ ƛƴǘŜǊƴŜŎƛŜ ................................................................................................. 434 

Notatki ............................................................................................................................................................... 435 

 

 

 



Astraada DRV-28A |ǊƻŘƪƛ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ 

11 
 

1. ¡ÒÏÄËÉ ÂÅÚÐÉÅÃÚÅďÓÔ×Á 

1.1. 7ÓÔöÐ ÄÏ ÒÏÚÄÚÉÁčÕ 
tǊȊŜŘ ǊƻȊǇƻŎȊťŎƛŜƳ ǇǊŀŎȅ Ȋ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛŜƳ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀƭŜȍȅ ŘƻƪƱŀŘƴƛŜ ȊŀǇƻȊƴŀŏ ǎƛť Ȋ ƴƛƴƛŜƧǎȊȅƳ 

ŘƻƪǳƳŜƴǘŜƳΦ ² ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ƻōǎƱǳƎƛ ȊŀǿŀǊǘƻ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜΣ ƪǘƽǊŜ ŘƻǎǘŀǊŎȊŊ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪƻǿƛ ǿǎƪŀȊƽǿŜƪΣ ƻǎǘǊȊŜȍŜƵ 

ƻǊŀȊ ȊŀƭŜŎŜƵ ƴƛŜȊōťŘƴȅŎƘ ǇƻŘŎȊŀǎ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛΣ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀƴƛŀΣ ƪƻƴŦƛƎǳǊƻǿŀƴƛŀ Ƨŀƪ ǊƽǿƴƛŜȍ ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ 

Astraada DRV-28A. 

CƛǊƳŀ !{¢hw {ǇΦ Ȋ ƻΦƻΦΣ ǿƱŀǏŎƛŎƛŜƭ ƳŀǊƪƛ !ǎǘǊŀŀŘŀ ƴƛŜ ƻŘǇƻǿƛŀŘŀ Ȋŀ ǎȊƪƻŘȅ ǿȅƴƛƪŀƧŊŎŜ Ȋ ƴƛŜȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǎƛť Řƻ 

ƴƛƴƛŜƧǎȊŜƧ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛΦ ½ƛƎƴƻǊƻǿŀƴƛŜ ǘŜƧ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ƳƻȍŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ȊŀƎǊƻȍŜƴƛŜ ȊŘǊƻǿƛŀ ƭǳō ȍȅŎƛŀ ƻǊŀȊ ȊƴƛǎȊŎȊŜƴƛŜ 

ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΦ 

1.2. "ÅÚÐÉÅÃÚÅďÓÔ×Ï 
½ŀƎǊƻȍŜƴƛŜΥ ²ǎƪŀȊǳƧŜ ǇƻǘŜƴŎƧŀƭƴŜ ȊŀƎǊƻȍŜƴƛŜ Řƭŀ ȊŘǊƻǿƛŀ ƛ ȍȅŎƛŀ ƭǳŘȊƪƛŜƎƻ ǿ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ƴƛŜǿƱŀǏŎƛǿŜƧ 

ŜƪǎǇƭƻŀǘŀŎƧƛ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ 

hǎǘǊȊŜȍŜƴƛŜΥ hǎǘǊȊŜƎŀ ǇǊȊŜŘ ȊŀƎǊƻȍŜƴƛŜƳ Řƭŀ ȊŘǊƻǿƛŀ ƭǳŘȊƪƛŜƎƻ ƭǳō ǘǊǿŀƱȅƳ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŜƳ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΣ 

ǿȅƴƛƪŀƧŊŎȅƳ Ȋ ƴƛŜŘƻǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǎƛť Řƻ ȊŀƭŜŎŜƵ ǇǊƻŘǳŎŜƴǘŀ 

Uwaga:  tǊƻŎŜŘǳǊȅ ǇƻŘƧťǘŜ ǿ ŎŜƭǳ ȊŀǇŜǿƴƛŜƴƛŀ ǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜƎƻ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ 

{ǇŜŎƧŀƭƛǏŎƛΥ  aƻƴǘŀȍ ƛ ŜƪǎǇƭƻŀǘŀŎƧŀ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ƳƻƎŊ ōȅŏ ǊŜŀƭƛȊƻǿŀƴŀ ǿȅƱŊŎȊƴƛŜ ǇǊȊŜȊ ƻǎƻōȅ ǇƻǎƛŀŘŀƧŊŎŜ 

ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ ǳǇǊŀǿƴƛŜƴƛŀ ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜΥ ƻōǎƱǳƎƛΣ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎƧƛΣ ǊŜƳƻƴǘƽǿ ƛ Ƴƻƴǘŀȍǳ ǳǊȊŊŘȊŜƵ 

ŜƭŜƪǘǊƻŜƴŜǊƎŜǘȅŎȊƴȅŎƘ ƻǊŀȊ ǇǊȊŜǎȊƪƻƭƻƴŜ ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ ƛ ƘƛƎƛŜƴȅ ǇǊŀŎȅΦ 

1.3. Symbole ostrzegawcze 
{ȅƳōƻƭŜ ƻǎǘǊȊŜƎŀǿŎȊŜ ǿ ǘŜƧ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ȊƻǎǘŀƱȅ ǳȍȅǘŜ Řƭŀ ƻȊƴŀŎȊŜƴƛŀ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧƛ ƛǎǘƻǘƴȅŎƘ ȊŜ ǿȊƎƭťŘǳ ƴŀ ȊŀƎǊƻȍŜƴƛŜ 

ȊŘǊƻǿƛŀ ƭǳō ȍȅŎƛŀ ƻǊŀȊ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀ ǎǇǊȊťǘǳΣ ŀ ǘŀƪȍŜ ǇƻǊŀŘ ǇƻȊǿŀƭŀƧŊŎȅŎƘ ǳƴƛƪŀŏ ǘŜƎƻ ǊȅȊȅƪŀΦ 

Symbol Nazwa Instrukcja 

 

ZagroŨenie ZagroŨenie dla zdrowia i Ũycia ludzkiego w przypadku niezastosowania siň do 

instrukcji. 

 

OstrzeŨenie ZagroŨenie dla zdrowia ludzkiego oraz ryzyko trwağego uszkodzenia urzŃdzenia 

w przypadku niezastosowania siň do instrukcji. 

 

Nie dotykaĺ 
Uszkodzenia PCBA wynikajŃce z niezachowania Ŝrodk·w ostroŨnoŜci. 

 

Grozi 

poparzeniem Elementy urzŃdzenia, mogŃce spowodowaĺ oparzenia. Nie dotykaĺ. 
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PoraŨenie 

prŃdem 

Po wyğŃczeniu zasilania w kondensatorze magistrali DC nadal wystňpuje 

wysokie napiňcie, naleŨy odczekaĺ co najmniej piňĺ minut (lub 15/25 min, w 

zaleŨnoŜci od symboli ostrzegawczych na urzŃdzeniu) po wyğŃczeniu zasilania, 

aby uniknŃĺ poraŨenia prŃdem. 

 

Instrukcja 

obsğugi 
Przed rozpoczňciem pracy z urzŃdzeniem naleŨy przeczytaĺ niniejszŃ instrukcjň 

obsğugi 

Uwaga 
Uwaga Informacje dotyczŃce prawidğowego uŨytkowania urzŃdzenia. Ryzyko urazu 

wynikajŃce z niezachowania Ŝrodk·w ostroŨnoŜci. 

 

1.4. ¡ÒÏÄËÉ ÏÓÔÒÏŀÎÏĢÃÉ 

 

¶ Jedynie wykwalifikowani specjaliŜci mogŃ obsğugiwaĺ przemiennik. 

¶ Przed wykonywaniem czynnoŜci instalacyjnych naleŨy odğŃczyĺ zasilanie urzŃdzenia oraz 

odczekaĺ, co najmniej czas okreŜlony w tabeli w celu rozğadowania kondensator·w w obwodzie 

poŜrednim. 

Model przemiennika Minimalny czas oczekiwania 

AS28DRV41C5A-AS28DRV4110A 5 minut 

AS28DRV4132A-AS28DRV4315A 15 minut 

AS28DRV4355A i wyŨsze 25 minut 

 

 
¶ Samodzielna pr·ba naprawy oraz nieprawidğowy montaŨ przemiennika moŨe spowodowaĺ poŨar, 

poraŨenie prŃdem elektrycznym oraz inne uszkodzenia ciağa. 

 ¶ Podczas pracy wzrasta temperatura radiatora. Nie dotykaĺ. 

 

¶ Elektryczne czňŜci i komponenty przemiennika mogŃ posiadaĺ ğadunek elektryczny. W celu 

unikniňcia wyğadowania przed wykonywaniem czynnoŜci serwisowych naleŨy przeprowadziĺ 

odpowiednie pomiary. 

1.4.1. Dostawa i instalacja  

 

¶ Przemiennik powinien byĺ zamontowany na materiale ognioodpornym z dala od materiağ·w 

ğatwopalnych. 

¶ PodğŃczenie opcjonalnych element·w hamujŃcych (rezystor, moduğ hamujŃcy, moduğ odzysku 

energii) powinno odbywaĺ siň zgodnie ze schematem. 

¶ Nie uŨywaĺ przemiennika w przypadku uszkodzenia lub braku kt·regoŜ z element·w urzŃdzenia.  

¶ Nie dotykaĺ przemiennika wilgotnymi elementami, rňkoma lub innymi czňŜciami ciağa ï grozi 

poraŨeniem elektrycznym. 
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Uwaga: 

¶ aƻƴǘŀȍ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊŀŏ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŎƘ ƴŀǊȊťŘȊƛΣ ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎȅŎƘ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿƻ ǇǊŀŎȅ ƛ 

ŜƪǎǇƭƻŀǘŀŎƧƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ 5ƭŀ ȊŀǇŜǿƴƛŜƴƛŀ ǿƱŀǎƴŜƎƻ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ ǎǇŜŎƧŀƭƛǎǘŀ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ǳȍȅǿŀŏ ƻŘȊƛŜȍȅ 

ochronnej. 

¶ ¦ƴƛƪŀŏ ǿǎǘǊȊŊǎƽǿ ƻǊŀȊ ǿƛōǊŀŎƧƛ ǇƻŘŎȊŀǎ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘǳ ƛ ƳƻƴǘŀȍǳΦ  

¶ bƛŜ ǇǊȊŜƴƻǎƛŏ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ Ȋŀ ǇƻƪǊȅǿťΦ aƻȍŜ ǳǇŀǏŏ ǇƻǿƻŘǳƧŊŎ ȊŀƎǊƻȍŜƴƛŜ Řƭŀ ȊŘǊƻǿƛŀ ƭǳō ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŜ 

ǳǊȊŊŘȊŀƴƛŀΦ  

¶ ¦ƳƛŜǏŎƛŏ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǿ ƳƛŜƧǎŎǳ ƴƛŜŘƻǎǘťǇƴȅƳ Řƭŀ ŘȊƛŜŎƛ ƻǊŀȊ ƻǎƽō ǇƻǎǘǊƻƴƴȅŎƘΦ 

¶ DŘȅ ǿȅǎƻƪƻǏŏ ƳƛŜƧǎŎŀ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛ ǇǊȊŜƪǊŀŎȊŀ млллƳΣ ƴŀƭŜȍȅ ƻōƴƛȍȅŏ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŊ ƳƻŎ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƻ м҈ ƴŀ 

ƪŀȍŘŜ мллƳΣ ƎŘȅ ǿȅǎƻƪƻǏŏ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛ ǇǊȊŜƪǊŀŎȊŀ олллƳΣ ƴŀƭŜȍȅ ǎƪƻƴǘŀƪǘƻǿŀŏ ǎƛť Ȋ ƻŘŘȊƛŀƱŜƳ !{¢hwΦ 

¶ bƛŜ ŘƻǇǳǏŎƛŏ Řƻ ǇǊȊŜŘƻǎǘŀƴƛŀ ǎƛť Řƻ ǿŜǿƴŊǘǊȊ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǏǊǳōΣ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ ƻǊŀȊ ƛƴƴȅŎƘ ǇǊȊŜŘƳƛƻǘƽǿ 

ƳƻƎŊŎȅŎƘ ǇǊȊŜǿƻŘȊƛŏ ǇǊŊŘ 

¶ tǊŊŘ ǳǇƱȅǿǳ ǇǊȊŜǘǿƻǊƴƛŎȅ ƳƻȍŜ ōȅŏ ǿƛťƪǎȊȅ ƴƛȍ оΣр Ƴ! ǇƻŘŎȊŀǎ ǇǊŀŎȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ ½ŀǇŜǿƴƛŏ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŜΣ 

ƪǘƽǊŜƎƻ ƻǇƽǊ ƧŜǎǘ ƴƛȍǎȊȅ ƴƛȍ мл ҠΦ tǊȊŜǿƻŘƴƻǏŏ t9 Ƴǳǎƛ ōȅŏ ǘŀƪŀ ǎŀƳŀ Ƨŀƪ Řƭŀ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ŦŀȊƻǿŜƎƻΦ  

¶ ½ŀŎƛǎƪƛ wΣ {Σ ¢ ǘŜǊƳƛƴŀƭŀ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƎƻ ǎŊ ǿŜƧǏŎƛŜƳ Řƭŀ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΣ ƴŀǘƻƳƛŀǎǘ ¦Σ ±Σ ² ǎƱǳȍŊ Řƻ 

Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ǎƛƭƴƛƪŀΦ bŀƭŜȍȅ ǇƻŘƱŊŎȊŀŏ ǇǊȊŜǿƻŘȅ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜ Ȋ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƳƛ ȊŀŎƛǎƪŀƳƛΣ ȊƎƻŘƴƛŜ ȊŜ ǎŎƘŜƳŀǘŜƳΦ 

bƛŜǿƱŀǏŎƛǿŜ ǇƻŘǇƛťŎƛŜ ƳƻȍŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΦ 

1.4.2.  0ÉÅÒ×ÓÚÅ ÕÒÕÃÈÏÍÉÅÎÉÅ É ÅËÓÐÌÏÁÔÁÃÊÁ ÕÒÚäÄÚÅÎÉÁ 

 

OdğŃczyĺ wszelkie Ŧr·dğa zasilania od przemiennika czňstotliwoŜci oraz odczekaĺ okreŜlony czas po jego 

odğŃczeniu przed przystŃpieniem do prac eksploatacyjnych.  

Podczas pracy, wewnŃtrz przemiennika wystňpuje wysokie napiňcie. Nie zdejmowaĺ obudowy, wszelkie 

zmiany ustawienia wprowadzaĺ tylko za pomocŃ klawiatury lub oprogramowania ASTRAADA DRIVE 

Studio. 

Przemiennik czňstotliwoŜci moŨe rozpoczŃĺ pracň samoistnie, gdy P01.21=1. W trakcie pracy nie 

dotykaĺ przemiennika i silnika.  

Przemiennik nie moŨe byĺ uŨywany jako ĂurzŃdzenie zatrzymania awaryjnegoò. 

Przemiennik nie moŨe byĺ uŨywany do awaryjnego hamowania silnika. Ukğad powinien zostaĺ 

wyposaŨony w mechaniczny ukğad hamowania awaryjnego. 

Podczas napňdzania silnika synchronicznego z magnesami trwağymi, opr·cz wyŨej wymienionych 

element·w, przed instalacjŃ i konserwacjŃ naleŨy wykonaĺ nastňpujŃce czynnoŜci: 

1. OdğŃczyĺ wszystkie Ŧr·dğa zasilania, w tym zasilanie gğ·wne i zasilanie sterowania. 

2. Upewniĺ siň, Ũe silnik zostağ zatrzymany, a napiňcie na wyjŜciu przetwornika jest niŨsze niŨ 36V. 

3. Po zatrzymaniu silnika naleŨy odczekaĺ co najmniej czas podany na przemienniku oraz upewniĺ 

siň, Ũe napiňcie pomiňdzy Ă+ò i Ă-ò jest niŨsze niŨ 36V. 

4. Podczas pracy naleŨy upewniĺ siň, Ũe silnik synchroniczny nie uruchomi siň ponownie pod 

wpğywem obciŃŨenia, np. grawitacji. Zaleca siň zainstalowanie skutecznego, zewnňtrznego 

hamulca mechanicznego lub odğŃczenie silnika synchronicznego od przemiennika. 

 

Uwaga: 

¶ ¦ƴƛƪŀŏ ƪǊƽǘƪƻǘǊǿŀƱȅŎƘΣ ŎȅƪƭƛŎȊƴȅŎƘ ǿȅƱŊŎȊŜƵ κ ȊŀƱŊŎȊŜƵ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛΦ aƻƎŊ ƻƴŜ 

ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΦ  
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¶ tǊȊŜŘ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŜƳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǎƪƱŀŘƻǿŀƴŜƎƻ ǇǊȊŜȊ ŘƱǳȍǎȊȅ ŎȊŀǎ ƴŀƭŜȍȅ Řƻƪƻƴŀŏ ǿǎǘťǇƴŜƎƻ 

ƱŀŘƻǿŀƴƛŀ ƪƻƴŘŜƴǎŀǘƻǊƽǿ όǎǇǊŀǿŘȋ ȊŀƭŜŎŜƴƛŀ: ŘƻƱŀŘƻǿȅǿŀƴƛŜ ƪƻƴŘŜƴǎŀǘƻǊƽǿ). 

¶ tǊȊŜŘ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŜƳ ƴŀƭŜȍȅ ōŜȊǿȊƎƭťŘƴƛŜ ȊŀƳƻƴǘƻǿŀŏ ǇǊȊŜŘƴƛŊ ƻǎƱƻƴť ǘŜǊƳƛƴŀƭƛ ǇǊȊȅƱŊŎȊŜƴƛƻǿȅŎƘ ς brak 

ƻǎƱƻƴȅ ƎǊƻȊƛ ǇƻǊŀȍŜƴƛŜƳ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴȅƳ. 

1.4.3. +ÏÎÓÅÒ×ÁÃÊÁ É ×ÙÍÉÁÎÁ ÐÏÄÚÅÓÐÏčĕ× 

 

Tylko wykwalifikowani i przeszkoleni specjaliŜci mogŃ dokonywaĺ konserwacji, przeglŃdu i wymiany 

podzespoğ·w przemiennika.  

OdğŃczyĺ wszelkie Ŧr·dğa zasilania od przemiennika czňstotliwoŜci oraz odczekaĺ okreŜlony czas po jego 

odğŃczeniu przed przystŃpieniem do prac konserwacyjnych.  

Prace konserwacyjne przeprowadzaĺ w spos·b nienaruszajŃcy wewnňtrznych ukğad·w i przewod·w 

przemiennika czňstotliwoŜci z wykorzystaniem odpowiednich narzňdzi. NaleŨy zapobiegaĺ przedostaniu 

siň materiağ·w przewodzŃcych do wnňtrza urzŃdzenia (np. Ŝrub, przewod·w). 

 

Uwaga: 

¶ |Ǌǳōȅ ƴŀƭŜȍȅ ŘƻƪǊťŎŀŏ Ȋ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƳ ƳƻƳŜƴǘŜƳΣ ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎȅƳ ǎǘŀōƛƭƴŜ ǇƻƱŊŎȊŜƴƛŜ ŜƭŜƳŜƴǘƽǿΦ 

¶ tƻŘŎȊŀǎ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎƧƛ ƛ ǿȅƳƛŀƴȅ ǇƻŘȊŜǎǇƻƱƽǿΣ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƛ ƧŜƎƻ ŜƭŜƳŜƴǘȅ ƴŀƭŜȍȅ ǳǘǊȊȅƳȅǿŀŏ Ȋ Řŀƭŀ ƻŘ 

ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ ƱŀǘǿƻǇŀƭƴȅŎƘΦ  

¶ bƛŜ ƴŀƭŜȍȅ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊŀŏ ȍŀŘƴȅŎƘ ǘŜǎǘƽǿ ƛȊƻƭŀŎƧƛ ǇǊȊȅ ǳȍȅŎƛǳ ƳŜƎŀƻƳƻƳƛŜǊȊŀΣ ȊŀǊƽǿƴƻ ƴŀ ȊŀŎƛǎƪŀŎƘ ƳƻŎȅ 

Ƨŀƪ ƛ ȊŀŎƛǎƪŀŎƘ ǎǘŜǊǳƧŊŎȅŎƘ przemiennika. DǊƻȊƛ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŜƳ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΗ 

¶ bŀƭŜȍȅ ȊŀǇŜǿƴƛŏ ƻŎƘǊƻƴť ǇǊȊŜŘ ǿȅƱŀŘƻǿŀƴƛŀƳƛ ŜƭŜƪǘǊƻǎǘŀǘȅŎȊƴȅƳƛ Řƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƛ ƧŜƎƻ ǿŜǿƴťǘǊȊƴȅŎƘ 

ƪƻƳǇƻƴŜƴǘƽǿ ǇƻŘŎȊŀǎ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎƧƛ ƛ ŎȊȅƴƴƻǏŎƛ ǎŜǊǿƛǎƻǿȅŎƘΦ 

1.4.4. Utylizacja  

 
Przemiennik jest zbudowany z metali ciňŨkich. Utylizowaĺ jak odpady przemysğowe. 

 

Po zakoŒczeniu cyklu Ũycia produkt powinien trafiĺ do systemu recyklingu. Produktu nie wolno wyrzucaĺ 

ğŃcznie z innymi odpadami.  
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2. 2ÏÚÐÏÃÚöÃÉÅ ÐÒÁÃÙ Ú ÕÒÚäÄÚÅÎÉÅÍ 

2.1. 7ÓÔöÐ ÄÏ ÒÏÚÄÚÉÁčÕ 
¢Ŝƴ ǊƻȊŘȊƛŀƱ ƻǇƛǎǳƧŜ ǇǊƻŎŜŘǳǊȅ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛ ƻǊŀȊ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƪǘƽǊŜ ǇƻȊǿŀƭŀƧŊ ƴŀ ǎȊȅōƪƛŜ ǊƻȊǇƻŎȊťŎƛŜ 

jego pracy  

2.2. #ÚÙÎÎÏĢÃÉ ÐÒÚÅÄ ÒÏÚÐÏÃÚöÃÉÅÍ ÐÒÁÃÙ 
Weryfikacja otrzymanego towaru: 

1. Sprawdziĺ czy podczas transportu urzŃdzenie nie ulegğo uszkodzeniu. W przypadku uszkodzenia naleŨy 

skontaktowaĺ siň z oddziağem ASTOR. 

2. Zweryfikowaĺ czy tabliczka na opakowaniu jest zgodna ze specyfikacjŃ zam·wienia. JeŜli nie jest zgodna, naleŨy 

skontaktowaĺ siň z oddziağem ASTOR. 

3. Sprawdziĺ czy opakowanie lub urzŃdzenie nie posiadajŃ Ŝlad·w uszkodzeŒ mechanicznych lub Ŝlad·w wody. JeŜli 

takowe sŃ, naleŨy skontaktowaĺ siň z oddziağem ASTOR. 

4. Zweryfikowaĺ czy tabliczka znamionowa przemiennika jest zgodna ze specyfikacjŃ zam·wienia. JeŜli nie jest, naleŨy 

skontaktowaĺ siň z oddziağem ASTOR. 

5. Sprawdziĺ czy pozostağa zawartoŜĺ opakowania jest kompletna, czy jest panel sterowania. JeŜli czegoŜ brakuje 

naleŨy skontaktowaĺ siň z oddziağem ASTOR.  

2.3. 7ÅÒÙÆÉËÁÃÊÁ ÕËčÁÄÕ ÎÁÐöÄÏ×ÅÇÏ 
YƻƴǘǊƻƭŀ ŜƭŜƳŜƴǘƽǿ ǳƪƱŀŘǳ ƴŀǇťŘƻǿŜƎƻΥ 

1. Sprawdziĺ typ obciŃŨenia, zweryfikowaĺ czy przemiennik nie bňdzie przeciŃŨony podczas pracy oraz czy nie 

potrzeba zastosowaĺ przemiennika o typ wyŨszego. 

2. Upewniĺ siň, Ũe rzeczywisty prŃd silnika jest mniejszy od znamionowego prŃdu przemiennika.  

3. Zweryfikowaĺ czy dokğadnoŜĺ regulacji przemiennika jest wystarczajŃca dla danego obciŃŨenia. 

4. Sprawdziĺ czy Ŧr·dğo zasilania ma odpowiednie napiňcie do pracy przemiennika. 

5. Sprawdziĺ czy dla wybranych funkcji wymagana jest karta rozszerzeŒ A.4. Karty rozszerzeŒ. 

2.4. ¡ÒÏÄÏ×ÉÓËÏ ÐÒÁÃÙ 
tǊȊŜŘ ǊƻȊǇƻŎȊťŎƛŜƳ ǇǊŀŎȅΥ 

1. Sprawdziĺ, czy temperatura otoczenia przemiennika nie przekracza 40ÁC. JeŜli temperatura zostanie przekroczona, 

obniŨona zostanie maksymalna moc przemiennika o 3% na kaŨdy dodatkowy 1ÁC. Przemiennik nie moŨe pracowaĺ, 

gdy temperatura przekracza 50ÁC. 

Uwaga:  

Dla przemiennika zamontowanego w szafie sterowniczej, temperatura otoczenia oznacza temperaturň powietrza 

wewnŃtrz szafy. 

2. Upewniĺ siň, czy temperatura otoczenia przemiennika jest wyŨsza niŨ -10ÁC. JeŜli nie jest, naleŨy zasowaĺ 

urzŃdzenia grzewcze. 

Uwaga:  
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Dla przemiennika zamontowanego w szafie sterowniczej, temperatura otoczenia oznacza temperaturň powietrza 

wewnŃtrz szafy. 

3. Zweryfikowaĺ, czy urzŃdzenie pracuje na wysokoŜci poniŨej 1000 m n.p.m. JeŜli przekracza naleŨy wziŃĺ pod 

uwagň, Ũe na kaŨde dodatkowe 100 m, maksymalna moc przemiennika spada o 1%. 

4. Sprawdziĺ, czy wilgotnoŜĺ Ŝrodowiska pracy jest niŨsza niŨ 90% oraz czy nie wystňpuje kondensacja. JeŜli 

przekracza lub wystňpuje kondensacja naleŨy zastosowaĺ odpowiednie elementy ochronne. 

5. Upewniĺ siň, Ũe miejsce pracy przemiennika nie jest naraŨone na bezpoŜrednie dziağanie promieni sğonecznych i 

oraz czy nie ma ryzyka przedostania siň do jego wnňtrza element·w obcych. JeŜli jest takie ryzyko naleŨy 

zastosowaĺ dodatkowe elementy ochronne.  

6. Zweryfikowaĺ, czy pracujŃce urzŃdzenie nie jest naraŨone na dziağanie gaz·w palnych lub pyğ·w przewodzŃcych. 

JeŜli jest naraŨone, naleŨy zastosowaĺ dodatkowe elementy ochronne. 

2.5. Instalacja  
tǊȊŜŘ ǊƻȊǇƻŎȊťŎƛŜƳ ǇǊŀŎȅΥ 

1. Por·wnaĺ maksymalnŃ wartoŜĺ obciŃŨenia przewod·w wejŜciowych/wyjŜciowych z rzeczywistym obciŃŨeniem. 

(wiňcej informacji D.4. Dob·r kabli) 

2. Sprawdziĺ, czy akcesoria zostağy poprawnie zamontowane. Przewody w instalacji powinny speğniaĺ wymagania 

poszczeg·lnych element·w skğadowych systemu (wğŃczajŃc dğawiki, filtry wejŜciowe/wyjŜciowe, moduğy i rezystory 

hamujŃce). (wiňcej informacji Instalacja elektryczna) 

3. Zweryfikowaĺ czy przemiennik oraz akcesoria nagrzewajŃce siň (moduğ i rezystor hamujŃcy) zamontowane sŃ na 

materiale ognioodpornym z dala od materiağ·w ğatwopalnych. 

4. Upewniĺ siň, Ũe kable sterujŃce i zasilajŃce sŃ od siebie odseparowane, a ich prowadzenie zgodne z wymaganiami 

EMC. 

5. Sprawdziĺ, czy elementy zostağy odpowiednio uziemione, zgodnie z wytycznymi zawartymi w instrukcji obsğugi.  

6. Zweryfikowaĺ, czy zostağa zapewniona przestrzeŒ robocza dla przemiennika, zgodna z wytycznymi zawartymi w 

instrukcji obsğugi. (Wiňcej informacji MontaŨ mechaniczny) 

7. Upewniĺ siň, Ũe instalacja zostağa zaprojektowana zgodnie z wytycznymi z instrukcji obsğugi. Przemiennik moŨe 

pracowaĺ tylko w pozycji pionowej, lub ukoŜnej. 

8. Sprawdziĺ stan poğŃczeŒ przewod·w z terminalem, czy sŃ dokrňcone z odpowiednim momentem zapewniajŃcym 

stabilne poğŃczenie.  

9. Zweryfikowaĺ czy w pobliŨu oraz wewnŃtrz urzŃdzenia nie ma luŦnych element·w przewodzŃcych prŃd elektryczny 

(Ŝrub, kabli). JeŜli sŃ usunŃĺ je przed uruchomieniem urzŃdzenia. 

2.6. Pierwsze uruchomienie  
tǊȊȅ ǇƛŜǊǿǎȊȅƳ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛǳ ƴŀƭŜȍȅ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊƛŏ ǇƻƴƛȍǎȊŜ ŎȊȅƴƴƻǏŎƛΥ 

1. Zgodnie z rzeczywistymi parametrami silnika, wybierz typ silnika, ustaw parametry silnika i wybierz tryb sterowania 

przemiennika. 

2. Autokonfiguracja. JeŨeli istnieje moŨliwoŜĺ odğŃczenia obciŃŨenia od silnika, naleŨy skorzystaĺ z dynamicznej 

autokonfiguracji. JeŜli nie jest to moŨliwe wykorzystaĺ funkcjň statycznej autokonfiguracji. NaleŨy jednak pamiňtaĺ, 

Ũe autokonfiguracja statyczna jest obarczona duŨym bğňdem i moŨe byĺ nie wystarczajŃca do prawidğowego 

dziağania. 
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3. Dopasowaĺ czasy przyspieszania i hamowania do rzeczywistego obciŃŨenia ukğadu napňdowego.  

4. Uruchomiĺ urzŃdzenie w trybie pracy z czňstotliwoŜciŃ serwisowŃ JOG i sprawdziĺ czy kierunek obrot·w jest 

wğaŜciwy. JeŜli nie, zamieniĺ miejscami przewody zasilajŃce silnik.  

5. Ustawiĺ wğaŜciwe parametry i nastňpnie zağŃczyĺ przemiennik w tryb pracy.  

2.7.  $ÁÎÅ ÄÏÔÙÃÚäÃÅ ÎÏÒÍ ÂÅÚÐÉÅÃÚÅďÓÔ×Á 
IEC/EN 61508 (system typu A) ISO 13849** 

SI

L 
PFH 

HF

T 
SFF ɛdu ɛdd PTI* PL 

CC

F 
MTTFd DC 

Kategori

a 

2 
8,73*10-

10 
1 71,23% 1,79*10-9 0 Rok d 57 343,76 lat 60% 3 

ϝt¢LΥ ƻƪǊŜǎƻǿŜ ōŀŘŀƴƛŀ ǇǊƽōƴŜ 

ϝϝ½ƎƻŘƴƛŜ Ȋ ƪŀǘŜƎƻǊȅȊŀŎƧŊ ƻƪǊŜǏƭƻƴŊ ǿ 9b L{h моупф-1. 
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3. Parametry techniczne  

3.1. 7ÓÔöÐ ÄÏ ÒÏÚÄÚÉÁčÕ 
wƻȊŘȊƛŀƱ ƻǇƛǎǳƧŜ ȊŀǎŀŘť ŘȊƛŀƱŀƴƛŀΣ ŎŜŎƘȅ ǇǊƻŘǳƪǘǳΣ ōǳŘƻǿť ƛ ǎǇƻǎƽō ƧŜƎƻ ƻȊƴŀŎȊŀƴƛŀΦ 

3.2. Informacje podstawowe  
Przemienniki Astraada DRV-ну! ǎƱǳȍŊ Řƻ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ŀǎȅƴŎƘǊƻƴƛŎȊƴȅƳƛ ǎƛƭƴƛƪŀƳƛ ƛƴŘǳƪŎȅƧƴȅƳƛ ǇǊŊŘǳ 

ǇǊȊŜƳƛŜƴƴŜƎƻ ƻǊŀȊ ǎƛƭƴƛƪŀƳƛ ǎȅƴŎƘǊƻƴƛŎȊƴȅƳƛ Ȋ ƳŀƎƴŜǎŀƳƛ ǘǊǿŀƱȅƳƛΦ 

tƻƴƛȍǎȊȅ ǊȅǎǳƴŜƪ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛŀ ǳǇǊƻǎȊŎȊƻƴȅ ǎŎƘŜƳŀǘ ƻōǿƻŘǳ ƳƻŎȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ tǊƻǎǘƻǿƴƛƪ ǘǊƽƧŦŀȊƻǿȅ 

ƪƻƴǿŜǊǘǳƧŜ ǘǊƽƧŦŀȊƻǿŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴŜ ό!/ύ ƴŀ ƴŀǇƛťŎƛŜ ǎǘŀƱŜ ό5/ύΦ .ŀǘŜǊƛŀ ƪƻƴŘŜƴǎŀǘƻǊƽǿ ƻōǿƻŘǳ 

ǇƻǏǊŜŘƴƛŜƎƻ ǎǘŀōƛƭƛȊǳƧŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ 5/ ǿ ƻōǿƻŘŀŎƘ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎƘΦ tǊȊŜǘǿƻǊƴƛŎŀ ǇǊȊŜǘǿŀǊȊŀ ƴŀǇƛťŎƛŜ ǎǘŀƱŜ ό5/ύ Ȋ 

ǇƻǿǊƻǘŜƳ ƴŀ ƴŀǇƛťŎƛŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴŜ ό!/ύ ƻ ȊƳƛŜƴƴŜƧ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛΣ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŎ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ǎƛƭƴƛƪŀ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴŜƎƻΦ 

¦ƪƱŀŘ ƘŀƳƻǿŀƴƛŀ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴŜƎƻ ƱŊŎȊȅ ƻōǿƻŘȅ ǇƻǏǊŜŘƴƛŜ 5/ Ȋ ȊŜǿƴťǘǊȊƴȅƳ ǊŜȊȅǎǘƻǊŜƳ ƘŀƳǳƧŊŎȅƳΣ ƎŘȅ 

ƴŀǇƛťŎƛŜ ǿ ƻōǿƻŘȊƛŜ ǇǊȊŜƪǊƻŎȊȅ ǎǿƽƧ ƭƛƳƛǘΣ ǿ ŎŜƭǳ ǊƻȊǇǊŀǎȊŀƴƛŀ ƴŀŘƳƛŀǊǳ ŜƴŜǊƎƛƛ ȊǿǊŀŎŀƴŜƧ Řƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǿ 

trakcie hamowania.  
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Rys. 3-1 {ŎƘŜƳŀǘ ƻōǿƻŘǳ ƳƻŎȅ όҖмрƪ²ύ 
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Rys. 3-2 Schemat obwodu mocy (18-37kW) 
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Rys. 3-3 Schemat obwodu mocy (55-110kW) 

 

Rys. 3-п {ŎƘŜƳŀǘ ƻōǿƻŘǳ ƳƻŎȅ όҗмонƪ²ύ 

Uwaga: 

¶ 5ƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ ƻ ƳƻŎȅ җмонƪ² Ƴƻȍƴŀ ŘƻƱŊŎȊȅŏ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜ ŘƱŀǿƛƪƛ 5/Φ tǊȊŜŘ ƛŎƘ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŜƳ ƴŀƭŜȍȅ 

ǳǎǳƴŊŏ ƳƛŜŘȊƛŀƴŊ ȊǿƻǊƪť ǇƻƳƛťŘȊȅ tм ŀ όҌύΦ tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ ƻ ƳƻŎȅ му-ммлƪ² ǇƻǎƛŀŘŀƧŊ ǿōǳŘƻǿŀƴȅ ŘƱŀǿƛƪ 

5/Φ ½ŜǿƴťǘǊȊƴŜ ŘƱŀǿƛƪƛ 5/ ǎŊ ƻǇŎƧƻƴŀƭƴŜΦ 5Ʊŀǿƛƪ 5/ ǇƻȊǿŀƭŀ ȊǊŜŘǳƪƻǿŀŏ ǿȅȍǎȊŜ ƘŀǊƳƻƴƛŎȊƴŜ ¢I5 ƛ 

ǿȅƎƱŀŘȊŀ ǘťǘƴƛŜƴƛŀ ƴŀǇƛťŎƛŀΦ 

¶ Przemienniki o mocy Җотƪ² ƳŀƧŊ ǎǘŀƴŘŀǊŘƻǿƻ ŘƻƱŊŎȊƻƴȅ ƳƻŘǳƱ ƘŀƳǳƧŊŎyΦ wŜȊȅǎǘƻǊ ƘŀƳǳƧŊŎȅ ƧŜǎǘ 

opcjonalny 

¶ tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ ƻ ƳƻŎȅ җпрƪ² ƳƻƎŊ ōȅŏ ƳƻƴǘƻǿŀƴŜ Ȋ ŘƻŘŀǘƪƻǿȅƳƛ ƳƻŘǳƱŀƳƛ ƘŀƳǳƧŊŎȅƳƛΦ ƳƻŘǳƱȅ i 

ǊŜȊȅǎǘƻǊȅ ƘŀƳǳƧŊŎŜ ǎŊ ƻǇŎƧƻƴŀƭƴŜΦ 
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3.3. Specyfikacja techniczna  
Parametry techniczne Opis 

Zasilanie 

przemiennika 

Napiňcie zasilajŃce (V) AC 3PH 400V (-15%)~440V(+10%) 

PrŃd zasilajŃcy (A) ZaleŨny od modelu 

CzňstotliwoŜĺ napiňcia 

zasilajŃcego (Hz) 
50 Hz lub 60 Hz. Dopuszczalny zakres: 47~63 Hz 

Parametry 

wyjŜciowe 

Napiňcie wyjŜciowe (V) 0 ~ znamionowa wartoŜĺ napiňcia zasilajŃcego 

PrŃd wyjŜciowy (A) ZaleŨny od modelu 

Moc wyjŜciowa (kW) ZaleŨna od modelu 

CzňstotliwoŜĺ wyjŜciowa (Hz) 0~400Hz 

Parametry 

sterowania 

Metoda sterowania 

Skalarne U/f (SVPWM), bezczujnikowe sterowanie 

wektorowe (SVC), sterowanie wektorowe ze sprzňŨeniem 

zwrotnym (FVC) 

Typ silnika 
Silnik asynchroniczny lub synchroniczny z magnesem 

trwağym 

Wsp·ğczynnik regulacji prňdkoŜci 
Silnik asynchroniczny 1:100 (SVC), silnik synchroniczny 1:20 

(SVC), 1:1000 (FVC) 

DokğadnoŜĺ sterowania prňdkoŜciŃ Ñ0.2% (SVC) 

Fluktuacja prňdkoŜci Ñ 0.3% (SVC) 

Czas reakcji przy zmianie momentu <20 ms (SVC); < 10ms (FVC) 

DokğadnoŜĺ sterowania momentem 10% (SVC); 5% (FVC) 

Maksymalny moment rozruchowy 

Silnik asynchroniczny: 150% przy 0.25 Hz (SVC) 

Silnik synchroniczny: 150% przy 2.5 Hz (SVC) 

0Hz/200% (FVC) 

PrŃd przeciŃŨeniowy 

150% prŃdu znamionowego przez 60 sekund 

180% prŃdu znamionowego przez 10 sekund 

200% prŃdu znamionowego przez 1 sekundň 

Parametry 

pracy 

Tryb zadawania czňstotliwoŜci 

wyjŜciowej 

WejŜcia cyfrowe, wejŜcia analogowe, wejŜcie 

wysokoczňstotliwoŜciowe (HDI), regulator PID, tryb 

wielobiegowy, tryb pracy automatycznej, komunikacja w 

protokoğach: Modbus RTU, Modbus TCP, Profinet, Profibus, 

EtherCAT, Ethernet/IP, CANopen, 

MoŨliwe jest ğŃczenie wielu tryb·w oraz przeğŃczanie 

pomiňdzy nimi. 

Stabilizacja napiňcia 
Automatyczna stabilizacja napiňcia wyjŜciowego przy 

chwilowych wahaniach napiňcia zasilajŃcego. 

Zabezpieczenia 

Ponad 30 funkcji zabezpieczeŒ: zwarciowe miedzy fazowo, 

zwarcie doziemne, przeciŃŨeniowa, nadnapiňciowa, 

przekroczenie prŃdu, kontrola faz itp.. 

Lotny start MoŨliwoŜĺ pğynnego startu przy wirujŃcym wirniku. 
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Parametry techniczne Opis 

Uwaga: 

Funkcja dostňpna w modelach Ó4kW. 

Charakterystyka 

I/O 

RozdzielczoŜĺ wejŜĺ analogowych Nie wiňksza niŨ 20 mV 

Czas zağŃczenia wejŜĺ Nie wiňkszy niŨ 2 ms. 

WejŜcia analogowe 2 wejŜcia; AI1: 0~10V/0~20mA; AI2: -10 ~10 V. 

WyjŜcia analogowe 1 wyjŜcie: AO1: 0~10V/0~20mA 

WejŜcia dyskretne 

4 wejŜcia dyskretne 1 kHz; impedancja wejŜciowa 3.3 kɋ 

2 wejŜcie wysokoczňstotliwoŜciowe (HDI) 50 kHz. WejŜcia 

HDI obsğugujŃ enkoder inkrementalny; z funkcjŃ pomiaru 

prňdkoŜci. 

Wszystkie wejŜcia obsğugujŃ polaryzacjň NPN lub PNP oraz 

logikň dodatniŃ lub ujemnŃ. 

WyjŜcie dyskretne 

1 wyjŜcie wysokiej czňstotliwoŜci (HDO), max. czňstotliwoŜĺ 

50kHz 

1 wyjŜcie tranzystorowe typu Ăopen collectorò 

WyjŜcia przekaŦnikowe 

2 wyjŜcia przekaŦnikowe 

RO1A: NO; RO1B: NC; RO1C zacisk wsp·lny 

RO2A: NO; RO2B: NC; RO2C zacisk wsp·lny 

Dopuszczalne obciŃŨenie: 3A/AC250V lub 1A/DC30V 

Gniazda kart rozszerzeŒ 

Dwa gniazda: SLOT1, SLOT2 (modele Җ5,5kW) oraz 

dodatkowy SLOT3 dla modeli AS28DRV47C5A (7,5kW) i 

wyŨszych. 

Obsğuga kart komunikacyjnych, kart enkoderowych, kart I/O, 

Bluetooth/WiFi, PLC. 

Inne 

Spos·b montaŨu 

ścienny, koğnierzowy (wypuszczony ukğad chğodzenia poza 

szafň sterowniczŃ, lub pğytň montaŨowŃ) lub podğogowy 

(wolno stojŃcy) 

 

Temperatura pracy -10~50 ÁC (obniŨona sprawnoŜĺ powyŨej 40 ÁC). 

StopieŒ ochrony 

IP20 

Uwaga: Przemiennik czňstotliwoŜci w obudowie z tworzywa 

sztucznego, powinien zostaĺ zainstalowany w metalowej 

szafie, kt·ra posiada stopieŒ ochrony co najmniej IP20, a 

g·rna pokrywa szafy IP3X. 

Chğodzenie Wymuszone, powietrzem. 

Dğawik DC 
Wbudowany dla modeli Ó 18.5 kW i <132kW (powyŨej 

opcjonalny). 

Moduğ hamujŃcy 
Wbudowany dla przemiennik·w o mocy Ò 37 kW. 

Opcjonalny, zewnňtrzny dla pozostağych. 

Filtr wejŜciowy EMC Wbudowany filtr wejŜciowy EMC zgodny z IEC61800-3 C3. 
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Parametry techniczne Opis 

MoŨliwoŜĺ podğŃczenia zewnňtrznego filtra wejŜciowego 

zapewniajŃcego zgodnoŜĺ z IE61800-3 C2. 

Uwaga: 

NaleŨy przestrzegaĺ wymagaŒ EMC B.6. Regulacje EMC 

oraz wymagaŒ technicznych dla silnik·w i kabli silnikowych 

D.4. Dob·r kabli zawartych w zağŃczniku do instrukcji. 

BezpieczeŒstwo Zgodny z certyfikatem CE, RoHS. 

3.4. Tabliczka znamionowa  
 

Rys. 3-5 Tabliczka znamionowa 

3.5. Oznaczenia w numerze katalogowym  
bǳƳŜǊ ƪŀǘŀƭƻƎƻǿȅ ȊŀǿƛŜǊŀ ǇƻŘǎǘŀǿƻǿŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪǳΦ ¦ȍȅǘƪƻǿƴƛƪ ƳƻȍŜ ƻŘŎȊȅǘŀŏ podstawowe 

ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǘŜŎƘƴƛŎȊƴŜΣ ǇƻǎƱǳƎǳƧŊŎ ǎƛť ƴǳƳŜǊŜƳ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΦ 

AS XX DRV X XXX 

     

Rys. 3-6 Nr katalogowy 

Identyfikacja Oznaczenie Opis Szczeg·Ġy 

Kod  Kod marki AS: Astraada 

Typ  Seria 

24: ekonomiczne przemienniki czňstotliwoŜci (DRV-24) 

28: zaawansowane przemienniki czňstotliwoŜci (DRV-28/-28A) 

260: wentylatorowo-pompowe przemienniki czňstotliwoŜci (DRV-

260/260-BS) 

Produkt  Kod produktu DRV: przemienniki czňstotliwoŜci Astraada DRV 

Model  Zasilanie 2: jednofazowe 230 VAC 
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4: tr·jfazowe 3x400 VAC 

 Moc 

0é9: wartoŜĺ mocy 

C ï przecinek (comma) 

Przykğadowo: 

0C4 = 0,4 kW 

4C0 = 4 kW 

7C5 = 7,5 kW 

075 = 75 kW 

3.6. Specyfikacja modeli  

Model 

StaĠy moment obrotowy Zmienny moment obrotowy (went-pomp) 

Moc 

wyjŝciowa 

(kW) 

Prńd 

wejŝciowy 

(A) 

Prńd 

wyjŝciowy 

(A) 

Moc 

wyjŝciowa 

(kW) 

Prńd 

wejŝciowy 

(A) 

Prńd 

wyjŝciowy 

(A) 

AS28DRV41C5A 1.5 5.0 3.7 2.2 5.8 5 

AS28DRV42C2A 2.2 5.8 5 3 11 7 

AS28DRV44C0A 4 13.5 9.5 5.5 19.5 12.5 

AS28DRV45C5A 5.5 19.5 14 7.5 23 17 

AS28DRV47C5A 7.5 25 18.5 11 30 23 

AS28DRV4011A 11 32 25 15 40 32 

AS28DRV4015A 15 40 32 18.5 45 38 

AS28DRV4018A 18.5 45 38 22 51 45 

AS28DRV4022A 22 51 45 30 64 60 

AS28DRV4030A 30 64 60 37 80 75 

AS28DRV4037A 37 80 75 45 98 92 

AS28DRV4045A 45 98 92 55 128 115 

AS28DRV4055A 55 128 115 75 139 150 

AS28DRV4075A 75 139 150 90 168 170 

AS28DRV4090A 90 168 180 110 201 215 

AS28DRV4110A 110 201 215 132 265 260 
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Model 

StaĠy moment obrotowy Zmienny moment obrotowy (went-pomp) 

Moc 

wyjŝciowa 

(kW) 

Prńd 

wejŝciowy 

(A) 

Prńd 

wyjŝciowy 

(A) 

Moc 

wyjŝciowa 

(kW) 

Prńd 

wejŝciowy 

(A) 

Prńd 

wyjŝciowy 

(A) 

AS28DRV4132A 132 265 260 160 310 305 

AS28DRV4160A 160 310 305 185 345 340 

AS28DRV4185A 185 345 340 200 385 380 

AS28DRV4200A 200 385 380 220 430 425 

AS28DRV4220A 220 430 425 250 460 480 

AS28DRV4250A 250 460 480 280 500 530 

AS28DRV4280A 280 500 530 315 580 600 

AS28DRV4315A 315 580 600 355 625 650 

AS28DRV4355A 355 625 650 400 715 720 

AS28DRV4400A 400 715 720 450 840 820 

AS28DRV4450A 450 840 820 500 890 860 

AS28DRV4500A 500 890 860 - - - 

 

Uwaga: 

¶ tǊŊŘ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅ ōťŘȊƛŜ ǇƻǎƛŀŘŀƱ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇƻŘŀƴŊ ǿ ǘŀōŜƭƛ ǇǊȊȅ Ȋŀǎƛƭŀƴƛǳ ƴŀǇƛťŎƛŜƳ оул VAC i 

ƴƛŜǇƻŘƱŊŎȊƻƴȅŎƘ ŘƱŀǿƛƪŀŎƘ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅƳκǿȅƧǏŎƛƻǿȅƳ ƭǳō 5/ 

¶ ½ƴŀƳƛƻƴƻǿȅ ǇǊŊŘ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ ȊƻǎǘŀƱ ƻƪǊŜǏƭƻƴȅ ǇǊȊȅ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅƳ ƴŀǇƛťŎƛǳ оул±Φ 

¶ ² ŘŀƴȅƳ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ƴŀǇƛťŎƛŀΣ ǇǊŊŘ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ ƻǊŀȊ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ ƳƻŎ ƴƛŜ ƳƻƎŊ ǇǊȊŜƪǊƻŎȊȅŏ ǿŀǊǘƻǏŎƛ 

znamionowych. 

 

 

 

 

 



Astraada DRV-28A Parametry techniczne 

25 
 

3.7. %ÌÅÍÅÎÔÙ ÓËčÁÄÏ×Å 
tǊȊȅƪƱŀŘƻǿȅ ǎŎƘŜƳŀǘ ōǳŘƻǿȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ όƳƻŘŜƭ ƻ ƳƻŎȅ олƪ²ύ 

7

10

6

9

11

1

2

3

4

12

8

13

5

 

Rys. 3-т 9ƭŜƳŜƴǘȅ ǎƪƱŀŘƻǿŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ 

L.p. Nazwa Opis 

1 Osğona g·rna Chroni wewnňtrzne elementy przemiennika. 

2 Panel sterowania 
Szczeg·ğowe informacje w rozdziale ĂSterowanie za pomocŃ 

klawiaturyò. 

3 Dolna pokrywa Chroni wewnňtrzne elementy przemiennika. 

4 Karty rozszerzeŒ 
Szczeg·ğowe informacje w rozdziale ĂA.4. Karty rozszerzeŒ 

wejŜĺ/wyjŜĺò. 

5 Przegroda pğyty sterowania Zabezpiecza pğytň sterujŃcŃ 

6 Wentylator chğodzŃcy Szczeg·ğowe informacje w rozdziale ĂWentylatorò 

7 Port klawiatury UmoŨliwia podğŃczenie klawiatury 

8 Tabliczka znamionowa Szczeg·ğowe informacje w rozdziale ĂTabliczka znamionowaò. 

9 Terminal obwod·w sterowania Szczeg·ğowe informacje w rozdziale ĂInstalacja elektrycznaò. 

10 
Przysğona do zakrywania bocznych 

otwor·w wentylacyjnych 

Opcjonalna, znajduje zastosowanie przy pracy w otoczeniu 

wymagajŃcym wiňkszego stopnia ochrony IP. 

ObniŨa moc przemiennika o 10%. 

11 Terminal obwod·w mocy Szczeg·ğowe informacje w rozdziale ĂInstalacja elektrycznaò. 

12 Etykieta 
Szczeg·ğowe informacje w rozdziale ĂOznaczenia w numerze 

katalogowymò 
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4. :ÁÌÅÃÅÎÉÁ ÍÏÎÔÁŀÏ×Å 

4.1. 7ÓÔöÐ ÄÏ ÒÏÚÄÚÉÁčÕ 
² ǊƻȊŘȊƛŀƭŜ ȊƻǎǘŀƱȅ ȊŀǿŀǊǘŜ ǿȅƳŀƎŀƴƛŀ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ƳŜŎƘŀƴƛŎȊƴŜƎƻ Ƴƻƴǘŀȍǳ ƛ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴŜƧΦ 

 

¶ Zawarte w rozdziale informacje kierowane sŃ do wykwalifikowanych specjalist·w. Proszň 

zapoznaĺ siň z instrukcjami bezpieczeŒstwa zawartymi w poprzednich rozdziağach. Zignorowanie 

wymienionych zaleceŒ stwarza zagroŨenie dla zdrowia lub Ũycia ludzkiego.  

¶ Upewniĺ siň, Ũe Ŧr·dğo zasilania podczas montaŨu, jest odğŃczone. Poczekaĺ na zgaszenie diod 

sygnalizacyjnych oraz odczekaĺ okreŜlony czas rozğadowania kondensator·w w obwodzie 

poŜrednim. Zaleca siň za pomocŃ multimetru sprawdziĺ wartoŜci napiňcia w obwodzie 

poŜrednim(+,-), kt·re powinno wynosiĺ mniej niŨ 36 VAC. 

¶ Instalacja powinna byĺ zaprojektowana zgodnie z wymaganiami zawartymi w instrukcji obsğugi 

oraz prawem i regulacjami lokalnymi. JeŜli nie sŃ one przestrzegane i/lub urzŃdzenie nie jest 

wykorzystywane zgodnie z przeznaczeniem, ASTOR zastrzega sobie prawo do wypowiedzenia 

gwarancji i nie ponosi odpowiedzialnoŜci za jakiekolwiek szkody. 

4.2. -ÏÎÔÁŀ ÍÅÃÈÁÎÉÃÚÎÙ 

4.2.1. ¡ÒÏÄÏ×ÉÓËÏ ÐÒÁÃÙ 

|ǊƻŘƻǿƛǎƪƻ ǇǊŀŎȅ Ƴǳǎƛ ǎǇŜƱƴƛŀŏ ǿȅƳŀƎŀƴƛŀ ȊŀǿŀǊǘŜ ǿ ƴƛƴƛŜƧǎȊŜƧ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ƻōǎƱǳƎƛ ǿ ŎŜƭǳ ȊŀǇŜǿƴƛŜƴƛŀ ǇŜƱƴŜƧ 

ŦǳƴƪŎƧƻƴŀƭƴƻǏŎƛ ƛ ǎǘŀōƛƭƴŜƧΣ ŘƱǳƎƻǘǊǿŀƱŜƧ ǇǊŀŎȅ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΦ tǊȊŜŘ ƳƻƴǘŀȍŜƳ ƴŀƭŜȍȅ ȊŀǇƻȊƴŀŏ ǎƛť Ȋ ǇƻƴƛȍǎȊȅƳƛ 

wytycznymi: 

Ŝrodowisko pracy Warunki 

Miejsce montaŨu WewnŃtrz szafy sterowniczej lub wolnostojŃcy (dla wiňkszych mocy) 

Temperatura 

otoczenia 

¶ -10ÁC ~50ÁC 

¶ JeŜli temperatura otoczenia jest wyŨsza niŨ 40ÁC, moc maksymalna urzŃdzenia spada o 

1% na kaŨdy dodatkowy 1ÁC. 

¶ Nie naleŨy wykorzystywaĺ przemiennika w warunkach, w kt·rych temperatura otoczenia 

przekracza 50ÁC. 

¶ W celu zapewnienia stabilnej pracy przemiennika, nie naleŨy naraŨaĺ go na czňste 

wahania temperatury otoczenia. 

¶ JeŜli istnieje ryzyko, Ũe temperatura otoczenia moŨe przekroczyĺ dopuszczalny zakres 

naleŨy stosowaĺ szafy z wentylacjŃ wymuszonŃ. 

¶ JeŜli temperatura jest zbyt niska a przemiennik jest ponownie uruchamiany po dğuŨszej 

przerwie naleŨy zapewniĺ zewnňtrzne ogrzewanie przed uruchomieniem urzŃdzania. W 

przeciwnym razie moŨe dojŜĺ do trwağego uszkodzenia przemiennika. 

WilgotnoŜĺ 

¶ Mniejsza niŨ 90% bez kondensacji (skraplania). 

¶ W Ŝrodowisku zawierajŃcym gazy powodujŃce przyspieszonŃ korozjň wilgotnoŜĺ 

wzglňdna nie powinna przekraczaĺ 60% 

Temperatura 

przechowywania 
-30 ÁC ~60 ÁC, wahania temperatury nie powinny przekraczaĺ 1 ÁC /minutň. 
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Ŝrodowisko pracy Warunki 

Warunki pracy 

Miejsce instalacji przemiennika: 

¶ NaleŨy zabezpieczyĺ przemiennik przed wpğywem zewnňtrznych Ŧr·değ promieniowania 

elektromagnetycznego. 

¶ środowisko pracy powinno byĺ wolne od kurzu, lotnych czŃstek pyğu metalicznego, 

wybuchowych i/lub ğatwopalnych gaz·w oraz substancji korozyjnych. 

¶ Nie naraŨaĺ przemiennika na dziağanie wody, pary wodnej, opar·w oleju, wibracji oraz 

wysokiego nasğonecznienia. 

WysokoŜĺ n.p.m. 

¶ Przemiennik pracuje z mocŃ nominalnŃ na instalacjach poğoŨonych poniŨej 1000m 

n.p.m. 

¶ Przy wysokoŜciach wiňkszych niŨ 1000 m n.p.m. ograniczeniu ulega zakres 

maksymalnej mocy wyjŜciowej o 1% na kaŨde dodatkowe 100 m. 

Wibracje Ò 5.8m/s2(0.6g) 

Pozycja robocza 
Przemiennik powinien zostaĺ zainstalowany w pozycji pionowej, lub ukoŜnej co pozwoli na 

wydajne dziağanie ukğadu chğodzenia. 

 

Uwaga: 

¶ Przemienniki serii DRV-ну! Ǉƻǿƛƴƴȅ ōȅŏ ƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴŜ ǿ ŎȊȅǎǘȅƳ ƛ ŘƻōǊȊŜ ǿŜƴǘȅƭƻǿŀƴȅƳ ƳƛŜƧǎŎǳΣ ȊƎƻŘƴƛŜ 

Ȋ ǿȅǘȅŎȊƴȅƳƛ ȊŀǿŀǊǘȅƳƛ ǿ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ƻōǎƱǳƎƛΦ  

¶ 5ƻǎǘŀǊŎȊŀƴŜ Řƻ ŎƘƱƻŘȊŜƴƛŀ ǇƻǿƛŜǘǊȊŜ Ǉƻǿƛƴƴƻ ōȅŏ ǿƻƭƴŜ ƻŘ ȊŀƴƛŜŎȊȅǎȊŎȊŜƵΣ ǎǳōǎǘŀƴŎƧƛ ƪƻǊƻȊȅƧƴȅŎƘ ƻǊŀȊ 

ŎȊŊǎǘŜƪ ǇȅƱǳ ƳŜǘŀƭƛŎȊƴŜƎƻΦ 

4.2.2. -ÅÔÏÄÙ ÍÏÎÔÁŀÕ 

tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǇƻǿƛƴƛŜƴ Ȋƻǎǘŀŏ ȊŀƳƻƴǘƻǿŀƴȅ ōŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛƻ Řƻ ǏŎƛŀƴȅΣ ǿ ǎȊŀŦƛŜ ǎǘŜǊƻǿƴƛŎȊŜƧ ƭǳō Ȋ ǿȅǇǳǎȊŎȊƻƴȅƳ 

ǇƻȊŀ ǎȊŀŦťΣ ǇƱȅǘť ƳƻƴǘŀȍƻǿŊ ǳƪƱŀŘŜƳ ŎƘƱƻŘȊŜƴƛŀ ǇǊȊȅ ǇƻƳƻŎȅ Ƴƻƴǘŀȍǳ ƪƻƱƴƛŜǊȊƻǿŜƎƻΦ bƛŜȊŀƭŜȍƴƛŜ ƻŘ 

wybranego sposobu zawsze w pozycji pionowej. 

bŀƭŜȍȅ ȊǿŜǊȅŦƛƪƻǿŀŏ ŎȊȅ ƳƛŜƧǎŎŜ Ƴƻƴǘŀȍǳ ƧŜǎǘ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƻ ǇǊȊȅǎǘƻǎƻǿŀƴŜΦ ² Dodatek B: Dane techniczne 

ȊƻǎǘŀƱȅ ŘƻƱŊŎȊƻƴŜ ǎȊŎȊŜƎƽƱƻǿŜ Ǌȅǎǳƴƪƛ Ȋ ǿȅƳƛŀǊŀƳƛ ŜƭŜƳŜƴǘƽǿ ƳƻƴǘŀȍƻǿȅŎƘΦ 

 

Rys. 4-1 Kierunek instalacji falownika 
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4.2.3. 3ÐÏÓĕÂ ÍÏÎÔÁŀÕ 

tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ Ƴƻȍƴŀ Ȋŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ƴŀ ǘǊȊȅ ǎǇƻǎƻōȅΥ 

a) aƻƴǘŀȍ ǏŎƛŜƴƴȅ όǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ ƻ ƳƻŎȅ ǇƻƴƛȍŜƧ омрƪ²ύ /ΦпΦмΦ aƻƴǘŀȍ ǏŎƛŜƴƴȅ 

b) aƻƴǘŀȍ ƪƻƱƴƛŜǊȊƻǿȅ όǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ ƻ ƳƻŎȅ ǇƻƴƛȍŜƧ нллƪ²ύΦ bƛŜƪǘƽǊŜ ŀǇƭƛƪŀŎƧŜ ǿȅƳŀƎŀƧŊ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ 

ƻǇŎƧƻƴŀƭƴŜƎƻ ŜƭŜƳŜƴǘǳ Řƻ Ƴƻƴǘŀȍǳ ƪƻƱƴƛŜǊȊƻǿŜƎƻΦ /ΦпΦнΦ aƻƴǘŀȍ ƪƻƱƴƛŜǊȊƻǿȅ 

c) aƻƴǘŀȍ ǇƻŘƱƻƎƻǿȅ όǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ ƻ ƳƻŎȅ ннл-рллƪ²ύΦ bƛŜƪǘƽǊŜ ŀǇƭƛƪŀŎƧŜ ǿȅƳŀƎŀƧŊ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ 

opcjonalnej podstawy. /ΦпΦоΦ aƻƴǘŀȍ ǇƻŘƱƻƎƻǿȅ 

 

Rys. 4-н {Ǉƻǎƽō ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛ 

Kroki instalacji: 

(1) ½ŀȊƴŀŎȊȅŏ ƻǘǿƻǊȅΦ hŘƭŜƎƱƻǏŎƛ ǇƻƳƛťŘȊȅ ƴƛƳƛ ǎŊ ȊǿȅƳƛŀǊƻǿŀƴŜ ǿ /ΦпΦ ²ȅƳƛŀǊȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ.  

(2) tǊȊȅƪǊťŎƛŏ ǏǊǳōȅ ƭǳō ǿƪǊťǘȅ ǿ ȊŀȊƴŀŎȊƻƴȅŎƘ ƳƛŜƧǎŎŀŎƘΦ 

(3) ¦ƳƛŜǏŎƛŏ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜ ǿ ƳƛŜƧǎŎǳ ƳƻƴǘŀȍǳΦ 

(4) 5ƻƪǊťŎƛŏ ǏǊǳōȅΣ ƳƻƳŜƴǘŜƳ ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎȅƳ ǎǘŀōƛƭƴȅ ƳƻƴǘŀȍΦ 

Uwaga: 

¶ aƻƴǘŀȍ ƪƻƱƴƛŜǊȊƻǿȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ ƻ ƳƻŎȅ мΦрϤтр ƪ² Ƴƻȍƭƛǿȅ ƧŜǎǘ Ȋ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘŀƴƛŜƳ ƻǇŎƧƻƴŀƭƴŜƎƻ 

ǳŎƘǿȅǘǳΣ ƴŀǘƻƳƛŀǎǘ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ ƻ ƳƻŎȅ флϤнлл ƪ² Ǝƻ ƴƛŜ ǿȅƳŀƎŀƧŊΦ 

¶ tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ ƻ ƳƻŎȅ ннлϤомрƪ² ǿȅƳŀƎŀƧŊ ƻǇŎƧƻƴŀƭƴŜƧ ǇƻŘǎǘŀǿȅ Řƻ Ƴƻƴǘŀȍǳ ǇƻŘƱƻƎƻǿŜƎƻ 

(AS28BASE0001) 
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4.2.4. 0ÒÚÅÓÔÒÚÅď ÍÏÎÔÁŀÏ×Á ÐÏÊÅÄÙÎÃÚÅÇÏ ÐÒÚÅÍÉÅÎÎÉËÁ 

 

Rys. 4-1 tǊȊŜǎǘǊȊŜƵ Ƴƻƴǘŀȍƻǿŀ 

Uwaga: 

hŘƭŜƎƱƻǏŎƛ . ƻǊŀȊ / ƳǳǎȊŊ ǿȅƴƻǎƛŏ ƳƛƴƛƳǳƳ млл ƳƳΦ 

 

4.2.5. 0ÒÚÅÓÔÒÚÅď ÍÏÎÔÁŀÏ×Á ×ÉÅÌÕ ÐÒÚÅÍÉÅÎÎÉËĕ× 

aƻƴǘŀȍ ǊƽǿƴƻƭŜƎƱȅΥ 

 

Rys. 4-1 aƻƴǘŀȍ ǊƽǿƴƻƭŜƎƱȅ 

Uwaga: 

¶ tƻŘŎȊŀǎ Ƴƻƴǘŀȍǳ ǊƽǿƴƻƭŜƎƱŜƎƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ ƻ ǊƽȍƴȅŎƘ ǿȅƳƛŀǊŀŎƘ ȊŀƭŜŎŀ ǎƛť ǳƳƛŜǎȊŎȊŜƴƛŜ ƛŎƘ ƎƽǊƴȅŎƘ 

ƪǊŀǿťŘȊƛ ƴŀ ǘŜƧ ǎŀƳŜƧ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛ Řƭŀ ǿȅƎƻŘƴŜƎƻ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊŀƴƛŀ ŎȊȅƴƴƻǏŎƛ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎȅƧƴȅŎƘΣ  

¶ hŘƭŜƎƱƻǏŎƛ .Σ 5 ƻǊŀȊ / ƳǳǎȊŊ ǿȅƴƻǎƛŏ ƳƛƴƛƳǳƳ мллƳƳΦ 
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4.2.6. 0ÉÏÎÏ×Å ÒÏÚÍÉÅÓÚÃÚÅÎÉÅ ÐÒÚÅÍÉÅÎÎÉËĕ× 

Rys. 4-2 Rozmieszczenie pionowe 

 

Uwaga: 

tǊȊȅ Ƴƻƴǘŀȍǳ ǇƛƻƴƻǿȅƳ ȊŀƭŜŎŀƴŜ ƧŜǎǘ ƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴƛŜ ŘŜŦƭŜƪǘƻǊŀ ǇƻȊǿŀƭŀƧŊŎŜƎƻ ǳƴƛƪƴŊŏ ƻŘŘȊƛŀƱȅǿŀƴƛŀ 

ǿȊŀƧŜƳƴŜƎƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ ƻǊŀȊ ƴƛŜǿƱŀǏŎƛǿŜƎƻ ŎƘƱƻŘȊŜƴƛŀΦ 
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4.2.7. Instalacja w pochyleniu  

Rys. 4-2 Instalacja w pochyleniu 

Uwaga: 

bŀƭŜȍȅ ȊŀǇŜǿƴƛŏ ǎǿƻōƻŘȅ przelot ǇƻǿƛŜǘǊȊŀ Ȋ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ ǿ ŎŜƭǳ ƻƎǊŀƴƛŎȊŜƴƛŀ ƛŎƘ ǿȊŀƧŜƳƴŜƎƻ 

ƻŘŘȊƛŀƱȅǿŀƴƛŀΦ 
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4.3. Instalacja elektryczna  

4.3.1. 0ÏÄčäÃÚÅÎÉÅ ÏÂ×ÏÄĕ× ÍÏÃÙ 

Rys. 4-т tƻŘƱŊŎȊŜƴƛŜ ƻōǿƻŘƽǿ ƳƻŎȅ 

Uwaga: 

¶ DƱŀǿƛƪ 5/Σ ŦƛƭǘǊȅ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅ κ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅΣ ŘƱŀǿƛƪƛ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅ κ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ ƻǊŀȊ ǊŜȊȅǎǘƻǊ ƘŀƳǳƧŊŎȅ ǎǘŀƴƻǿƛŊ 

ŜƭŜƳŜƴǘȅ ƻǇŎƧƻƴŀƭƴŜΦ {ȊŎȊŜƎƽƱƻǿŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ȊŀǿƛŜǊŀ Dodatek D: Elementy opcjonalne. 

¶ A1 oraz A2 ǎŊ ǇƻŘƱŊŎȊŀƴŜ ƻǇŎƧƻƴŀƭƴƛŜΦ tƻȊǿŀƭŀƧŊ ƴŀ ƴƛŜȊŀƭŜȍƴŜ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ƭƻƎƛƪƛ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΦ 

¶ P1 oraz (+) ǎŊ ŦŀōǊȅŎȊƴƛŜ ȊǿŀǊǘŜ ǿ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀŎƘ ƻ ƳƻŎȅ ǇƻǿȅȍŜƧ отƪ²Φ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǇƻǘǊȊŜōȅ 

ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀ ŘƱŀǿƛƪŀ 5/Σ ƴŀƭŜȍȅ ǳǎǳƴŊŏ ȊǿƻǊƪť ǇƻƳƛťŘȊȅ P1 a (+). 

¶ tƻŘƱŊŎȊŀƧŊŎ ǊŜȊȅǎǘƻǊ ƘŀƳǳƧŊŎȅ ƴŀƭŜȍȅ ȊŘƧŊŏ ȍƽƱǘŊ ǘŀōƭƛŎȊƪť ƻǎǘǊȊŜƎŀǿŎȊŊ ƻȊƴŀŎȊƻƴŊ t.Σ όҌύ ƛ ό-) 

ƴŀ ƭƛǎǘǿƛŜ ȊŀŎƛǎƪƻǿŜƧ ǇǊȊŜŘ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŜƳ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ǊŜȊȅǎǘƻǊŀ ƘŀƳǳƧŊŎŜƎƻΣ ǿ ǇǊȊŜŎƛǿƴȅƳ ǊŀȊƛŜ ƳƻȍŜ 

ǿȅǎǘŊǇƛŏ ǎƱŀōȅ ƪƻƴǘŀƪǘ Ȋ ȊŀŎƛǎƪƛŜƳΦ 
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4.3.2. 4ÅÒÍÉÎÁÌ ĢÒÕÂÏ×Ù ÏÂ×ÏÄÕ ÍÏÃÙ 

 

Rys. 4-8 Terminal obwodu mocy przemiennika o mocy 1.5~22 kW 

 

Rys. 4-9 Terminal obwodu mocy przemiennika o mocy 30~37 kW 

 

Rys. 4-10 Terminal obwodu mocy przemiennika o mocy 45~110 kW 

         

 

Rys. 4-11 Terminal obwodu mocy przemiennika o mocy 132~200 kW 
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Rys. 4-12 Terminal obwodu mocy przemiennika o mocy 220~315 kW 

 

Rys. 4-12 Terminal obwodu mocy przemiennika o mocy 355~500 kW 
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Oznaczenie 

zacisku 

Nazwa 

Funkcja 
400V Ò37kW 400V 45-110 kW 400V Ó132 kW 

R, S, T Zacisk tr·jfazowej sieci zasilajŃcej 

Terminal zasilajŃcy 

przemiennik 3-fazowym 

prŃdem przemiennym, 

podğŃczony do Ŧr·dğa 

U, V, W WyjŜciowe zaciski do zasilenia silnika 

Terminal wyjŜciowy 

zasilajŃcy 3-fazowym 

prŃdem przemiennym 

przeznaczony do 

podğŃczenia silnika. 

P1 / / 

Zacisk 1 do 

podğŃczenia 

dğawika DC 

P1 oraz (+) sŃ poğŃczone z 

zaciskami dğawika DC. 

(+) oraz (-) sŃ poğŃczone z 

zaciskami moduğu 

hamujŃcego. 

PB oraz (+) sŃ poğŃczone z 

zaciskami rezystora 

hamujŃcego. 

(+) 

Zacisk do 

podğŃczenia 

rezystora 

hamujŃcego 1 

Zacisk 1 do podğŃczenia 

moduğu hamujŃcego, 

Zacisk 1 do podğŃczenia 

rezystora hamujŃcego 

Zacisk 2 do 

podğŃczenia 

dğawika DC, 

Zacisk 1 do 

podğŃczenia 

moduğu 

hamujŃcego 

(-) / Zacisk 2 do podğŃczenia moduğu hamujŃcego 

PB 

Zacisk do 

podğŃczenia 

rezystora 

hamujŃcego 2 

Zacisk do podğŃczenia 

rezystora hamujŃcego 2 
/ 

PE 
Zacisk do podğŃczenia uziemienia 

(o oporze niŨszym niŨ 10 ɋ) 

SğuŨy do podğŃczenia 

przewodu ochronnego. Ze 

wzglňdu na bezpieczeŒstwo 

uŨytkowania kaŨdy 

przemiennik powinien byĺ 

wğaŜciwie uziemiony. KaŨdy 

przemiennik standardowo 

posiada dwa zaciski 

uziemienia. 

 

 

 

 

Uwaga: 
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¶ 5ƻ ǇƻŘƱŊŎȊŀƴƛŀ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ƴŀƭŜȍȅ ǎǘƻǎƻǿŀŏ ŜƪǊŀƴƻǿŀƴȅ ƪŀōŜƭ ǎȅƳŜǘǊȅŎȊƴȅΦ WŜǏƭƛ ǿ ǇǊȊŜǿƻŘȊƛŜ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎȅƳ 

ǎƛƭƴƛƪ ƻǇǊƽŎȊ ŜƪǊŀƴǳ ǿȅǎǘťǇǳƧŜ ȍȅƱŀ ǳȊƛŜƳƛŀƧŊŎŀΣ ƴŀƭŜȍȅ ǇƻŘƱŊŎȊȅŏ ƧŊ Řƻ ȊŀŎƛǎƪǳ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ ƴŀ ǎƛƭƴƛƪǳ ƻǊŀȊ 

w przemienniku. 

¶ tǊȊŜǿƻŘȅ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜΣ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜ ƻǊŀȊ ǎȅƎƴŀƱƻǿŜ ŘƻǇǊƻǿŀŘȊŀƴŜ Řƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ Ǉƻǿƛƴƴȅ ōȅŏ ƻŘ ǎƛŜōƛŜ 

odseparowane. 

¶ wŜȊȅǎǘƻǊ ƘŀƳǳƧŊŎȅΣ ƳƻŘǳƱ ƘŀƳǳƧŊŎȅ ƻǊŀȊ ŘƱŀǿƛƪ 5/ ǎŊ ŜƭŜƳŜƴǘŀƳƛ ƻǇŎƧƻƴŀƭƴȅƳƛΦ 

¶ {ȅƳōƻƭ ακέ ǿ ƻǇƛǎƛŜ ȊŀŎƛǎƪǳ ƻȊƴŀŎȊŀΣ ȍŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜ ƴƛŜ ǇƻǎƛŀŘŀ ŘŀƴŜƎƻ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ ȊŀŎƛǎƪǳΦ 

¶ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǿǎǇƽƱŘȊƛŜƭŜƴƛŀ ǎȊȅƴȅ 5/ ƴŀǇťŘȅ ±C5 ƳǳǎȊŊ ƳƛŜŏ ǘť ǎŀƳŊ ƳƻŎ ƛ ƳǳǎȊŊ ōȅŏ ȊŀƱŊczane lub 

ǿȅƱŊŎȊŀƴŜ ƧŜŘƴƻŎȊŜǏƴƛŜ. 

¶ ² ǘǊȅōƛŜ ǇǊŀŎȅ ǿǎǇƽƱŘȊƛŜƭƻƴŜƧ ǎȊȅƴȅ 5/ ƴŀƭŜȍȅ ǿȊƛŊŏ ǇƻŘ ǳǿŀƎť ǊƽǿƴƻǿŀƎť ǇǊŊŘƻǿŊ Ǉƻ ǎǘǊƻƴƛŜ 

ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƧ VFD ǇƻŘŎȊŀǎ ƻƪŀōƭƻǿŀƴƛŀ ƛ ȊŀƭŜŎŀ ǎƛť zainstalowanie ŘƱŀǿƛƪƽǿ ǿȅǊƽǿƴŀǿŎȊȅŎƘΦ 

¶ Zacisk t. ƧŜǎǘ ŘƻǎǘťǇƴȅ Řƭŀ ƳƻŘŜƭƛ !{ну5w±плпр! !{ну5w±пммл! ǘȅƭƪƻ Ȋ ǿōǳŘƻǿŀƴȅƳ ƳƻŘǳƱŜƳ 

ƘŀƳǳƧŊŎȅƳ 

4.3.3. 0ÏÄčäÃÚÅÎÉÅ ÔÅÒÍÉÎÁÌÁ ÏÂ×ÏÄÕ ÍÏÃÙ 

1. tǊȊȅƳƻŎƻǿŀŏ ǇǊȊŜǿƽŘ ǳȊƛŜƳƛŀƧŊŎȅ ŘƻǇǊƻǿŀŘȊƻƴȅ Ȋ ǎƛŜŎƛ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƧ Řƻ ȊƱŊŎza uziemienia (PE) 

przemiennika. tƻŘƱŊŎȊȅŏ ƛ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƻ ǇǊȊȅƪǊťŎƛŏ ǇǊȊŜǿƻŘȅ ŦŀȊƻǿŜ Řƻ ȊŀŎƛǎƪƽǿΥ wΣ { ƛ ¢Φ 

2. ¦ǎǳƴŊŏ ƛȊƻƭŀŎƧť Ȋ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƎƻ ǎƛƭƴƛƪ ƛ ǇƻŘƱŊŎȊȅŏ ŜƪǊŀƴ ƴǇΦ Řƻ ǳȊƛŜƳƛƻƴŜƧ ǇƱȅǘȅ ƳƻƴǘŀȍƻǿŜƧ przy 

ǇƻƳƻŎȅ ǿƱŀǏŎƛǿŜƧ ƻōŜƧƳȅ ǇŜƱƴƻ ƻōǿƻŘƻǿƻ όосл ǎǘƻǇƴƛύΦ tƻŘƱŊŎȊȅŏ ǇǊȊŜǿƻŘȅ ŦŀȊƻǿŜ ǎƛƭƴƛƪŀ Řƻ ȊŀŎƛǎƪƽǿ 

U, V, W, PE ƛ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƻ ǇǊȊȅƪǊťŎƛŏ ȊŀŎƛǎƪƛ ǏǊǳōƻǿŜΦ 

3. WŜǏƭƛ ǿ ǳƪƱŀŘȊƛŜ ǿȅƳŀƎŀƴȅ ƧŜǎǘ ǊŜȊȅǎǘƻǊ ƘŀƳǳƧŊŎȅ ǘƻ ŜƪǊŀƴ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ƱŊŎȊŊŎŜƎƻ Ǝƻ Ȋ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛŜƳ 

ǊƽǿƴƛŜȍ ǇƻŘƱŊŎȊȅŏ Řƻ ȊƱŊŎȊŀ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ όt9ύ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ǇƻǿȅȍǎȊȅƳƛ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧŀƳƛΦ 

4. ½ŀōŜȊǇƛŜŎȊȅŏ ǇǊȊŜǿƻŘȅ ǇǊȊŜŘ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀƳƛ ƳŜŎƘŀƴƛŎȊƴȅƳƛΦ 

 

Rys. 4-мп ²ƱŀǏŎƛǿȅ ǎǇƻǎƽō Ƴƻƴǘŀȍǳ ǏǊǳōȅ 
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4.4. 3ÃÈÅÍÁÔÙ ÐÏčäÃÚÅď ÏÂ×ÏÄÕ ÓÔÅÒÏ×ÁÎÉÁ 

4.4.1. 3ÃÈÅÍÁÔÙ ÐÏčäÃÚÅď ÏÂ×ÏÄÕ ÓÔÅÒÏ×ÁÎÉÁ 

 

Rys. 4-мр {ŎƘŜƳŀǘ ǇƻƱŊŎȊŜƵ ƻōǿƻŘǳ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ 

 

Symbol Opis 

+10V WyjŜcie zasilania +10.5VDC (200mA). 

AI1 WejŜcia analogowe: 

1. Zakresy napiňciowo/prŃdowe: AI1: 0~10 V/0~20 mA; AI2: -10 V~+10 V; AI2 
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Symbol Opis 

2. Impedancja wejŜciowa: 20 kÝ (tryb napiňciowy); 500Ý (tryb prŃdowy). 

3. Wyb·r trybu za pomocŃ P05.50. 

4. RozdzielczoŜĺ: 5 mV, gdy 10V odpowiada 50 Hz. 

5. Odchyğka: Ñ1%, 25ÁC, jeŜli na wejŜciu jest powyŨej 5V lub 10mA, wtedy odchylenie wynosi Ñ0,5% 

GND Zacisk GND wsp·lny dla sygnağ·w analogowych i wyjŜcia zasilajŃcego +10.5VDC 

AO1 

WyjŜcia analogowe 

Konfigurowalne; napiňciowe: 0~10V lub prŃdowe: 0~20mA 

Wyb·r trybu za pomocŃ przeğŃcznika SW2 

Odchyğka: Ñ1%, 25ÁC, jeŜli na wejŜciu jest powyŨej 5V lub 10mA, wtedy odchylenie wynosi Ñ0,5% 

RO1A RO1 wyjŜcie przekaŦnikowe, RO1A ï normalnie otwarty (NO), RO1B ï normalnie zamkniňty (NC), RO1C 

ï zacisk wsp·lny. 

Dopuszczalne obciŃŨenie: 3A/250VAC, 1A/30VDC. 

RO1B 

RO1C 

RO2A RO2 wyjŜcie przekaŦnikowe, RO2A ï normalnie otwarty (NO), RO2B ï normalnie zamkniňty (NC), RO1C 

ï zacisk wsp·lny. 

Dopuszczalne obciŃŨenie: 3A/250VAC, 1A/30VDC. 

RO2B 

RO2C 

HDO 

Dopuszczalne obciŃŨenie: 50mA/30V; 

Zakres czňstotliwoŜci wyjŜciowych: 0-50kHz 

Wypeğnienie: 50% 

CME Zacisk wsp·lny typ otwarty kolektor; domyŜlnie zwarty do COM 

Y1 
1. Dopuszcza obciŃŨenie: 50mA/30V; 

2. Zakres czňstotliwoŜci wyjŜciowej: 0~1kHz. 

485+ 
Zaciski interfejsu komunikacyjnego RS485. Przew·d z parŃ skrňconŃ oraz ekranowany; 

485- 

PE Zacisk uziemiajŃcy 

PW 
Zacisk do podğŃczenia zewnňtrznego Ŧr·dğa zasilania VDC. 

Zakres napiňĺ: 12~30V 

24V WyjŜcie zasilania +24 VDC. Maksymalny prŃd wyjŜciowy wynosi 200mA. 

COM Zacisk masy zasilania +24 V i wejŜĺ H1 i H2 

S1 WejŜcie 1 Impedancja wejŜciowa: 3.3kɋ. 

Zakres napiňĺ wejŜciowych: 12~30V. 

Zacisk jest dwukierunkowy, wsp·ğpracuje z poğŃczeniami w trybie NPN/PNP. 

Wybierane za pomocŃ zacisku PW 

Maksymalna czňstotliwoŜĺ wejŜciowa: 1kHz. 

Wszystkie wejŜcia sŃ programowalne. UŨytkownik moŨe ustawiĺ indywidualnŃ 

funkcjň dla danego zğŃcza. 

S2 WejŜcie 2 

S3 WejŜcie 3 

S4 WejŜcie 4 

HDIA 

W odr·Ũnieniu od S1 ~ S4, zacisk ten moŨe byĺ wykorzystywany jako kanağ wejŜciowy o wysokiej 

czňstotliwoŜci. 

Maksymalna czňstotliwoŜĺ wejŜciowa: 50kHz 

Cykl pracy: 30%~70% 

Obsğuga enkodera inkrementalnego zasilanego napiňciem 24 V; wyposaŨony w funkcjň pomiaru 

prňdkoŜci. 

HDIB 
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Symbol Opis 

+24VðH1 WejŜcie STO 1 

1. Bezpieczne wyğŃcznie momentu (STO). NiezaleŨne wejŜcia bezpieczeŒstwa, kt·re 

naleŨy podğŃczyĺ do zewnňtrznego styku NC (przycisku bezpieczeŒstwa). Funkcja 

bezpieczeŒstwa dziağa, gdy styk jest otwarty, wtedy przemiennik czňstotliwoŜci 

wstrzymuje podawanie sygnağu na wyjŜcie obwodu mocy. 

2. Przew·d sygnağowy stosowany do podğŃczenia wyjŜĺ STO powinien byĺ 

ekranowany i nie dğuŨszy niŨ 25m. 

3. W celu zastosowania funkcji STO, naleŨy zdemontowaĺ osğonň zacisk·w oraz 

wykrňciĺ metalowe zworki (fabrycznie zamontowane w obu wejŜciach) 

+24VðH2 WejŜcie STO 2 

 

4.4.2. +ÏÎÆÉÇÕÒÁÃÊÁ ×ÅÊĢçȾ×ÙÊĢç 

tǊƻǎȊť ǳȍȅŏ ȊǿƻǊƪƛ α¦έ ŀōȅ ǳǎǘŀǿƛŏ ǇƻƭŀǊȅȊŀŎƧť όtbt ƭǳō btbύ ƻǊŀȊ ǿȅōǊŀŏ ȋǊƽŘƱƻ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ όȊŜǿƴťǘǊȊƴŜ ƭǳō 

ǿŜǿƴťǘǊȊƴŜύΦ 5ƻƳȅǏƭƴŜ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǘƻ ƭƻƎƛƪŀ ǳƧŜƳƴŀ όbtbύ 

Rys. 4-3с YƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧŀ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ȊǿƻǊƪƛ α¦έ 

Uwaga:  

¶ tƻǊǘ ¦{. ƳƻȍŜ ōȅŏ ǳȍȅǘȅ Řƻ wgrania nowego firmwaru przemiennika. 

¶ tƻǊǘ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ ǎƱǳȍȅ Řƻ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƧΦ ½ŜǿƴťǘǊȊƴŀ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊŀ ƴƛŜ ƳƻȍŜ ōȅŏ ǳȍȅǿŀƴŀ 

ǿ ŎȊŀǎƛŜ ǳȍȅǿŀƴƛŀ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ ǿōǳŘƻǿŀƴŜƧ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ 
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WŜǏƭƛ ǿŜƧǏŎƛŀ ƳŀƧŊ ǇǊŀŎƻǿŀŏ ǿ  polaryzacji όbtbύΣ ǿƱƻȍȅŏ ȊǿƻǊƪť α¦έ ǇƻƳƛťŘȊȅ Ҍнп ± ƻǊŀȊ t² όǇǊȊȅ ǿŜǿƴťǘǊȊƴȅƳ 

ȋǊƽŘƭŜ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀύ, ǇǊȊȅ ȊŜǿƴťǘǊȊƴȅƳ ȋǊƽŘƭŜ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ƴŀƭŜȍȅ ȊǿƻǊƪť ǳǎǳƴŊŏΣ Ƨŀƪ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛƻƴƻ ƴŀ ǇƻƴƛȍǎȊȅƳ 

ǊȅǎǳƴƪǳΣ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ȋǊƽŘƱŀ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΦ 

 

Rys. 4-17 Logika ujemna NPN 

WŜǏƭƛ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜ Ƴŀ ǇǊŀŎƻǿŀŏ ǿ ƭƻƎƛŎŜ ŘƻŘŀǘƴƛŜƧ όtbtύΣ ǿƱƻȍȅŏ ȊǿƻǊƪť α¦έ ǇƻƳƛťŘȊȅ /ha ƻǊŀȊ t² (przy 

ǿŜǿƴťǘǊȊƴȅƳ ȋǊƽŘƭŜ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀύ, ), ǇǊȊȅ ȊŜǿƴťǘǊȊƴȅƳ ȋǊƽŘƭŜ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ƴŀƭŜȍȅ ȊǿƻǊƪť ǳǎǳƴŊŏΣ jak przedstawiono 

ǇƻƴƛȍŜƧΣ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǘȅǇǳ ȋǊƽŘƱŀ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΦ 

 

 

Rys. 4-18 Logika dodatnia PNP 
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4.5. Zabezpieczenie obwodu  

4.5.1.  :ÁÂÅÚÐÉÅÃÚÅÎÉÅ ÐÒÚÅÍÉÅÎÎÉËÁ É ÐÒÚÅ×ÏÄÕ ÚÁÓÉÌÁÊäÃÅÇÏ ÐÒÚÅÄ Ú×ÁÒÃÉÅÍ 

² ŎŜƭǳ ȊŀǇŜǿƴƛŜƴƛŀ ƻŎƘǊƻƴȅ ǇǊȊŜŘ ȊǿŀǊŎƛŀƳƛ ƻǊŀȊ ǇǊȊŜƎǊȊŀƴƛŜƳ ƴŀƭŜȍȅ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀŏ ǎƛť Řƻ ǿȅǘȅŎȊƴȅŎƘ ȊŀǿŀǊǘȅŎƘ 

ƴŀ ǇƻƴƛȍǎȊȅƳ ǎŎƘŜƳŀŎƛŜ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴȅƳΦ  

Rys. 4-мф YƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧŀ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƽǿ 

Uwaga:  

² ƻōǿƻŘȊƛŜ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΣ ƴƛŜȊōťŘƴŜ ƧŜǎǘ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪŀ ǎƛŜŎƛƻǿŜƎƻΣ ŘƻǇŀǎƻǿŀƴŜƎƻ Řƻ ƳƻŎȅ 

ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴŜƎƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǇƻƳƛťŘȊȅ ȋǊƽŘƱŜƳ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ о-ŦŀȊƻǿŜƎƻ ŀ ȊŀŎƛǎƪŀƳƛ ƻōǿƻŘǳ ǎƛƭƴƻǇǊŊŘƻǿŜƎƻ 

ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ όwΣ {Σ ¢ύΦ .ŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƻ ŘƻōǊŀƴȅ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǇǊŊŘǳ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜƎƻ 

ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ 5ƻƪƱŀŘƴŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ Ƴƻȍƴŀ ȊƴŀƭŜȋŏ ǿ 5ΦрΦ ¦ǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ƻŘƱŊŎȊŀƧŊŎŜ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ. 

 

4.5.2. :ÁÂÅÚÐÉÅÃÚÅÎÉÅ ÓÉÌÎÉËÁ É ÐÒÚÅ×ÏÄĕ× ÇÏ ÚÁÓÉÌÁÊäÃÙÃÈ 

tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ŎƘǊƻƴƛ ǎƛƭƴƛƪ ƻǊŀȊ ǇǊȊŜǿƻŘȅ Ǝƻ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜ όƎŘȅ ǎŊ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƻ ŘƻōǊŀƴŜ wg. D.4.3. Tabela doboru 

ǇǊȊŜǿƻŘƽǿύ ǿ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǇǊȊŜǇƛťŏ ȊŜ ǎǘǊƻƴȅ ǎƛŜŎƛ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƧΦ 5ƻŘŀǘƪƻǿŜ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛŀ ƴƛŜ ǎŊ ǇƻǘǊȊŜōƴŜΦ 

 

JeŜli przemiennik zasila r·wnolegle wiňcej niŨ jeden silnik, w obwodzie wyjŜciowym przemiennika 

niezbňdne jest zastosowanie, oddzielnych wyğŃcznik·w przeciŃŨeniowych lub bezpiecznik·w majŃcych 

za zadanie zabezpieczenie poszczeg·lnych silnik·w i przewod·w zasilajŃcych przed przepiňciami. 

KaŨdy z tych wyğŃcznik·w powinien mieĺ dodatkowy styk pomocniczy, kt·ry w momencie wyğŃczenia 

poda sygnağ na wejŜcie falownika skonfigurowane jako bğŃd zewnňtrzny. 

 

4.5.3. Ochrona silnika przed przegrzaniem  

[ƻƪŀƭƴƛŜ ƻōƻǿƛŊȊǳƧŊŎŜ ǇǊȊŜǇƛǎȅ ƳƻƎŊ ǿȅƳŀƎŀŏΣ ŀōȅ ǿ ǊŀȊƛŜ ǿȅǎǘŊǇƛŜƴƛŀ ǇǊȊŜƎǊȊŀƴƛŀ ƻŘƱŊŎȊƻƴŜ ȊƻǎǘŀƱƻ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ 

od silnika. tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǇƻǎƛŀŘŀ ŦǳƴƪŎƧť ƻŎƘǊƻƴȅ ǎƛƭƴƛƪŀ ǇǊȊŜŘ ǇǊȊŜƎǊȊŀƴƛŜƳ ƛ ǿ ǊŀȊƛŜ ǇƻǘǊȊŜōȅ ǿȅƱŊŎȊŀ ƧŜƎƻ 

zasilanie. LǎǘƴƛŜƧŜ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀ ŎȊǳƧƴƛƪŀ t¢/Σ Ǉƻ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛǳ ŘƻŘŀǘƪƻǿŜƧ ǇƱȅǘƪƛ !ΦпΦнΦ YŀǊǘŀ ǊƻȊǎȊŜǊȊŜƵ 

ǿŜƧǏŏκǿȅƧǏŏ ό!{нуLb¦лллнύ PT100/PT100. 
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4.5.4. 5ËčÁÄ ÏÂÅÊĢÃÉÏ×Ù ÐÒÚÅÍÉÅÎÎÉËÁ ɉÂÙÐÁÓÓɊ 

{ǘŀƴŘŀǊŘƻǿƻ ǿ ƻōǿƻŘȊƛŜ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅƳ ǇƻƳƛťŘȊȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛŜƳ ŀ ǎƛƭƴƛƪƛŜƳ ƴƛŜ ƧŜǎǘ ȊŀƭŜŎŀƴŜ ǳƳƛŜǎȊŎȊŀƴƛŜ 

ŘƻŘŀǘƪƻǿȅŎƘ ŜƭŜƳŜƴǘƽǿΦ ² ƴƛŜƪǘƽǊȅŎƘ ŀǇƭƛƪŀŎƧŀŎƘΣ ŀōȅ ȊŀǇŜǿƴƛŏ ŎƛŊƎƱƻǏŏ ǇǊŀŎȅ ǎƛƭƴƛƪŀ ǿ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ŀǿŀǊƛƛ 

ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ Ƴƻȍƴŀ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀŏ ŀǿŀǊȅƧƴȅ ǳƪƱŀŘ ƻōŜƧǏŎƛƻǿȅΦ ¦ƪƱŀŘ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ǘŀƪ 

ȊŀǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴȅΣ ŀōȅ ȊŀǇŜǿƴƛƱ ōŜȊǇƛŜŎȊƴȅ Řƭŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǳƪƱŀŘ ǇƻƱŊŎȊŜƵ ƛ ǳƴƛŜƳƻȍƭƛǿƛŀƱ ƧŜŘƴƻŎȊŜǎƴŜ 

ȊŀƱŊŎȊŜƴƛŜ ǎǘȅŎȊƴƛƪŀ Ȋ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜƳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƛ ǎǘȅŎȊƴƛƪŀ ƻōŜƧǏŎƛƻǿŜƎƻΦ 

 

Zabrania siň podğŃczaĺ zasilanie sieciowe do zğŃcz U, V i W. Podanie napiňcia z sieci na powyŨsze  

zğŃcza moŨe skutkowaĺ nieodwracalnym uszkodzeniem przemiennika. 

 

WŜǏƭƛ ǇƻǘǊȊŜōƴŜ ƧŜǎǘ ŎȊťǎǘŜ ǇǊȊŜƱŊŎȊŀƴƛŜΣ Ƴƻȍƴŀ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀŏ ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪκǎǘȅŎȊƴƛƪ ǿȅǇƻǎŀȍƻƴȅ ǿ ōƭƻƪŀŘť 

ƳŜŎƘŀƴƛŎȊƴŊ ŀōȅ ǳǇŜǿƴƛŏ ǎƛťΣ ȍŜ ȊŀŎƛǎƪƛ ǎƛƭƴƛƪŀ ƴƛŜ ǎŊ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜ ƧŜŘƴƻŎȊŜǏƴƛŜ Řƻ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅŎƘ ƪŀōƭƛ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ƛ 

ƪƻƵŎƽǿŜƪ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅŎƘ przemiennika. 
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5. 0ÏÄÓÔÁ×Ï×Á ÉÎÓÔÒÕËÃÊÁ ÏÂÓčÕÇÉ 

5.1. 7ÓÔöÐ ÄÏ ÒÏÚÄÚÉÁčÕ 
² ǘȅƳ ǊƻȊŘȊƛŀƭŜ ȊŀǿŀǊǘŜ ȊƻǎǘŀƱȅ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ƴŀ ǘŜƳŀǘ ǇǊȊȅŎƛǎƪƽǿΣ ŘƛƻŘ [95Σ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊŀ ƻǊŀȊ ƳŜǘƻŘ 

ǎǇǊŀǿŘȊŀƴƛŀΣ ƳƻŘȅŦƛƪƻǿŀƴƛŀ ƛ ǳǎǘŀǿƛŀƴƛŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΦ 

5.2. Panel sterowania LCD 
tŀƴŜƭ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ƧŜǎǘ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘȅǿŀƴȅ Řƻ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ !ǎǘǊŀŀŘŀ 5w±-28A, odczytu oraz zmiany 

ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǇǊŀŎȅ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΦ 
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Rys. 5-1 Panel sterowania 

Uwaga:  

¶ ²ȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊ [/5 ƧŜǎǘ ǿȅǇƻǎŀȍƻƴȅ ǿ ȊŜƎŀǊ ŎȊŀǎǳ ǊȊŜŎȊȅǿƛǎǘŜƎƻΣ ƪǘƽǊȅ Ǉƻ Ȋŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴƛǳ ōŀǘŜǊƛƛ 

ǇƻŘǘǊȊȅƳǳƧŜ ǇǊŀŎť ȊŜƎŀǊŀ ƴŀǿŜǘ Ǉƻ ǿȅƱŊŎȊŜƴƛǳ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΦ .ŀǘŜǊƛŀ ȊŜƎŀǊƻǿŀ όǘȅǇΥ /wнлонύ Ǉƻǿƛƴƴŀ ōȅŏ 

ȊŀƪǳǇƛƻƴŀ ǇǊȊŜȊ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ ƻŘŘȊƛŜƭƴƛŜΤ 

¶ tŀƴŜƭ [/5 ƻōǎƱǳƎǳƧŜ ǊƽȍƴŜ ǿŜǊǎƧŜ ƧťȊȅƪƻǿŜΣ ƪƻǇƛƻǿŀƴƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǇƻƳƛťŘȊȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀƳƛ ƻǊŀȊ 

ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŜ Řƻ мл ƭƛƴƛƛ ǘŜƪǎǘǳΤ 

¶ 5ƻ Ƴƻƴǘŀȍǳ ǇŀƴŜƭǳ Ƨŀƪƻ αƻŘŘŀƭƻƴȅέ Ƴƻȍƴŀ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘŀŏ ƻǘǿƻǊȅ ƴŀ ǏǊǳōȅ aо ǿ ǘȅƭƴŜƧ ŎȊťǏŎƛ ƻōǳŘƻǿȅ ƭǳō 

ŘŜŘȅƪƻǿŀƴȅ ŜƭŜƳŜƴǘ ƳƻƴǘŀȍƻǿȅΦ ¦ȍȅƧ przewodu ze standardowymi ȊƱŊŎȊami RJ45. 
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Numer Opis 

Status  

pracy LED 

1 RUN 

Dioda zgaszona: stan zatrzymania; 

Dioda migajŃca: stan autokonfiguracji; 

Dioda ŜwiecŃca ï stan pracy. 

2 TRIP 

Dioda zgaszona: poprawna praca; 

Dioda migajŃca: ostrzeŨenie przed przeciŃŨeniem; 

Dioda ŜwiecŃca: bğŃd. 

3 QUICK/JOG 

WskaŦnik klawisza skr·tu, kt·ry wyŜwietla r·Ũne 

stany dla r·Ũnych funkcji, szczeg·ğy patrz poniŨej 

konfiguracja klawisza QUICK/JOG  

Przyciski 

4 
 

Przycisk 

funkcyjny 

Funkcja przycisku funkcyjnego zaleŨy od menu; 

Funkcja przycisku funkcyjnego jest wyŜwietlana w 

stopce. 

5 
 

6 
 

7 

 

Klawisz skr·tu 

MoŨliwoŜĺ ponownego zdefiniowania. DomyŜlnie jest 

on zdefiniowany jako funkcja JOG, czyli praca z 

czňstotliwoŜciŃ serwisowŃ. Funkcja klawisza skr·tu 

moŨe byĺ ustawiona za pomocŃ P07.12, jak 

pokazano poniŨej. 

0: Brak funkcji; 

1: Praca z czňstotliwoŜciŃ serwisowŃ JOG (wskaŦnik 

powiŃzania (3); logika: NO); 

2: Zarezerwowane; 

3: PrzeğŃczanie FWD/REV (wskaŦnik podnoŜnika (3); 

logika: NC); 

4: WyczyŜĺ ustawienie UP/DOWN (logika wskaŦnika 

powiŃzania (3): NC); 

5: Hamowanie po rampie do zatrzymania (wskaŦnik 

powiŃzania (3); logika: NC); 

6: PrzeğŃczanie trybu zadawania poleceŒ roboczych w 

kolejnoŜci (wskaŦnik powiŃzania (3); logika: NC); 

7: Zarezerwowane 

Uwaga: 

Po przywr·ceniu wartoŜci domyŜlnych, domyŜlnŃ 

funkcjŃ klawisza skr·tu 7 jest 1. 

8 

 

Przycisk 

potwierdzenia 

Wyb·r parametru w menu i ustawianie wartoŜci 

wprowadzonej lub zmienionej 

9 

 

Przycisk  

startu 

SğuŨy do uruchomienia silnika w trybie kontroli z 

panelu sterowania. 
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Numer Opis 

10 

 

Stop/ 

Przycisk 

resetowania 

Przycisk jest uŨywany do zatrzymania w trakcie pracy, 

z ograniczeniami ustawionymi w funkcji P07.04.  

W momencie wystŃpienia bğňdu uŨywany do 

kasowania alarmu. 

 

WciŜniňcie jednoczeŜnie start i stop powoduje 

zatrzymanie silnika z wolnym wybiegiem w kaŨdej 

sytuacji. 

11 

 

Przycisk  

kierunkowy 

G·ra:   

D·ğ:     

Lewo:   

Prawo:  

Funkcja przycisk·w kierunkowych r·Ũni siň w 

zaleŨnoŜci od interfejsu: 

G·ra: Przykğad: przesuniňcie w g·rň 

wyŜwietlanego/wybranego elementu i zmiana cyfr; 

D·ğ: Przykğad: przesuniňcie w d·ğ 

wyŜwietlanego/wybranego elementu i zmiana cyfr; 

Lewo: Przykğad: przeğŃczenie interfejsu 

monitorowania, przesuniňcie kursora w lewo i powr·t 

do poprzedniego menu; 

Prawo: Przykğad: przeğŃczenie interfejsu 

monitorowania, przesuniňcie kursora w prawo i 

przejŜcie do nastňpnego menu. 

Obszar 

wyŜwietlania 
12 LCD 

Ekran 

wyŜwietlacza 

240Ĭ160 punkt·w matrycy LCD; wyŜwietlanie trzech 

parametr·w monitorowania lub szeŜciu pozycji 

podmenu jednoczeŜnie 

Inne 

13 
Interfejs 

RJ45 
Port RJ45 

Interfejs RJ45 sğuŨy do poğŃczenia wyŜwietlacza z 

przemiennikiem. 

14 
Pokrywa 

baterii 

Pokrywa 

baterii 

Zdejmij tň pokrywň podczas wymiany lub instalacji 

baterii zegarowej, a nastňpnie zamknij jŃ po 

zainstalowaniu baterii. 

15 USB ZğŃcze mini USB 
ZğŃcze Mini USB sğuŨy do podğŃczenia do pamiňci 

USB poprzez adapter OTG. 
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²ȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊ [/5 Ƴŀ ǊƽȍƴŜ ƻōǎȊŀǊȅ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŀΣ ƪǘƽǊŜ ǇƻƪŀȊǳƧŊ ǊƽȍƴŜ ǘǊŜǏŎƛ ǿ ǊƽȍƴȅŎƘ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎŀŎƘΦ tƻƴƛȍǎȊȅ 

ǊȅǎǳƴŜƪ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛŀ ƎƱƽǿƴȅ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎ ǿ ǎǘŀƴƛŜ zatrzymania. 

Rys. 5-1 DƱƽǿƴȅ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊŀ [/5 

NagĠ·wek Nazwa Wyŝwietlana zawartoŝĻ 

A Czas rzeczywisty 

WyŜwietlanie czasu rzeczywistego; bateria zegara nie jest doğŃczona; 

czas naleŨy zresetowaĺ po wğŃczeniu zasilania przemiennika aby 

podtrzymaĺ pracň zegara po wyğŃczeniu zasilania. 

B 
Stan pracy 

przemiennika 

WyŜwietlanie stanu pracy Przemiennika: 

1. WyŜwietlanie kierunku obrot·w silnika: "Prz·d" - ruch do przodu 

podczas pracy; ĂTyĠò - ruch do tyğu podczas pracy; "ZabTyĠ" - ruch do 

tyğu jest zabroniony; 

2. WyŜwietlanie kanağu poleceŒ pracy Przemiennika: "Klaw." - 

klawiatura; "Trml" ï wejŜcia dyskretne; "Zdalny" - komunikacja 

3. WyŜwietla aktualny stan pracy Przemiennika: "Got·w" - 

Przemiennik jest w stanie zatrzymania (brak bğňdu); "Run" - 

Przemiennik jest w stanie pracy; "Serwis" - Przemiennik jest w stanie 

pracy w trybie serwisowym; "PreAlm" - Przemiennik jest w stanie 

przed alarmu podczas pracy (przekroczone parametry znamionowe 

silnika); "BĠńd" - wystŃpiğ bğŃd Przemiennika. 

C Model przemiennika 

1. WyŜwietlanie numeru stacji Przemiennika: 01-99, stosowane w 

aplikacjach wielonapňdowych (funkcja zastrzeŨona); 

2. WyŜwietlanie modelu przemiennika: "AS28" - aktualny przemiennik 

to przemiennik serii DRV-28A 

D 
Nazwa parametru i kod 

funkcji 

WyŜwietlanie nazwy parametru i odpowiadajŃcego mu kodu funkcji 

monitorowanych przez przemiennik; jednoczeŜnie mogŃ byĺ 

wyŜwietlane trzy monitorowane parametry. Lista parametr·w moŨe 

byĺ edytowana przez uŨytkownika. 
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NagĠ·wek Nazwa Wyŝwietlana zawartoŝĻ 

Parametry 

E 
WartoŜĺ parametru 

WyŜwietlanie wartoŜci parametr·w monitorowanych przez 

przemiennik, monitorowana wartoŜĺ odŜwieŨana jest w czasie 

rzeczywistym. 

Stopka F 
Menu przycisku 

funkcyjnego (4), (5) i (6) 

Wskazuje menu odpowiadajŃce danemu przyciskowi funkcyjnemu (4), 

(5) i (6).  Menu przycisk·w r·Ũni siň w zaleŨnoŜci od interfejsu, a 

takŨe zawartoŜci wyŜwietlanej w tym obszarze. 

 

5.3. 7ÙĢ×ÉÅÔÌÁÃÚ ÃÙÆÒÏ×Ù 
²ȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊ [/5 ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛŀΥ ƴǳƳŜǊȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΣ ƛŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƭƛŎȊōƻǿŜΣ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǇǊŀŎȅ όƳΦƛƴΦ ǇǊŊŘȅΣ 

ƴŀǇƛťŎƛŀΣ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛΣ ƻōǊƻǘȅ ƛǘǇΦύ ƻǊŀȊ ƪƻŘȅ ōƱťŘƽǿΦ 

5.3.1. 7ÙĢ×ÉÅÔÌÁÎÉÅ ÐÁÒÁÍÅÔÒĕ× × ÔÒÙÂÉÅ ÓÔÏÐ 

DŘȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ȊƴŀƧŘǳƧŜ ǎƛť ǿ ǎǘŀƴƛŜ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀΣ ǇŀƴŜƭ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǎǘŀƴǳ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀΣ ŀ ǘŜƴ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎ 

ƧŜǎǘ ŘƻƳȅǏƭƴƛŜ ƎƱƽǿƴȅƳ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎŜƳ ǇƻŘŎȊŀǎ ǿƱŊŎȊŀƴƛŀ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΦ {ǘŀƴ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŜ ǿƛŜƭǳ 

ǊƻŘȊŀƧƽǿ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎǘŀƴǳΦ bŀŎƛǏƴƛj przycisk  lub Σ ŀōȅ ǇǊȊŜǎǳƴŊŏ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǿ ƎƽǊť ƭǳō ǿ 

ŘƽƱΦ 

Rys. 5ς1 Parametry stanu zatrzymania 

bŀŎƛǏƴƛƧ  lub Σ ŀōȅ ǇǊȊŜƱŊŎȊŀŏ ǎƛť ƳƛťŘȊȅ ǊƽȍƴȅƳƛ ǎǘȅƭŀƳƛ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŀΣ ǿ ǘȅƳ ǎǘȅƭŜƳ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŀ ƭƛǎǘȅ ƛ 

ǎǘȅƭŜƳ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŀ Ǉŀǎƪŀ ǇƻǎǘťǇǳΦ aƻȍƭƛǿƻǏŏ ǿŜƧǏŎƛŀ ǿ ǿȅōǊŀƴȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊΣ ǎȅƎƴŀƭƛȊƻǿŀƴŀ ƧŜǎǘ ǎǘǊȊŀƱƪŊ Ȋ ǇǊŀǿŜƧ 

ǎǘǊƻƴȅ ǿ ƎƽǊȊŜ ƭƛǎǘȅΦ 

Rys. 5ςп ²ȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ǎǘŀƴǳ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀ 
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[ƛǎǘŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴȅŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǇƻŘŎȊŀǎ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀ ƧŜǎǘ ŘŜŦƛƴƛƻǿŀƴŀ ǇǊȊŜȊ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ ƛ ƳƻȍŜ ǘƻ ōȅŏ ƪŀȍŘȅ 

ƪƻŘ ŦǳƴƪŎƧƛ ǎǘŀƴǳΦ aƻȍƴŀ ŘƻŘŀǿŀŏ ƪƻŘ ŦǳƴƪŎƧƛ Řƻ ƭƛǎǘȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎǘŀƴǳ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀ Ƴƻȍƴŀ ǊƽǿƴƛŜȍ ǳǎǳƴŊŏ ƭǳō 

ǇǊȊŜǎǳƴŊŏ ƴŀ ƭƛǏŎƛŜΦ 

5.3.2. 7ÙĢ×ÉÅÔÌÁÎÉÅ ÐÁÒÁÍÅÔÒĕ× × ÔÒÙÂÉÅ ÐÒÁÃÙ 

Gdy przemiennik przejdzie w tryb pracy (Praca)Φ bŀ ǇŀƴŜƭǳ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ȊƻǎǘŀƴŊ ǿȅǏǿƛŜǘƭƻƴŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǇǊŀŎȅ ǿ 

czasie rzeczywistym. Dioda RUN ȊƻǎǘŀƴƛŜ ȊŀǏǿƛŜŎƻƴŀΦ {ǘŀƴ ǇǊŀŎȅ όPracaύ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŜ ǿƛŜƭǳ ǊƻŘȊŀƧƽǿ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎǘŀƴǳΦ bŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪ  lub Σ ŀōȅ ǇǊȊŜǎǳƴŊŏ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǿ ƎƽǊť ƭǳō ǿ ŘƽƱΦ 

 

Rys. 5ς5 Parametry stanu pracy 

bŀŎƛǏƴƛƧ  lub  ŀōȅ ǇǊȊŜƱŊŎȊŀŏ ǎƛť ƳƛťŘȊȅ ǊƽȍƴȅƳƛ ǎǘȅƭŀƳƛ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŀΣ ǿ ǘȅƳ ǎǘȅƭŜƳ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŀ ƭƛǎǘȅ ƛ 

ǎǘȅƭŜƳ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŀ Ǉŀǎƪŀ ǇƻǎǘťǇǳΦ aƻȍƭƛǿƻǏŏ ǿŜƧǏŎƛŀ ǿ ǿȅōǊŀƴȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊΣ ǎȅƎƴŀƭƛȊƻǿŀƴŀ ƧŜǎǘ ǎǘǊȊŀƱƪŊ z prawej 

ǎǘǊƻƴȅ ǿ ƎƽǊȊŜ ƭƛǎǘȅΦ 

Rys. 5ςс ²ȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ǎǘŀƴǳ ǇǊŀŎȅ όPraca) 

W stanie pracy Ƴƻȍƴŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭƛŏ ǿƛŜƭŜ ǊƻŘȊŀƧƽǿ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎǘŀƴǳΦ [ƛǎǘŀ ōƛŜȍŊŎȅŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŀ 

ƧŜǎǘ ŘŜŦƛƴƛƻǿŀƴŀ ǇǊȊŜȊ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀΣ ŀ ƪŀȍŘȅ ƪƻŘ ŦǳƴƪŎƧƛ ǎǘŀƴǳ ƳƻȍŜ Ȋƻǎǘŀŏ ŘƻŘŀƴȅ Řƻ ƭƛǎǘȅ ōƛŜȍŊŎȅŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ 

ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŀΣ ƧŜǏƭƛ ȊŀƧŘȊƛŜ ǘŀƪŀ ǇƻǘǊȊŜōŀΦ ½ƳƛŜƴƴŊ ǎǘŀƴǳΣ ƪǘƽǊŀ ȊƻǎǘŀƱŀ ŘƻŘŀƴŀ Řƻ ōƛŜȍŊŎŜƧ ƭƛǎǘȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ 

ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŀΣ Ƴƻȍƴŀ ǊƽǿƴƛŜȍ ǳǎǳƴŊŏ ƭǳō ǇǊȊŜǎǳƴŊŏΦ 

5.3.3. 7ÙĢ×ÉÅÔÌÁÎÉÅ ÂčöÄĕ× 

WŜǏƭƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǿȅƪǊȅƧŜ ōƱŊŘΣ ǇǊȊŜƱŊŎȊȅ ǎƛť ǿ ǘǊȅō ǎȅƎƴŀƭƛȊŀŎƧƛ ōƱťŘǳ (.ƱŊŘ)Φ bŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊǳ ȊƻǎǘŀƴƛŜ 

ǿȅǏǿƛŜǘƭƻƴȅ ƪƻŘ ōƱťŘǳ ƻǊŀȊ ǘȅǘǳƱ ōƱťŘǳ. Dioda TRIP ȊƻǎǘŀƴƛŜ ȊŀǏǿƛŜŎƻƴŀΦ YƻŘ ōƱťŘǳ ƳƻȍŜ Ȋƻǎǘŀŏ ȊǊŜǎŜǘƻǿŀƴȅ 

ǇǊȊȅ ǳȍȅŎƛǳ ǇǊȊȅŎƛǎƪǳ STOP/RSTΣ ǿŜƧǏŎƛŀ ƭǳō ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜƧ ƪƻƳŜƴŘȅ ǇǊȊŜǎƱŀƴŜƧ ƳŀƎƛǎǘǊŀƭŊ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎȅƧƴŊΦ 

YƻŘ ōƱťŘǳ ōťŘȊƛŜ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴȅ Řƻ ƳƻƳŜƴǘǳ ǎƪŀǎƻǿŀƴƛŀ ƎƻΦ 
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Rys. 5ςт ²ȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŜ ōƱťŘǳ 

5.4. 3ÔÅÒÏ×ÁÎÉÅ ÚÁ ÐÏÍÏÃä ËÌÁ×ÉÁÔÕÒÙ 
hōǎƱǳƎŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ ƴŀ ǇŀƴŜƭǳ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀΦ {ȊŎȊŜƎƽƱƻǿȅ ƻǇƛǎ ǎǘǊǳƪǘǳǊȅ ƳŜƴǳ Ƴƻȍƴŀ 

ƻŘŎȊȅǘŀŏ Ȋ ǘŀōŜƭƛ ŦǳƴƪŎƧƛΦ [ƛǎǘŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ŦǳƴƪŎƧƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ 

5.4.1. Wchodzenie/wychodzenie z menu  

Panel ŘƻƳȅǏƭƴƛŜ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀ ǘǊȊȅ ƎƱƽǿƴŜ ƳŜƴǳ ǿ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎƛŜ ƎƱƽǿƴȅƳΣ ǿƛŘƻŎȊƴŜ ƴŀ ŘƻƭŜ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊŀΥ 

αParametrέΣ αInfoέ ƛ  αMenuέΦ tƻƴƛȍǎȊȅ ǊȅǎǳƴŜƪ ǇƻƪŀȊǳƧŜΣ Ƨŀƪ ǿŜƧǏŏ ǿ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ αParametrέΦ 

Uwaga: 

² ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǿŜǊǎƧƛ ƻǇǊƻƎǊŀƳƻǿŀƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΣ ƴƛŜƪǘƽǊŜ Ȋ ƴŀȊǿ ǇƻŘƪŀǘŜƎƻǊƛƛ ƳƻƎŊ ǎƛť ǊƽȍƴƛŏΣ ƴǇΦΥ 

Back/ReturnκtƻǿǊƽǘ, Home/HomepageκDƱƽǿƴȅΦ LŎƘ ŦǳƴƪŎƧŀ ƻǊŀȊ ǎǇƻǎƽō ǿȅōƻǊǳ ƴƛŜ ǳƭŜƎŀƧŊ ȊƳƛŀƴƛŜΦ 

Rys. 5ςу {ŎƘŜƳŀǘ мΤ ǿŜƧǏŎƛŜ ǿ ƳŜƴǳ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ αParametrέ 
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tƻƴƛȍǎȊȅ ǊȅǎǳƴŜƪ ǇƻƪŀȊǳƧŜΣ Ƨŀƪ ƻōǎƱǳƎƛǿŀŏ ƳŜƴǳ ƎƱƽǿƴŜ ŦŀƭƻǿƴƛƪŀΦ 

 

Rys. 5-ф {ŎƘŜƳŀǘ нΤ ƻōǎƱǳƎŀ ƎƱƽǿƴŜƎƻ ƳŜƴǳ 
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tƻƴƛȍŜƧ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛƻƴƻ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧť ƳŜƴǳ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅΦ 

Pierwszy poziom Drugi poziom Trzeci poziom Czwarty poziom 

Grupy parametr·w 

Podstawowe 

parametry 

P00: Funkcje podstawowe P00.xx 

P01: Sterowanie Start/stop P01.xx 

P03: Sterowanie wektorowe 

silnika 1 
P03.xx 

P04: Sterowanie U/f P04.xx 

P07: HMI P07.xx 

P08: Funkcje 

zaawansowanych 
P08.xx 

P09: Regulacja PID P09.xx 

P10: Prosty sterownik PLC i 

wielostopniowa regulacja 

prňdkoŜci obrotowej 

P10.xx 

P11: Parametry ochrony P11.xx 

P13: Parametry sterowania 

silnika synchronicznego 
P13.xx 

P14: Funkcja komunikacji 

szeregowej 
P14.xx 

P21: Kontrola pozycji P21.xx 

P22: Pozycjonowanie 

wrzeciona 
P22.xx 

P23: Sterowanie wektorowe 

silnika 2 
P23.xx 

Parametry silnika i 

enkodera 

P02: Parametry silnika 1 P02.xx 

P12: Parametry silnika 2 P12.xx 

P20: Enkoder silnika 1 P20.xx 

P24: Enkoder silnika 2 P24.xx 

Ustawienia fabryczne P99: Ustawienia fabryczne P99.xx 

Parametry funkcji 

zacisk·w 

P05: Konfiguracja wejŜĺ P05.xx 

P06: Konfiguracja wyjŜĺ P06.xx 

P98: Kalibracja AIAO P98.xx 

Parametry karty 

opcjonalnej 

P15: Funkcje 

komunikacyjnej karty 

rozszerzeŒ 1 

P15.xx 

P16: Funkcje 

komunikacyjnej karty 

rozszerzeŒ 2 

P16.xx 

P25: Funkcje wejŜĺ kart 

rozszerzeŒ WejŜĺ/WyjŜĺ 
P25.xx 

P26: Funkcje wyjŜĺ dla karty 

rozszerzeŒ WejŜĺ/WyjŜĺ 
P26.xx 

P27: Funkcje PLC P27.xx 

P28: Funkcje sterowania 

Master/Slave 
P28.xx 
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Pierwszy poziom Drugi poziom Trzeci poziom Czwarty poziom 

Fabrycznie 

dostosowane 

parametry 

P90: Tryb kontroli 

naprňŨenia 
P90.xx 

P91: Kontrola naprňŨenia w 

trybie sterowania 

momentem obrotowym 

P91.xx 

P92: Dostosowane funkcje 

kontroli naprňŨenia 
P92.xx 

Parametry zdefiniowane przez 

uŨytkownika 
/ / Pxx.xx 

Status przemiennika 

Status przemiennika 

P07: HMI P07.xx 

P17: Funkcje monitorujŃce 

stan 
P17.xx 

P18: Funkcje monitorujŃce 

stan zamkniňtej pňtli 

sterowania 

P18.xx 

P19: Kontrola stanu karty 

rozszerzeŒ 
P19.xx 

P93: PodglŃd stanu kontroli 

naprňŨenia 
P93.xx 

Rodzaje usterek / 

P07.27: Ostatnio 

zapamiňtany bğŃd 

P07.28: Drugi zapamiňtany 

bğŃd (przedostatni) 

P07.29: Trzeci 

zapamiňtany bğŃd 

P07.30: Czwarty 

zapamiňtany bğŃd 

P07.31: PiŃty zapamiňtany 

bğŃd 

P07.32: Sz·sty 

zapamiňtany bğŃd 

Parametry  

rejestracji 

 usterek 

/ 

P07.33: CzňstotliwoŜĺ 

wyjŜciowa przy ostatnim 

bğňdzie 

... 

P07.xx: xx stan bğňdu xx 

WyczyŜĺ historie 

usterek 
/ 

Czy na pewno wyczyŜciĺ 

zapisy dotyczŃce usterek? 
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Pierwszy poziom Drugi poziom Trzeci poziom Czwarty poziom 

Zmienione parametry / 

Pxx.xx: Zmieniony 

parametr 1 

Pxx.xx: Zmieniony 

parametr 2 

Pxx.xx: Zmieniony 

parametr xx 

Dostosuj parametry 

wyŜwietlania 

Parametry stanu 

zatrzymania 
/ 

Parametru stanu pracy / 

Autokonfiguracja parametr·w silnika / 

Upewnij siň, Ũe parametry 

na tabliczce znamionowej 

silnika sŃ prawidğowo 

ustawione w P02.00-P02.05 

Peğna dynamiczna 

autokonfiguracja 

Peğna statyczna 

autokonfiguracja 

CzňŜciowa statyczna 

autokonfiguracja 

Peğna dynamiczna 

autokonfiguracja 2 (dla 

asynchronicznego silnika) 

Peğna statyczna 

autokonfiguracja 2 (dla 

asynchronicznego silnika) 

Kopiowanie parametr·w/przywracanie 

ustawieŒ domyŜlnych 
/ 

Obszar pamiňci 1: 

BACKUP01 

Przesyğanie parametr·w 

przemiennika do pamiňci 

klawiatury 

Pobierz wszystkie 

parametry funkcji z 

klawiatury (wğŃcznie z 

parametrami silnika) 

Pobierz wszystkie 

parametry funkcji z 

klawiatury z wyğŃczeniem 

parametr·w silnika 

Pobierz tylko parametry 

silnika z klawiatury 

Obszar pamiňci 2: 

BACKUP012 

Przesyğanie parametr·w 

przemiennika do pamiňci 

klawiatury 

Pobierz wszystkie 

parametry funkcji z 

klawiatury (wğŃcznie z 

parametrami silnika) 

Pobierz wszystkie 

parametry funkcji z 

klawiatury z wyğŃczeniem 

parametr·w silnika 
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Pierwszy poziom Drugi poziom Trzeci poziom Czwarty poziom 

Pobierz tylko parametry 

silnika z klawiatury 

Obszar pamiňci 3: 

BACKUP03 

Przesyğanie parametr·w 

przemiennika do pamiňci 

klawiatury 

Pobierz wszystkie 

parametry funkcji z 

klawiatury (wğŃcznie z 

parametrami silnika) 

Pobierz wszystkie 

parametry funkcji z 

klawiatury z wyğŃczeniem 

parametr·w silnika 

Pobierz tylko parametry 

silnika z klawiatury 

Przywr·cenie ustawieŒ 

domyŜlnych (z wyğ. 

parametr·w silnika) 

Czy na pewno przywr·ciĺ 

ustawienia domyŜlne (z 

wyğ. parametr·w silnika)? 

Przywr·cenie ustawieŒ 

domyŜlnych (tryb testowy) 

Czy na pewno przywr·ciĺ 

ustawienia domyŜlne (tryb 

testowy)? 

Przywr·cenie ustawieŒ 

domyŜlnych (w tym 

parametry silnika) 

Czy na pewno przywr·ciĺ 

ustawienia domyŜlne (w 

tym parametry silnika)? 

Ustawienia systemu / / 

Jňzyk 

Godzina /data 

JasnoŜĺ podŜwietlenia 

Czas podŜwietlenia 

WğŃczenie kreatora 

konfiguracji podczas 

wğŃczania zasilania 

Kreator konfiguracji 

podczas wğŃczania 

zasilania 

Programowania z 

klawiatury 

Ustawienie czasu usterki 

Aktualizacja 

oprogramowania 

CzuğoŜĺ klawiszy g·ra/d·ğ 
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5.4.2. Edycja listy  

tƻȊȅŎƧŜ ƳƻƴƛǘƻǊƻǿŀƴƛŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŜ ƴŀ ƭƛǏŎƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎǘŀƴǳ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀ ƳƻƎŊ ōȅŏ ŘƻŘŀǿŀƴŜ ǇǊȊŜȊ 

ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪƽǿ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǇƻǘǊȊŜōΦ !ōȅ ŜŘȅǘƻǿŀŏ ƭƛǎǘť, ƴŀƭŜȍȅ Ȋ ǇƻȊƛƻƳǳ ƎƱƽǿƴŜƎƻ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ǿŜƧǏŏ ǿ αaŜƴǳ 

Ą tŀǊŀƳŜǘǊȅ ƳƻƴƛǘƻǊǳƧŊŎŜ ǎǘŀƴ Ą Parametry ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ Ą Prm widoczne podczas zatrzymaniaέ. [ƛǎǘŀ ƳƻȍŜ 

ōȅŏ ŜŘȅǘƻǿŀƴŀ ǇǊȊŜȊ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪƽǿΣ ǇƻǇǊȊŜȊ ǇƻƭŜŎŜƴƛŀΤ α¦ƳƛŜǏŏ ƴŀ ƎƽǊȊŜέΣ αtǊȊŜǎǳƵ Řƻ ƎƽǊȅέΣ αtǊȊŜǎǳƵ ǿ ŘƽƱέΣ 

α¦ǎǳƵ Ȋ ƭƛǎǘȅέ ƛ αtǊȊȅǿǊƽŏ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ŘƻƳȅǏƭƴŜέΦ {Ǉƻǎƽō ŜŘȅŎƧƛ ƧŜǎǘ ǇƻƪŀȊŀƴȅ ƴŀ ǇƻƴƛȍǎȊŜƧ ƎǊŀŦƛŎŜΦ 

Rys. 5-10 Schemat 1; edycja listy stanu zatrzymania 

bŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪ Σ ŀōȅ ǿŜƧǏŏ Řƻ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ŜŘȅŎƧƛΣ ǿȅōƛŜǊȊ ǿȅƳŀƎŀƴŊ ƻǇŜǊŀŎƧť ƛ ƴŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪ , 

przycisk , lub przycisk Σ ŀōȅ ǇƻǘǿƛŜǊŘȊƛŏ ƻǇŜǊŀŎƧť ŜŘȅŎƧƛ ƛ ǇƻǿǊƽŎƛŏ Řƻ ǇƻǇǊȊŜŘƴƛŜƎƻ ƳŜƴǳ όƭƛǎǘȅ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿύΣ ȊǿǊƽŎƻƴŀ ƭƛǎǘŀ ƧŜǎǘ ƭƛǎǘŊ ŜŘȅǘƻǿŀƴŊΦ WŜǏƭƛ ǿ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎƛŜ ŜŘȅŎȅƧƴȅƳ ƴŀŎƛǏƴƛťǘƻ ƪƭŀǿƛǎȊ , lub 

klawisz Σ ǇǊȊŜŘ ǿȅōǊŀƴƛŜƳ ƻǇŜǊŀŎƧƛ ŜŘȅŎƧƛΣ ǎǇƻǿƻŘǳƧŜ ǇƻǿǊƽǘ Řƻ ǇƻǇǊȊŜŘƴƛŜƎƻ ƳŜƴǳ όƭƛǎǘŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ 

pozostaje bez zmian). 

Uwaga:  

5ƭŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿ ƴŀƎƱƽǿƪǳ ƭƛǎǘȅ ƻǇŜǊŀŎƧŀ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ ǿ ƎƽǊť ƧŜǎǘ ƴƛŜǿŀȍƴŀΣ ǘŀ ǎŀƳŀ ȊŀǎŀŘŀ ŘƻǘȅŎȊȅ ǊƽǿƴƛŜȍ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿ ǎǘƻǇŎŜ ƭƛǎǘȅΤ Ǉƻ ǳǎǳƴƛťŎƛǳ ŘŀƴŜƎƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳΣ ƻōƛŜƪǘȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǇƻŘ ƴƛƳ ȊƻǎǘŀƴŊ 

ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴƛŜ ǇǊȊŜǎǳƴƛťǘŜ ǿ ƎƽǊťΦ 

tƻȊȅŎƧŜ ƳƻƴƛǘƻǊƻǿŀƴƛŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŜ ƴŀ ƭƛǏŎƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎǘŀƴǳ ǇǊŀŎȅ όw¦bύ ƳƻƎŊ ōȅŏ ŘƻŘŀǿŀƴŜ ǇǊȊŜȊ 

ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪƽǿ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǇƻǘǊȊŜōΦ !ōȅ ŜŘȅǘƻǿŀŏ ƭƛǎǘť, ƴŀƭŜȍȅ Ȋ ǇƻȊƛƻƳǳ ƎƱƽǿƴŜƎƻ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ǿŜƧǏŏ ǿ αaŜƴǳ 

Ą tŀǊŀƳŜǘǊȅ ƳƻƴƛǘƻǊǳƧŊŎŜ ǎǘŀƴ Ą tŀǊŀƳŜǘǊȅ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ Ą Prm widoczne podczas pracyέ. [ƛǎǘŀ ƳƻȍŜ ōȅŏ 

ŜŘȅǘƻǿŀƴŀ ǇǊȊŜȊ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪƽǿΣ ǇƻǇǊȊŜȊ ǇƻƭŜŎŜƴƛŀΤ α¦ƳƛŜǏŏ ƴŀ ƎƽǊȊŜέΣ αtǊȊŜǎǳƵ Řƻ ƎƽǊȅέΣ αtǊȊŜǎǳƵ ǿ ŘƽƱέΣ 

α¦ǎǳƵ Ȋ ƭƛǎǘȅέ ƛ αtǊȊȅǿǊƽŏ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ŘƻƳȅǏƭƴŜέΦ {Ǉƻǎƽō ŜŘȅŎƧƛ ƧŜǎǘ ǇƻƪŀȊŀƴȅ ƴŀ ǇƻƴƛȍǎȊŜƧ ƎǊŀŦƛŎŜΦ 

Rys. 5-11 Schemat 2; edycja listy stanu pracy (Praca) 

 

 



Astraada DRV-28A Podstawowa ƛƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ 

56 
 

¦ǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ȊŘŜŦƛƴƛƻǿŀƴȅŎƘ ǇǊȊŜȊ ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ Ƴƻȍƴŀ ŜŘȅǘƻǿŀŏ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǇƻǘǊȊŜōΦ !ōȅ 

ŜŘȅǘƻǿŀŏ ƭƛǎǘť ƴŀƭŜȍȅ Ȋ ǇƻȊƛƻƳǳ ƎƱƽǿƴŜƎƻ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ǿŜƧǏŏ ǿ αMenu Ą tŀǊŀƳŜǘǊȅ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀέΦ Lista ƳƻȍŜ 

ōȅŏ ŜŘȅǘƻǿŀƴŀ ǇǊȊŜȊ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪƽǿΣ ǇƻǇǊȊŜȊ ǇƻƭŜŎŜƴƛŀΤ α¦ƳƛŜǏŏ ƴŀ ƎƽǊȊŜέΣ αtǊȊŜǎǳƵ Řƻ ƎƽǊȅέΣ αtǊȊŜǎǳƵ ǿ ŘƽƱέΣ 

α¦ǎǳƵ Ȋ ƭƛǎǘȅέ ƛ αtǊȊȅǿǊƽŏ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ŘƻƳȅǏƭƴŜέΦ {Ǉƻǎƽō ŜŘȅŎƧƛ ƧŜǎǘ ǇƻƪŀȊŀƴȅ ƴŀ ǇƻƴƛȍǎȊŜƧ ƎǊŀŦƛŎŜΦ 

Rys. 5-мн {ŎƘŜƳŀǘ оΤ ŜŘȅŎƧŀ ƭƛǎǘȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ 

5.4.3. $ÏÄÁ×ÁÎÉÅ ÐÁÒÁÍÅÔÒĕ× ÄÏ ÌÉÓÔÙ ÐÁÒÁÍÅÔÒĕ× ×ÙĢ×ÉÅÔÌÁÎÅÊ × ÓÔÁÎÉÅ ÚÁÔÒÚÙÍÁÎÉÁȾÐÒÁÃÙ 

!ōȅ ŘƻŘŀŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊ Řƻ ƭƛǎǘȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴȅŎƘ ǿ ǎǘŀƴƛŜ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀκǇǊŀŎȅ ƴŀƭŜȍȅ ǿȅōǊŀŏΥ αMenu Ą 

tŀǊŀƳŜǘǊȅ ƳƻƴƛǘƻǊǳƧŊŎŜ ǎǘŀƴέΦ LƴǘŜǊŦŜƧǎ ǿȅǏǿƛŜǘƭƛ р ƎǊǳǇ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΤ tлтΣ tмтΣ tмуΣ tмф ƛ tфоΣ ƳŜǘƻŘť 

ŘƻŘŀǿŀƴƛŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǇƻƪŀȊŀƴƻ ƴŀ ǇƻƴƛȍǎȊŜƧ ƎǊŀŦƛŎŜΦ  

Rys. 5-мо {ŎƘŜƳŀǘ мΤ ŘƻŘŀǿŀƴƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ 

tƻ ǿȅōǊŀƴƛǳ ƻƪǊŜǏƭƻƴŜƎƻ ƪƻŘǳ ŦǳƴƪŎƧƛΣ ƴŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥ Σ ŀōȅ ǿŜƧǏŏ ǿ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎ ŘƻŘŀǿŀƴƛŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΣ 

ǿȅōƛŜǊȊ ǿȅƳŀƎŀƴŊ ƻǇŜǊŀŎƧťΤ ϦDodaj parametr widoczny podczas zatrzymaniaϦ ƭǳō αDodaj parametr widoczny 

podczas pracyέ ƛ ƴŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥ  , lub przycisk: ,  lub przycisk:  Σ ŀōȅ ȊŀǘǿƛŜǊŘȊƛŏ ƻǇŜǊŀŎƧť 

ŘƻŘŀǿŀƴƛŀΦ WŜǏƭƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ƴƛŜ ȊƴŀƧŘǳƧŜ ǎƛť Ƨǳȍ ƴŀ ƭƛǏŎƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴȅŎƘ ǿ ǎǘŀƴƛŜ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀ ƭǳō 

ǎǘŀƴƛŜ ǇǊŀŎȅΣ ǿƽǿŎȊŀǎ ŘƻŘŀǿŀƴȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ȊƻǎǘŀƴƛŜ ǳƳƛŜǎȊŎȊƻƴȅ ƴŀ ƪƻƵŎǳ ƭƛǎǘȅΤ ƧŜǏƭƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ȊƴŀƧŘǳƧŜ ǎƛť Ƨǳȍ 

ƴŀ ƭƛǏŎƛŜΣ ǿƽǿŎȊŀǎ ƻǇŜǊŀŎƧŀ ŘƻŘŀǿŀƴƛŀ ƧŜǎǘ ƴƛŜǿŀȍƴŀΦ WŜȍŜƭƛ ƴŀŎƛǏƴƛŜǎȊ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥ , lub przycisk , w 

interfejsie "DodajϦΣ ǎǇƻǿƻŘǳƧŜ ǘƻ ǇƻǿǊƽǘ Řƻ ƳŜƴǳ ƭƛǎǘȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ƳƻƴƛǘƻǊƻǿŀƴƛŀΦ 

Nie wszystkie parametry z grup αP07 HMIέ ƳƻƎŊ Ȋƻǎǘŀŏ ŘƻŘŀƴŜ Řƻ ƭƛǎǘȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴȅŎƘ ǿ ǎǘŀƴƛŜ 

ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀ ƭǳō ǎǘŀƴƛŜ ǇǊŀŎȅΦ ²ǎȊȅǎǘƪƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ Ȋ ƎǊǳǇ tмтΣ tму ƛ tмф ƳƻƎŊ ōȅŏ ŘƻŘŀƴŜ Řƻ ƭƛǎǘȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ 

ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴȅŎƘ ǿ ǎǘŀƴƛŜ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀ ƭǳō ǎǘŀƴƛŜ ǇǊŀŎȅΦ 
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5ƻ ƭƛǎǘȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴȅŎƘ ǿ ǎǘŀƴƛŜ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀΣ Ƴƻȍƴŀ ŘƻŘŀŏ Řƻ мс ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΣ ŀ Řƻ ƭƛǎǘȅ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴȅŎƘ ǿ ǎǘŀƴƛŜ ǇǊŀŎȅ Ƴƻȍƴŀ ŘƻŘŀŏ Řƻ он ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ƳƻƴƛǘƻǊƻǿŀƴƛŀΦ 

 

5.4.4. $ÏÄÁ×ÁÎÉÅ ÐÁÒÁÍÅÔÒĕ× ÄÏ ÌÉÓÔÙ ÐÁÒÁÍÅÔÒĕ× ÚÄÅÆÉÎÉÏ×ÁÎÙÃÈ ÐÒÚÅÚ ÕŀÙÔËÏ×ÎÉËÁ 

²ȅōƛŜǊȊ αMenu Ą Parametry zgrupowaneϦΣ ŀōȅ ǿȅǏǿƛŜǘƭƛŏ ƭƛǎǘť с ŘƻǎǘťǇƴȅŎƘ ƎǊǳǇ ŦǳƴƪŎƧƛΦ YŀȍŘŀ Ȋ ƎǊǳǇ 

ŦǳƴƪŎȅƧƴȅŎƘ ǇƻǎƛŀŘŀ ǇǊȊȅǇƛǎŀƴŜ Řƻ ǎƛŜōƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅΦ YŀȍŘȅ Ȋ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ Ȋ ƭƛǎǘȅ ƳƻȍŜ Ȋƻǎǘŀŏ ŘƻŘŀƴȅ Řƻ ƭƛǎǘȅ 

αTryb startuϦΣ Ƨŀƪ ǇƻƪŀȊŀƴƻ ǇƻƴƛȍŜƧΦ 

Rys. 5-мп {ŎƘŜƳŀǘ нΤ ŘƻŘŀǿŀƴƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ 

tƻ ǿȅōǊŀƴƛǳ ƻƪǊŜǏƭƻƴŜƎƻ ƪƻŘǳ ŦǳƴƪŎƧƛΣ ƴŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥ Σ ŀōȅ ǿŜƧǏŏ ǿ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎ ŘƻŘŀǿŀƴƛŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΣ 

ǿȅōƛŜǊȊ ǿȅƳŀƎŀƴŊ ƻǇŜǊŀŎƧť ƛ ƴŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥ  , lub przycisk: ,  lub przycisk:  Σ ŀōȅ ǇƻǘǿƛŜǊŘȊƛŏ 

ƻǇŜǊŀŎƧť ŘƻŘŀǿŀƴƛŀΦ WŜǏƭƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ƴƛŜ ȊƴŀƧŘǳƧŜ ǎƛť ƴŀ ƻǊȅƎƛƴŀƭƴŜƧ ƭƛǏŎƛŜ ϦParametry zgrupowane", nowo dodany 

ǇŀǊŀƳŜǘǊ ǇƻƧŀǿƛ ǎƛť ƴŀ ƪƻƵŎǳ ƭƛǎǘȅΤ ƧŜǏƭƛ ǘŜƴ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ȊƴŀƧŘǳƧŜ ǎƛť ƴŀ ƭƛǏŎƛŜ ϦParametry zgrupowane", operacja 

ŘƻŘŀǿŀƴƛŀ ōťŘȊƛŜ ƴƛŜǿŀȍƴŀΦ WŜȍŜƭƛ ƴŀŎƛǏƴƛŜǎȊ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥ , lub przycisk , bez wyboru operacji "Dodaj", 

ǎǇƻǿƻŘǳƧŜ ǘƻ ǇƻǿǊƽǘ Řƻ ƳŜƴǳ ƭƛǎǘȅ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΦ 

²ǎȊȅǎǘƪƛŜ ƎǊǳǇȅ ƪƻŘƽǿ ŦǳƴƪŎȅƧƴȅŎƘ Ȋ ǇƻŘƳŜƴǳ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ƳƻƎŊ ōȅŏ ŘƻŘŀƴŜ Řƻ ƭƛǎǘȅ ϦParametry 

zgrupowane". Do listy "Parametry zgrupowaneϦ Ƴƻȍƴŀ ŘƻŘŀŏ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴƛŜ сп ƪƻŘȅ ŦǳƴƪŎƧƛΦ 

 

5.4.5. )ÎÔÅÒÆÅÊÓ ÅÄÙÃÊÉ ×ÙÂÏÒÕ ÐÁÒÁÍÅÔÒĕ× 

²ȅōƛŜǊȊ αMenu Ą tŀǊŀƳŜǘǊȅ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀέΣ ŀōȅ ǿŜƧǏŏ ǿ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎ ŜŘȅŎƧƛ ǿȅōǊŀƴŜƎƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳΦ .ƛŜȍŊŎŀ ǿŀǊǘƻǏŏ 

ǿ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎƛŜ ŜŘȅŎƧƛ ȊƻǎǘŀƴƛŜ ǇƻŘǏǿƛŜǘƭƻƴŀΦ bŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥ  lub Σ ŀōȅ ŜŘȅǘƻǿŀŏ ǿŀǊǘƻǏŏ ōƛŜȍŊŎŜƎƻ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊǳΣ ƻŘǇƻǿƛŀŘŀƧŊŎŀ Ƴǳ ǇƻȊȅŎƧŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ȊƻǎǘŀƴƛŜ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴƛŜ ǇƻŘǏǿƛŜǘƭƻƴŀΦ 

 

tƻ Řƻƪƻƴŀƴƛǳ ǿȅōƻǊǳ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳΣ ƴŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥ , lub przycisk: Σ ŀōȅ ȊŀǘǿƛŜǊŘȊƛŏ ǿȅōǊŀƴȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊ 

ƛ ǇƻǿǊƽŎƛŏ Řƻ ǇƻǇǊȊŜŘƴƛŜƎƻ ƳŜƴǳΦ ² ƛƴǘŜǊŦŜƧǎƛŜ ŜŘȅŎƧƛ ǿȅōƻǊǳ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳΣ ƴŀƭŜȍȅ ƴŀŎƛǎƴŊŏ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥ, aby 

ȊŀŎƘƻǿŀŏ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ƛ ǇƻǿǊƽŎƛŏ Řƻ ǇƻǇǊȊŜŘƴƛŜƎƻ ƳŜƴǳΦ 
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Rys. 5-мр LƴǘŜǊŦŜƧǎ ŜŘȅŎƧƛ ǿȅōƻǊǳ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ 

² ƛƴǘŜǊŦŜƧǎƛŜ ŜŘȅŎƧƛ ǿȅōƻǊǳ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳΣ αPozwϦ ǿ ǇǊŀǿȅƳ ƎƽǊƴȅƳ ǊƻƎǳ ǿǎƪŀȊǳƧŜ ǎǘŀǘǳǎ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳΥ  

αҞϦ ƻȊƴŀŎȊŀΣ ȍŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǘŜƎƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ƳƻȍŜ ōȅŏ ƳƻŘȅŦƛƪƻǿŀƴŀ ǿ ōƛŜȍŊŎȅƳ ǎǘŀƴƛŜ ǇǊŀŎȅΦ 

αXϦ ƻȊƴŀŎȊŀΣ ȍŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǘŜƎƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ƴƛŜ ƳƻȍŜ ōȅŏ ƳƻŘȅŦƛƪƻǿŀƴŀ ǿ ōƛŜȍŊŎȅƳ ǎǘŀƴƛŜ ǇǊŀŎȅΦ 

αObecnieϦ ƻȊƴŀŎȊŀΣ ȍŜ ǇƻŘǏǿƛŜǘƭƻƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ƧŜǎǘ ǿŀǊǘƻǏŎƛŊ ōƛŜȍŊŎŊΦ 

αFabryczϦ ǿǎƪŀȊǳƧŜ ǿŀǊǘƻǏŏ ŘƻƳȅǏƭƴŊ ǘŜƎƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳΦ 

 

5.4.6. )ÎÔÅÒÆÅÊÓ ÅÄÙÃÊÉ ÕÓÔÁ×ÉÅď ÐÁÒÁÍÅÔÒĕ× 

²ȅōƛŜǊȊ αMenu > Parametry zgrupowaneέΣ ŀōȅ ǿŜƧǏŏ Řƻ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ŜŘȅŎƧƛ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΦ tƻ ǿŜƧǏŎƛǳ Řƻ 

ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ŜŘȅŎƧƛΣ ƴŀƭŜȍȅ ǳǎǘŀǿƛŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊ Ȋ ōƛǘǳ ƴƛǎƪƛŜƎƻ ƴŀ ōƛǘ ǿȅǎƻƪƛΣ ŀ ǳǎǘŀǿƛƻƴȅ ōƛǘ ȊƻǎǘŀƴƛŜ ǇƻŘǏǿƛŜǘƭƻƴȅΦ  

bŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥ , lub przycisk: Σ ŀōȅ ȊǿƛťƪǎȊȅŏ ƭǳō ȊƳƴƛŜƧǎȊȅŏ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ όǘŀ ƻǇŜǊŀŎƧŀ ƧŜǎǘ 

ǿŀȍƴŀΣ ŘƻǇƽƪƛ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ƴƛŜ ǇǊȊŜƪǊƻŎȊȅ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƳŀȄΦ ƭǳō ƳƛƴΦύΤ bŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥ , lub przycisk:  

Σ ŀōȅ ǇǊȊŜǎǳƴŊŏ ōƛǘ ŜŘȅŎȅƧƴȅΦ tƻ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛǳ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ƴŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥ , lub przycisk: ,  aby 

ȊŀǇƛǎŀŏ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ƛ ǇƻǿǊƽŎƛŏ Řƻ ǇƻǇǊȊŜŘƴƛŜƎƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳΦ ² ƛƴǘŜǊŦŜƧǎƛŜ ŜŘȅŎƧƛ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΣ 

ƴŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥΣ ŀōȅ ȊŀŎƘƻǿŀŏ ǇƛŜǊǿƻǘƴŊ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ƛ ǇƻǿǊƽŎƛŏ Řƻ ǇƻǇǊȊŜŘƴƛŜƎƻ ƳŜƴǳΦ  

Rys. 5-мс LƴǘŜǊŦŜƧǎ ŜŘȅŎƧƛ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ 

² ƛƴǘŜǊŦŜƧǎƛŜ ŜŘȅŎƧƛ ǿȅōƻǊǳ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳΣ αPozwϦ ǿ ǇǊŀǿȅƳ ƎƽǊƴȅƳ ǊƻƎǳ ǿǎƪŀȊǳƧŜ ǎǘŀǘǳǎ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳΥ  

αҞϦ ƻȊƴŀŎȊŀΣ ȍŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǘŜƎƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ƳƻȍŜ ōȅŏ ƳƻŘȅŦƛƪƻǿŀƴŀ ǿ ōƛŜȍŊŎȅƳ ǎǘŀƴƛŜ ǇǊŀŎȅΦ 

αXϦ ƻȊƴŀŎȊŀΣ ȍŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǘŜƎƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ƴƛŜ ƳƻȍŜ ōȅŏ ƳƻŘȅŦƛƪƻǿŀƴŀ ǿ ōƛŜȍŊŎȅƳ ǎǘŀƴƛŜ ǇǊŀŎȅΦ 

αObecnieϦ ƻȊƴŀŎȊŀΣ ȍŜ ǇƻŘǏǿƛŜǘƭƻƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ƧŜǎǘ ǿŀǊǘƻǏŎƛŊ ōƛŜȍŊŎŊΦ 
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αFabryczϦ ǿǎƪŀȊǳƧŜ ǿŀǊǘƻǏŏ ŘƻƳȅǏƭƴŊ ǘŜƎƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳΦ 

 

5.4.7. Interfejs monitorowania stanu  

²ȅōƛŜǊȊ αMenu Ą tŀǊŀƳŜǘǊȅ ƳƻƴƛǘƻǊǳƧŊŎŜ ǎǘŀƴ Ą tŀǊŀƳŜǘǊȅ ƳƻƴƛǘƻǊǳƧŊŎŜ ǎǘŀƴέΣ ŀōȅ ǿŜƧǏŏ Řƻ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ 

ƳƻƴƛǘƻǊƻǿŀƴƛŀ ǎǘŀƴǳΦ tƻ ǿŜƧǏŎƛǳ Řƻ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ƳƻƴƛǘƻǊƻǿŀƴƛŀ ǎǘŀƴǳΣ ōƛŜȍŊŎŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ōťŘȊƛŜ 

ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŀ ǿ ŎȊŀǎƛŜ ǊȊŜŎȊȅǿƛǎǘȅƳΣ ǿŀǊǘƻǏŏ ǘŀ ƧŜǎǘ ǿȅƪǊȅǘŊ ǿŀǊǘƻǏŎƛŊΣ ƪǘƽǊŜƧ ƴƛŜ Ƴƻȍƴŀ ƳƻŘȅŦƛƪƻǿŀŏΦ  

² ƛƴǘŜǊŦŜƧǎƛŜ ƳƻƴƛǘƻǊƻǿŀƴƛŀ ǎǘŀƴǳΣ ƴŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪΥ , lub przycisk: Σ ŀōȅ ǇƻǿǊƽŎƛŏ Řƻ ǇƻǇǊȊŜŘƴƛŜƎƻ 

menu. 

Rys. 5-17 Interfejs monitorowania stanu 

5.4.8. !ÕÔÏËÏÎÆÉÇÕÒÁÃÊÁ ÐÁÒÁÍÅÔÒĕ× ÓÉÌÎÉËÁ 

²ȅōƛŜǊȊ αMenu > !ǳǘƻǘǳƴƛƴƎ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎƛƭƴƛƪŀέΣ ŀōȅ ǿŜƧǏŏ Řƻ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ŀǳǘƻtuningu ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎƛƭƴƛƪŀΦ 

tǊȊŜŘ ǊƻȊǇƻŎȊťŎƛŜƳ ŀǳǘƻtuningu ǎƛƭƴƛƪŀΣ ƴŀƭŜȍȅ ǇǊŀǿƛŘƱƻǿƻ ǳǎǘŀǿƛŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ P02.00-P02.05 silnika odczytane 

z tabliczki znamionowejΦ tƻ ǿŜƧǏŎƛǳ Řƻ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ǿȅōƛŜǊȊ ǘȅǇ ŀǳǘƻtuningu ǎƛƭƴƛƪŀΣ ŀōȅ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊƛŏ ŀǳǘƻtuning 

ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎƛƭƴƛƪŀΦ ² ƛƴǘŜǊŦŜƧǎƛŜ ŀǳǘƻtuningu ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎƛƭƴƛƪŀΣ ƴŀŎƛǎƴŊŏ ƪƭŀǿƛǎȊ , lub klawisz , aby 

ǇƻǿǊƽŎƛŏ Řƻ ǇƻǇǊȊŜŘƴƛŜƎƻ ƳŜƴǳΦ 

Rys. 5-му {ŎƘŜƳŀǘ ŀǳǘƻƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ 

Po wybraniu typu autotuninguΣ ǿŜƧŘȋ Řƻ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ŀǳǘƻtuningu ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎƛƭƴƛƪŀ ƛ ƴŀŎƛǏƴƛƧ ƪƭŀǿƛǎȊ RUN, aby 

ǊƻȊǇƻŎȊŊŏ ŀǳǘƻƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧť ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎƛƭƴƛƪŀΦ tƻ ȊŀƪƻƵŎȊŜƴƛǳ ŀǳǘƻƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛΣ ǇƻƧŀǿƛ ǎƛť ƪƻƳǳƴƛƪŀǘ 

ǿǎƪŀȊǳƧŊŎȅΣ ȍŜ ŀǳǘƻƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧŀ ȊƻǎǘŀƱŀ ȊŀƪƻƵŎȊƻƴŀ ǎǳƪŎŜǎŜƳΦ tƻŘŎȊŀǎ ŀǳǘƻƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛ Ƴƻȍƴŀ ƴŀŎƛǎƴŊŏ ƪƭŀǿƛǎȊ 

STOP/RSTΣ ŀōȅ ǇǊȊŜǊǿŀŏ ŀǳǘƻƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧťΤ ƧŜǏƭƛ ǿȅǎǘŊǇƛ ƧŀƪŀƪƻƭǿƛŜƪ ǳǎǘŜǊƪŀ ǇƻŘŎȊŀǎ ŀǳǘƻƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛΣ ƴŀ 

ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȊŜ ǿȅǏǿƛŜǘƭƛ ǎƛť ƛƴǘŜǊŦŜƧǎ ōƱťŘǳΦ 
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Rys. 5-мф ½ŀƪƻƵŎȊŜƴƛŜ ŀǳǘƻƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ 

 

5.4.9. +ÏÐÉÁ ÚÁÐÁÓÏ×Á ÐÁÒÁÍÅÔÒĕ× É ÐÒÚÙ×ÒÁÃÁÎÉÅ ÕÓÔÁ×ÉÅď ÆÁÂÒÙÃÚÎÙÃÈ  

²ȅōƛŜǊȊ αMenu Ą YƻǇƛƻǿŀƴƛŜκtǊȊȅǿǊŀŎŀƴƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿέΣ ŀōȅ ǿŜƧǏŏ Řƻ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ƪƻǇƛƛ ȊŀǇŀǎƻǿŜƧ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ŦǳƴƪŎƧƛ ƻǊŀȊ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ǇǊȊȅǿǊŀŎŀƴƛŀ ŘƻƳȅǏƭƴȅŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΣ ǿ ŎŜƭǳ ǇǊȊŜǎȅƱŀƴƛŀκǇƻōƛŜǊŀƴƛŀ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƭǳō ǇǊȊȅǿǊŀŎŀƴƛŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ Řƻ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ŘƻƳȅǏƭƴȅŎƘΦ YƭŀǿƛŀǘǳǊŀ 

posiada trzy ǊƽȍƴŜ ƻōǎȊŀǊȅ ǇǊȊŜŎƘƻǿȅǿŀƴƛŀ ƪƻǇƛƛ ȊŀǇŀǎƻǿȅŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΣ ŀ ƪŀȍŘȅ ƻōǎȊŀǊ ǇǊȊŜŎƘƻǿȅǿŀƴƛŀ 

ƳƻȍŜ ȊŀǇƛǎŀŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ƧŜŘƴŜƎƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΣ Ŏƻ ƻȊƴŀŎȊŀΣ ȍŜ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊŀ ƳƻȍŜ ǇǊȊŜŎƘƻǿȅǿŀŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǘǊȊŜŎƘ 

przemienniƪƽǿΦ 

Rys. 5-20 Interfejs kopii zapasowej 

 

5.4.10. Konfiguracja systemu  

²ȅōƛŜǊȊ αMenu Ą Ustawienia systemoweέΣ ŀōȅ ǿŜƧǏŏ Řƻ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ǎȅǎǘŜƳƻǿȅŎƘ ƛ ǳǎǘŀǿƛŏΤ ƧťȊȅƪ 

ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅΣ ŎȊŀǎκŘŀǘťΣ ƧŀǎƴƻǏŏ ǇƻŘǏǿƛŜǘƭŜƴƛŀΣ ŎȊŀǎ ǇƻŘǏǿƛŜǘƭŜƴƛŀ ƻǊŀȊ ǇǊȊȅǿǊƽŎƛŏ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ŘƻƳȅǏƭƴŜ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΦ 

Uwaga:  

.ŀǘŜǊƛŀ ȊŜƎŀǊŀ ƴƛŜ ƧŜǎǘ ŘƻƱŊŎȊƻƴŀΣ ŀ ŎȊŀǎκŘŀǘŀ ƴŀ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȊŜ Ƴǳǎƛ Ȋƻǎǘŀŏ ǇƻƴƻǿƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀ Ǉƻ ǿȅƱŊŎȊŜƴƛǳ 

ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΦ WŜǏƭƛ ƪƻƴƛŜŎȊƴŜ ƧŜǎǘ ȊŀŎƘƻǿŀƴƛŜ ŀƪǘǳŀƭƴŜƎƻ ŎȊŀǎǳ Ǉƻ ǿȅƱŊŎȊŜƴƛǳ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΣ ƴŀƭŜȍȅ ŘƻƪǳǇƛŏ ōŀǘŜǊƛŜ ȊŜƎŀǊŀ 

osobno. 
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Rys. 5-нм {ŎƘŜƳŀǘ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ǎȅǎǘŜƳƻǿȅŎƘ 

5.4.11. Kreator konfiguracji uruchomienia  

YƭŀǿƛŀǘǳǊŀ ƻōǎƱǳƎǳƧŜ ŦǳƴƪŎƧť ƪǊŜŀǘƻǊŀ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛ ǇǊȊȅ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀƴƛǳΣ ƎƱƽǿƴƛŜ ǿ ǎȅǘǳŀŎƧƛ ǇƛŜǊǿǎȊŜƎƻ ǿƱŊŎȊŜƴƛŀ 

ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΣ ƛƴǎǘǊǳǳƧŊŎ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀΣ ŀōȅ ǿŜƧǏŏ Řƻ ƳŜƴǳ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ƛ ǎǘƻǇƴƛƻǿƻ ǿŘǊŀȍŀƧŊŎ ǇƻŘǎǘŀǿƻǿŜ ŦǳƴƪŎƧŜΣ ǘŀƪƛŜ 

jak ustawienia podstawowych parametrƽǿΣ ǊƻȊǇƻȊƴŀǿŀƴƛŜ ƪƛŜǊǳƴƪǳΣ ǳǎǘŀǿƛŀƴƛŜ ǘǊȅōǳ ƛ ŀǳǘƻƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧťΦ 

tǊȊȅ ǇƛŜǊǿǎȊȅƳ ǿƱŊŎȊŜƴƛǳ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΣ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊŀ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴƛŜ ǇǊȊŜŎƘƻŘȊƛ Řƻ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ƪǊŜŀǘƻǊŀ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛΦ 

½ƻōŀŎȊ ǇƻƴƛȍŜƧΦ 
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Rys. 5-21 Kreator konfiguracji przy pierwszym uruchamianiu zasilania 

WŜǏƭƛ ŎƘŎŜǎȊ ȊƳƛŜƴƛŏ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ƪǊŜŀǘƻǊŀ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛ ǇǊȊȅ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀƴƛǳ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΣ ƳƻȍŜǎȊ ǿȅōǊŀŏ αMenu Ą 

Ustawienia systemoweέΣ ŀ ƴŀǎǘťǇƴƛŜ ǿȅōǊŀŏ αYƻƴŦƛƎǳǊŀǘƻǊ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ǇƻŎȊŊǘƪƻǿȅŎƘέΣ ŀ ƴŀǎǘťǇƴƛŜ ǿǇǊƻǿŀŘȊƛŏ 

zmiany. 
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5.5. Podstawowe operacje  

5.5.1. 7ÓÔöÐ ÄÏ ÒÏÚÄÚÉÁčÕ 

{ŜƪŎƧŀ ǘŀ ƧŜǎǘ ǿǇǊƻǿŀŘȊŜƴƛŜƳ Řƻ ƻōǎƱǳƎƛ ƳƻŘǳƱǳ ŦǳƴƪŎȅƧƴŜƎƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ 

 

¶ ¦ǇŜǿƴƛƧ ǎƛťΣ ȍŜ ǿǎȊȅǎǘƪƛŜ ȊŀŎƛǎƪƛ ǎŊ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƻ ȊŀƳƻŎƻǿŀƴŜ ƛ ŘƻƪƱŀŘƴƛŜ ŘƻƪǊťŎƻƴŜΦ 

¶ ¦ǇŜǿƴƛƧ ǎƛťΣ ȍŜ ǎƛƭƴƛƪ ƧŜǎǘ ȊƎƻŘƴȅ Ȋ ƳƻŎŊ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛΦ 
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5.5.2. Standardowa procedura uruchomieniowa  

Standardowa procedura operacyjna jest ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛƻƴŀ ǇƻƴƛȍŜƧ όƴŀ ǇǊȊȅƪƱŀŘȊƛŜ ǎƛƭƴƛƪŀ мύΦ 
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Uwaga:  

WŜǏƭƛ ǿȅǎǘŊǇƛƱ ōƱŊŘΣ ȊƛŘŜƴǘȅŦƛƪǳƧ ǇǊȊȅŎȊȅƴť ōƱťŘǳ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ϦǏƭŜŘȊŜƴƛŜƳ ōƱťŘǳϦΦ 

YŀƴŀƱ ǿȅǎȅƱŀƴƛŀ ǇƻƭŜŎŜƵ Ƴƻȍƴŀ ǳǎǘŀǿƛŏ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ǇƻƭŜŎŜƵ ǘŜǊƳƛƴŀƭƻǿȅŎƘ ƻǇǊƽŎȊ tллΦлм ƛ tллΦлнΦ 

Bieũńcy kanaĠ 

poleceœ 

P00.01 

Funkcja terminala 

wielofunkcyjnego (36) 

PrzeĠńcznik poleceœ na 

klawiaturŉ. 

Funkcja terminala 

wielofunkcyjnego (37) 

PrzeĠńcznik poleceœ na 

terminal. 

Funkcja terminala 

wielofunkcyjnego (38) 

PrzeĠńcznik poleceœ na port 

komunikacyjny. 

Klawiatura / Terminal Port komunikacyjny 

Terminal Klawiatura / Port komunikacyjny 

Port komunikacyjny Klawiatura Terminal / 

 

Uwaga:  

{ȅƳōƻƭ ϦκϦ ƻȊƴŀŎȊŀΣ ȍŜ ǘŜƴ ǿƛŜƭƻŦǳƴƪŎȅƧƴȅ ǘŜǊƳƛƴŀƭ ƧŜǎǘ ƴƛŜŀƪǘȅǿƴȅ ǿ ŀƪǘǳŀƭƴȅƳ ƪŀƴŀƭŜ ƻŘƴƛŜǎƛŜƴƛŀΦ 

 

Lista ǇƻǿƛŊȊŀƴȅŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽw: 

Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

P00.00 Tryb sterowania 

0: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SVC) ï tryb 0 - 

wykorzystywane w wiňkszoŜci przypadk·w. UmoŨliwia 

sterowanie jednym silnikiem. Stosowane dla silnik·w 

asynchronicznych oraz synchronicznych.  

1: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SVC) - tryb 1 

(tylko dla silnik·w asynchronicznych) - wykorzystywane 

w przypadku, gdy wymagany jest duŨy moment obrotowy 

przy mağej prňdkoŜci, dokğadnoŜĺ regulacji prňdkoŜci i  

jej stabilnoŜĺ przy zmianie obciŃŨenia. 

2:Sterowanie skalarne U/f (SVPWM) - Wykorzystywane 

do zastosowaŒ og·lnych, takich jak sterowanie pompami, 

wentylatorami, itp. Ten tryb umoŨliwia sterowanie 

wieloma silnikami. 

3: Wektorowe ze sprzňŨeniem zwrotnym (FVC) 

 

Uwaga:  

JeŜli wybrano 0, 1 lub 3, naleŨy najpierw przeprowadziĺ 

autokonfiguracjň parametr·w silnika. 

2 

P00.01 ťr·dğo poleceŒ sterujŃcych 

Polecenia sterujŃce pracŃ przemiennika czňstotliwoŜci to 

komendy:  

START, STOP, Start w prawo, Start w lewo, 

CzňstotliwoŜĺ serwisowa JOG, Reset bğňd·w. 

0: Klawiatura - Do sterowania pracŃ przemiennika 

czňstotliwoŜci wykorzystywany jest panel wbudowany lub 

0 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

zdalny. W celu uruchomienia silnika naleŨy nacisnŃĺ 

przycisk RUN, natomiast zatrzymanie pracy nastňpuje po 

naciŜniňciu przycisku STOP/RST.  

JeŨeli przycisk QUICK/JOG jest skonfigurowany jako 

funkcja zmiany kierunku obrot·w silnika (P7.02 

ustawione na 3), to po jego naciŜniňciu silnik zmienia 

kierunek obrot·w.  

Jednoczesne wciŜniňcie przycisk·w RUN i STOP/RST 

podczas pracy silnika, spowoduje zatrzymanie 

przemiennika czňstotliwoŜci oraz odğŃczenie silnika 

(wolny wybieg). 

1: Terminal I/O - komendy sterujŃce pracŃ przemiennika 

czňstotliwoŜci wydawane sŃ poprzez 

zağŃczanie/wyğŃczanie odpowiednio skonfigurowanych 

wejŜĺ dyskretnych.  

2: Port komunikacyjny  ï port komunikacyjny jest aktywny 

i pracuje poprawnie. 

P00.02 Typ portu komunikacyjnego 

0: MODBUS1: 

1: PROFIBUS/CANopen/DeviceNet 

2: Ethernet 

3: EtherCat/Profinet/EtherNetIP 

4: Karta programowalna PLC 

5: Karta Bluetooth 

6: Zarezerwowane 

0 

P00.15 Autokonfiguracja silnika 

0: Funkcja nieaktywna 

1: Dynamiczna ï zaleca siň stosowanie, gdy wymagana 

jest wysoka dokğadnoŜĺ sterowania. NaleŨy 

przeprowadzaĺ jŃ na odğŃczonym od silnika obciŃŨeniu. 

2: Statyczna 1 (peğna autokonfiguracja) ï zaleca siň 

stosowanie, gdy nie jest wymagana duŨa dokğadnoŜĺ 

sterowania oraz gdy nie ma moŨliwoŜci odğŃczenia od 

silnika obciŃŨenia.  

3: Statyczna 2 (autokonfiguracja czňŜciowa) ï jeŜli 

ustawione jest sterowanie silnikiem 1 autokonfiguracja 

obejmie parametry P02.06, P02.07, P02.08; natomiast w 

przypadku sterowania silnikiem 2 obejmie parametry 

P12.06, P12.07, P12.08. 

4: Dynamiczna 2 - podobne do dynamiczna 1, ale 

poprawne tylko dla silnik·w asynchronicznych 

5: Statyczna 3 - (czňŜciowa autokonfiguracja), poprawna 

tylko dla silnik·w asynchronicznych 

Nieprzeprowadzenie autokonfiguracji silnika moŨe mieĺ 

wpğyw na dokğadnoŜĺ sterowania. 

0 

P00.18 Ustawienia fabryczne 0: Funkcja nieaktywna 0 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

1: Przywr·ĺ ustawienia fabryczne (z wyjŃtkiem 

parametr·w silnika) 

2: WyczyŜĺ rejestr bğňd·w 

3: Zarezerwowane 

4: Zarezerwowane 

5: Przywr·ĺ wartoŜci domyŜlne (tryb testowy fabryczny) 

6: Przywr·ĺ wartoŜci domyŜlne (w tym parametry silnika) 

Uwaga:  

Po zakoŒczeniu wybranej operacji ten parametr jest 

automatycznie przywracany do wartoŜci 0. Przywracanie 

wartoŜci domyŜlnych moŨe skutkowaĺ usuniňciem hasğa 

uŨytkownika. Zachowaj ostroŨnoŜĺ korzystajŃc z tej 

funkcji. Opcja 5 moŨe byĺ uŨywana tylko do test·w 

fabrycznych. 

P02.00 Typ silnika 1 
0: Silnik asynchroniczny (AM) 

1: Silnik synchroniczny (SM) 
0 

P02.01 
Moc znamionowa 

 silnika AM 1 
0,1-3000 kW 

ZaleŨy od 

modelu 

P02.02 
CzňstotliwoŜĺ znamionowa 

silnika AM 1 
0.01Hz-P00.03 (CzňstotliwoŜĺ maksymalna)  50.00Hz 

P02.03 

PrňdkoŜĺ 

znamionowa  

silnika AM 1 

1-60000 rpm 
ZaleŨy od 

modelu 

P02.04 

Napiňcie  

znamionowe  

silnika AM 1 

0ï1200 V 
ZaleŨy od 

modelu 

P02.05 
PrŃd znamionowy  

silnika AM 1 
0.8ï6000 A 

ZaleŨy od 

modelu 

P02.15 
Moc znamionowa  

silnika SM 1 
0,1-3000 kW 

ZaleŨy od 

modelu 

P02.16 
CzňstotliwoŜĺ znamionowa 

silnika SM 1 
0.01Hz-P00.03 (CzňstotliwoŜĺ maksymalna)  50.00Hz 

P02.17 
Liczba par biegun·w  

silnika SM 1 
1ï50 2 

P02.18 
Napiňcie znamionowe  

silnika SM 1 
0ï1200 V 

ZaleŨy od 

modelu 

P02.19 
PrŃd znamionowy 

silnika SM 1 
0.8ï6000 A 

ZaleŨy od 

modelu 

P05.01-

P05.06 

Konfiguracja wielofunkcyjnych 

wejŜĺ cyfrowych (S1-S4, HDIA, 

HDIB)  

36: Aktywacja sterowania z panelu sterowania 

37: Aktywacja sterowania z terminala I/O 

38: Aktywacja sterowania z portu komunikacyjnego 

RS485 

 

/ 

P07.01 Zmienne zastrzeŨone / / 
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5.5.3. Sterowanie wektorowe  

Silniki asynchroniczne (AM) ŎŜŎƘǳƧŜ ƴƛŜƭƛƴƛƻǿƻǏŏΣ ŘǳȍŜ ǇƻǿƛŊȊŀƴƛŀ ƛ ǿƛŜƭŜ ȊƳƛŜƴƴȅŎƘΣ ǿǎȊȅǎǘƪƻ ǘƻ ǇƻǿƻŘǳƧŜΣ ȍŜ 

sterownie AM w rzeczywistych warunkach jest trudneΦ ¢ŜŎƘƴƻƭƻƎƛŀ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ǿŜƪǘƻǊƻǿŜƎƻ ǊƻȊǿƛŊȊǳƧŜ ǘŜƴ 

ǇǊƻōƭŜƳ ǿ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎȅ ǎǇƻǎƽōΥ ƳƛŜǊȊȅ ƛ ƪƻƴǘǊƻƭǳƧŜ ǿŜƪǘƻǊ ǇǊŊŘǳ ǎǘƻƧŀƴŀ AMΣ ŀ ƴŀǎǘťǇƴƛŜ ǊƻȊƪƱŀŘŀ ǿŜƪǘƻǊ ǇǊŊŘǳ 

ǎǘƻƧŀƴŀ ƴŀ ǇǊŊŘ ǿȊōǳŘȊŜƴƛŀ όǎƪƱŀŘƻǿŊ ǇǊŊŘǳ ƎŜƴŜǊǳƧŊŎŊ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŜ ǇƻƭŜ ƳŀƎƴŜǘȅŎȊƴŜύ ƛ ǇǊŊŘ ƳƻƳŜƴǘǳ 

όǎƪƱŀŘƻǿŊ ǇǊŊŘǳ ƎŜƴŜǊǳƧŊŎŊ ƳƻƳŜƴǘ ƻōǊƻǘƻǿȅύ ƴŀ ǇƻŘǎǘŀǿƛŜ ȊŀǎŀŘȅ ƻǊƛŜƴǘŀŎƧƛ ǇƻƭŀΦ ² ǘŜƴ ǎǇƻǎƽō steruje 

ǿŀǊǘƻǏŎƛŊ amplitudy i poƱƻȍŜƴƛŀƳƛ  fazowymi obu ƪƻƳǇƻƴŜƴǘƽǿ (czyli steruje wektorem ǇǊŊŘǳ ǎǘƻƧŀƴŀ AM), 

ǊŜŀƭƛȊǳƧŊŎ oddzielnie ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ǇǊŊŘŜƳ ǿȊōǳŘȊŜƴƛŀ ƛ ǇǊŊŘŜƳ ƳƻƳŜƴǘǳ obrotowegoΣ ƻǎƛŊƎŀƧŊŎ ǘȅƳ ǎŀƳȅƳ 

ǿȅǎƻƪƛŜƧ ƧŀƪƻǏŎƛ ǊŜƎǳƭŀŎƧť ǇǊťŘƪƻǏŎƛ AM. 

tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ƪƻǊȊȅǎǘŀ Ȋ ŀƭƎƻǊȅǘƳǳ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ǿŜƪǘƻǊŀ bez czujnikowegoΣ ƪǘƽǊȅ ƳƻȍŜ ōȅŏ ǳȍȅǿŀƴȅ 

Řƻ ƴŀǇťŘȊŀƴƛŀ ȊŀǊƽǿƴƻ ǎƛƭƴƛƪƽǿ ŀǎȅƴŎƘǊƻƴƛŎȊƴȅŎƘΣ Ƨŀƪ ƛ ǎƛƭƴƛƪƽǿ synchronicznych Ȋ ƳŀƎƴŜǎŀƳƛ ǎǘŀƱȅƳƛ(SM). 

tƻƴƛŜǿŀȍ ǇƻŘǎǘŀǿƻǿȅ ŀƭƎƻǊȅǘƳ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ǿŜƪǘƻǊƻǿŜƎƻ ƻǇƛŜǊŀ ǎƛť ƴŀ ŘƻƪƱŀŘƴȅŎƘ ƳƻŘŜƭŀŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ 

ǎƛƭƴƛƪŀΣ ŘƻƪƱŀŘƴƻǏŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎƛƭƴƛƪŀ ǿǇƱȅǿŀ ƴŀ ǿȅŘŀƧƴƻǏŏ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ǿŜƪǘƻǊƻǿŜƎƻΦ ½ŀƭŜŎŀ ǎƛť 

ǿǇǊƻǿŀŘȊŜƴƛŜ ŘƻƪƱŀŘƴȅŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎƛƭƴƛƪŀ ƻǊŀȊ ŀǳǘƻ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧť ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǎƛƭƴƛƪŀ ǇǊȊŜŘ ǊƻȊǇƻŎȊťŎƛŜƳ 

sterowania wektorowego. bŀƭŜȍȅ ǇŀƳƛťǘŀŏΣ ȍŜ ŀǳǘƻ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧŀ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴŀ ƧŜǎǘ ȊŘŜŎȅŘƻǿŀƴƛŜ ŘƻƪƱŀŘƴƛŜƧǎȊŀ ƛ 

ǇƻȊǿŀƭŀ ƴŀ ƭŜǇǎȊŜ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ƴƛȍ ŀǳǘƻ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŀΣ ǿȅƳŀƎŀ ƧŜŘƴŀƪ ƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ ƻŘ ǎƛƭƴƛƪŀΦ 

Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

P07.02 
Konfiguracja przycisku 

 QUICK/JOG 

0: Nieaktywny 

1: CzňstotliwoŜĺ serwisowa JOG. NaciŜniňcie 

QUICK/JOG spowoduje, Ũe silnik bňdzie pracowağ z 

czňstotliwoŜciŃ serwisowŃ JOG 

2: Zarezerwowane 

3: Zmiana kierunk·w obrot·w. NaciŜniňcie QUICK/JOG 

spowoduje zmianň aktualnego kierunku obrot·w silnika. 

Funkcja ta jest aktywna tylko wtedy, gdy przemiennik 

czňstotliwoŜci sterowany jest z poziomu klawiatury na 

panelu sterowania. 

 

Uwaga: 

W przypadku zmiany kierunku obrot·w, przemiennik nie 

zapamiňtuje tej zmiany przy wyğŃczeniu i ponownym 

zağŃczaniu zasilania. Przemiennik po ponownym 

uruchomieniu przyjmie parametry ustalone w P00.13. 

4: Kasowanie cyfrowego potencjometru. NaciŜniňcie 

QUICK/JOG skasuje aktualnŃ wartoŜĺ cyfrowego 

potencjometru. 

5: Wolny wybieg. NaciŜniňcie QUICK/JOG zatrzyma 

silnik z wolnym wybiegiem. 

6: Zmiana Ŧr·dğa poleceŒ sterujŃcych zgodnie z 

ustawieniami w P07.03. 

7: Zarezerwowane 

0x01 
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tƻƴƛŜǿŀȍ ŀƭƎƻǊȅǘƳ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ǿŜƪǘƻǊƻǿŜƎƻ ƧŜǎǘ ǎƪƻƳǇƭƛƪƻǿŀƴȅΣ ȊŀŎƘƻǿŀƧ ƻǎǘǊƻȍƴƻǏŏ ǇǊȊŜŘ ƳƻŘȅŦƛƪŀŎƧŊ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ŦǳƴƪŎƧƛ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ǿŜƪǘƻǊƻǿŜƎƻΦ 

 

Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

P00.00 Tryb sterowania 

0: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SVC) ï tryb 0 - 

wykorzystywane w wiňkszoŜci przypadk·w. UmoŨliwia 

sterowanie jednym silnikiem. Stosowane dla silnik·w 

asynchronicznych oraz synchronicznych. 

1: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SVC) - tryb 1 (tylko 

dla silnik·w asynchronicznych) - wykorzystywane w 

przypadku, gdy wymagany jest duŨy moment obrotowy przy 

mağej prňdkoŜci, dokğadnoŜĺ regulacji prňdkoŜci i 

jej stabilnoŜĺ przy zmianie obciŃŨenia. 

2: Sterowanie skalarne U/f (SVPWM) - Wykorzystywane do 

zastosowaŒ og·lnych, takich jak sterowanie pompami, 

wentylatorami, itp. Ten tryb umoŨliwia sterowanie wieloma 

silnikami. 

3: Wektorowe ze sprzňŨeniem zwrotnym (FVC) 

 

Uwaga: 

JeŜli wybrano 0, 1 lub 3, naleŨy najpierw przeprowadziĺ 

autokonfiguracjň parametr·w silnika. 

2 

P00.15 
Autokonfiguracja 

silnika 

0: Funkcja nieaktywna 

1: Dynamiczna ï zaleca siň stosowanie, gdy wymagana jest 

wysoka dokğadnoŜĺ sterowania. NaleŨy przeprowadzaĺ jŃ na 

odğŃczonym od silnika obciŃŨeniu. 

0 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

2: Statyczna 1 (peğna autokonfiguracja) ï zaleca siň 

stosowanie, gdy nie jest wymagana duŨa dokğadnoŜĺ 

sterowania oraz gdy nie ma moŨliwoŜci odğŃczenia od silnika 

obciŃŨenia. 

3: Statyczna 2 (autokonfiguracja czňŜciowa) ï jeŜli ustawione 

jest sterowanie silnikiem 1 autokonfiguracja obejmie 

parametry P02.06, P02.07, P02.08; natomiast w przypadku 

sterowania silnikiem 2 obejmie parametry P12.06, P12.07, 

P12.08. 

4: Dynamiczna 2 - podobne do dynamiczna 1, ale poprawne 

tylko dla silnik·w asynchronicznych 

5: Statyczna 3 - (czňŜciowa autokonfiguracja), poprawna tylko 

dla silnik·w asynchronicznych 

Nieprzeprowadzenie autokonfiguracji silnika moŨe mieĺ 

wpğyw na dokğadnoŜĺ sterowania. 

P02.00 Typ silnika 1 
0: Silnik asynchroniczny (AM) 

1: Silnik synchroniczny (SM) 
0 

P03.00 

Wzmocnienie 

proporcjonalne pňtli 

prňdkoŜci 1 

0ï200 20.0 

P03.01 
Czas cağkowania pňtli 

prňdkoŜci 1 
0.000ï10.000 s 0.200s 

P03.02 
CzňstotliwoŜĺ dolnej 

granicy przeğŃczania 
0.00HzïP03.05 5.00Hz 

P03.03 

Wzmocnienie 

proporcjonalne pňtli 

prňdkoŜci 2 

0ï200 20.0 

P03.04 
Czas cağkowania pňtli 

prňdkoŜci 2 
0.000ï10.000 s 0.200s 

P03.05 

CzňstotliwoŜĺ punktu 

szczytowego dla 

przeğŃczania 

P03.02ïP00.03 (CzňstotliwoŜĺ maksymalna) 10.00Hz 

P03.06 
Filtr wyjŜciowy 

regulatora 
0~8 (odpowiada to 0~28/10ms) 0 

P03.07 

Kompensacja 

poŜlizgu sterowania VC 

(dla ruchu) 

Parametry te sğuŨŃ do regulacji poŜlizgu sterowania 

wektorowego oraz poprawy kontroli prňdkoŜci. Prawidğowe 

dobranie tych parametr·w pozwala na ograniczenie 

statycznego bğňdu prňdkoŜci. 

 

 

 

 

 

Zakres nastawy: 50.0~200.0% 

100% 

P03.08 

Kompensacja poŜlizgu 

sterowania VC 

(dla hamowania) 

100% 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

P03.09 

Wsp·ğczynnik P 

(proporcjonalny) pňtli 

prŃdowej 

Parametry sŃ wykorzystywane do ustawienia regulatora PI 

pňtli prŃdowej w celu zmiany szybkoŜci odpowiedzi i 

dokğadnoŜci sterowania. Parametry te fabrycznie zostağy 

dobrane optymalnie i do wiňkszoŜci aplikacji nie wymagajŃ 

zmian. 

SprawdŦ r·wnieŨ P03_45 i P03_46 

Dotyczy trybu SVC 0 (P00.00=0), trybu SVC 1 (P00.00=1) i 

trybu FVC (P00.00=3). 

Zakres nastawy: 0~65535 

1000 

P03.10 

Wsp·ğczynnik I 

(cağkujŃcy) pňtli 

prŃdowej 

1000 

P03.11 
ťr·dğa zadawania 

momentu obrotowego 

Parametr okreŜla Ŧr·dğo zadawania momentu obrotowego: 

0: Klawiatura panelu (P03.12) 

1: Klawiatura panelu (P03.12) 

2: WejŜcie analogowe AI1 

3: WejŜcie analogowe AI2 

4: WejŜcie analogowe AI3 

5: WejŜcie czňstotliwoŜciowe HDIA 

6: Praca wielobiegowa 

7: Komunikacja Modbus/Modbus TCP 

8: Komunikacja Profibus/CANopen/DeviceNet 

9: Komunikacja Ethernet 

10: WejŜcie czňstotliwoŜciowe HDIB 

11: Komunikacja EtherCat/Profinet/EtherNetIP 

12: Programowalna karta rozszerzeŒ 

Uwaga: 

Dla tych ustawieŒ, 100% odpowiada nominalnemu prŃdowi 

silnika. 

1 

P03.12 

Zadawanie momentu 

obrotowego 

z klawiatury 

Zakres nastawny: -300.0%ï300.0% (w stosunku do prŃdu 

znamionowego silnika) 
50.0% 

P03.13 
Czas pr·bkowania 

zadawania momentu 
0.000ï10.000s 0.010s 

P03.14 

ťr·dğo zadawania 

g·rnego limitu 

czňstotliwoŜci dla 

sterowania momentem 

przy ruchu do przodu 

0: Klawiatura (P03.16) 

1: WejŜcie analogowe AI1 

2: WejŜcie analogowe AI2 

3: WejŜcie analogowe AI3 

4: WejŜcie czňstotliwoŜciowe HDIA 

5: Praca wielobiegowa 

6: Komunikacja Modbus RTU/Modbus TCP 

7: Komunikacja Profibus/CANopen/DeviceNet 

8: Komunikacja Ethernet 

9: z wejŜcia czňstotliwoŜciowego HDIB 

10: Komunikacja EtherCat/Profinet/EtherNetIP 

11: PLC karta rozszerzeŒ 

12: Zarezerwowane 

Uwaga: 

0 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

Dla tych ustawieŒ, 100% odpowiada nominalnemu prŃdowi 

silnika. 

P03.15 

ťr·dğo zadawania 

g·rnego limitu 

czňstotliwoŜci dla 

sterowania momentem 

przy ruchu do tyğu 

0: Klawiatura (ustawiona przez P03.17) 

1: WejŜcie analogowe AI1 

2: WejŜcie analogowe AI2 

3: WejŜcie analogowe AI3 

4: WejŜcie czňstotliwoŜciowe HDIA 

5: Praca wielobiegowa 

6: Komunikacja Modbus RTU/Modbus TCP 

7: Komunikacja Profibus/CANopen/DeviceNet 

8: Komunikacja Ethernet 

9: z wejŜcia czňstotliwoŜciowego HDIB 

10: Komunikacja EtherCat/Profinet/EtherNetIP 

11: PLC karta rozszerzeŒ 

12: Zarezerwowane 

Uwaga: 

Dla tych ustawieŒ, 100% odpowiada maksymalnej 

czňstotliwoŜci 

0 

P03.16 

Ustawienie z klawiatury 

g·rnego limitu 

czňstotliwoŜci dla 

sterowania momentem 

przy ruchu do przodu 

SğuŨy do ustawiania g·rnego i dolnego limitu czňstotliwoŜci. 

100% odpowiada maks. czňstotliwoŜci. P03.16 ustawia 

wartoŜĺ, gdy P03.14=0; P03.17 ustawia wartoŜĺ, gdy 

P03.15=0. 

Zakres ustawieŒ: 0,00 HzïP00.03 (maks. czňstotliwoŜĺ 

wyjŜciowa) 

50.00Hz 

P03.17 

Ustawienie z klawiatury 

g·rnego limitu 

czňstotliwoŜci dla 

sterowania momentem 

przy ruchu do tyğu 

50.00Hz 

P03.18 

ťr·dğo zadawania 

maksymalnego 

momentu obrotowego 

(dla ruchu) 

Funkcja wykorzystywana jest do okreŜlenia Ŧr·dğa zadawania 

wartoŜci maksymalnego momentu. 

0: Klawiatura (P03.20) 

1: WejŜcie analogowe AI1 

2: WejŜcie analogowe AI2 

3: WejŜcie analogowe AI3 

4: WejŜcie czňstotliwoŜciowe HDIA 

5: Komunikacja Modbus RTU/Modbus TCP 

6: Komunikacja Profibus/CANopen/DeviceNet 

7: Komunikacja Ethernet 

8: z wejŜcia czňstotliwoŜciowego HDIB 

9: Komunikacja EtherCat/Profinet/EtherNetIP 

10: PLC karta rozszerzeŒ 

11: Zarezerwowane 

Uwaga: 

Dla tych ustawieŒ, 100% odpowiada nominalnemu prŃdowi 

silnika. 

0 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

P03.19 

ťr·dğo zadawania 

maksymalnego 

momentu obrotowego 

(dla hamowania) 

0: Klawiatura (ustawiona przez P03.21) 

1: WejŜcie analogowe AI1 

2: WejŜcie analogowe AI2 

3: WejŜcie analogowe AI3 

4: WejŜcie czňstotliwoŜciowe HDIA 

5: Komunikacja Modbus RTU/Modbus TCP 

6: Komunikacja Profibus/CANopen/DeviceNet 

7: Komunikacja Ethernet 

8: z wejŜcia czňstotliwoŜciowego HDIB 

9: Komunikacja EtherCat/Profinet/EtherNetIP 

10: PLC karta rozszerzeŒ 

11: Zarezerwowane 

Uwaga: 

Dla tych ustawieŒ, 100% odpowiada nominalnemu 

0 

P03.20 

Ustawienie z klawiatury 

maksymalnego 

momentu obrotowego 

(dla ruchu) 

Funkcja pozwala na ustawienie maksymalnego momentu 

obrotowego. 

 

Zakres nastawy: 0.0 ~ 300.0% (prŃdu znamionowego silnika) 

180.0% 

P03.21 

Ustawienie z klawiatury 

maksymalnego 

momentu obrotowego 

(dla hamowania) 

180.0% 

P03.22 

Wsp·ğczynnik 

osğabienia w obszarze 

stağej mocy 

Kontrola osğabienia silnika. 

T

f

0.1

Flux-weakening 

coefficient of motor

1.0

2.0

Min. flux-weakening limit of motor  

Parametry P03.22 oraz P03.23 wpğywajŃ na sterowanie przy 

stağej mocy silnika. Silnik przejdzie w stan osğabienia, kiedy 

zostanie osiŃgniňta docelowa prňdkoŜĺ obrotowa. MoŨna 

zmodyfikowaĺ krzywŃ osğabienia poprzez modyfikacjň 

wsp·ğczynnik·w. Im wiňkszy wsp·ğczynnik kontroli osğabienia 

tym wiňksza stromizna krzywej. 

Zakres P03.22:0.1~2.0 

Zakres P03.23:10%~100% 

0.3 

P03.23 

NajniŨszy punkt 

osğabienia w obszarze 

stağej mocy 

20% 

P03.24 G·rny limit napiňcia 

P03.24 ustawia maksymalne napiňcie wyjŜciowe VFD, kt·re 

jest procentem napiňcia znamionowego silnika. Ustaw 

wartoŜĺ zgodnie z warunkami na miejscu. 

Zakres ustawieŒ: 0,0ï120,0% 

100.0% 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

P03.25 
Czas namagnesowania 

wstňpnego 

Namagnesowanie wstňpne silnika przed podaniem sygnağu 

START z przemiennika. Przemiennik generuje pole 

magnetyczne wewnŃtrz silnika w celu zwiňkszenia momentu 

obrotowego podczas docelowego startu. 

Zakres nastawy: 0.000~10.000s 

0.300s 

P03.32 
Sterowania momentem 

obrotowym 

0: WyğŃcz 

1: WğŃcz 
0 

P03.33 
Wzmocnienie cağkowe 

osğabiajŃce strumieŒ 
0ï8000 1200 

P03.35 

Ustawienie 

optymalizacji 

sterowania 

0ï0x1111 

Miejsce jednoŜci: Wyb·r polecenia momentu 

0: Referencyjny moment obrotowy 

1: WartoŜĺ prŃdu momentu obrotowego 

Miejsce dziesiŃtek: Zarezerwowane 

0: Zarezerwowane 

1: Zarezerwowane 

Miejsce setek: OkreŜla czy wğŃczyĺ separacjň cağkujŃcŃ pňtli 

prňdkoŜci 

0: WyğŃcz 

1: WğŃcz 

Miejsce tysiňczne: Zarezerwowane 

0: Zarezerwowane 

1: Zarezerwowane 

Zakres nastawy: 0x0000-0x1111 

0x0000 

P03.36 

R·Ũnicowe 

wzmocnienie pňtli 

prňdkoŜci 

0.00ï10.00s 0.00s 

P03.37 

Pňtla prŃdowa wysokiej 

czňstotliwoŜci ï 

wsp·ğczynnik 

proporcjonalny 

W trybie FVC (P00.00=3), gdy czňstotliwoŜĺ jest niŨsza niŨ 

pr·g przeğŃczania wysokiej czňstotliwoŜci pňtli prŃdowej 

(P03.39), parametry PI pňtli prŃdowej to P03.09 i P03.10; a 

gdy czňstotliwoŜĺ jest wyŨsza niŨ pr·g przeğŃczania wysokiej 

czňstotliwoŜci pňtli prŃdowej (P03.39), parametry PI pňtli 

prŃdowej to P03.37 i P03.38. 

Zakres nastawy: P03.37: 0-20000 

Zakres nastawy: P03.38: 0-20000 

Zakres nastawy: P03.39: 0,0-100,0% (czňstotliwoŜci 

maksymalnej) 

1000 

P03.38 

Pňtla prŃdowa wysokiej 

czňstotliwoŜci ï 

wsp·ğczynnik cağkujŃcy 

1000 

P03.39 

Pr·g przeğŃczania 

wysokiej czňstotliwoŜci 

w pňtli prŃdowej 

100.0% 

P17.32 StrumieŒ magnetyczny Zakres wyŜwietlania: 0.0%~200.0% 0.0% 

 

5.5.4. Tryb sterowania  skalarnego  SVPWM 

Przemiennik DRV-ну! ǇƻǎƛŀŘŀ ǿōǳŘƻǿŀƴŊ ŦǳƴƪŎƧť ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ skalarnegoΦ ¢Ǌȅō {±t²a ȊŀƭŜŎŀ ǎƛť ǎǘƻǎƻǿŀŏ w 

przypadkach, kiedy ǿȅǎǘŀǊŎȊŀƧŊŎŀ ƧŜǎǘ ǇǊȊŜŎƛťǘƴŀ ǇǊŜŎȅȊƧŀ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ƻǊŀȊ ǿ ǎȅǘǳŀŎƧŀŎƘΣ ƎŘȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ Ƴǳǎƛ 

ƴŀǇťŘȊŀŏ ǿƛŜƭŜ ǎƛƭƴƛƪƽǿΦ 
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tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ 5w±-ну! ƻŦŜǊǳƧŊ ǿƛŜƭŜ ǊƻŘȊŀƧƽǿ ƪǊȊȅǿŜƧ ¦κŦΣ ŀōȅ ǎǇǊƻǎǘŀŏ ǊƽȍƴȅƳ ǇƻǘǊȊŜōƻƳ ǿ 

aplikacjach ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀΦ ¦ȍȅǘƪƻǿƴƛŎȅ ƳƻƎŊ ǿȅōǊŀŏ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŊ ƪǊȊȅǿŊ ¦κŦ ƭǳō ǳǎǘŀǿƛŏ ƪǊȊȅǿŊ ¦κŦ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ 

potrzebami. 

 

Propozycje: 

5ƭŀ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊȅȊǳƧŊŎŜƎƻ ǎƛť ǎǘŀƱȅƳ ƳƻƳŜƴǘŜƳΣ ƴǇΦ ǇǊȊŜƴƻǏƴƛƪŀ ǘŀǏƳƻǿŜƎƻ ǇƻǊǳǎȊŀƧŊŎŜƎƻ ǎƛť ǿ ƭƛƴƛƛ 

ǇǊƻǎǘŜƧΣ ǇƻƴƛŜǿŀȍ ƳƻƳŜƴǘ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ǎǘŀƱȅ ǇƻŘŎȊŀǎ ŎŀƱŜƎƻ ǇǊƻŎŜǎǳ ǇǊŀŎȅΣ ȊŀƭŜŎŀ ǎƛť ǇǊȊȅƧťŎƛŜ ƪǊȊȅǿŜƧ ¦κŦ 

typu prostego. 

5ƭŀ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊȅȊǳƧŊŎŜƎƻ ǎƛť zmiennym momentem, np. wentylatora i pompy wodnej. W przypadku 

ǘŀƪƛŎƘ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ ȊŀǇƻǘǊȊŜōƻǿŀƴƛŜ ƴŀ ƳƻƳŜƴǘ ƻōǊƻǘƻǿȅ ǿȊǊŀǎǘŀ Ȋ ƪǿŀŘǊŀǘŜƳκǎȊŜǏŎƛŀƴŜƳ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ƻōǊƻǘƻǿŜƧΦ 

W tych przypadkach ȊŀƭŜŎŀ ǎƛť ustawianie ƪǊȊȅǿŜƧ ¦κŦ ƻŘǇƻǿƛŀŘŀƧŊŎŜƧ ƳƻŎȅ мΣоΣ мΣт ƭǳō нΣлΦ Pozwoli to 

ȊŀƻǎȊŎȊťŘȊƛŏ ŜƴŜǊƎƛť ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴŊ ǇǊȊȅ ǇǊŀŎȅ ǇƻƴƛȍŜƧ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ znamionowej. (P04.00) 

 

 

Przemiennik DRV-28A ǊƽǿƴƛŜȍ oferuje wielopunktowe charakterystyki U/f. Pozwala ȊƳƛŜƴƛŀŏ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜ 

charakterystyki U/f generowane przez przemiennikΦ ¦ȍȅǘƪƻǿƴƛƪ ƳƻȍŜ ustawiŏ ƴŀǇƛťŎƛŜ ƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ w trzech 

punktach ǇƻǏǊŜŘƴƛŎƘΦ /ŀƱŀ ƪǊȊȅǿŀ ǎƪƱŀŘŀ ǎƛť Ȋ ǇƛťŎƛǳ ǇǳƴƪǘƽǿΣ ȊŀŎȊȅƴŀƧŊŎ ƻŘ όлIȊΣ л±ύ ƛ ƪƻƵŎȊŊŎ ƴŀ όznamionowa 

ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǎƛƭƴƛƪŀΣ znamionowe ƴŀǇƛťŎƛŜ ǎƛƭƴƛƪŀύΦ tƻŘŎȊŀǎ ǳǎǘŀǿƛŀƴƛŀ ǇƻǎǘťǇǳƧ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ǊŜƎǳƱŊΥ л Җ Ŧм Җ Ŧн Җ 

Ŧо Җ znamionowa ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǎƛƭƴƛƪŀ ƻǊŀȊ л Җ ±м Җ ±н Җ ±о Җ znamionowe ƴŀǇƛťŎƛŜ silnika. (P04_03) 
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(1) Podbicie momentu obrotowego 

CǳƴƪŎƧŀ ǿȊƳƻŎƴƛŜƴƛŀ ƳƻƳŜƴǘǳ ƻōǊƻǘƻǿŜƎƻ ƳƻȍŜ ǎƪǳǘŜŎȊƴƛŜ ƪƻƳǇŜƴǎƻǿŀŏ ƳƻƳŜƴǘ ƻōǊƻǘƻǿy przy niskiej 

ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǿ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛǳ skalarnymΦ 5ƻƳȅǏƭƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴƻ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜ ǿȊƳƻŎƴƛŜƴƛŜ ƳƻƳŜƴǘǳΣ Ŏƻ ǇƻȊǿŀƭŀ 

przemiennikowi Řƻǎǘƻǎƻǿŀŏ ǿŀǊǘƻǏŏ ǿȊƳƻŎƴƛŜƴƛŀ ƳƻƳŜƴǘǳ ǿ ƻǇŀǊŎƛǳ ƻ ǊȊŜŎȊȅǿƛǎǘŜ ǿŀǊǳƴƪƛ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀΦ 

(P04_01) 

Uwaga: 

¶ ²ȊƳƻŎƴƛŜƴƛŜ ƳƻƳŜƴǘǳ ƻōǊƻǘƻǿŜƎƻ ŘȊƛŀƱŀ ǘȅƭƪƻ ǇǊȊȅ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ƻŘŎƛťŎƛŀ ǿȊƳƻŎƴƛŜƴƛŀ ƳƻƳŜƴǘǳΦ 

¶ WŜǏƭƛ ǿȊƳƻŎƴƛŜƴƛŜ ƳƻƳŜƴǘǳ ƧŜǎǘ Ȋōȅǘ ŘǳȍŜΣ ǎƛƭƴƛƪ ƳƻȍŜ ǿǇŀǏŏ ǿ ǿƛōǊŀŎƧŜ ƻ ƴƛǎƪƛŜƧ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ƭǳō ƳƻȍŜ 

ǿȅǎǘŊǇƛŏ ǇǊȊŜƪǊƻŎȊŜƴƛŜ ǇǊŊŘǳΦ WŜǏƭƛ ǘŀƪŀ ǎȅǘǳŀŎƧŀ ǿȅǎǘŊǇƛΣ ƴŀƭŜȍȅ zmniejszȅŏ ǿŀǊǘƻǏŏ ǿȊƳƻŎƴƛŜƴƛŀ 

momentu. 

 

(2) tǊŀŎŀ ŜƴŜǊƎƻƻǎȊŎȊťŘƴŀ 

tƻŘŎȊŀǎ ǊȊŜŎȊȅǿƛǎǘŜƎƻ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀΣ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ƳƻȍŜ ǿȅǎȊǳƪŀŏ Ǉǳƴƪǘ ƻ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŜƧ ǿȅŘŀƧƴƻǏŎƛΣ 

ŀōȅ ŘȊƛŀƱŀŏ ǿ ƴŀƧōŀǊŘȊƛŜƧ ŜŦŜƪǘȅǿƴȅƳ ǎǘŀƴƛŜ ƛ ƻǎȊŎȊťŘȊŀŏ ŜƴŜǊƎƛťΦ (P04_26) 

 



Astraada DRV-28A Podstawowa ƛƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ 

77 
 

Uwaga: 

¶ ¢ŀ ŦǳƴƪŎƧŀ ƧŜǎǘ ȊŀȊǿȅŎȊŀƧ ǎǘƻǎƻǿŀƴŀ ǿ ǇǊȊȅǇŀŘƪŀŎƘ ƳŀƱŜƎƻ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ ƭǳō ōǊŀƪǳ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀΦ 

¶ ¢ŀ ŦǳƴƪŎƧŀ ƴƛŜ ƧŜǎǘ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŀ ǿ ǇǊȊȅǇŀŘƪŀŎƘΣ ƎŘȅ ŎȊťǎǘƻ ǿȅǎǘťǇǳƧŊ ƴŀƎƱŜ ȊƳƛŀƴȅ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀΦ 

 

(3) Kompensacja ǇƻǏƭƛȊƎǳ ¦κŦ  

Sterowanie skalarne jest trybem sterowania w ƻǘǿŀǊǘŜƧ ǇťǘƭƛΦ bŀƎƱŜ ȊƳƛŀƴȅ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ ǎƛƭƴƛƪŀ ǇƻǿƻŘǳƧŊ wahanie 

ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǎƛƭƴƛƪŀΦ ² ǎȅǘǳŀŎƧŀŎƘΣ ƎŘȅ ƪƻƴƛŜŎȊƴŜ ƧŜǎǘ ǎǇŜƱƴƛŜƴƛŜ ǏŎƛǎƱȅŎƘ ǿȅƳŀƎŀƵ ŘƻǘȅŎȊŊŎȅŎƘ ǇǊťŘƪƻǏŎƛΣ Ƴƻȍna 

ǳǎǘŀǿƛŏ ǿȊƳƻŎƴƛŜƴƛŜ ƪƻƳǇŜƴǎŀŎƧƛ ǇƻǏƭƛȊƎǳΣ ŀōȅ ǎƪƻƳǇŜƴǎƻǿŀŏ ȊƳƛŀƴť ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀƴŊ wahaniem 

ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ ǇƻǇǊȊŜȊ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŊ ǊŜƎǳƭŀŎƧť ǿȅƧǏŎƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ 

½ŀƪǊŜǎ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ǿȊƳƻŎƴƛŜƴƛŀ ƪƻƳǇŜƴǎŀŎƧƛ ǇƻǏƭƛȊƎǳ ǿȅƴƻǎƛ лς200%, przy czym 100% odpowiada nominalnej 

ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǇƻǏƭƛȊƎǳΦ (P04_09, P04_22) 

Uwaga: 

bƻƳƛƴŀƭƴŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǇƻǏƭƛȊƎǳ Ґ όbƻƳƛƴŀƭƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŏ ǎȅƴŎƘǊƻƴƛŎȊƴŀ ƻōǊƻǘƽǿ ǎƛƭƴƛƪŀ ς bƻƳƛƴŀƭƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŏ 

ƻōǊƻǘƽǿ ǎƛƭƴƛƪŀύ Ȅ ό[ƛŎȊōŀ ǇŀǊ ōƛŜƎǳƴƽǿ ǎƛƭƴƛƪŀύ κ слΦ 

 

(4) Kontrola oscylacji 

hǎŎȅƭŀŎƧŜ ǎƛƭƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻ ǿȅǎǘťǇǳƧŊ ǇǊȊȅ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛǳ skalarnym U/f ǿ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀŎƘ ƴŀǇťŘƻǿȅŎƘ ƻ ŘǳȍŜƧ ƳƻŎȅ. 

!ōȅ ǊƻȊǿƛŊȊŀŏ ǘŜƴ ǇǊƻōƭŜƳΣ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ posiada Řǿŀ ƪƻŘȅ ŦǳƴƪŎƧƛ ŎȊȅƴƴƛƪŀ ƻǎŎȅƭŀŎƧƛΦ aƻȍna 

ǳǎǘŀǿƛŏ ƪƻŘȅ ŦǳƴƪŎƧƛ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǿȅǎǘťǇƻǿŀƴƛŀ ƻǎŎȅƭŀŎƧƛΦ P04_11, P04_23 

Uwaga: 

²ƛťƪǎȊŀ ǿŀǊǘƻǏŏ oznacza ƭŜǇǎȊȅ ŜŦŜƪǘ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀΦ WŜǏƭƛ ƧŜŘƴŀƪ ǿŀǊǘƻǏŏ ƧŜǎǘ Ȋōȅǘ ŘǳȍŀΣ ǇǊŊŘ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ 

ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ƳƻȍŜ ōȅŏ Ȋōȅǘ ŘǳȍȅΦ 

(5) Kontrola IF silnika asynchronicznego (AM) 

½ŀȊǿȅŎȊŀƧ ǘǊȅō ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ LC ƧŜǎǘ ǿŀȍƴȅ Řƭŀ ǎƛƭƴƛƪƽǿ ŀǎȅƴŎƘǊƻƴƛŎȊƴȅŎƘ ό!aύΦ aƻȍŜ ōȅŏ ǳȍȅǿŀƴȅ Řƭŀ ǎƛƭƴƛƪƽǿ 

ǎȅƴŎƘǊƻƴƛŎȊƴȅŎƘ ό{aύ ǘȅƭƪƻ ǿǘŜŘȅΣ ƎŘȅ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ƧŜǎǘ ǎƪǊŀƧƴƛŜ ƴƛǎƪŀΦ 5ƭŀǘŜƎƻ ǘǊȅō ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ LC ƻǇƛǎŀƴȅ ǿ 

ǘȅƳ ǇƻŘǊťŎȊƴƛƪǳ ŘƻǘȅŎȊȅ ǘȅƭƪƻ ǎƛƭƴƛƪƽǿ ŀsynchronicznych. Sterowanie IF jest realizowane poprzez wykonanie 

ȊŀƳƪƴƛťǘŜƧ Ǉťǘƭƛ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ƴŀŘ ŎŀƱƪƻǿƛǘȅƳ ǇǊŊŘŜƳ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅƳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛΦ bŀǇƛťŎƛŜ 

ǿȅƧǏŎƛƻǿŜ ŘƻǎǘƻǎƻǿǳƧŜ ǎƛť Řƻ ƻŘƴƛŜǎƛŜƴƛŀ ǇǊŊŘƻǿŜƎƻΣ ŀ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ǿ ƻǘǿŀǊǘŜƧ Ǉťǘƭƛ ƧŜǎǘ ƻŘŘȊielnie wykonywane 

ƴŀŘ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛŊ ƴŀǇƛťŎƛŀ ƛ ǇǊŊŘǳΦ 

Funkcja niestandardowej krzywej U/f (separacja U/f): 
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tƻŘŎȊŀǎ ǿȅōƻǊǳ ŦǳƴƪŎƧƛ ƴƛŜǎǘŀƴŘŀǊŘƻǿŜƧ ƪǊȊȅǿŜƧ ¦κŦ ƳƻȍŜǎȊ ƻƪǊŜǏƭƛŏ ƪŀƴŀƱȅ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ƻǊŀȊ ŎȊŀǎ 

ǇǊȊȅǎǇƛŜǎȊŜƴƛŀκǎǇƻǿƻƭƴƛŜƴƛŀ ƴŀǇƛťŎƛŀ ƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ƻŘŘȊƛŜƭƴƛŜΣ ƪǘƽǊŜ ǿ ǇƻƱŊŎȊŜƴƛǳ ǘǿƻǊȊŊ ǊȊŜŎȊȅǿƛǎǘŊ ƪǊȊȅǿŊ 

U/f. 
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Uwaga: 

¢ŜƎƻ ǘȅǇǳ ǎŜǇŀǊŀŎƧŀ ƪǊȊȅǿŜƧ ¦κŦ ƳƻȍŜ ōȅŏ ǎǘƻǎƻǿŀƴŀ ǿ ǊƽȍƴȅŎƘ ȋǊƽŘƱŀŎƘ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ƻ ȊƳƛŜƴƴȅŎƘ 

ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛŀŎƘΦ WŜŘƴŀƪ ȊŀŎƘƻǿŀƧ ƻǎǘǊƻȍƴƻǏŏ ǇƻŘŎȊŀǎ ǳǎǘŀǿƛŀƴƛŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΣ ǇƻƴƛŜǿŀȍ ƴƛŜǿƱŀǏŎƛǿŜ 

ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ƳƻƎŊ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŜ ǳǊȊŊŘȊŜƵΦ 

Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

P00.00 Tryb sterowania 

0: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SVC) ï tryb 0 - 

wykorzystywane w wiňkszoŜci przypadk·w. UmoŨliwia 

sterowanie jednym silnikiem. Stosowane dla silnik·w 

asynchronicznych oraz synchronicznych. 

1: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SVC) - tryb 1 (tylko 

dla silnik·w asynchronicznych) - wykorzystywane w 

przypadku, gdy wymagany jest duŨy moment obrotowy przy 

mağej prňdkoŜci, dokğadnoŜĺ regulacji prňdkoŜci i 

jej stabilnoŜĺ przy zmianie obciŃŨenia. 

2: Sterowanie skalarne U/f (SVPWM) - Wykorzystywane do 

zastosowaŒ og·lnych, takich jak sterowanie pompami, 

wentylatorami, itp. Ten tryb umoŨliwia sterowanie wieloma 

silnikami. 

3: Wektorowe ze sprzňŨeniem zwrotnym (FVC) 

 

Uwaga: 

JeŜli wybrano 0, 1 lub 3, naleŨy najpierw przeprowadziĺ 

autokonfiguracjň parametr·w silnika. 

2 

P00.03 CzňstotliwoŜĺ maksymalna 

Parametr wykorzystywany do ustawienia maksymalnej 

czňstotliwoŜci przemiennika. CzňstotliwoŜĺ zadana nie moŨe 

przekraczaĺ czňstotliwoŜci maksymalnej. Rzeczywiste czasy 

przyspieszenia i hamowania sŃ okreŜlane przez 

czňstotliwoŜĺ maksymalnŃ. 

Zakres nastawy: P00.03~400.00Hz. 

50.00Hz 

P00.04 G·rny limit czňstotliwoŜci 

G·rny limit czňstotliwoŜci nie moŨe byĺ wiňkszy niŨ wartoŜĺ 

ustawiona jako czňstotliwoŜĺ maksymalna w P0.03. 

CzňstotliwoŜĺ wyjŜciowa nie moŨe przekraczaĺ g·rnego 

limitu czňstotliwoŜci ustawionego w P0.04. 

Zakres nastawy: P00.05~P00.03. 

50.00Hz 

P00.05 Dolny limit czňstotliwoŜci 

Dolny limit czňstotliwoŜci nie moŨe byĺ wiňkszy niŨ g·rny 

limit czňstotliwoŜci (P0.04). 

W przypadku, gdy czňstotliwoŜĺ zadana jest niŨsza niŨ 

wartoŜĺ parametru P00.05 przemiennik bňdzie pracowağ z 

czňstotliwoŜciŃ zdefiniowanŃ w P00.05. 

Zakres nastawy: 00.00Hz~P00.04 (G·rny limit 

czňstotliwoŜci). 

0.00Hz 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

P00.11 
Czas 

przyspieszania 1 

Czas przyŜpieszania, definiuje czas potrzebny do 

rozpňdzenia silnika od 0Hz do czňstotliwoŜci maksymalnej 

(P0.03). 

Czas hamowania natomiast jest to czas potrzebny do 

wyhamowywania silnika z czňstotliwoŜci maksymalnej 

(P0.03) do 0Hz. 

W serii DRV-28A dostňpne sŃ 4 grupy konfiguracji czas·w 

przyspieszania / hamowania definiowane odpowiednio w 

grupie funkcji P05_01 za pomocŃ parametr·w 21,22. 

DomyŜlnie aktywowana jest grupa 1. Dodatkowe czasy 

moŨna skonfigurowaĺ w P08.00-P08.05 

Zakres nastawy w P00.11 i P00.12: 0~3600s 

ZaleŨy od 

modelu 

P00.12 
Czas 

hamowania 1 

ZaleŨy od 

modelu 

P02.00 Typ silnika 1 
0: Silnik asynchroniczny (SM) 

1: Silnik synchroniczny (AM) 
0 

P02.02 
CzňstotliwoŜĺ znamionowa 

silnika AM 1 
0.01HzïP00.03 (CzňstotliwoŜĺ maksymalna) 50.00Hz 

P02.04 
Napiňcie znamionowe 

silnika AM 1 
0ï1200 V 

ZaleŨy od 

modelu 

P04.00 
Wyb·r charakterystyki U/F 

dla silnika 1 

Parametry te umoŨliwiajŃ dob·r charakterystyki sterowania 

U/f do konkretnego typu obciŃŨenia. 

0: Charakterystyka liniowa 

Ma zastosowanie dla obciŃŨenia stağym momentem 

obrotowym. Przemiennik czňstotliwoŜci bňdzie zwiňkszağ 

czňstotliwoŜĺ / napiňcie wyjŜciowe wedğug charakterystyki 

liniowej do maksymalnej wartoŜci czňstotliwoŜci. 

1: Charakterystyka zdefiniowana przez uŨytkownika 

Przebieg charakterystyki U/f definiowany jest przez 

uŨytkownika. Odbywa siň to poprzez ustawienie 3 punkt·w 

poŜrednich charakterystyki (P4.03~P4.08). 

2: CzňŜciowe obniŨenie momentu (krzywa 1.3) 

3: CzňŜciowe obniŨenie momentu (krzywa 1.7) 

4: CzňŜciowe obniŨenie momentu (krzywa 2.0) 

Krzywe kwadratowe 2-4 majŃ zastosowanie w aplikacjach ze 

zmiennym momentem obciŃŨenia, takich jak dmuchawy, 

wentylatory czy pompy. Dla niskich czňstotliwoŜci 

charakterystyka U/f zmienia siň liniowo. Dla wyŨszych 

czňstotliwoŜci, zaleŨnoŜĺ napiňcia wyjŜciowego od 

czňstotliwoŜci zmienia siň wedğug krzywej kwadratowej. 

Przebieg poszczeg·lnych krzywych przedstawia rysunek. 

 

0 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

5: Separowane U/f 

W tym trybie napiňcie moŨe byĺ rozdzielone od 

czňstotliwoŜci. CzňstotliwoŜĺ moŨe byĺ zadawana z 

wykorzystaniem parametru P00.06. Przy regulacji 

napiňciowej krzywa moŨe byĺ modyfikowana przez 

zadawanie napiňcia zgodnie z ustawieniami w P04.27. 

P04.01 
Podbicie momentu 

obrotowego silnika 1 

Podbicie momentu obrotowego polega na zwiňkszaniu 

napiňcia wyjŜciowego dla czňstotliwoŜci wyjŜciowych 

niŨszych niŨ granica podbicia momentu (P4.02). Aktywna 

funkcja podbijania momentu dla sterowania U/f, podnosi 

dostňpny moment obrotowy przy niskich wartoŜciach 

prňdkoŜci obrotowej. WartoŜĺ tego parametru powinna byĺ 

okreŜlona na podstawie rzeczywistego obciŃŨenia, kt·remu 

poddany jest silnik. Im wiňksze obciŃŨenie, tym wiňksza 

wartoŜĺ. 

WartoŜĺ tego parametru nie powinna byĺ zbyt duŨa, 

poniewaŨ ustawienie parametru P4.01 na wartoŜĺ wiňkszŃ 

niŨ 0 powoduje stağe przegrzewanie silnika przy niskich 

czňstotliwoŜciach wyjŜciowych. 

JeŨeli parametr P4.01 ustawiony jest na Ă0ò, przemiennik 

czňstotliwoŜci automatycznie zwiňkszy wyjŜciowy moment 

obrotowy w zaleŨnoŜci od obciŃŨenia. 

 
Zakres nastawy: P04.01:0.0%:(automatyczny) 0.1%~10.0% 

Zakres nastawy: P04.02:0.0%~50.0% 

0.0% 

P04.02 

Odciňcie podbicia 

momentu obrotowego 

silnika 1 

20.0% 

P04.03 CzňstotliwoŜĺ f1 krzywej U/f 
Gdy P04.00 = 1 uŨytkownik powinien zdefiniowaĺ 

charakterystykň w P04.03 ~ P04.08. 

0 V1 V2 V3 napiňcia znamionowego. 

0 f1 f2 f3 czňstotliwoŜci znamionowej. 

 

0.00Hz 

P04.04 Napiňcie U1 krzywej U/f 0.0% 

P04.05 CzňstotliwoŜĺ f2 krzywej U/f 0.00Hz 

P04.06 Napiňcie U2 krzywej U/f 0.0% 

P04.07 CzňstotliwoŜĺ f3 krzywej U/f 0.00Hz 

P04.08 Napiňcie U3 krzywej U/f 0.0% 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

Napiňcie odpowiadajŃce niskim czňstotliwoŜciom nie 

powinno byĺ zbyt wysokie, poniewaŨ moŨe to spowodowaĺ 

przegrzanie silnika lub uszkodzenia przemiennika 

czňstotliwoŜci. 

Zakres nastawy P04.03: 0.00Hz~P04.05 

Zakres nastawy P04.04, P04.06, P04.08: 0.0%~110.0% 

Zakres nastawy P04.05: P04.03~ P04.07 

Zakres nastawy: P04.07: P04.05~P02.02 (czňstotliwoŜĺ 

znamionowa silnika 1) 

P04.09 Kompensacja poŜlizgu 

PoŜlizg silnika zmienia siň zaleŨnie od momentu obciŃŨenia, 

powodujŃc zmiany prňdkoŜci silnika. CzňstotliwoŜĺ 

wyjŜciowa przemiennika moŨe byĺ dostosowana 

automatycznie poprzez kompensacjň poŜlizgu w zaleŨnoŜci 

od momentu obciŃŨenia. Dziňki temu zmiany prňdkoŜci, 

spowodowane zmianŃ momentu obciŃŨenia, mogŃ zostaĺ 

zredukowane. WartoŜĺ kompensacji poŜlizgu jest zaleŨna od 

znamionowego poŜlizgu silnika, kt·ry moŨe zostaĺ obliczony 

wg wzoru: 

P4.09 = f ï n*P/60 

Gdzie: 

- Ăfò jest czňstotliwoŜciŃ znamionowŃ silnika (P2.02), 

- Ănò jest prňdkoŜciŃ znamionowŃ silnika (P2.03), 

- ĂPò jest liczbŃ par biegun·w. 

Zakres nastawy: 0.0~200.0% 

100.0% 

P04.10 
Pr·g ograniczenia drgaŒ dla 

niskich czňstotliwoŜci 

W sterowaniu SVPWM, mogŃ wystŃpiĺ wahania przebiegu 

prŃdu na silniku, szczeg·lnie przy silnikach wysokiej mocy. 

Ukğad moŨe nie dziağaĺ stabilnie i mogŃ wystŃpiĺ drgania. 

Zjawisko moŨe zostaĺ anulowane poprzez dostosowanie 

tego parametru. 

Zakres nastawy: P04.10:0~100 

Zakres nastawy P04.11:0~100 

Zakres nastawy P04.12:0.00Hz~P00.03 (CzňstotliwoŜĺ 

maksymalna). 

 

10 

P04.11 
Pr·g ograniczenia drgaŒ dla 

wysokich czňstotliwoŜci 
10 

P04.12 Granica ograniczania drgaŒ 30.00Hz 

P04.13 
Wyb·r charakterystyki U/F 

dla silnika 2 

Parametry te umoŨliwiajŃ dob·r charakterystyki sterowania 

U/f do konkretnego typu obciŃŨenia. 

0: Charakterystyka liniowa 

Ma zastosowanie dla obciŃŨenia stağym momentem 

obrotowym. Przemiennik czňstotliwoŜci bňdzie zwiňkszağ 

czňstotliwoŜĺ / napiňcie wyjŜciowe wedğug charakterystyki 

liniowej do maksymalnej wartoŜci czňstotliwoŜci. 

1: Charakterystyka zdefiniowana przez uŨytkownika 

Przebieg charakterystyki U/f definiowany jest przez 

uŨytkownika. Odbywa siň to poprzez ustawienie 3 punkt·w 

poŜrednich charakterystyki (P4.03~P4.08). 

0 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

2: CzňŜciowe obniŨenie momentu (krzywa 1.3) 

3: CzňŜciowe obniŨenie momentu (krzywa 1.7) 

4: CzňŜciowe obniŨenie momentu (krzywa 2.0) 

Krzywe kwadratowe 2-4 majŃ zastosowanie w aplikacjach ze 

zmiennym momentem obciŃŨenia, takich jak dmuchawy, 

wentylatory czy pompy. Dla niskich czňstotliwoŜci 

charakterystyka U/f zmienia siň liniowo. Dla wyŨszych 

czňstotliwoŜci, zaleŨnoŜĺ napiňcia wyjŜciowego od 

czňstotliwoŜci zmienia siň wedğug krzywej kwadratowej. 

Przebieg poszczeg·lnych krzywych przedstawia rysunek. 

 
5: Separowane U/f 

W tym trybie napiňcie moŨe byĺ rozdzielone od 

czňstotliwoŜci. CzňstotliwoŜĺ moŨe byĺ zadawana z 

wykorzystaniem parametru P00.06. Przy regulacji 

napiňciowej krzywa moŨe byĺ modyfikowana przez 

zadawanie napiňcia zgodnie z ustawieniami w P04.27. 

P04.14 
Podbicie momentu 

obrotowego silnika 2 

Podbicie momentu obrotowego polega na zwiňkszaniu 

napiňcia wyjŜciowego dla czňstotliwoŜci wyjŜciowych 

niŨszych niŨ granica podbicia momentu (P4.02). Aktywna 

funkcja podbijania momentu dla sterowania U/f, podnosi 

dostňpny moment obrotowy przy niskich wartoŜciach 

prňdkoŜci obrotowej. WartoŜĺ tego parametru powinna byĺ 

okreŜlona na podstawie rzeczywistego obciŃŨenia, kt·remu 

poddany jest silnik. Im wiňksze obciŃŨenie, tym wiňksza 

wartoŜĺ. 

WartoŜĺ tego parametru nie powinna byĺ zbyt duŨa, 

poniewaŨ ustawienie parametru P4.01 na wartoŜĺ wiňkszŃ 

niŨ 0 powoduje stağe przegrzewanie silnika przy niskich 

czňstotliwoŜciach wyjŜciowych. 

JeŨeli parametr P4.01 ustawiony jest na Ă0ò, przemiennik 

czňstotliwoŜci automatycznie zwiňkszy wyjŜciowy moment 

obrotowy w zaleŨnoŜci od obciŃŨenia. 

 
Zakres nastawy: P04.01:0.0%:(automatyczny) 0.1%~10.0% 

0.0% 

P04.15 
Odciňcie podbicia momentu 

obrotowego silnika 2 
20.0% 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

Zakres nastawy: P04.02:0.0%~50.0% 

P04.16 
CzňstotliwoŜĺ f1 krzywej U/f 

silnika 2 

Gdy P04.00 = 1 uŨytkownik powinien zdefiniowaĺ 

charakterystykň w P04.03 ~ P04.08. 

0 V1 V2 V3 napiňcia znamionowego. 

0 f1 f2 f3 czňstotliwoŜci znamionowej. 

Napiňcie odpowiadajŃce niskim czňstotliwoŜciom nie 

powinno byĺ zbyt wysokie, poniewaŨ moŨe to spowodowaĺ 

przegrzanie silnika lub uszkodzenia przemiennika 

czňstotliwoŜci. 

Zakres nastawy P04.03: 0.00Hz~P04.05 

Zakres nastawy P04.04, P04.06, P04.08: 0.0%~110.0% 

Zakres nastawy P04.05: P04.03~ P04.07 

Zakres nastawy: P04.07: P04.05~P02.02 (czňstotliwoŜĺ 

znamionowa silnika 1) 

0.00Hz 

P04.17 Napiňcie U1 krzywej U/f 0.0% 

P04.18 
CzňstotliwoŜĺ f2 krzywej U/f 

silnika 2 
0.00Hz 

P04.19 Napiňcie U2 krzywej U/f 0.0% 

P04.20 
CzňstotliwoŜĺ f3 krzywej U/f 

silnika 2 
0.00Hz 

P04.21 
Napiňcie U3 krzywej U/f 

silnika 2 
0.0% 

P04.22 Kompensacja poŜlizgu 

PoŜlizg silnika zmienia siň zaleŨnie od momentu obciŃŨenia, 

powodujŃc zmiany prňdkoŜci silnika. CzňstotliwoŜĺ 

wyjŜciowa przemiennika moŨe byĺ dostosowana 

automatycznie poprzez kompensacjň poŜlizgu w zaleŨnoŜci 

od momentu obciŃŨenia. Dziňki temu zmiany prňdkoŜci, 

spowodowane zmianŃ momentu obciŃŨenia, mogŃ zostaĺ 

zredukowane. WartoŜĺ kompensacji poŜlizgu jest zaleŨna od 

znamionowego poŜlizgu silnika, kt·ry moŨe zostaĺ obliczony 

wg wzoru: 

P4.09 = f ï n*P/60 

Gdzie: 

- Ăfò jest czňstotliwoŜciŃ znamionowŃ silnika (P2.02), 

- Ănò jest prňdkoŜciŃ znamionowŃ silnika (P2.03), 

- ĂPò jest liczbŃ par biegun·w. 

Zakres nastawy: 0.0~200.0% 

100.0% 

P04.23 
Pr·g ograniczenia drgaŒ dla 

niskich czňstotliwoŜci 

W sterowaniu SVPWM, mogŃ wystŃpiĺ wahania przebiegu 

prŃdu na silniku, szczeg·lnie przy silnikach wysokiej mocy. 

Ukğad moŨe nie dziağaĺ stabilnie i mogŃ wystŃpiĺ drgania. 

Zjawisko moŨe zostaĺ anulowane poprzez dostosowanie 

tego parametru. 

Zakres nastawy: P04.10:0~100 

Zakres nastawy P04.11:0~100 

10 

P04.24 
Pr·g ograniczenia drgaŒ dla 

wysokich czňstotliwoŜci 
10 

P04.25 Granica ograniczania drgaŒ 30.00Hz 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

Zakres nastawy P04.12:0.00Hz~P00.03 (CzňstotliwoŜĺ 

maksymalna). 

P04.26 
Automatyczne oszczňdzanie 

energii 

0: Funkcja nieaktywna 

1: Funkcja aktywna 

Funkcja automatycznego oszczňdzania energii dedykowana 

jest do zastosowaŒ w pompach i wentylatorach ze 

zredukowanŃ charakterystykŃ momentu. Przemiennik 

czňstotliwoŜci dostosowuje napiňcie wyjŜciowe do 

aktualnych potrzeb systemu, dziňki czemu moŨliwe jest 

ograniczenie zuŨycia energii przez system. 

0 

P04.27 
ťr·dğo 

zadawania napiňcia 

Wyb·r Ŧr·dğa zadawania napiňcia przy korzystaniu z 

separowanej charakterystyki U/f ï P04.00=5 

0: Klawiatura ï ustawiania napiňcia zgodnie z P04.28 

1: WejŜcie analogowe Al1 

2: WejŜcie analogowe Al2 

3: WejŜcie analogowe Al3 

4: WejŜcie czňstotliwoŜciowe HDIA 

5: Praca wielobiegowa 

6: Regulator PID 

7: Komunikacja MODBUS 

8: Komunikacja PROFIBUS/CANopen 

9: Komunikacja Ethernet 

10: WejŜcie czňstotliwoŜciowe HDIB 

11: Komunikacja EtherCat/Profinet/EtherNET/IP 

12: Karta PLC 

13: Zarezerwowane 

0 

P04.28 
Ustawianie napiňcia z 

klawiatury 

Parametr pozwala na cyfrowe ustalenie wartoŜci po 

wybraniu klawiatury jako Ŧr·dğa zadawania napiňcia 

P04.27=0 

Zakres nastawy: 0.0%~100.0% 

100.0% 

P04.29 Czas narastania napiňcia Czas narastania napiňcia jest przedziağem czasowym, w 

kt·rym napiňcie roŜnie od zadanej wartoŜci minimalnej do 

maksymalnej. 

Czas opadania napiňcia jest przedziağem czasowym, w 

kt·rym napiňcie maleje od wartoŜci maksymalnej do 

minimalnej. 

Zakres nastawy: 0.0~3600.0 s 

5.0s 

P04.30 Czas opadania napiňcia 5.0s 

P04.31 
Maksymalne napiňcie 

wyjŜciowe 

Ustawianie wartoŜci maksymalnej i minimalnej napiňcia na 

wyjŜciu. 

Zakres nastawy: P04.31: P04.32~100.0% (napiňcie 

znamionowe silnika) 

Zakres nastawy: P04.32: 0.0%~P04.31 (napiňcie 

znamionowe silnika) 

100.0% 

P04.32 
Minimalne napiňcie 

wyjŜciowe 
0.0% 

P04.33 
Wsp·ğczynnik korekcji 

napiňcia przy stağej mocy 

SğuŨy do regulacji napiňcia wyjŜciowego przemiennika w 

trybie SVPWM, przy osğabieniu pola magnetycznego. 
1.00 
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Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

Uwaga: 

Funkcja nieaktywna w trybie sterowania momentem. 

 

Zakres nastawy: P04.33:1.00~1.30 

P04.34 

PrŃd wejŜciowy 1 w 

sterowaniu U/F silnika 

synchronicznego 

Gdy wğŃczony jest tryb sterowania U/F silnika 

synchronicznego, parametr ten sğuŨy do ustawienia prŃdu 

biernego silnika, gdy czňstotliwoŜĺ wyjŜciowa jest niŨsza niŨ 

czňstotliwoŜĺ ustawiona w P04.36. 

Zakres ustawieŒ: -100,0%-+100,0% (prŃdu znamionowego 

silnika) 

20.0% 

P04.35 

PrŃd wejŜciowy 2 w 

sterowaniu U/F silnika 

synchronicznego 

Gdy wğŃczony jest tryb sterowania U/F silnika 

synchronicznego, parametr ten sğuŨy do ustawienia prŃdu 

reaktywnego silnika, gdy czňstotliwoŜĺ wyjŜciowa jest 

wyŨsza niŨ czňstotliwoŜĺ ustawiona w P04.36. 

Zakres ustawieŒ: -100,0%-+100,0% (prŃdu znamionowego 

silnika) 

10.0% 

P04.36 

Pr·g czňstotliwoŜci dla 

przeğŃczania prŃdu 

wejŜciowego w sterowaniu 

VF silnika synchronicznego 

W przypadku aktywnego trybu sterowania VF silnika 

synchronicznego, parametr ten sğuŨy do ustawiania progu 

czňstotliwoŜci dla przeğŃczania pomiňdzy prŃdem 

wejŜciowym 1 i prŃdem wejŜciowym 2. 

Zakres nastawy: 0,00 Hz-P00,03 (maks. czňstotliwoŜĺ 

wyjŜciowa) 

50.00Hz 

P04.37 

Wsp·ğczynnik 

proporcjonalnoŜci prŃdu 

biernego w zamkniňtej pňtli 

w sterowaniu U/F silnika 

synchronicznego 

Gdy wğŃczony jest tryb sterowania VF silnika 

synchronicznego, parametr ten sğuŨy do ustawiania 

wsp·ğczynnika proporcjonalnoŜci zamkniňtej pňtli sterowania 

prŃdem wyjŜciowym. 

Zakres nastawy: 0ï3000 

50 

P04.38 

Czas cağkowania zamkniňtej 

pňtli prŃdu biernego w 

sterowaniu U/F silnika 

synchronicznego 

Gdy wğŃczony jest tryb sterowania VF silnika 

synchronicznego, parametr ten sğuŨy do ustawiania 

wsp·ğczynnika cağkowania zamkniňtej pňtli sterowania 

prŃdem wyjŜciowym. 

Zakres nastawy: 0ï3000 

30 

P04.39 

Ograniczenie wyjŜciowej 

pňtli zamkniňtej prŃdu 

biernego w sterowaniu U/F 

silnika synchronicznego 

Gdy wğŃczony jest tryb regulacji SM U/F, kod funkcji sğuŨy do 

ustawienia limitu wyjŜciowego zamkniňtej pňtli regulacji 

prŃdu reaktywnego. Wiňksza wartoŜĺ oznacza wyŨsze 

reaktywne napiňcie kompensacji w pňtli zamkniňtej i wyŨszŃ 

8000 



Astraada DRV-28A Podstawowa ƛƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ 

87 
 

Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

moc wyjŜciowŃ silnika. Zasadniczo nie ma potrzeby 

modyfikowania kodu funkcji. 

Zakres nastawy: 0-16000 

P04.40 

Zezwolenie/dezaktywacja 

trybu IF dla silnika 

asynchronicznego 1 

0: WyğŃczone 

1: WğŃczony 
0 

P04.41 

Nastawa prŃdu w trybie IF 

dla silnika 

asynchronicznego 1 

W przypadku sterowania IF dla silnika asynchronicznego 1, 

parametr ten sğuŨy do ustawiania prŃdu wyjŜciowego. 

WartoŜĺ jest wyraŨona w procentach w stosunku do prŃdu 

znamionowego silnika. 

Zakres ustawieŒ: 0.0ï200.0% 

120.0% 

P04.42 

Wsp·ğczynnik 

proporcjonalnoŜci w trybie 

IF dla silnika 

asynchronicznego 1 

W przypadku zastosowania sterowania IF dla silnika 

asynchronicznego 1, parametr ten sğuŨy do ustawiania 

wsp·ğczynnika proporcjonalnoŜci zamkniňtej pňtli sterowania 

prŃdem wyjŜciowym. 

Zakres ustawieŒ: 0ï5000 

650 

P04.43 

Wsp·ğczynnik cağkowania w 

trybie IF dla silnika 

asynchronicznego 1 

W przypadku sterowania IF dla silnika asynchronicznego 1, 

parametr funkcji sğuŨy do ustawiania wsp·ğczynnika 

cağkowania zamkniňtej pňtli sterowania prŃdem wyjŜciowym. 

Zakres ustawieŒ: 0-5000 

350 

P04.44 

Pr·g czňstotliwoŜci dla 

wyğŃczenia trybu IF dla 

silnika asynchronicznego 1 

0.00ïP04.50 10.00Hz 

P04.45 

Zezwolenie/dezaktywacja 

trybu IF dla silnika 

asynchronicznego 2 

0: WyğŃczone 

1: WğŃczony 
0 

P04.46 

Nastawa prŃdu w trybie IF 

dla silnika 

asynchronicznego 2 

W przypadku zastosowania sterowania IF dla silnika 

asynchronicznego 2, parametr ten sğuŨy do ustawiania prŃdu 

wyjŜciowego. WartoŜĺ jest wyraŨona w procentach w 

stosunku do prŃdu znamionowego silnika. 

Zakres ustawieŒ: 0.0ï200.0% 

120.0% 

P04.47 

Wsp·ğczynnik 

proporcjonalnoŜci w trybie 

IF dla silnika 

asynchronicznego 2 

W przypadku zastosowania sterowania IF dla silnika 

asynchronicznego 2, parametr ten sğuŨy do ustawiania 

wsp·ğczynnika proporcjonalnoŜci regulacji prŃdu 

wyjŜciowego w zamkniňtej pňtli. 

Zakres ustawieŒ: 0ï5000 

650 

P04.48 

Wsp·ğczynnik cağkowania w 

trybie IF dla silnika 

asynchronicznego 2 

W przypadku zastosowania sterowania IF dla silnika 

asynchronicznego 2, parametr ten sğuŨy do ustawiania 

wsp·ğczynnika integralnego zamkniňtej pňtli sterowania 

prŃdem wyjŜciowym. 

Zakres ustawieŒ: 0ï5000 

350 

P04.49 

Pr·g czňstotliwoŜci dla 

wyğŃczenia trybu IF dla 

silnika asynchronicznego 2 

0.00ïP04.51 10.00Hz 
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5.5.5. Sterowanie momentem obrotowym  

tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ƻōǎƱǳƎǳƧŜ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ƳƻƳŜƴǘŜƳ ƻōǊƻǘƻǿȅƳ ƻǊŀȊ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊΦ 

{ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊ Ƴŀ ƴŀ ŎŜƭǳ ǎǘŀōƛƭƛȊŀŎƧť ǇǊťŘƪƻǏŎƛΣ ŀōȅ ȊŀŎƘƻǿŀŏ ȊƎƻŘƴƻǏŏ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜƧ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ Ȋ 

ǊȊŜŎȊȅǿƛǎǘŊ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊ silnika, tymczasem maksymalne ƻōŎƛŊȍŜƴƛe jest ograniczana przez limit momentu. 

Natomiast sterowanie ƳƻƳŜƴǘŜƳ ƻōǊƻǘƻǿȅƳ Ƴŀ ƴŀ ŎŜƭǳ ǎǘŀōƛƭƛȊŀŎƧť ƳƻƳŜƴǘǳΣ ŀōȅ ȊŀŎƘƻǿŀŏ ȊƎƻŘƴƻǏŏ 

ǳǎǘŀǿƛƻƴŜƎƻ ƳƻƳŜƴǘǳ Ȋ ǊȊŜŎȊȅǿƛǎǘȅƳ ƳƻƳŜƴǘŜƳ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅƳΣ ǘȅƳŎȊŀǎŜƳ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ ƧŜǎǘ 

ƻƎǊŀƴƛŎȊŀƴŀ ǇǊȊŜȊ ƎƽǊƴŜ i dolne limity ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Kod Nazwa Opis funkcji 
WartoŝĻ 

domyŝlna 

P04.50 

Punkt czňstotliwoŜci 

koŒcowej dla wyğŃczenia 

trybu IF dla silnika 

asynchronicznego 1 

P04.44ïP00.03 25.00Hz 

P04.51 

Punkt czňstotliwoŜci 

koŒcowej dla wyğŃczenia 

trybu IF dla silnika 

asynchronicznego 2 

P04.49 ï P00.03 25.00Hz 
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