A

AST RAADA

"FKLJ MC; B9

. JR=EA=FFACA : RUK|
Astraada DRA28A

E BrmdaCASTORK L J 99<9 B=K




231 St1AS8 LNy s+ R2 yAayrasSzali Se AyaidNHz OcAa af
621 NBT fLtySe g RIf Se Tel
237 SE1AS LINF 6L T1HAGNI S02ySd Y2LIA26FYAS yAy)
bez pisemnej zgodyrmy ASTOR jest zakazane.
'{¢hw TFa0GNJ 835 &20AS LINI 662 R2 R212yeésl

CANXYI
TFHgFNLI2T OA yAyaSeal §32 R21dzySyidz 6ST dzLN

Wydanie05.2025



M® | N2R1A o SI...LJA’.S.C).T... VB LBk 11
MOM®D 2 30t LLLR2.NBLRLALDOZ e 11
MOH® . ST LIASQAL.SZ AN .20 e 11
1.3. SYMDOIE OSIIZEGAWCZE. .....cuveeeiieeiiiie ittt et sb ettt e et e s ae et e e nbne e saneeannee s 11
MON & | NERLALZALNEAY.2T.0A i 12

1.4.1. DOSEAWA T INSTAIACIA. .....c i eveeee ittt ettt e e st e e e e e stb e e e e anbeeeeaanes 12

Mdndud t ASNBAT S dzNHzOK 2 Y.ASy.AS. A..S8).4.LK. 240213

MOendod Y2YEASNBIF O2t A8 YALYL. .  LRRI.SALROS. 4. 14
L4 4 ULYIIZACIA ... ettt ettt h ettt 14
Ho w2l LR2OT t OAS LINL.Q&. .1 . dzaNI. DRIL.SY.ASY e 15
HOM® 2 301 LILR2.NBIRLALDOZ e 15
HOH® /T eyy2T OA LINI.SR..NERI.LROILL.OASY..LINLOA.............. 15
HPod 2SNEFALF O2l...dzl.0kLRAz..VLELE.R2.6.8 32 e, 15
HON @ | NERZAAEL2...LINE.OB e 15
2.5, INSLAIACIA. ...ttt et 16
2.6. PIi€rwSZe UrUCNOMIENIE.......ccviiiiiieiieciee ettt nn e s e e e e 16
HOPT® 5FyS R2:G2801T NOS..y2NN...0.8 1. LIASOL.S.280.6. ... 17
3. Parametry tEChNICZNEA. ..o 18
0PM® 2 E0t LI.R2..NBIRLALDAZ o 18
3.2, INFOrMACIE POUSTAWOWE. .......utieiutieeiieeeitee ettt ettt ettt e ettt e sab e e sttt e e bt e e bt e e smeeeeanbeesnbeesnbeeaneee 18
3.3. Specyfikacja tEChNICZNA. .........ceiiiiieiiie e 20
3.4, TabliCZKa ZNAMIONOWA. ........eevieiiiiiei ettt r et enreenee e reeee e 22
3.5. Oznaczenia W NUMErze KatalOgOWYIM.........cccuiiiiriiiiee ettt 22
3.6. SPECYFIKACIA MOUEIL. ... .eiiiiieii ettt 23
ODPT @ 9f SYSYUB.ALDELRZMAS s 25
Mo % SOSY AL Y20 E0.2.8.5 e 26
NOM® 2 301 LILR2..NBILRLALDAZ i 26
NOHD a2y il 0. Y. S 0KE Y AO L Y B e 26
NOHOMP | NP R2GAZALZ.LINILORB. e 26

dzNJ



MOHPHD aS U2 RAE...Y.2Y (L .DudZoiiiiiceeeee et 27
NOHDPO D { LIZAS.D..Y 2 Y 0k DilZuiiiiicieeeeeeeeeee e 28
nonodnd t NI SAGNI Sz yvz2yil az24al..LR2aSRey.01.832..Lmm3 SYA
noHodpd t NJ SadNI $z yvY2yila2al.. 6A80.dz. LINJ.SYASY.PH |56
noHdcd tA2y26S NBT YASAL.QL.SY.AS. LINI.SY.ASY.Y.A.1.5.80
4.2.7. Instalacja W POCHYIENIU. ........cicuiiiiiiiiii it 31
4.3. INStalacja ElEKINYCZIMA ........eiiiiiiiiie et e 32
nodoodmMd t 2RUNOT SY.AS..2062R5.6. Y208 e 32
noodPHD® ¢SN¥YAYFf I[.NHz.2.428..2.062Rdz.Y.2.08 e, 33
ndodod t 2RUNOT Sy A S LASNNAY.LLLE..20.62Rdz. . Y.2.08. ... 36
nond® { OKSYlFG& LRONOISZ..24842Rdz.A0SNRSLY. AL ........... 37
nonomd { OKSYIl (& LRONQILSZ.248.62Rdz. .4&0.SNR AL Y.AL.37
NondHd Y2Y FAIANLOL....8.521.0K6.821. 0 i, 39
4.5, ZabezpieCzenie ODWOLLL.........cociiiiii ittt e bbb 41
nopodmd % 6ST LIASOI SyAS LINI SYASyyAllb..A..LINi.S&a2aRdz 1
nopodHd % 68T LASOT SyAS arf.yAl.l..A.LNI.S42R5.6..32 11
4.5.3. Ochrona silnika przed przegrzani€m...........ccocvi i A1
nepodnd ! 1O0FR 206827 OA248. LINIL.SY.ASY VAL L. .0.0.8 L340
pd t2RAGI 6261 AY.ALNHZA.O02L...2.0.80.dZ3 A i 43
POM®D 2 A0t LI.R2Z..NBLRLALDOZ o 43
5.2. Panel Sterowania LCD...........cooiiiiiiiiie et e e e e s et r e e e e e e e e e e e e e e eaanarraaes 43
pdPod® 2871 6ASHLLONL..QBFNRGERE .o AT
pdPodmd 28T gASHE I yAS. LIL.NLY.SGIHNE. .. .6.. . 0.NBO.AS.. 4021
pPodHd 28T gASGEl YyAS LINLY.SONE.4...4... . 0.NB.O.AS. . . LINKMD&
pPodo® 2871 GASHLL .Y AS DOL RIS oo eeeeeeeeeeeeenenn A8
poen® {GiSNRGIYyAS 1.h..L2Y200. 00LaALALdNE. . ..........A9
5.4.1. Wchodzenie/WyChOIZENIE Z MEMUL.........uei ittt 49

5.4, 2. BEAYCIA lISLY. ..ttt ettt an e e e b et e e e aaa b e e e e nnneeeeean 55

pePndod 52RFEglIYAS LI NFYFYSGINF g R2 fAaide LINLY.SGE NS g
pendnd 52RFGFYAS LI NFYYSGiENBgG R2 fA&GE..LENLYSTNS &
pendpd LYGiSNFSe2a SReO2A..4.2.0.2NHz. Lk .NL.Y.S.0.NE.4..57

N



pdnodcd LydiSNFSea SREO2A..dz0L.aASZ.  LI.NL.Y.S0.Nb. 68

5.4.7. Interfejs MoNitOrOWaNIa STANU..........cceiiiiieeeiiieeee e e cieee e e siee e e s e e e e st eeessbaeeeeeseaeeeseaneeeeas 59
pondy d ! dziz212y FAIdNE.O2L.... LE.NL.Y.S.0.NF. 4.8 AL Y.AL.L. 5
penodpd Y2LMALF TFLIF&26F LI NI YSGNE.G.. A LINI.B.GNL.GBC yAS
5.4.10. KONfIQUIACIA SYSTEIMILL ... uviiiiieiiiie et eeetie sttt ettt esnneeesneeenneeennnee e d 60
5.4.11. Kreator konfiguracji UruChOMIENIA..........coiiuiiiiiiiiee e 61
5.5. POOSIAWOWE OPEIACIE. ... ccuveeiuirieiieeiitieesiteesiteeatee ettt et eseneesbee e sbeeesbeeesnbeesneeesnteeennneesnneesnneesned 63
pepodMd 2 a0 t.LI.R2..NEBLRLALDIZ. oo 63
5.5.2. Standardowa procedura UruChOMIENIOMAL. ..........ceiiiiiiiiiieriii e 64
5.5.3. StErowani€ WEKIOTOWE...........uiiierieeriieirre e sreesre et ee e sreeneenneenneenreenreenns 68
5.5.4. Tryb sterowania skalarnego SVPWM........cccccoiiiiiiiiiiiieiiic ettt 74
5.5.5. Sterowanie momentem OBIOTOWYIM. ........cuiiiiiiiriiiiiie ettt 88
5.5.6. Parametry SINMIKA........ccoiuiiiiiiiiiie ettt ettt et e et e et e bt nnas 3
5.5.7. KONMrola SLAMTU/STOPU. ...c..viiitiiiiiceit ettt et snn e e st e e 100
pePpodyd Al gASYAS. OLLAL2ZOLAL2T.0A i, 111

popdpd 2827 OAF Fyl 23268 . A..0L1L40200A62]1.042048

popdMnd 2@2L.0AS LY. LL.23288 e 121
popdMmMd 2 S2T1.0AS . 0BFNR.AS. .o 125
pOpdMHD 2 821.0A8 0BT NR.AS ..o 137
5.5.13. Prosty SteroWniK PLC.........oiiiiiiii ettt 143
5.5.14. Praca w trybie WieloDI@GOWYIM...........coiiiiiiiiiiiii e 148
5.5.15. StEroWaNIE PID.......cciiieiieiiieii ettt 150
pPpodmMc® hIsfye alLRaso LIa&GE LIR4ALY.AL..LINI.&..dzALEL 6 A |

pbdpdmMTd 2 2F 1A alLkR&as5.4..R21L0LRY.AS..R230NRAGS.. 1155

popodmy ® t N} OF 1T Oltaidzifrazl.0An. . 2408%1.02A4..156
popdmMpd 26dzR26 1 V.S..8521. 048 Sy 1L2RSEN .o, 159

PpOPpPHAD® t NBOSRAINI  dzNHZOKF YA L YAl &G SNRGLyAL. ISRT &G

POPp PHMP h0.8.0.023 L. G00ERE. G 167

POP PHHD Y2y ENRE .y LINE DS YA L 171
55221¢8L)26S T laid2az26lyAl 12y0NBf A LELNEASYALF R
55222Y2 Yy GNBfl yILNYOSYALY..a08NRGLY.AS.  LINI.R172T OA

5



55223Y2YGNBEl yIFLINYOSYyAlY &GSNRSI yAS. Y2YSWESY
55224Y2YGNBE Il yIFLINYOSYyAlY {(GSNRSI yAS. . 6. .1 LVMFYyACL
c® {101 83502428, 2 LA4.. . Fdyf .02 A e 176
COMP 2 Gt LI.R2..NBIRLALDZ oo 176
coHd [AA&dGF LI NI YSGNE.4..Fdzy 1.02A. . LINT. S Y.ASYY.ALL..176
TO W21 6ANT @G LY. AS. LINB AL .S Y S b, 317

TOM® 2301 LL.R2Z.NBLRLALDAZ s 317

Q¢

TOH® {&3YylFtAT I Q2L..0.0L.R5.6..A...280N.SA.SZ. i 317
TOOD YI &2 G.LY.AS Q0L RE Mot 317
TOND | A& G2NR L BOLRE e 317
Topd tNIeodieye A NRI.GARDILLYAL..LLA&ZLYALDROK..QTT Rs 6
Topomod {1 O S3s08& o600t Rsb..A..XS02RE..AOK. . .NRI.ATIE &5 I
TOpPHD LyyS.  A0l.0.dz8e . 0.0L RE B eeenes e 325
7.6. Analiza tyPOWYCH USEEIEK.......ooiuiiiiiieiiie e 326
TOCOMD { ALYVALYAS RLALDE e 326
7.6.2. SHINIK WIDTUJE ...ttt ettt et san e e sbb e e e bb e e e beeebeeennnen 327
TOcPod t NI STNBOLSYAS WL LALOA L e 328
Thcdnd Yl WAALAS YL LALOAS e, 328
Tocdpd bASGeLReS yEINILSELYAS. AAL.AALYALL...329
7.6.6. Przegrzanie przemienNiKa..........cc.cocuiiiiuiiieiiieiie ettt sttt 330
TP PT O {Af YAl dzil y.RO..LR.ROIL.L.A..LINI.&T.LIASAI.L Y. A331
Thc Py d@ t NDR..LINI.SOANASY A2 BB 332
TOTP® | NER1A TFNFROI.S..424a80.1.481.080K..10.5.1.05.0883
TOTOMD % 105 OSYy Al .yl .. LRYALNL.QK.. A..Ql.dz2.y.A.1.L.0383
TOTOHD %l 105 OSy Alb..6..0.2.Ydzy . AL L. O2A e 334
TOTPod . NIl TFEANIT&@YFyAl A YA32al yAaS..l.5.61.335 Rdz
TOTPN® t NDR dzZLl0& gdz A ..0.L.1.05.Q8 YA L. . ...6280001yA1385 w/
TOTOpd hodzR2.4.L.. AN DRI.SY.A L s 336
8. KONSEIWAC]A | KONTIOLAL. ......eiiuiiiiiie ettt ettt et tee e 337
yOMP 2301 LI.R2..NEILRLALDAZ oo 337

8.2. OKIrESOWA KONSEIWACTEL. ... veeeeieeieeeeiiiee e ettt e ettt e e e sitbe e e e e e sttt e e e e aasb e e e e anbe e e e e sansbe e e e s anbeeeeesnnnnas 337



RS YL =T 010 - Lo USSR 339

S o T (=T ST (o /PSR 340
ydnodmd 5201 R268 4.L.Y.AS. . L2Y.RSY.ALG2NE. .o, 340
yOnoHd 2 8YALF Y ELL2Y.RSYALGZ2ZNE G 342

yopd t NI S2RE..IELAALLEENDOS e 342

LS I o) 1110 1= Lol - PP PPTTRRTPPP 343

hoEMP 2 301 LILR2..NBIRLALDAZ e 343

9.2. Podstawowe informacje 0 protokole MOdDUS. ...........ociiiiiiiii e 343

9.3, ZASIOSOWAINIE. ...ttt ittt ettt ettt e ettt e et e sb et s b e e e et e e e et e e bt e e e 343
9.3 1. RSABE ...ttt h bbb bR bt h bbb bbbt ne e b neane s 343

93.11Y2Ydzy Al 02t a.28RSY..R2..28RS Y. i 344
93.12Y2Ydzy Al 02t a28RSY..R2..4ASL.dZE oo 344
LS R 0 o I U PP PPPRPT PP 345
hdPo ®o® C2 NNL.L.. . LINR.O.2.3.2.0.0Z oo 345
9.3.4. Weryfikacja ramki RTU.........cooouiiiiiiiiiiiiic et 347

9.4. Komendy i Komunikacja RTU.........cuoiiiiiiiii ittt 348
9.4. 1. KOMENAA O3HL....ciiiiiiiieiiit ettt 348
9.4.2. KOMENAA OBHL........oiiiiiiiiiii ettt et e 349

9.4.3. Komenda 08E{funkcje diagnostyczne.

9.4.4. Komenda 108F dzy' 1 02t 1 I LI &.dz..6.A.Sf.dz. . NB2.SA0NF. 4....... 351
bdndpd 5STFAYA246F yAS. LRNBA&Dz.1.2.Y.5.NB]....LI.Y.A.£.QA352

9.451%F & Ré& | RNB&az2gl yAl LIA1.01.8S351y8.0K..1.2R526 7T
9.4.5.2 Adresowanie wybranyCh iNStrUKC]i..........cccouiiiiiiiiiiiiic e 353
hondcd 2 5L 00T eyyal sl grSafby Al k. l.LRLALYIE &I

PEn DT D . ONR..LZYAZD AL OB A e 358
hdondy d t NI 81 0HR26S8..1LEAL2AZ2 ALY AL e 360
9481t NI 81 OFR 2ROT 2.4.dz..0.2Y.8y.RD...00. L 360
9482t NI 81 OFR 2ROT &8.06.dz.. 1.2 Y. 8Y.RD...AC Lo, 361
9483t N @810l Re LERfSOSy.AL..QANINS 2. 1 .L.LIA A dz.. 862

9484t NI 81 0OF R dzNHzOK2 YA Sy .AL..1.2.Y.dz/A).L.Q2A .. a.2 B64dza

hoepd bl 20l tadal § LINJ edlaye..LINRAf.SY.s.4..1..1.2Y.d865 11 O
7



Dodatek A: Karty KOMUNIKACYNE. ......oiuuiieeiiiiiie e e eitiiee e e sttt e e e see e e s ee e e e et ae e snteeeessntneeeeesnaaneesannnenas 366

N B =Y 0 o = g To o Y SRR 366
A2, WYMIArY 1 INSTAIACIAL ... .eeiiieiiii it 372
A.3. Okablowanie Przemi€nniKal............cociiiiiiiiieii e 374
lond YIFNIGe NRT.&ALSNIL.SZ. . 46S821.0K4221.0 e, 375
l dnom® YI NI NBI &1 SNJ Sz.6820l.0ka820.48..0L00yLb37hnam
L dndud YENLF NRT &l SNI Sz..882l.0kée2l.4..46LL1ny.Lb376nnH
' dp®d t NBANFY26FEyr 1FNOELNRLALSNLSZ. 0L LHy.LLITH N AH
A.B. Karty KOMUNIKACYJNME......ccoiiiiiiiiiiiiie ettt ettt e e ettt e e e sabbae e e e e enbeeeeessneeaeaannes 381
A.6.1. Karta bluetooth AS81BTHO001 i WiFi AS28WIEQQOOL........ccoiuiiaiiiaeiiieaieeeiee e eree e 381
A.6.2. Karta komunikacyjna ProfibD$ (AS28PBS0002)..........cccvieiiiirireeniieiiie it 382
A.6.3. Karta komunikacyjna Ethernet (AS28ETHOO0L).........cccveiiiiiiiiiiiiiiesiie et 384
A.6.4. Karta komunikacyjna CAN (AS28CANODD3).......cccueriieeiireeeitieesieeesiteeabeeeieeesireesbeeseneesneeas 385
A.6.5. Karta komunikacyjna Profinet (AS28PNS0002)..........ccouiiiiiiemiiieiiieeiit et 386
A.6.6. Karty komunikacyjne EtherNet/IP (AS28EIP0001) oraz Modbus TCP (AS28TCRQQQ1)....... 388
A7, KArTY ENKOOEIOWE. .......eieieieeitie ettt ettt ettt et be ekt e e e bb e e eab e e sateeaab e e e abae e eabeeeabbeeenbeesnbeeanneeean 390
A.7.1. Karta enkoderowa Sin/Cos (AS28ENCO00B)..........cciuiiiririeiiiieieiesiee e 390
A.7.2. Karta enkoderowa UVW przyrostowe (AS28ENCO00L)........cccuveiiiermmrieriieiiieeiree e sneee e 393
A.7.3. Karta enkoderowa UVW przyrostowe (AS28ENCO002).........cueerieeeriurierieeiieeanireesireesneeeanen 395
A.7.4. Karta enkodera wielofunkcyjnego inkrementalnego 5/12V (AS28ENC0003).........ccceevveenee. 396
A.7.5. Karta enkodera inkrementalnego 24V (AS28ENCO004)..........ccrouiiiireeiiiieniieniie e 399
Dodatek B: DAne tECHNICZNE. ..........coiiiiiiicee ittt 402
. OMD 2 LINE S RT Sy AS. . R2.NBILRLALDAZ oo 402
. OHD 2 LJ0&g dzé | NHzy.l.2.4.LZ. 0. .86y L ANIL.Y.8 0K e, 402
B.2.1. Dopasowanie przemiennika do SIlIKA............ccoiuiiiiiriiiie e 402
B.2.2. SPAUEK MOCY...... ettt ettt ettt ene e 402
B.2.2. 1. TEMPEIATULA. ....coieiriieiiiriit ettt ettt e et e e e st e e e s sr e e e e s easnn e e e sannneeeeennneee e 402
COHOHDOHD 2 BA21. 200 ) BLIRY e 403
. ®HDdH Do WBYAL YL Of t.Al206.A621.0A..1.£.dz01.2 4.1y .A.L...403
.0 t I NF YSONE.LAASOA. L LAALL2NOS2 403
.0 ® NI BN AALY AL b 404



L OP D T2 RY 218 L Y 2N LY A e 404

B.5.1. CerYfIKAL CE.....c.eieiiiiiitieteeteei ettt r e sttt e e e nrenr e 404
. OdpdHd BI2RYy 2T 6 1 SdzNR.LIS.24.1.0..RANSBL.G.2.4.1..9.a...405
B.6. REGUIACIE EMC.... .ottt ettt ettt e e e b e sab e e s st e e be e e nae e e ene e 405
.dcdmMd %I2RY 21 -8, kdtegofi@Q2N.1.... 0.0 .C. MY L1 e 405
. dcdH D WBI2RY 21 -8, kdtego/i@ABN..0.... 9. 0.C.MY. 1 v, 406
DOALEK C: WYMIALY. ...ttt ettt sttt b e b et e e bt e s bt e sabeeebreennneesaneeeannesd 407
I OMd 2 301 LILR2..NBIRLALDAZ oo 407
C.2. PANEl STEIOWANIA. .....eeveiiiiii ittt bbb e b 407
C.2.1. Wymiary Pan€lu SLEIOWAIMIA..........ceiueeeiuieeitieeaaieieeteesiee et e et e ete e e be e bt e sbee e beeesneeesaneesaees 407

| PHdH D t &Gl R2 Y2y dl ddz.LE. y.Sf.dz. 2. RREL.2y.8.3.2..6471J022

C.3. BUAOWA PIZEMIENNIKAL. ... ..ciiiiiiiiiitit ettt nbee e 408
I dn® 28 YAF NE .LLINI.SYASY Y ALS. L. 408
I dndMO a2 ylh.0. T OA Sy Y B 408
/| dndH® a2y dha.  J.20)ASNI.288 e 411
I dn P00 d a2y Glh.D. LI2. ROZ.I2 A.Boiccieeceeececeeeee e 413
Dodatek D: Elementy OPCIONAINE.........ccuiiiiiiiiic ittt & 414
S5OM® 2 A0t LI.R2.NBIRLALDGAZ oo 414
5oud t 2RONOT SyA S Si.8YSy.is.6..2L1022Y.LELY.2.0K. ... 414
5D0® ¥UNB ROZ.LEEAALL YA L e 415
5N ® 5205 NI L.k 8.E A 1B
S5ondmd Y068 I AALE2NDOS e, 416
50ondHd t NJ $62R&..ALSNHZZNOS s 417
50n®0® ¢ oSt R20.2NHz. . LINI.S G2 R5 B 417
S5ondnd® t NEgF RLLSYAS LINI.S A2 RE e 419
D.4.5. Kontrola izolacji SIINIKAL............ccccviiiiiiieieiiic e 419
50p® ! NI DRI SyAalt .2R0NOL.L2NOS. I LAALLYAS ........419
5dpomMd ¢l 68t R20.2NHz. .1.L.6.ST.LIASOLSZ. e, 420
5dcd 50F6A1A &ASOAZES A LAALYALZ26S i 421
D.7. FlltTYeee oo e ettt en st en s tenennanannanenensns 22
50T OMD hT yEOLSY AL F AL LNE G 424

9



5T OH D 5.2.0.5.NLEAL LN o 424
5oy d ! {OFRe KIVY2abky Al REYLYAOLY.SI 2 e 426
50y dM® 52065 NJ SE.SY.SY.0.5.6..020.0.LRAZ oo 426
5oy dHd 5205 NI LINJ $¢2Rs.4..NBI.2&.AG2N...KL.Y.dz2.N.05.3.2428
5oy dod a2yidld Y2RdzZOdz.A..NBI.24a0.2NL. . KL.Y.d2Nn0S532428
Dodatek E: FUNKCJA STO.....oiciiiiiiiiiii ittt e e esanee s 430
E.1. LOGIKA FUNKC]i STIO. .. .eieiiiiiitit ettt ettt ettt sttt e et sne e et e e e be e e beeebeeennnen 430
9dH® hLIAAE 2L LY ASYAL.  Lby. b0z, fob s 431
9dod® [Aadl {1 2ydNRLyL..Y.2).0L.0.dz. . Fdzy.l.02A.. .{.C.h.....431
52RIFGS]T CY 97FS816G.26y201.06.. Sy SNBSHEQL Y. ki, 432
Dodatek G: Dodatkowe INfOMMACIE.........ccuiiiiiiiii e 434
DomMd LYyF2N¥IFO2S 2 LINRRAZ.4L.OK.. .A..dz3.0.dz3.A...A.SNBA4BL 6 S
Dond t NI Saeovlyias 12vySy.il.N.a. . .y 08YLd4. L2 RNI.OBY AL s
Dbod 521dzySyide dzR2AGL.LY.A2Y.S.. 6. AY.0.SNYSQAS..... 434
N[0 7= 11 PSP O PR OSPOPPPPPPPPPPY 435

10



Astraada DRZ8A | NE®RETIWLIA SOT §2

1.;i O1 AEE AAUDPEAAUAJdOOxA

1.1.7006 D Al OI UAUEA¢O

t NI SR NBIT LROITtOASY LINIOe 1T LRE2PUABRyy&1ASYROVrad
R21dzYSydSYyed® 2 AyadNdzl 0O2A 20a0dza3A T 6FNI2 AYTF2NYI
2NIT T1t850S2 yASIotRyeOK LRROT A AyadltlO02Az dzNHzO
AstraadaDRV28A.

CANXYI !{¢hw {L T 2203 0T OAOASE YINJA ! &GNF I RI

YAyAS2al $2 AyaidNdzl 0ciad %AIYy2NRslyAS (S22 AyaidNdz O2

dzNJ DRT Sy Al o

1.2." AUPEAAUAJdOOX I

%L ANROSYASH| 1 dz2S LRGSyO2ltyS TFaNedSyAS Rfl 1T RN
S1aLx 2 dFO02Aa dz2NI DRI Sy Al

haiGNI SOSYRSIYNI SaF LINT SR TFINBOSYASY Ril T RNBsAI f
geyArllandoey 1 yASRzalzazeélyral aat Rz T ¢
Uwaga: t NPOSRdzNE L2 R2t GS 6 OStdz TFLISsyASYAl LN
(LSOt ATHAWGEFd A S1aLX 21 G 02l dzNI DRI SyAl Y23n oé
2RLI26ASRYAS dzLINI 6yASYAl ¢ TFH1NBaAaASY 2640
St S1TGNRSYSNBSG2Ol yeOK 2NIT LINJ Sail(12t2yS$S

1.3. Symbole ostrzegawcze

{eyo2tS 280N S31¢01 S g (S22 AyadNvz O2Aa T2adl ve doe
TRNBGAI fdzo 0&@OAL 2NIT dzaT 1 2RT SyAl ALINJ tddzz + 41
Symbol Nazwa Instrukcja
é Zagro(zagroUenie dla zdrowia i UOyci
instrukcji.
ﬁ Ostrze ZagroUenie dla zdrowia ludzki ¢
w przypadku niezastosowania si
[‘\ Ni e doUszkodzenia PCBA wynikaj Nce z
Grozi
& poparzeniem El ementy urzNdzenia, mogNce sp
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NER$WLIA SO

A\

Po wygNczen
wysokie nap
zal eUnoSci
aby uni knNi

Pora0l
pr Nde

iu zasi
ifnci e,

od symbol i
poraUeni a

l ani a
n arireitJlyb 16/26avin

w ko

ostrzegs
pr Ndem.

Instrukcja

P d
obsgu rze

obsguagi

rozpoczniciem pracy z uUrz

Uwaga

I nformacje
wyni kaj Nce

Uwaga

dotyczNce
zZz niezacho

prawi dgo
wania Srg

14.; O AEE

I O0OT I T1

GAE

A

1
1

Jedyni e
Przedwy k onywani em
odczekal, co
poSredni m.

wykwalifikowani
czynnoSci i
naj mni ej

czas

specjaliSci

nstalacy]j
okreSlony

Model przemiennika

Minimalny czas oczekiwania

AS28DRV41C3%S28DRV4110A

5 minut

AS28DRV4132628DRV4315A

15 minut

AS28DRV4355A

25 minut

A

Samodzi el b a

poraUenie

na pr -

naprawy

oraz
pr Nde nu sezlkeokdtzreynci zan ycnl acjraa z i

niepr

A

Podczas

pracy wzrasta

temperatur a ra

i

Elektryczne Sci
uni kninfnci a
odpowiednie pomiary.

czn
wy g a

dowani a

i komponenty
przed

prz
wy kony

1.4.1. Dostawa i instalacja

A

1

Przemienni k
gatwopal nych.
PodgNczenie

powi ni

przemiennika

en byl

opthjamug Neych dremgst ow,
zgodni e
w przypadku

sin

ienni ka wi

energipowi nno odbywal

Nie uUOywal

Nie dotykal przem
poraUeniem elektrycznym.

zamont owan

Zze Ss¢cC

| got ny grozi
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Astraada DRZ8A | NE®RETIWLIA SOT §2

Uwaga:

f az2yidld LINISLINBsFRIIFS T+ LRY20ND 2RLESASRYAOK Y
S1aLx 2+aGl O02A LINI SYASYyAll® 5t 1T FLSeyASYAl 601 &
ochronnej.

T 'YAllS sadNIinaseg 2NIT 6AONI O2A LRROTI & GNIFyaLRN

T bAS LINJISy2aro LINI SYASYYATF TF LRINRBGtd az2d$S dzLJ

dzNJ DRT I YA @

'YAST OAS LINJ S
DRe ¢e&az212i6
1F®dRS mannyYsz 3IRE az|
bAS R2LJzZ OAS6 R2 LINJ SRz2adl
Y23anO0&eOK LINI Sg2RT A8 LINDR
t NDR dzLJoeé gdz LINI Slig2NyA0e Y208 o0@eo6 gAatrlale
1isNB3I2 2L N 2Said yroale yAd mn Ko t N

% OA&ETA wX {Z ¢ OGSNXYAyLELF TLaatlanosS3az an gSeai

%]

Odz yASR2alt Llyay Rt
FO2A LINI STNIOTF wmnnn
GFtl O2A LINJ S1NI Oi |
AAt R2 6SsynDGNI LI

T FaAtlyAl AAfyAllF® blfSde LRRONOT IS LN
bASHOFT OA6S LR2RLIAL OAS yXNSBd HzNA IDRG BHAS 105 dza 1 |

[SH
u»
N

=
»
n
o
m
b
o;
X
(@)
(e
b
(@]
o;
(@]
b~
m
m
To
m
T
m
b
m:
(@)
U]
>
O
>
>
m
>
(@]
O;
c
Q:
>
c
T
m

f Przemienni k nie awangjheghbmnbwarliyava sy | miok a

OdgNczyl wszelkie ¥Fr -dga zasilania od
odgNczeniu przed przystNpieniem do pra
Podczas pracy, wewnNtrz przemiennika wy
zmiany ustawienia wpr ovhb dprogrdmowagid ASORAADA [
Studio
Przemiennik czfiastotliwoSci moUe rozpoc
dotykal przemiennika i silnika.

Przemiennik nie moUe byl uUywany jako

wyposalUony w mechaniczny ukgad hamowan
Podczas napndzania silnika synchronicZ
el ement -w, przed instalacjN i konserwa
1. OdgNczyl wszystkie ¥Fr-dfa zasiid ani a,
2. Upewnil sinhn, Ue silnik zostad zatrzy
3. Po zatrzymaniu silnika naleUy odczek
sifn, Ue napidicjiestpomi Bslzg MRi+0 36W.
4. Podczas pracy nal syddghroniczmeiwen i U r uscihio, mi O
wpgywem ,mp aiaMteg nZaal eca sifn zaj ngtaving
hamulca mechanicznego | ub odgNczenie

Uwaga:

1

PYALFES INBG120NBlF0eOKs Oe1ftA0l yeOK s&ondi $z «
4L 62R261 06 dzal 1 2RT1 SyAS dzNI DRI SyAl o
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T tNJ SR dzNHzOK2YASYASY LINI SYASYyYyA(l &10FR2¢lyS3az
OFR26F YAl 12yRSyal (:REES REHBIVI FRIS )| RYKRSFHAII 2 NF &

T t NI SR dzNHZOK2YASYASY yIltSde o0ST 461 I3fttRYAS TdbaRry (2
2302ye ANBIT A LE2NIdSYASY StS|1GNBOTyeY

143.+1 1 OAOxAAEA E xUi EAT A PT AUAODT ¢ & x

Tyl ko wykwalifikowani i przeszkol eni S

podzespog-w przemiennika.

OdgNczyl wszelkie Fr-dga zasilania od p
A odgNczeniu przed przystNpieniem do pra

Prace konserwacyjne przeprowadzal w sp

przemiennika czistotliwoSci z wykorzyst

sifi materiagdg-w przewodzNcwold-&d.wnnitrz

Uwaga:

1 | NHzmeé ylftSoe R2INXYOFs T 2RLRBSASRYAY Y2YSydasSys 1

1 t2ROT L& 12YyaSNBIlI O2A A ge&YAlyeé LRI S&ALROss3 LINI
YEGSNALI Os g OFlig2LldfyeOKo

1 bAS ylLfSde LINEOKNESEREBOADRRI O2A LINJ & dzde OAdz YS
211 A 11 O &przenrddaniiel b NENIHZ2 N2 TOK2 RT SY A SY dzNd DRT Sy Al H

1 blf3aasSsiyad 2O0KNRBYt LINJI SR 6e80FR26FyAlIYA St S10NR:
12YLRYSyilss LR2ROIIA 12yasSNBl O2a A Ol éeyyz2l Oh &SN

1.4.4. Utylizacja

A Przemiennik jest zbudowany z metali ci
_—

Po zako@® zeniu cyklu Uycia produkt powi
gNcznie z innymi odpadami.

14



Astraada DRVZ8A w2l L2 QING @RS T dz2NI D

2.21 UPT AUGAEA DPOAAU U OOU&aAUA
21.7006BH Al OT UAUEA¢O

¢Sy NRTRITAID 2LA&dz2S LINRBOSRdANE Ayadltl O02ir 2NIT dzN
jego pracy

22.#UUT 11 GAE DPOUAA OT UPT AUBAEAI

Weryfikacja otrzymanego towaru:

1. Sprawdzil czy podczas transportu wurzNdzen
skontaktowal sifi z oddziadem ASTOR.

2. Zweryfikowal czy tabliczka na opakowaniu j
skontaktowal sifi z oddziagem ASTOR.

3. Sprawdzil czy opakowanie |lub urzNdzenie ni
takowe sN, nalelOy skontaktowal sifi z oddzi
4, Zweryfikowal czy tabliczka znamionowa pr zen

skontaktowal sifi z oddziagem ASTOR.
5. Sprawdzil czy pozostaga zawartoSi opakowan
nal ey skontaktowal sih z oddziadem ASTOR.

23.7AOUZEEAAEA OECAAO 1T APOAT xAClI

Y2YGNRBEL StSYSyilisg dzl OFRdz yILX R26S32Y

1. Sprawdzil typ obci NUOenia, zweryfikowal criey
potrzeba zastosowal przemiennika o typ wyU
2. Upewnil sifn, Ue rzeczywisty prNd silnika j¢
3. ZweryfikawabStzyedakécji pr zemioercriNdee njieas t
4. Sprawdki czy Fr - dbfp oawd eidindrei amampd icie do pracy
5. Sprawdzil czy dla wybranycAh 4f.unkkacrjtiy wyomasgzae

24.i Ol Al xEOEI DOAAU

t N SR NBT LROTt OASY LINI Q&Y

1. Sprawdzil, czy temperatura otoczenia przemi
obni Uona zostanie maksymalna moc przempean,i
gdy temperatura przekracza 50AC.
Uwaga:
Dl a przemiennika zamontowanego w szafie st
wewnNtrz szafy.

2. Upewnil sifi, czy temperatur-2a0ACoc2esi az apsiog
urzNdzenia grzewcze.
Uwaga:

15



Astraada DRVZ8A w2l L2 QING @RS T dz2NI D

Dl a przemiennika zamontowanego w szafie st
wewnNtrz szafy.

3. Zweryfikowal, czy urzNdzenie pracuje na wy
uwaghin, Ue na kaUde dodatkowe 100 m, maksym

4, Sprawdzil, czy wilgotnoSi Srodowiska pracy
przekracza | ub wyst fp wjpewieknsemertyoshroone.a nal e Uy

5. Upewnil si#f, Ue miejsce pracy przemiennika
oraz c¢zy nie ma ryzyka przedostania sin d
zastosowal dodatkowe elementy ochronne.

6. Zweryfikowal, czy pracujNce urzNdzenie nie
JeSli jest naralUone, naleUy zastosowal dod

2.5. Instalacja
t NI SR NRT LROTtOASY LN OeY

1. Por-wnal maksymalnN wartoSi obci NUenia prz
(wi AcejD.idn.f oDpnba-crj ik abl i

2. Sprawdzil, czy akcesoria zostadgy poprawnie
poszczeg-lnych element -w skgadowych system
h a mu j( \vd @ )c .e | Instalacia eleknyeroaj i

3. Zweryfikowal czy przemiennik oraz akcesori
materiale ognioodpornym z dala od materiag

4, Upewnil sifn, 0Ue kable sterujNce i zasilajN
EMC.
Sprawdzil, czy elementy zostagy odpowi edni
Zweryfikowal, czy zostaga zapewnhiona przes
i nstr uk(cWiifi coebj M@ mafiod maeghani czny

7. Upewnil sifn, Ue instalacja zostaga zaproje
pacowal tylko w pozycij.i pionowej, lub ukoSn

8 Sprawdzil stan pogNcze® przewod-w z termin
stabilne pogNczenie.

9. Zweryfikowal czy w pobliUOu oraz wewnNtrz u
(Srub, kabli). JeSli sN usunNi je przed ur

2.6. Pierwsze uruchomienie

t NI & LASNpaleéey dNHzOK2YASyAdz yIfSoé& LINI SLINBGFRI A

1. Zgodnie z rzeczywistymi parametrami silnika, wybierz typ silnika, ustaw parametry silnika i wybi
przemiennika.

2. Autokonfiguracja. JeUeli istnieje moUliwoS
autokonfiguracji. JeSli nie jest Nal erbyJljiend
Ue autokonfiguracja statyczna jest obarczg

dziagani a.
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Astraada DRVZ8A w2l L2 QING @RS T dz2NI D

Dopasowal czasy przyspieszania i hamowani a
Uruchomil urzNdzenie w trybie pracy z czhg
wgaSciwy. JeSli nie, zamienil miejscami pr;i
5, Ustawil wgaSciwe parametry i nasthpnie zag§

27.$AT A AT OUAUaAA 1101 AAUDPEAAU

IEC/EN 61508 (system typu A) SO 13849+
SUCpen (PP ser | edu | edd| P | pL| CC| wmTTRd | pc | @tegon
L T F a
%
2 8'7130 11 {7123 179 | 0 | Rok | d | 57| 343761af 60% | 3

FteLY 21NBa26S ol RIYAlF LINkoOoYS

FF¥%A2RYAS T 1FGS3az2Nel -Den 21NBTft2yN 6 9b L{h wmoyn
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Astraada DR28A Parametrytechniczne

3. Parametry techniczne

31.7006bPD Al OI UAUEA¢O

w2T RTAFT 2LAadz2sS 1 aloRiR2RAItA FAD |&yLa2 a5s 60 S92 LaNRyR-dg | (il ds

3.2. Informacje podstawowe

Przemienniki Astraada DRy ! a0d2dN R2 &AG4§SNBgI yAL a8y OKNER Y A (
LINI SYASYyYyS32 2NI1T &AAfYyAllI YA A8yOKNBYyAOI yevyYa 1 YI 3
t2yAdoail @ NBadzyS1 LINI SR&aGIGAF dzLINR &l Ol 2ye & OKSYI (

12y6SNIidz2S G(Ns2FFT26S yFILATOAS LINI SYASYYyS 6!/ 0 vy
LI2T NBRYyAS32 &Gl oAftAl d2S yHLRIIDRE2 A O 2AdNd 25Riled )T L
L2gNRGSY yI yFELAtOAS LINISYASyyS 6! /0 2 TYAaASyySa (
'1{OFR KFY26l YAl ReylFYAOI yS3az onodiée 2062Re& LIRIT NBR
VYIRS 6 2062RTAS LINI SINROT & agse fAYAGZ 6 OSft dz NI
trakcie hamowania.

P PB
al |
A X A L:J L H] 4 4@414}
R | ]
S V
T W
T = 4 4 45}45}
PE PE
— - _N =

Rys3-1{ OKSYlI G 2662Rdz Y208& o6Xmpl120

" +~| PB

XA 2 A L:J = ] %G G G
R U
s Vv
T "

7 Y Y Y = ] _ﬁ 44} S} 5}
bE 2228

L ~ T =

Rys.3-2 Schemat obwodu mocy (4 kW)
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AG—H}%
| u
Y
LW
7 Y Y ¥ = ] 44}43}45}
PE Y Y YN
=

Rys.3-3 Schemat obwodu mocy (88L.0kW)

Diawik DC (+)
1
'P1

i

—IU‘)‘;U

L l L:»—L 4[}4 —
R R RIS
PE 5 T PE

Rys3n { OKSYl i 20¢62Rdz Y208 6xmMoH]20
Uwaga:
T 52 LINISYASYYyAlsg 2 Y208 xmMoH|2 Y20yl R20NDOI &6

dzadzy Do YASRIAILYND T 62Nt LRYA®MRNE 2t W2EAG RO @Nt Mio 8

5/ @ %SgytiNIyS RO BN 634 &N 202y It i NBRdzl 261
g30FRIF Gt GyASYAl yILAt OAl @

1 Przemienniki o mocyKo T {2 Y 2N &l y RY NR&WD ¥ dyeR2@NIOF 23/BNI K| Y

opcjonalny

1T tNISYASYYALA 2 Y208 xnpl? Y232 REIW YV TCRRAdS
NBl 8ad2NB KFYdenos an 20022yHtySo
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Parametrytechniczne

3.3. Specyfikacja techniczna

Parametry techniczne Opis
Napincie zasg AC 3PH 400\M.5%)~440V(+10%)
Zasilanie PrNd zasil a Zal eUny od mode
przemiennika * ; d
Czns t ot I ' WOy 50 H4ub 60 Hz. Dopuszczalny zakres: 47~63 H
zasil aj Nced
Napifncie wy]j 0 ~ znamionowa warto
Parametry PrNd wyj Sci ZaleUny od mode
wyj Sci Moc wyj Scio ZaleOUna od model
CzistotliwoSi 0~400Hz
Skalarne U/f (SVPWM), bezczujnikowe sterowg
Metoda sterowania wektorowe (SVC), stero
zwrotnym (FVC)
Typ silnika Silnik asynchroniczny lub sy?chronlczny Z magn
trwagym
o . .| Silnik asynchroniczny 1:100 (SVC), silnik synchroni
W . i ialc
sSb-goe=zygmnaic) (SVC), 1:1000 (FVC)
DokgadnoSi st e NO.2% (SVC)
Parametr - —
.y Fluktuacj a N 0.3% (SVC)
sterowania
Czas reakcji przy zmianie mon| <20 ms (SVC); < 10ms (FVC)
DokgadnoSi ste 10% (SVC); 5% (FVC)
Silnik asynchroniczny: 150% przy 0.25 Hz (SV
Maksymalny moment rozruch Silnik synchroniczny: 150% przy 2.5 Hz (SVC|
0Hz/200% (FVC)
150% prNdu znamionow
PrNd przeci 180% prNdu znamionow
200% prNdu znamionow
Wej Scia cyfrowe, wej
wysokoczhistotliwoScio
Tryb zadawani wielobiegowy, }ryb pracy atyoae)j, kqmunlkac!a
wviSciowe p r ot oModbjsaRTWodbus TCProfinet, Profibu
vl EtherCAT, Ethernet/IP, CANopen,
Mo Ul i we jest gNczenie
Parametry pomi Adzy ni mi
pracy Stabilizac] Automatyczna wyjaﬁd:.Ibwe
chwil owych wahaniach
Ponad 30 f unzwargiowe miedly éazoy
Zabezpieczenia zwarcie doziemper z eci NUeni owa
przekroczenie prNdu
Lotny start Mo Ul pwgBhego startu p
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Astraada DR28A Parametrytechniczne
Parametry techniczne Opis
Uwaga:
Funkcja dostnpna w
RozdzielczoSi Nie winksza ni0
Czas zagNczae Nie winkszy ni O
Wej Scia ana 2 we | el0&0~20MA; AID ~10 V.
Wyj Scia ana 1 wyjScie: AO1: 0-
4 wej Scia dyskretne 1
2 wej Scie wysokoczfistof
Wej Scia dys HDlobg g pu N mkrelmend@la[z' f unkd
pridkoSci
Wszystkie wejScia obsgu
|l ogi kin dodatni N |
Charelllk(t)erystyk 1 wyjScie wysokiej czfis
Wyj Scie dys 50kHz
1 wyjScie traoalhbeot
2 wyjScia przekali
WyiScia rzd RO1A: NO; RO1B: NC;
v P RO2A: NO; RO2B: NC;
Dopuszczalne obci NUeni
Dwa gniazda: SLOT1, SL@i6d€let§,5kW) oraz
dodakowy SLOT3 dla modeli AS28DRA/FTRYV) i
Gniazda kart wyUszych.
Obsguga kart komunikacy
Bluetooth/WiFi, PLC.
Scienny, kognierzowy (
f i | itgay D N '
Spos-b mont szafn s,terucnbwnpltgca/zwlﬁ\y@ pdq
(wolno stoj Ncy)
Temperatura pracy 10~50 AC (obni UOona sy
1P20
Uwaga: Przemienni k cznfs
StopieE oc sztucznego, powinien z
Inne szafiekt - ra posiada stopi g
g-rna pokrywa sza
Chgodzeni ¢ Wymuszone, powietrzem.
Dgawi k DC Wbudowany.dlal mold32 k W(
opcjonalny)
Modug hamuj Wbudo.wany dl a przevmle
Opcjonalny, zewnitr
Filtr wej Sc| Woudowany filtr wej 8cCB.g
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Astraada DR28A Parametrytechniczne

Parametry techniczne Opis

Mo Ul i woSi podgNczenia

zapewni aj Ncego3@godn
Uwaga:

Nal eUy pr zest rBBeRpaulbcie M

oraz wymaga® techniczny

D.4. Debwarkgbhi w zagl

Bezpiecze&E Zgodny z certyfikatem CE, RoHS.

3.4. Tabliczka znamionowa

A ASTRAADA c EE

Model: AS28DRV41C5A IP20

Power(Output): 1.5kW/2.2kW

Input AC 3PH 380V(- 15%)440V(+10%) 5.0/5.8A 47-63Hz
AC 3PH 0-Ui nnut 3.7A/5A OHz-4

I|||||I||II||III|||I||||| |

www.astraada.pl

Made in China

Rys. 3 Tabliczka znamionowa
3.5. Oznaczenia w numerze katalogowym
bdzySNJ {FidGlFt232¢68 TF6ASNI LRRaidlg26S Ay T2podsladrs 2

LI N} YSGNE GSOKyAOT ySz LRavdaAdz2n0O &aAt ydzYSNBY dzNi D

AS | XX DRV X | XXX

Rys. 36 Nr katalogowy

Identyfikacja| Oznaczenie Opis Szczeg- Gy
Kod Kod marki | AS: Astraada
24:ekonomiczner zemi enni ki 24)zfstot
e Seria 28: zaawansowane przzsilﬁsl\)en'n
260: wentylatoropp@d mpowe pr zemi enni K
260/26@S)
Produkt Kod produktf DRV: przemienni ki czfAistot]l
Model Zasilanie | 2: jednofazowe 230 VAC
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4. tr-jfazowe 3x400 VAC
0é69: wartoSi mocy
Ci przecinek (comma)
Przykgadowo:
Moc 0C4 =0,4 kW
4C0 =4 kW
7C5=7,5 kW
075 = 75 kW
3.6. Specyfikacja modeli
St aGy moment of Zmienny moment obrotogwyentpomp)
Model Moc Prnhd Prnd Moc Prnhd Prhd
wyjSc| wej 8c| wyjSc| wyjS8c| wej Sc| wyj Sc
(kw) (A (A (kw) () (A
AS28DRV41C5/ 15 5.0 3.7 2.2 5.8 5
AS28DRV42C24 2.2 5.8 5 3 11 7
AS28DRV44C04 4 135 9.5 5.5 195 125
AS28DRV45C5/ 5.5 19.5 14 7.5 23 17
AS28DRV47C54 7.5 25 18.5 11 30 23
AS28DRV40114 11 32 25 15 40 32
AS28DRV40154 15 40 32 185 45 38
AS28DRV40184 185 45 38 22 51 45
AS28DRV40224 22 51 45 30 64 60
AS28DRV40304 30 64 60 37 80 75
AS28DRV40374 37 80 75 45 98 92
AS28DRV4045/ 45 98 92 55 128 115
AS28DRV40554 55 128 115 75 139 150
AS28DRV40754 75 139 150 90 168 170
AS28DRV40904 90 168 180 110 201 215
AS28DRV41104 110 201 215 132 265 260
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Parametrytechniczne

St aGy moment o Zmienny momentobrotowyentpomp)
Model Moc Prnhd PrnAd Moc Prnd Prnad
wyj §c| wej Sc| wyj8c| wyjS8c| wejSc| wyj S§c
(kw) (A) (GY) (kw) (A (GY)
AS28DRV41324 132 265 260 160 310 305
AS28DRV41604 160 310 305 185 345 340
AS28DRV41854 185 345 340 200 385 380
AS28DRV42004 200 385 380 220 430 425
AS28DRV42204 220 430 425 250 460 480
AS28DRV42504 250 460 480 280 500 530
AS28DRV42804 280 500 530 315 580 600
AS28DRV43154 315 580 600 355 625 650
AS28DRV43554 355 625 650 400 715 720
AS28DRV44004 400 715 720 450 840 820
AS28DRV44504 450 840 820 500 890 860
AS28DRV45004 500 890 860 - - -
Uwaga:
1 tNDR ¢S2i Orz2ge o6t RITAS LIAAFRID 61 NI21 6 VABRI yI
YASLIZRONOTI 2y@ 0K ROUIFgA1FOK gS2T OAz2geyYkpgeal Orhzgey
1 %ylLYA2y26e LINDR géa2i Orzge 128010 21NBIf2ye LINJ &
1 2 RbEyey TF1INBaAS yILAtOAIT LINNDR geai OArz2ge 2N

znamionowych.
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Parametrytechniczne

3.7.%1 Al AT OU
(o)

tNjelOlR2g8 &

ECAAT xA

LINF SYASYYAll 6Y2RSt 2

0dzR2 g8

LRLRLOLLLLY
mn‘i .

(yununonnneneg

=

ARRLY
) BLULLNTIAN

Rys.3r 9f SYSyi& &10FR26S LINI SYASYyYyALl
L.p. Nazwa Opis
1 Osgona g-r Chroni wewniftrzne el en
‘ - - —
2 panel sterowania Szczeg gowe‘ |‘n3toerrmaw:gn9|e/v
klawiatury .
3 Dolna pokrywa Chroni wewnitrzne el en
.V i . . i
4 Karty rozsz Szczeg gowg Alrano4"rr1a,K:gretyN
wej Slo/.wyj S|
5 Przegroda pgy Zabezpiecza pgytn s
6 Wentyl ator Szczeg- gowe i nWentylatbac j e
7 Port klawiatury UmoUl i wia podgNczeni
8 Tabliczka znamionowa Szczeg:- gowe i nTaldiczkaamanienowa
9 Terminal obwo Szczeg- - gowe i nlfistalaciaa&lekiryeanav
Przysgona do z Opcjonalna, znajdu.je ;astosowanle' p[zypracywotocze
10 wymagaj Ncym winkszego
ot wor -w went . .
Obni Ua moc przemienn
11 Terminal obw Szczeg- Jowe i rhsmlaciaalekiryeanav
. - - ——
12 Etykieta Szczeg- gowe |n‘CDznaczamawvnwneme
katalogowyin
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4.: A1 AAATEA 111 O0AIT xA

41.7006BD Al OIT UAUEA¢O

2 NRTRIAFES T2adGlve TFgFNIS é@YlF3ILyAl R2G80TNOS Y

1T Zawarte w rozdziale informacje kier
zapoznal sif z instrukcjami bezpiecz

wymi enionych zalece@® stwarza zagroUe

f Upewnil si#n, Ue Fr-dgo zasilania pod
sygnalizacyjnych oraz odczekal okr e

A poSredni m.z aZ apl oenutiznelt spraivdz iwar t o Sc i napi
poSr@dnikm-re powinno wynosil mniej n

f Instalacja powinna byl zaprojektowan
oraz prawem i regul acj ami l okal ny mi
wykorzystywane zgodnie z przeznaczeniem, ASTOR zastrzega sowigppreedzdo
gwarancji i nie ponosi odpowiedzialn

42.-171 OAr 1T AAEAT EAUIT U

421.i O AT xEOET DOAAU

| NPR26A&T12 LINY O8 YdzaA &LISOYAlLS geYEIALyAl T1FgFNGS
Fdzy1 022yl ty21 OA A alGloAtySes ROUOdA2GNBF OS2 LN} O&
wytycznymi:

Srodowi s Warunki
Mi ej sce WewnNtrz szafy sterowniczej | ub wol
f -10ACO0-AC
T JeSli temperatura otoczenia jest
1% na kaUOdy dodat kowy 1AC.
1 Nie naleUy wykorzystywal przemien
przekracza 50AC.
Temperatura 1T Wecelwapewnienia stabilnej pracy pr
otoczenia wahania temperatury otoczenia.
T JeSli istnieje ryzyko, Ue tempera
naleUy stosowal szafy z wentylac]j
9 JeSli temperatura jest zbyt niska
przerwie naleUy zapewnil zewnfitrz
przeciwnym razie moUe dojSi do tr
f Mniejsza ni 0 90% bez kondensaciji
Wil gotnfy W Srodowi sku zawierajNcym gazy po
wzgl igowinha przekraczal 60%
Temperatura. 30 A&0~AC, wahania temperatury nie
przechowywania
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Srodowi s Warunki
Miejsce instalacji przemiennika:
1 NaleUy zabezpieczyl przemiennik p
elektromagnetycznego.
Warunkipracy | f $rodowi sko pracy powinno byl woln
wybuchowych i/l ub gatwopalnych ga
f Nie naraUal przemiennika na dziag§

wysokiego nasgonecznienia.

T Przemiennik pracuje z mocN nomina

WysokoSi n-p-m- o . .
T PrzyswysokoSciach winkszych niU 1000
maksymal nej mocy wyj Sciowe|j o 1%
Wibracje O 5.8m/s2(0.6g)

Przemiennik powinien zosdtual whandmbstha

Pozycja robocza wydajne dziaganie ukgadu chgodzeni a

Uwaga:

1 PrzemiennikiseriDRVy ! L2 gAyye o686 AyaialtzgslyS ¢ Oleadey
T gedeldlyeyYra TI6FNIBYA 6 AyadNdzl O2A 20a0dzAA®

T 528G NDITIFyS R2 OKU2RISYyAl LR6ASONI S LI2GAYyY2 0@
0T naiasy LROdz YSGlFtAOT yS3azo

422.- AOGT AU 111 OAID
t NI SYASYYAl LRsAYASY 1246106 TLyz2zydz2selye oS8T LRI NBR
Li2T I saTUORGt WAPIRSYSMOKO2ZRI SYAl LINJ & LlYz0& Y2y

wybranego sposobu zawsze w pozycji pionowe;.

blfSdoe T6SNEFA1261 06 Ol & YAS230S YRodaiek B:d2ang &éhiiiczre R L.

l2adlve R20NDOIT 2yS &1 018350268 NB&adzy 1A T 6&8YALNI YA

Prawidtowo Nieprawidtowo Nieprawidtowo
kv" RN TRRXN é&;\
Gz N v _A—
> ==
R 0 G U
RL_le=—mn
A. Montaz pionowy B. Montaz poziomy C. Montaz poprzeczny

Rys. 41 Kierunekinstalacjifalownika
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423.3D1 08A 111 0AIO
t NI SYASYYyAl Y20yl TFAyadhdltz2zglo ylI GNI& aLkrRazoedy

a) az2yidlo TOASYye OLINI SYASwyidub Aazy#ioce [DXEYFe owmr

b) a2yl d 120yASNI2g6& OLINI SYASYYAlA 2 Y2z20& LRYyAdS
21LJ022y Il tyS32 St SYSyidz/Renh PR (al2d/dz | 102 U RROSMISNG 2HRd

c) az2yidld LRRU23I26& OLINDBNABYPADMSPisYNROE] Litnan] | O2
opcjonalnej podstawy. ®n ®o ® a2y i+t d LIRRUO2I248

Li ©
J I
|
Montaz na scianie Montaz kotnierzowy

Rys.41 {Ll2&so Ayadltl O02a

Kroki instalacji:

Q) %1 ylr0ies 2062NE® hRf $3021 OADPAIP Y2AE WA IENB/ ALY SHYA §
2 tNI&INrOAd T NHzme fdoo s I Nr*dGe 6 TFiylFOl2yedK YASE
@ ! YAST OA6 dzNI DRI SyAS ¢ YAS24a0dz Y2yl ddzp

(4 521 NY OAS T NHzmés Y2YSydSy T1FLISéyAl2nOey &ailoAfye

Uwaga:

1 az2yidlodo 120yASNIi2se LINISYASYyYyAlssé 2 Y20@ wmModpdYTp
dzOK g ldzs ylG2YALat LN SYASYYALlA 2 Y208 dndunn |

9 tNISYASYYAlA 2 Y208 wHHndompl?z séYl3lan z2L022
(AS28BASE0001)
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42400UAO000UAd 17171 O0AFT xA DI EAAUT AUACT DOUAI EATTEEA

= -
R © —
A B B powietrze
|
Rys4-1t NI SaiGNJ SZ2 Y2yidloz2él

Uwaga:
hRt S3027T OA g2 @NIAG /YMERYdYY mnn YY®

4250 0UAOGOOUAd 111 OALT xA
a2y idld Nyoy2tS3vey

wietrz
wWieHZ
T

A
Rys4-la2y il d Nbgy2t S30ve
Uwaga:
1 t2ROTIA& Y2yilodz Nkgy2tS30832 LINI SYASYYyAlss 2 N
INFgtRIA yI (GS2 arvySe geaz2121 Or Rfl ge&3a2RyS3I2 L
9 hREtS30210A .3 5 2NIT / Ydz&AT D ge&y28A8 YAYAYdZY wmrs
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426.0ET 11T xA O1 Ul EAOUAUAT EA POUAI EATTEEE& x

==

Deflektor

Rys4-2 Rozmieszczenie pionowe

Uwaga:
tNié& Y2yidlddz LMA2y2geyY T11tSOLyS 28aid Ayadltzgly)
g1 28SyyS32 LINJI SYASYyyAlss 2NI1T yASsOLIT OAgS3a2 OKU2ZR
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4.2.7. Instalacja w pochyleniu

Rys4-2 Instalacja w pochyleniu

Uwaga:
bl tSde 1 LISgpfzelot LIAGRS 2 Rie !l i LINI SYASYyAlss 6 OSt
2RRI AL V&SI YAlI @
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4.3. Instalacja elektryczna

431.07T AcaAUAT EA TAxT Aex 11T AU
Rezystor hamowania
rth
.
L(#) IPB ()
4@%

3PH 380V(-15%)-440V(+10%)

50/60Hz
— 5 Dl R
e ) 1.5-37 kKW
= 1 F\It( 1
BezpiecZnik™ >3 !
Modut hamujaey_ _ _
[ | [ !
! L DC+ Rezystor
1 De- hamowania
IR Sl ]
3PH 380V(-15%-440V(+10%)
50/60Hz
— 3% Dawido R 45-110 KW
—_ wej.
- 1 Filtr
— wej. T
F.\ezpiet:zﬁl‘k‘“‘I
Modm_hfﬂw_ujqcyiii
D{awikDC’_—___‘L_$Dc+_‘ Y e
- H Zystor
j,"V\/“l‘: ¢DC- lj hamowania
Pl ] 01 T0 T
3PH 380V(-15%)-440V(+10%)
50/60Hz
— - Diawik O R 132 kW
wej. !
=y 1S lub wigkszy
—""‘;':'*1_“’_91'__{’4 T
use
Rys.4r t 2R0ONOT SyA S
Uwaga:
1 DOFgAl 5/ FAfGNR 6Se2l Oazge k oveal OA2ge3x ROUFGFAY
St SySyide 2L022y!Il fySeo { IDodatékDsHetenty opkigh@leNY | 028 1+ ¢
1 AlorazA2a N LR RONOT Iy &l sLIOE2VI YYAFR®ST I £ SoyS TFaAtly
1 Ploraz(+)an FIoNBOTYAS T46FNIS 6 LINISYASYYyAllOK 2
L2 RONOT SYyAl ROFgALl 5/ 3 PYal()Sd& dzadzynNo 1T 62Nyt L
1 t2RONOTF2nNd NBT &&ad2N) KI Yd2noe yIlfSoe [H)R2NE 85 O
yI tAadsAS T1F0rAa126S52 LN SRI YIRRDO®A BNE SOA aNE $ 5
geatOn®e |2ydal1d T TFOA&a1ASYO®
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432.4A01 ET Al

@®

Rys. 48 Terminal obwodu mocy przemiennika o mocy 1.5~22 kW

(=)*HPBR S T U V W)

CEE R

A L] il ] A

Rys. 49 Terminal obwodu mocy przemiennika o mocy 30~37 kW

[ S S N |

oOllelieliieolieolieolieolitl®
B EIEEEIEEIEE

<] €

O Pl LV LW

20| €
wl [
=€

2
g

Rys. 410 Terminal obwodu mocy przemiennika o mocy 45~110 kW

Ia¥ Iay Iay
@G@U‘DGGODQGUDDG@DUGGQDUGUDU@@@
g

Av=
] o

©)
©
©
N
Qe

® |0

V] Vv W
‘ ® MOTOR

S N

fi G
‘e e

Rys. 411 Terminal obwodu mocy przemiennika o mocy 132~200 kW
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2GDOHﬂﬂDﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂDDﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂDﬂE i

Rys

= =mmn =gy

igd

Pl () ()

A— o v

©oo ©0Q X-X-)

[ R 5 T [«
ST v O [* [ ¥ %[ 6
o 000 OO ©000Q |O
[oo] [oo] [od]

oo oo

oo

. 412 Terminal obwodu mocy przemiennika o mocy 355~500 kW
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Nazwa

Oznaczenif

. N ) Funkcja
zacisku | 400V O 400V 4810 kW 400V O1

Ter mi nal
przemiennikf8zowym
prNdem pr ;
poddNczon
Terminal
zasi |fazgwhine
u,Vv,w Wyj Sciowe zaciski dq pr Ngdreemiennym
przeznaczony do
podgdNczen

R,S, T Zacisk tr-jfazowej

Zacisk 1 do
P1 / / podgNc
dgawi k
Zacisk 2 do b1 5 K

% K or gpa Nc#
Zacisk do Zacisk 1 d podgnNc

< de 5 dgawi k zacisktil'mi
. podgdNc/ modudgu ha Zacisk 1 do | () orazX  psgNN ¢ z

rezystora, Zacisk 1 d podgNc zaci skami
hamuj N| rezystor a modu § hamuj Nce
hamuj NPB or apmdj N(c+z
zaciskami rezystoral

O] / Zacisk2dpod gNczeni a m hamuj Nc d
Zacisk do

PB podgNc|Zaci sk do /
rezystora [r ezystor a
hamuj N

Ssguly do
przewodu ochronnego
wz gl rbdew pn ae

ulOyt kowan
przemienni
wgaSci wie
przemiennik standardg

posiada dwa zacisk
uziemienia.

Zacisk do podgNczen

PE o=
(o oporze niUszym

Uwaga:
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1 52 LRRONDOTIYAlL TFaAAELFYAlL yItSoe adzazelld adt NEW:
AAtYAl 2LINFOT SINIrydz ¢g2aidtlLlzS ode&ol dd ASYAl 2n0l
w przemienniku.

T tNISg2Re TFraratlanoSs se2i O0Aa2sS 2NI1T aedylovzss
odseparowane.

T wST eadz2N) KIF Yd2nodezr Y2Rdz KIvYdzznOé 2NI1T ROFGA] &

1 {@&@Yoz2ft aké ¢ 2LIAEAAS 11 0A&1dz 2T yFOTFZ 88 dz2NJ DRI ¢

T 2 LINJeLlR{dz 6aLls ORI AStESYyAl aleyeée 5/ VI LdkR€lubtC5
g20ONOTyEI RISRA S

T 2 GNEBOAS LINIO& 4aLIsORIASt2ySe al eydNDR2SIY | £I30 &
6Sel OWRLA2SRROT |4 21 | 0 f ZdnstyldwaniddO H 4 X 15504 &3NS sy | 6 O & (

1 Zaciskt . 2Sai Rzaidtllye Rfl Y2RStA ! {HySw+YaAR@OSY
KIydzanoey

433.01 AcaAUAT EA OAOIET AT A TAxTAO 1TAU

1. tNTevy2026F6 LINI SésR dd ASYAlI 2nde RzdIkkmienal (REf &
przemiennikat 2 RONOT 86 A 2RLREGASRYA2Z LINT 81 NY OAS LINJ Sg2

2. L &adzynds AT 2t O02tSd2 LANASYRIRdA TIWAHRDID EINDS S NIpsgy y LI
L2yY20e 60T OApS2 2082yYe LISUYy2 2062R262 odocn &z
UV,WPEA 2RLESASRYAZ2 LINI 81 NI OAS TFOA&1A T NH©o26S®

3. WSTfA 6 dZl OFRIAS gseYlItye 2Sai NBT &aid2N Kl Yvdzer
Nk gyASd LRRONDOI @6 R2 TO0ONROII dd ASYASYAlL o6t90 1332

4, %I oSTLASOT 86 LINJI Sg2Reé LINI SR dzal 12RTI SyAl YA YSOKI

Niedokrecona Sruba jest
Sruba. dokrecona.

Rys.4vn 2 0OL T OAg¢& alLlR&aso Y2yil ddz T NHz @
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44.3 AEAT AOU Pi eaAUAd T AxT AO OOA«

AOT x AT EA

O
O

441.3AEAT AGU PiecaAUAd TAxT AD

Astraada DRV-28

Bieg do przodu 31 _@

. , 1 % A1 Wyj. analogowe
Bieg probny 52 _@ V1 onD 0-10V/0-20mA
Reset bledu 53 '_@

Y1
? ¥1
S4 £
i B Flcae | T

COM Opcjonalne pomiedzy wyj.
#] COoM szybkiego pulsu i wyj. typu
PW otwarty kolektor
E

| X +24V
P SW3 485+
‘ [ o 1/

T maoc stuzgca do

‘ +10V ustawienia czest. ON OFF

< Al wielofunkcyjne
|:‘J‘|<} A2 wejsicie analogowe
4 GND
| M
| PE wyj
( -1 D:{ ) = przekainikowe 1
zewnetrzne
Przetgcznik
zabezpieczen Wej.

Wy,

przekainikowe 2

_5_2 _______ zabezpieczen
H1
Ss1
H2
i —
Obwadd otw.
Sterownik ]
zabezpieczen
Sprzezenie zwrotne +24V

zabezpieczed

T

2062Rdz aGSNR g

(@]
—_
u»
N

Rys.4up { OKSYI G LIRODND

Symbol Opis

+10V  |Wy | Sasilana +3/DC (200mA)

All Wej Scia anal ogowe:

Al2 1. Zakresy napifciowo/ goW+dewe: Al 1: 0-~1
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Symbol Opis
2. Impedancja wej Sciowa: 20 kY (tryb na
3. Wyb-r trybu za pomocN PO05.50.
4RozdzielczoSi: 5 mv, gdy 10V odpowiada
5. Odchygka: N1%, 25AC, jeSli na wejSci
GND Zaci sk GND wsp-Iny dla sygnag-w anal ogo
Wy j Snalogawe
AOL Konfigurowal ne; napir“Tciowe: ,0~10V lub p
Wyb-r trybu za pomocN przegNczni ka SWwW2
Odchygka: N1%, 25AcC, jeSli na wejSciu |
RO1IA |RO1 wyj Sci e p i menklsicfotwarly N®)ROLEBRIOmMa&A|l ni e zam
RO1B |izaci sk wsp-I|lny.
ROIC |Dopuszczalne obci NUenie: 3A/250VAC, 1A/
RO2A |RO2 wy | Sci e p i rmoenkleicfotwarty (N®)eROREBRIOR Al ni e zam
RO2B |izaci sk wsp-Ilny.
RO2C |Dopuszczalne obci NUenie: 3A/250VAC, 1A/
Dopuszczalne obci NUenie: 50mA/ 30V,
HDO |Zakres czistotd0kHwo Sci wyj Sciowych: 0
Wypegnienie: 50%
CME Zacisk wsp-Ilny typ otwarty kolektor; do
vi 1.Dopuszczab ci NUeni e: 50AmA/3OV;A
2Zakres cznstotliwoSci wyjSciowej: 0~1Kk
ji? Zaciski interfejsu komunikacyjnego R34&5e w- d z p akradowany;r fic o n N
PE Zacisk uziemiajNcy
PW Zacisk do poquczenia zewnntrznego ¥r -d
Zakres napinl: 12~30V
24V Wyj Scie zasilania +24 VDC. Maksymal ny p
COM |Zacisknasyasilania +24iVv wej ST H1 i H2
S1 Wej Sci|l mpedancja wej Sciowa: 3.3kq.
S2 Weij Sci|Zakres napinl wej Sciowych: 12-~3
S3 We | Sci|Zaciskjestwuki erunkowy, wsp-§gpracuje
Wybierane za pomocN zacisku PW
. |Maksymalna czistotliwoSi wej Sci
S4 VveJSC'Wszystkie wej Scia sN programowa
funkcjn dla danego zgNcza.
HDIA
W odr-Unieniu od S1 ~ S4, zacisk ten mo
czfistotliwoSci
Maksymalna czhistotliwoSi wejSciowa: 50k
HDIB Cykl pracy: 30%~70%
Obsguga enkodera inkrementalnego zasil a

pridkoSci
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Symbol Opis
1. Bezpieczne wygNcznie momentu
+248H1 | Wej Scienalely pod§Nczyi do zewniitrzneg
bezpiecze®twa dziaga, gdy styk
wstrzymuje podawanie sygnagu na
2. Przew-d sygnagowy stosowany
+248H2 | Wej Sci elfekranowany i nie dgulUszy ni 0O 25
3. W celu zastosowania funkciji
wykrficil metal owe zwor ki (fabry
442.+11 ZECOOAAEA xAREG¢TxUEGg
tNEealt doeo 1 g2NRAF NBED DDRdzazakiitt B&R 62 NI T H&@O0NF O 1 N
6SeYt GNI yS0d 52Y8ilftyS daaldlseASYAS (2 t23A1F dz2SyYyl
|
o
=h= }DODODCDCC’
|
,,L'/// [=R=1 [SX==2=2=A0= Q
o 1 E?,i.‘f,‘o:qD — 1 1 | PE H2 +24V COM COM CME 485+ 485-
i ‘ a1 -]
Zworka Zworka Zworka Zw (’Ikﬂ\P ort Port
pomiedzy H1  pomigdzy H2  pomiedzy COM  pomiedzy COM ygp Klawiatury
i +24V i+24V iPW i +PME A
Rys.43¢c Y2y FTA3dz2NF 021 T Ll2Y20n 1T g2NJA
Uwaga
T t2NI ! {. Y2 owjrardahdwegirlirémiadu prRetieika.
T t2NI 1t ALERDBORSYDR RBI 6AF GdaNBE T Sgyt iNI ySeao %
6 Ol F&aAS dodesglyAl 1flFéAlGdNE 60dzR261 yS2 LINI SYA S
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WST £t A gS2i OA lpolarykagjidb LIND D2 GHOB0 80 |
TNERES ,LINEREt HySMlyd NI yeYy 1 NsRES
NE&dzy|1dzz ¢ T 1+fSdoy2i OA 2R 1T Ns RO}

G2NYt @lUINT &R 4 R
1 & ALINT YSARIE G I6TA Ry @
TLaAaAE L yALlL @

Sl B T -]
Las N EYA A

I COM

I COM
coMm T+ 24V + 24V com “Tr2av
PW L, O—O PW
- + 24V > ot 24V

Wewnetrzne Zrédto zasilania (tryb NPN) Zewnetrzne Zrodto zasilania (tryb NPN)

Rys. 417 Logika ujemna NPN

WSHANR NRT SYyAS YI LINIO2616 ¢ 23408 R2RIFEGYASrzwt bt
f

6SeYytGNI yey T,NEIRES T S8aytiNAyedY 1 Nk Rf S jaklpriaetdtavighd |
L2yAdSezs ¢ 1 1fSdoy21iO0A 2R (GélLidz TNsROF TFaAfFyAl @
) |54 — B | s — .
Rk A ~ ned |

1 L | L
) L S2 . L s2 —

I i{ > j{
e el | \ e

' coMm L COM | com L COM

PW + 24V PW + 24V

+ 24V

i

-«

+ 24V

O—Lu—

Wewnetrzne irddto zasilania (tryb PNP) Zewnetrzne frédto zasilania (tryb PNP)

Rys. 418 Logika dodatnia PNP

40



Astraada DRZ8A Zaleceniay 2 y (i | © 2 & ¢

4.5. Zabezpieczenie obwodu

451.: AAAUPEAAUAT EA POUAT EATTEEA E POUAxT AO UAOEI AE

2 O0S8Stdz TFHLISoYyASYAlr 20KNRYye& LINI SR T4FNDAFYA 2NFT LI
yI L2yArdai ey aOKSYFOAS StS1iNBOIiyeYo®
Przemiennik
=~ ]
A 2
Kabel zasilajacy /—\
—_—— ‘
— / { ~
= 77— M3
Bezpiecznik U
Rys.4vmd Y2y FAIdzNI 02l o6ST LIASOT yAlsé
Uwaga:
2 2082RTAS TrLaatlryAls yASTotRyS 28at Tratzazsly

Tratgz2zazelysS3z2 LINI SYASYyAl W ILRYySERT & 1 NORASY YR 25
LINF SYASYYALll owZ {3 ¢00 . SRAMNGOI& A ILRHGBIAYRDBIYOw eDF
LINI SYASYYALlF ® 521 0FRY S5 @dpyd 2Nl ORISS wr.yad RO Iydit 158 1O %

452.: AAAUPEAAUAT EA OEITEEA E POUAxI Aéx Ci UAOEI AEa
t NI SYASYYyA]l OKNRBYA &AfyAl 2NI T  LINI SvgDRB. Tabela dodora A £ |

LINd S6@2 R& 6LINJ @ LI R1dz LINI SLIAt o6 1S aidNRrye &aASOA T aaft
JeSli przemiennik zasila r-wnolegle wi
ni ezbnzdanset gjsecswani e, oddzielnych wygNczn

A za zadanie zabezpieczenie poszcdegrizrey
KaUOdy z tych wygNcznik-w powinien miel
poda sygnadg na wej Scie falownika skonf

4.5.3. Ochrona silnika przed przegrzaniem

[21FEYAS 2026AN1 dz2NOS LINJ SLAae yvyz23In geyl3ILds [oeé
od silnikat NI SYASYyYyAl LRAaAAIFIRF TFdzy1 02t 20KNBye& &AfyAll
zasilanieL A Gy AS2S Y20t Ag210 LIZRONOT SyAl Ol daiyom]d Ytk oNGE
gS2T 6kpeal 6 RI10Q/RTE00.b ! nnnHO
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4545E¢AA T AAEGAEI xU POUAI EATTEEA j AUDPAOOQ
{dFYyRFENR2g2 ¢ 2062RIAS gea2i Oazgey LRYAtRI & LINJSY
R2RIF(G12680K StSYSyilssgd 2 yASTlisNBOK | LXALFO2F OK:

LINTI SYASYYATLl Y20y I THadzaz2aRra | 4IONERS Y & (i SHRGIH B A 12
TrLNRE2S1i26tyes o6& TFLISeyAD o0STLASOTye Rt LING
THONOT SyAS aiGtedi yatl T TFHaAElIYASY LINI SYASYYATlF A
ﬁ Zabrania sifi podgNczal zasilanie sieci
z§Ncza moUe skutkowal nieodwraca
WSTEtA LRGNI SoyS 2S&aid OTtadsS LINI SondiltyAasSs Yzoyl
YSOKFYAOT yn Fo& dzlJSéyAd aAtsz oS TIFOA&ATA AAfYyALl vy
12205 6S| opEzenicdrika.s & OK
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501 AOOAxT xA E1T OOOOEAEA 1T AO0eO
51.7 006 B Al Ol UAUEA¢O
2 ey NBIRITAFIES TFgINGS T2adl0e AYyF2N¥YIEO2S ylI

ALINI 6RIFYAFZ Y2ZRe@FA126FYAL A dzAGFGALFYAL LI NFYSONE

5.2. Panel sterowania LCD

tlhySt aGSNRsEyAl 2540 se12NJ eade sl yaBA &iezyt) Gay FnfiaBydzNI
LI N} YSGNB 6 LINI 08 dzNJ NRT Sy Al @

Rys. 51 Panel sterowania

Uwaga:

T 28T ASGtILOT [/5 @2Said gseLkralozye ¢ 183N Ol a
LR2RGNI 8Yd2SyLBBE Ot LRSHRRINOT SyAdz T FaAtlyAl @ I GS
TFH1dzLA 2y LN ST ddeid126yAll 2RRTIASEYAST

T tlySt [/5 20a0dddzeS N»sodoyS gSNm2S 2a2tie126Sz 121
681 6ASGELYyAS R2 mn fAYAA (S14&0dzT

1 52 Y2yidlddz LI yStdz 212 a2RRIf2yé&é Yoyl &1 2N ¢
RSRe1 26l ye St SYS priewdtdzy siandardoiviiid O idIas.
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Numer Opis
Dioda zgaszona: statrzymania;
1 Di oda migaj Nca: stan

Di oda BstahgacyNc a

Dioda zgaszona: poprawna praca,;

2 TRIP Dioda migaj Nca: ostr
Dioda SwiecNca: bgNd
Wska¥ni k kil awmy Swiae tslk

3 QUICKIIGG stany dla r-Unyo@hnfuw
konfiguracjdawisz}lQUICK/IQG

Status
pracy LED

4 -~
. Funkcj rz i k f
5 = Przycisk . c!a P yc‘s u u
. Funkcja przycisku fu
funkcyjny
stopce.
6 S

Mo Ul pwo8lvnego zdefin
on zdefiniowany jako funkcja JOG, czyli prac{
czistotliwoSci N serw
moUe byl ustawiona z
pokazano poni Ue|j

0: Brak funkcji;

1: Praca z czAastotli
powi Nzania (3); logi
2: Zarezerwowane,

- 3: PrzegNczanie FWD/
Przyciski | 7 Ty Kl awi s logika: NC); B

4: WyczySI|l wustawieni
powi Nzania (3): NC);
5: Hamowani e po ramp
p owi N3);gika:aNC);

6: PrzegNczanie tryb
kolejnoSci (wska¥nik
7: Zarezerwowane

Uwaga:

Po przywr-ceniu wart
funkcj N klawisza skr

Przycisk |[Wy b-r parametru w me

g | \ Enter . . ) Lo
potwierdzenig wprowadzonej lub zmienionej

RUN Przycisk [SguUy do uruchomieni
startu panelu sterowania.
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Numer Opis

Przycisk jest uUywan
z ograniczeniami ustawionymi w funkcji P07.(
W momencie wystNpien

Stop/ .
o P kasowania alarmu.
10 @ Przycisk
resetowania

Wci Snifncie jednoczeS$
zatrzymanie silnika

sytuaciji.
Funkcja przycisk-w k
zaleUnoSci od interf
Przycisk |G- 1 a: Przykgad: prze
kierunkowy |Wy Swi et | anego/ wybran
= G-r,A: D-gA:.Przykgad: przes
11| (< A v WySWletIanegolwybran
v / D-¢¥ Lewo: Przykgad: prze
Lew0:< moni torowania, przes

) do poprzedniego menu;
Prawo: Prawo: Przykyg

gad: prz
monitorowani a, przes
przejScie do nastifipn
Obszar Ekran 2401160 punkt-yv matr
~ . |12 LCD A parametr -w monitorow
Wy Swi ¢ wy Swi e . A .
podmenu jednoczeSnie
13 Interfejs Port RJ45 Interélj s“RJ45 s gwyywidet |
RJ45 przemiennikiem.
Zdejmij tn pokrywn p
Pok Pok o .
Inne 14 oKrywa oKrywa baterii zegarowej , a

baterii baterii . . N
zainstalowaniu baterii.

ZgNcze Mini USB psagu @
USB poprzez adafdaiG

15/ USB |(zZgNcze
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281 gASGEL Ol [/5 YI NsodoyS 20ail N gl gASGEIYAlIZ i
NE&dzyS]1 LINJ SRall gAl zaBz®madia/ @ Ay dSNFS2a ¢ adlyas
A B c
16:02:35 Przod Klaw.  Gotow AS28
—» Czest zadana
» P17.00 Hz 50.00
b M Napiecie szyny DC
> P17.11  V 540.0 E
o Wej:HDIB/A/S4/3/2/1 000000
9 P17.12
Parametr Info Menu
) A )
F
Rys51DUs gyé& AYyUiSNFS2a gseil gASGtlrOTF [/
NagG- Nazwa Wy Swietlana zawar:t
Wy Swietl anie czasu rzeczyw,
A Czas rzeczywisty |[c z as znraelseetyowal po wgNcabeni
podtrzymal prach zegara po
Wy Swietl anie stanu pracy P
1. WySwietl ani e PkiZeruh dokpnzodw
podczaspradf -G uch do t y §Zua bpToydGda
tygu jest zabroniony;
2. WySwietlanie kanaKjw'-pol
B Stan pracy klawiaturaTtmliwe j Sc i a 'Zdapys komenikasj@
przemiennika (3. Wy Swietla aktuaGoty-wt an
Przemiennik jest w Rodani e
Przemiennik jest w stanie pi@emyis - Przemiennik jest w stal
pracyw trybie serwisowyRreAlm" - Przemiennik jest w stanie
przed alarmu podczas pa@ekroczone parametry znamion
sinikg)B Grhwly st Npi § bgNd Pr zemi
1. WySwietlani e n u99etosowasetwa
. laplikacjach wielonapfindowyc
Model k -
c odel przemienni 2. WySwietl ani eAS28ealitealnyuprzenmien
to przemiennik serii EZR¥
Wy Swi etl anie nazwy paramet
D Nazwa parametruikmoni t or owanych przez przem
funkcji wySwietlane trzy monitorow
byeldyt owana przez uUytkowni
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NagG- Nazwa Wy Swietlana zawar't
Wy Swi etl anie wartoSci para

Parametry At . . .
E 1 WartoSIl (przemiennik, monitorowana

rzeczywistym.

Menu orzveisku Wskazujemepud powi adaj Nce danemu
SmpkaFfunkc'nepoé)(5)i(5) i (6). Menu przyci sk:-
YInego (%), takUe zawartoSci wySwietla

5.3.7UG><EAOIAAU AUZAZOI x U
2l gASGt L O [/ 5 LINJ SRadl gAl Yi AYOd2YOSRNEES ¥ LJMLBINY SYUSNiBNGES
YELALtOALZ Ol tadz2iGtAg2] OAT 20NRGE AGLIPO 2NIT (2R
531.7UGxEAOI ATEA DPAOAI AOOex x OOUAEA 00Oi D
DR& LINJ SYASYYA]l TylaRd2S aiat ¢ adlyAsS T1FAONJ &Yl yAal
28aid R2YeTtyAS 3IUsgyey AyiSNFS2aSYy LRROIT & sgonol |
NERT I 256 LI NI Yéjﬂpﬁ;&:im,A,llu]blv,BZQJl- ®d OWNdy3adzyno sei sAasSitl
Rs 0@
16:02:35 Przéd Klaw. Gotow AS28 16:02:35 Przod Klaw. Gotéw AS28
Czest Zadana Napigcie szyny DC
P17.00 Hz 50.00 Y P17.11 Vv 540.0
Napigcie szyny DG y WejHDIB/A/S4/3/2
P71 v 540.0 P17.12 000000
Wej:HDIB/A/S4/3/2/1 - ﬁOEIRO1II—ibOIY1 B
P17.12 000000 A P17.13 0000
Parametr Info Menu Parametr Info Menu
Rys5q1 Parametry stanu zatrzymania
bl-(')i\()vuh?z Fo& LN Sondi 6 &At YAtRI & NsoyevYA adefl
aGetSY el gASGtlryAlF LI &1L LI&AGE LIz az2dfAg2106 sSal
diNRye ¢ 3IsNI S fradeo
16:02:35 Przéd Klaw. Gotow AS28 16:02:35 Przéd ~ Klaw. Gotow AS28
Czestotliwos¢ zadana Czest Zadana
P17.00 Hz 50.00 > 50.00
|NapigcieszynyDe  _ I Hz
P17.11 V 540.0 A
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, «— I -
Wej:HDIB/A/S4/3/2/1
o112 000000 « 0.00 630.00
. Parametr Info Menu Powrét Glowny
Rysscn 281 6ASGELFYAS LI NI YSGNHz adlydz 114
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[Aadl gl gAaSiEfl yeOK
12R Fdzyl O2i

LINJ Sadzyns yl tAl OASO®

532.7UGxEAOI ATEA DPAOATI AOO&x «x

- N} YSUGN® 6
aG1 ydzdo azoyl

Gdy przemiennik przejdzie w tryb pra@racg® b |
TF1 6 APEaca2 ydzp2 g fiA /A LING &ieg 0S¢
LI NI YSGNB g adil yAHUbI,YXV)}\IT o3 SLININS By rag) BEVBAERBT 6 3Is N

czasie rzeczywistym. DioBUN 2 8 G+ y A S

16:02:35 Przéd Klaw. Praca AS28
o 50.00
P 50.00
M 540.0
Parametr Info Menu

A4

A

R2RI 60

L2 ROT |

LI yStdz &G4SNRBGIF yAL

Rys5¢5 Parametry stanu pracy

ax T

(8t SY 681 6ASGE L YAL

AiNRye ¢ 3IsNI S ftradeo
16:02:35 Przéd Klaw. Praca AS28
Napigcie szyny DC
PITH v 540.00
P17.03 5400
Prad wyjsc
P17.04 378
Parametr Info Menu
Rys5cc

W staniepracyY 2 0 Y |
2840 RSTAYAZ24 YL
gl gASGElLYyALT 28T ¢tA
gl gASGELYALS Y20Yl

533.7UGxEAOI ATEA AcoAsx
el NE2S
gl 6ASGt 2 yaNII2 R ®DAETRITOR Rdt v A S

WST £A LINJI SYASYVYAL]

LINJ &

Y2R 00Ut Rdz 6t RTAS

61 6ASGEAD
LINJ ST
i

For€yn P o8 LING SODOT I 6 &At
Lok &1 1

S —_—

28T gASGtlyAS

6ASfS NBRRI 2546
dzded126yAlt s |
I gRAEA G GENT F T RAGNIDS 6 IRQ RILY R SR

NE 6y ASDd LINJ Sadzyno o

gel oASGEL ye
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.16'02'35 Przéd Klaw. Praca AS28 |
et 5000
S 540.0
s v 378
Parametr Info Menu
YAt RT @ NsodyeYAh

& TFONT &Yl ya
2R Fdzy| O2A

R2 f

Tz2adlyr

adettry

LR &lt Lidzd a2df Ag2EmawgiSal

16:02:35 Przdd

Klaw. Praca

AS28

Napigcie szyny DC

m

| o

540.00

2000.0

Powrdt

Gléwny

dzd & J3TOP/RIN] & Sadacd it RLIZ 6 A SRy A S2

R2

dza dzy N o6

f dzo

LIPMNdY SG NHz &t ydz LING

LI NI YSUNE 6
1+ dRE

12R T

OUNRY ORI BIONDEE 6 MG | &€
T+HT6A8S02yL® Y2R
AZAYISWF R &0 LUNET YRy O

00

Y2YSyilidz a1l azsl ya
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16:02:35 Przéd Klaw. Btad AS28

Obecny typ btedu:

Kod bitedu: 1 9

19: Btad pomiaru pradu (ItE

Powrét Gtowny OK

Ryssct 281 6ASGELIYAS 60t Rdz

ho&d0dzaAl LINJI SYASYYyA{ll - L2Y20Nn 1fF6AlFGdz2NE yI LIy
2ROT &Gl e T[ABGSE AN Nz BO0888 b Fdzy 1 O2A LINI SYASYyYAll

54.30A01T xATEA UA DPiili1TAa EI AxEAO
1
B

5.4.1. Wchodzenie/wychodzenie z menu
PanelR2 Y21 t yAS 621 oASGtr GNi& 30s6yS YSydz 8 AyGsSN
oParameté Infod Menué @@ t 2y Adal & NB&AdzyS] LRI 1 dz@&amete ] oS2l

Uwaga:
2 [T tSoy2T OA 2R gSNBR2A 2LINBANI Y26t yAl LINI SYASYyyA
Back/Returrk t 2 ¢ N&né/Homepag& DU s® yIEOK Fdzy1 02l 2N} 1T &LIR&as506 680
16:02:35 Przod Klaw. Gotow AS28 16:02:35 Przod Klaw. Gotow AS28 16:02:35 Przod Klaw. Gotow AS28
brroo 50.00 S| owener  pog & B e P00.0Y
’:‘?:‘i?e S\Z/W * 5400 i P00: Podsta N P00.00: Tryb sterowania
:\IV‘E;‘::IZ)IB/NSMS&H 000000 > (
Parametr Info Menu Powrdt Glowny Wybsr Powrét Giowny Wybor

Rysscy { OKSYlI G wmT ¢S2i ORrafamett YSydz LI NI YSGN
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t2yrdal e NERISPoldYAEAN®ES> YSydz 30s56yS FlLE2syAll o

16:02:35 Przod Klaw. Gotow AS28 16:02:35 Przod  Klaw. Gotow AS28 16:02:35 Przéd Klaw. Gotow AS28

Czest Zadana - Parametry zgrupow Parametry podst

P17.00  Hz 50 00 o |Parametry uzytkownika Parametry silnika i enkodera

Napiecie szyny DC " | Parametry monitorujace stan — Parametry nastaw fabrycznych

P1711 Vv 5400 L Autotuning parametréw silnika Parametry wejschwyjsc

Wej:HDIB/A/S4/3/2/1 - Kopiowanie/Przywracanie parametrow ¢ Parametry kart rozszerzen

P17.12 000000 L ( Ustawienia systemowe ” ( Parametry funkcji specjainych

Parametry Info Menu Powrét Glowny Wybor Powrst Edytyj Wybér
At v

16:02:35 Przod Klaw. Gotéw AS28 16:02:35 Przéd  Klaw. Gotéw AS28
Paramelry zgrupowane -~ P00.00: Tryb sterowania

Parametry uzytkownika

p |PO00T: Zrbdlo polecefs sterujacych

Parametry monitorujace stan P00.02: Typ portu komunikacyinego

Autotuning parametrow silnika P00.03: Max czgstot wyjsciowa
Koplowanie/Przywracanie parametrow " p00.04: Gérmy lmit czgstotiosci
Ustawienia systemowe ” ( P00.05: Dolny limit czestotliwosci
Powrst Giowny Wybor Powrot Edytuj Wybor
At v
16:02:35 Przéd  Kiaw. Gotow AS28 16:0235 Przod  Klaw. Gotow AS28
Parametry zgrupowane ~ ) Parametry monitoruj
Parametry uzytkownika ey | Zapisane biedy
Parametry stanu podczas bigdu
Autotuning parametréw silnika e | Wyczy4¢ zapisane bledy
Kopiowanie/Przywracanie parametrow P ( Zmodyfikowane parametry
Ustawienia systemowe Parametry uzytkownika
Powrét Glowny Wybor Powrot Glowny Wybor
At v
16:02:35  Przéd  Klaw. Gotéw AS28 16:02:35 Przod  Klaw. Gotéw AS28
Parametry zgrupowane ~ )
Parametry uzytkownika
e ey | Prm Silnika Zgodine z tab Znam?
Koplowanie/Przywracanie parametréw D —
Ustawienia systemowe ” (
Powrét Gidwny Wybdr Powrét Giowny OK
At v
160235 Przéd  Klaw. Gotow AS28 16:02:35 Przod  Klaw. Gotow As28
Parametry zgrupowane -~ Obszar pamigci 1: BACKUPO1
Parametry uzytkownika Obszar pamigci 2: BACKUP02
Parametry monitorujace stan E— Obszar pamieci 3: BACKUPO3
Autotuning parametréw silnika Przywré¢ ustawienia fabryczne (bez prm silnika)
Kopiowani D E— Przywr6é ustawienia fabryczne (zarezerwowane)
Ustawienia systemowe ” ( Przywré¢ ustawienia fabryczne (z prm silnika)
Powrét Glowny Wybsr Powr6t Edytyj Wybor
At v
16:02:35 Przéd  Klaw. Gotow AS28 16:02:35 Przod  Klaw. Gotow AS28
Parametry zgrupowane R
Parametry uzytkownika Czas/data
Parametry monitorujace stan E—— Ustawienie jasnoéci podswietlenia
Autotuning parametréw silnika Ustawienie czasu podswietlenia
Kopiowanie/Przywracanie parametrow D — Whacz kreator konfiguracii
” ( Konfigurator ustawiefi poczatkowych
Powrot Powrot Giowny Wybor

Rys5-p { OKSYlF G WT 206&40dAl 3I0s54yS32 Y

u»
<«
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t2yAaoSe LINI SRaidlgAazy2 12y FAIdzNI 02t YSydz 1t éAl (daN

Pierwszy poziom Drugi poziom Trzeci poziom Czwarty poziom
P0O0: Funkcje podstawo P00.xx
PO1: Sterowanie Start/g PO1.xx
P03: Sterowanie wektor,
silnika 1 PO3.xx
P04: Sterowanie U/f P04.xx
PO7: HMI PO7.xx
PO08: Funkcje
zaawansowa:\ych PO8.xx
P09: Regulacja PID P09.xx
P10: Prosty sterownik P|
Podstawowe wielostopniowa regula P10.xx
parametry priadkoSci
P11: Parametry ochro P11.xx
P1.3:.Parametry sFerowe P13 xx
silnika synchroniczneg
P14: Funkcja komunika
szerejgowej P14.xx
P21: Kontrola pozyciji P21.xx
P22Pozycjonowanie
Wrchjiona P22.xx
P23: Sterpvyanle wektor P23 xx
Grupyp ar amet r | silnika 2
P02: Paramesinika 1 P02.xx
Parametry silnikal P12: Parametry silnika P12.xx
enkodera P20Enkoder silnika 1 P20.xx
P24: Enkoder silnika 7 P24 .xx
Ustawienia fabrycq P99: Ustawienia fabryc: P99.xx
PO5Konf i gur g P05.xx
Parj";egyif“:kkc PO6KoONf i gur P06 xx
P98: Kalibracja AIAO P98.xx
P15: Funkcje
komunikacyjnej karty P15.xx
rozszerz
P16: Funkcje
komunikacyjnej karty P16.xx
Parametry karty| rozszerz
opcjona):nej P25: Funkcjgev! lfaﬂA P25.xx
r ozs z eriye &
P26: F ulnlk kait P26.xx

rozs z erie &
P27: Funkcje PLC P27 .xx
P28: Funkcje sterowar
Master/Slave

P28.xx
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Status przemiennika

Pierwszy poziom Drugi poziom Trzeci poziom Czwarty poziom
P90: T i
yb korjtrgh P90 xx
napr nUen,
Fabrycznie P9l1Kontr ol a
dostosowane trybie sterowania P91.xx
parametry momentem obrotowyr
P92D
osto.sowane fvun~k P92 xx
kontrol a pr A U
P try zdefini
arametry zdefiniowane prze / / -~
uUyt kowni k
PO7: HMI PO7.xx
P17: Funkcimo ni t d P17 xx
stan
Status przemienni p1I8Funkcj e n
stanz a mk p in i 4 P18.xx
sterowania
P19: Kontrola stanu ka| P19 xx
rozszer Z
P93Podgl Nd s P93 xx

naprinUen

Rodzaje usterek

PQ7.27: Ostatnio
zapami nt 4

PO7.28: Dr |
bgNd (prz

P07.29: Trzeci
zapamint 4

P07.30: Czwarty
zapamint 4

PO7.31: Pi
bgNd
PO7.32:

zapamint a

PO7. 33: CZ

Parametry wyj Sciowa

rejestracji / bgndzi e
usterek

PO7. xx: X X

WyczySI / Czy na pew

usterek zapisy dot
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Pierwszy poziom

Drugi poziom

Trzeci poziom

Czwarty poziom

Zmienione paramg

Pxx.xx: Zmieniony
parametr 1

Pxx.xx: Zmieniony
parametr 2

Pxx.xx: Zmieniony
parametr xx

Dostosyjarametry

Parametry stanu
zatrzymania

/

wy Swi et

Parametru stanu praci

/

Autokonfigurac

Pedgna dyn
autokonfiguracja

Pegna st
autokonfiguracja

CznSciowa
autokonfiguracja

Upewng i n, Ue
na tabliczce znamiono
sinlk s N pr 4

ustawione w P02P02.05

Pegna dyn
autokonfiguracja 2 (d
asynchronicznego silni

P e &statgczna
autokonfiguracja 2 (d
asynchronicznego silni

Kopi owani e par 4
ustawi e® do

Przesy@gani
przemiennika goa mi
klawiatury

Obszar pa

Pobierz wszystkie
parametry funkcji z
kl awi at ur y
parametrami silnika)

BACKUPO1

Pobierz wszystkie
parametry funkcji z
kl awi atury
parametr -

Pobierz tylko paramet]
silnika z klawiatury

Przesygani
przemienni
klawiatury

Obszap a mi A ¢
BACKUPO012

Pobierz wszystkie
parametry funkcji z
kl awi at ur y
parametrami silnika)

Pobierz wszystkie
parametry funkcji z
kl awi atury
p ar a nséntka -
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Pierwszy poziom Drugi poziom Trzeci poziom Czwarty poziom
Pobierz tylko paramet
silnika z klawiatury
Przesygani
przemienni
klawiatury
Pobierz wszystkie
parametry funkcji z
kl awi at ur y
parametrami silnika)
Pobieravszystkie
parametry funkcji z
kl awi atury
parametr -
Pobierz tylko paramet]
silnika z klawiatury
Przywr . -cen Czy na pew
domySlinyc| ustawi eni a
parametr - -Jwyg. param
Czy na pew
ustawieni a
testowy)?
Przywr - -cenfCzy na pew
domySlinyc| ustawieni a
parametry silnika) tym parametry silnika,
Jnzyk
Godzina /data
JasnoSIi pd
Czas podS$S
WgNczeni e
konfiguracji podczas|
wgNczani a
Kreator konfiguracji
podczas W
zasilania
Programowania z
klawiatury
Ustawienie azu usterki
Aktualizacja
oprogramowania
CzugoSIl ki

Obszar pa
BACKUPO3

Przywr - -cen
domySlinych

Ustawienia systemu / /
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5.4.2. Edycja listy

t2i @028 Y2yAlG2NBéLFYyAL gl 6ASGtlyS yI AT OAS LI NI
D81 26yAlss 6 1 IDBOGREGEHL BOBIAENLEISD ®2 Ydz 3 Osasy S 2
At I NI YS{NE Y2 AWParanehiyezb ® 6 | 8AaRmi(Widoczne podczas zatrzymagid A & G Y 2
686 SRed2alyl LINI ST doedlyasyn| §i NdSHbHEd Rivd 5z B OB v
d adZz 4 tANABBNS 6 dall dRSYNR ARG YSREGEL 28a0 LRI by

18:0235 Przéd  Klaw. Gotéw As28 16:02:35 Prz6d  Kiaw. Gotow AS28 ‘ 16:02:35 Przéd  Kiaw. Gotow AS28
[ ——— ® B N .. . ooe
Parametry widoczne poczas pracy P17.11: Napiecie szyny DC Przesuf do géry

P17.12: Wej: HDIB/A/S4/3/2/1 > Przesuf w dét

P17.13: Wyj: ROZRO1/HDO/Y1 Usun z listy

-— P17.26: Aktuainy czas pracy e o2y ue¢ ustavionia domyine
’ P17.15: Zadany Moment silnika s <
Powrét Gléwny Wybér Powrét Edytuj oK ‘ Powrét Gléwny Wybér

Rys. 510 Schemat 1; edycja listy stanu zatrzymania

bl OAT YA = INJIRc® 4452710 R2 AyGSNFS2adz SREOZAT "L 204 ¢
przycisk),lubprzycis.‘wi o& LRGHASNRI AS 2LISNI Oat SRada2Ar )
LI N} YSGNE G0 T 6NEO2yF tAAGE 28ad tAraGn SES. 2wl yn

kIaWisz<Z LINT SR 680Nl yASY 2LISNI Ocia SReOe2Asz &Lk 462Rdz
pozostaje bez zmian).

Uwaga:

5fF LINFYSUNS S 6 yI3IOspldz fAade 2LISNI 02t LINJ Sadzy/A
LI N} YSUNs 6 6 &a0G2LI08S tAradeéeT LR dzadzyAt OAdz RIy$S3az
Fdzi2Yl §8OT yAS LINI S&adzyAtGS 6 3Is N o

t21ed2sS Y2yAaAlz2NRslyAl gl gaSattrysS yI €A1 OAS LI NI
dzd 81 26yAlss 6 T HHDEBOGREQFHLROBIRGNIISD 2 Ydz I Uwas§ oz 2
At NI YSGHNE Y2 yAtll2 NHeHOEE adgPaniwidacenyg potidzasracy. [ A a Gl Y20 &
SRelG26lylt LINI ST dded12pyAr$sssyrNdiiz: Rad SGMWES ST
o ddzZ2 4 tNIR@ANE 6 dA (I dRSYN2EAREYSREYGSEA 25adG LRUIFT I ye

16:02:35  Przod  Klaw. Gotéw AS28 18:02:35 Przéd  Kiaw. Gotdw As28 | 16:02:35 Przéd  Klaw. Gotw AS28
o i o s B ... . -
Prm widoczne podczas pracy P17.11: Napiecie szyny DC Przesun do géry

P17.12: Wej: HDIBIA/S4/3/2/1 Przesuf w dél

P17.13: Wyj: RO2ZRO1HDOIY1 Usun 2 listy

< P17.26: Aktuainy czes pracy < Przywré¢ ustawienia domysine
- P17.15: Zadany Moment silnika - <
Powrét Glowny Wyber Powrét Edytyj OK ‘ Pourst Glowny Wybor

Rys. 511 Schemat 2; edycja listy stanu praeyaca
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PAGFBASYAL LI NFYYSOUNE S T RSTAYA24LFyR@OK LINI ST dzwei

SRedG26l 6 traadt ylLtSoe 1 LIZ2MehrAYtd: NOS iy NGB 24081 2SENSF S K
686 SReid2¢lyl LINI ST donedlyasyn| §s NESHI Rivd 92 @D 8 y
d adzZ 4 tiNARBNF 0 dA G RSYN2aREYBREYEA 2SadG LRIy
160235 Przéd  Kiaw. Golow AS28 [16:0235 Przéd  Kiaw. Gotow AS28 160235 Przod  Klaw. Gotow As28 |

Parametry zgrupowane ~ X

Parametry uzytkownika P00.01: Zrodio polecen sterujaych Przesun do géry

Parametry monitorujace stan P00.02: Typ portu xomun‘nkacl:;ego Przesun w ddl

Autotuning parametréw siinika P00.03: Max czgstot wyjsciowa Usun z listy

Kopiowanie/Przywracanie parametrow P00.04: Gomy fimit czgstotliwosci <

Ustawienia systemowe ’ < PP00.05: Dolny limit czestotiiwosci P < Przywro¢ ustawienia domysine

[ Powrét Glowny Wybor | Powrét Edytyj Wybor [ Powrét Glowny Wybér

Rys.smH { OKSYLd oT SReOel tAaGe LI NI YSEND

543.$71 AAxAT EA DAOAI AOO&Ex Al 1 EOOU DAOAI AOO&x xUGxE
168 R2RIS LI NFYSGNI R2 tA&Ge LINIYSGiINFG o&iMetuBit |y
tFNFYSGNE Y2 A 2NHZRINTSS 2&ii Fgve 1 6 ASGE A p  INHzZI LI NI Y
R2RESFYALF LINIFYSUNEG LER1IFIlFy2 yI Li2yAdail S$a AN TAO

16:0235 Przéd  Klaw. Golow AS28 16:02:35 Przod ilaw. Gotow AS28 16:0235 Pmzéd  Kiaw. Gotow AS2B
v - ~ )
P17.00: CzestZadana Dodaj parametr widoczny podezas pracy
—— D —— DodacPrm wid podezas zatrzym?
P17.11: Napiecie szyny DC
P17.03: Napigcie wyjsé ¢
P17.04: Prad wyjé¢
P17.05: Predkosé silnika < (
Powrét Dodaj oK Powrét Glowny Wybsr Powrét Glowny oK
16:02:35 Przéd  Klaw. Golow AS28 [160235 Psd  Kiaw. Gotow AS28 16:02:35 Przéd  Kaw. Gotow AS28

Dodaj parametr widoczny podczas zatrzymania
: CzestZadana
DodacPrm wid podczas pracy?
P17.11: Napigcie szyny DG
P17.03: Napigoie wyjs¢
P17.04: Prad wyjé¢
P17.05: Predkost siinika
Powrdt Dodsj oK ‘ Powrdt Gldwny Wybsr Powrst Gidwny oK

Rys.3Mmo { OKSYlI G mMT R2RIFEgFYAS LI NI} YSGNE

t2 $80N}YyAdz 21NBIf2y532 = Rdt Falzyd D2RE & | ORd FRES 2.2
g20ASNI g@ Yl Dodajpar@rielbwidocars poticzas zatrzymahia f Dixiaj parametr widoczny

podczas pracgA Y I OAT yi. = ,lulNﬁrz@rchR\>1 Yub przycisk.** = o6& 1 Fd6ASNRI
R2RIEGgFYALF® WSTEA LINIYSGNI yAS Tyl2aRdz2S airt 2dz Yy
A0FyYyAS LINIF Oes 45601 1a R2REgLYy& LINFYSGNI T 2ad0FyAS

i paycih € @ ws

Yy f ASIgO0ISIza 62 LISNIF 02t R2RIF gl yAl 284&
2 YSydz t A&l LI NIY

interfejsie' Dodap = &Ll g2RdzeS (2 LR26NxsG R
Nie wszystkie parametry z groP07 HMé Y23 n 1 24 R2RIYyS R2 tArade LI

()
TFTAONI @YFyAl fdzo adlyAsS LINFOeod 23T eaiG1AS LI NFYSHNE
gl gASitlryeOK ¢ aGlIYyAS TFANI&YFyYyAl tdzo &adFyAS LINT
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52 fA&aGe® LINIYSiNkg o1 oASGtrye@OK ¢ &adGlyAsS 114N
LI N} YSGUNs 6 sl gASGElIy@OK ¢ &idlyAsS LINIO& Y20yl R2R

544.$1 AAxATEA DPAOAI AbOOex Al 1EOOU PAOAI AOO&x UAAEE
2 80 A ®BKU A Parametry zgrupowang X 6@ gl gASGEAG tA&AGET ¢ R2a&l
Fdzy | Oee2yeOK LRaAFRE LINJ&aLRatys R2 aAS0AS LI NI YSGI
dirybstartth s 211 LR1FTly2 LR2yAdSaod

16:02:35 Przod Klaw. Gotow AS28 16:02:35 Przéd Klaw. Gotow AS28

P01.01: Czest poczatkowa

P01.02: Czas utrzymania czestotliwosci poczatkowej TR S
P01.03: Prad hamowania przed starem ¢
P01.04: Czas hamowania przed startem
P01.05: Tryb ACC/DEC ” (
Powrét Dodaj Wybér Powrét Glowny OK

Rys.3vn { OKSYLI{G HT R2RFEgFYAS LI N YSGNE

t2 680NIYyAdz 2 NBT f2y$§32 T Rdt Fazyqg D2haE & | O id RS 2.2
680ASNI G&YIILyD 2152 OavtprzykiskZ , Oubpryyhisk N B ©a & LI i 4 7
2LISNI 02t R2REgl YAl & WST £ A LI NIPH&eNIzgfupd&vans fowe@dadia®d/ S &
LI N} YSGNI LI22FgA &At ylI 1220dz t A BRafaindtry &Sdodakg opefagja LI |

RTAS yASGHH .. aubwsyoid < beywytomioperaditiobal, LINT ¢

R2RIF gl yAL t
2 LRoNG R2 YSydz traade 12yFAadaNI O2Ar LI

0
dLRg2Rdz2S
2371 84G1AS8 3INHzR 12Rs¢ Tdzy|1OéeyeoOK | LIR2RYSHadamdrgy TA
zgrupowané. Do listy Parametry zgrupowany Y20yl R2RI 6 Yl l1aeévYltyAasS cn |

545)1 OAOEAEO AAUAEE xUAIT OO DAOAI AOOs x

2 80ARMIAtal NI YSONE dbeliqeéy33lo 6 AyiSNFSza SReO2A
6 AYyiSNFS2arsS SReO2A TZéG,A,mSYzzﬁ-TO@AéQERéz@/Z-M- 8b I aQ-AN
LI N} YSONHzZ 2RLIGAI RF2NOI Ydz LT edal LI N YSGNHz T 24

t2 R212yFYyAdz 6802NHz L. L obPriaah < ¥ 1106 & yiled aNE RDR &R Y

A LR2SNBOAS R2 LRLINI SRYAS3I2 YSydzd 2 AyiSNFT zabns SF
THOK®HHING 21 6 LI NI} YSGNHz A LR SNb OAS R2 LIRLINI SRyAaAS32
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16:02:35 Przdd Klaw. Gotow AS28 ‘Obecnie: 0 Fabrycz: 2 Pozw:v{ Obecnie: 1 Fabrycz: 2 Pozw:
- 0 ¥) )

P00.01: Zrédio polecen sterujacyeh 1: SVC 1 (Wektorowy) > 2: SVPWM (Skalame)

P0D.02: Typ portu kemunikacyjnego 2. SYPWM (Skalame) 3: FVC (Whetorowe z enkoderem)

P00.03: Max czgstotiwost wyjsciowa 3: FVC (Wketorowe Z enkoderem) Uwaga:Jeli zostaly wybrane iryby 0/1/3 nalezy

D — s | ustaWi¢ wartodci znamionowe silnika |
Uwaga:Jesli zostaly wybrane tryby 0/1/3 nalezy

P00.04: Gomy limit czgstotliwosci przeprowadzi¢ autokonfiguracje

) ustawié wartosci znamionowe silnika i
P00.05: Dolny limit czgstotliwosci - < przeprowadzié autokonfiguracle A
Powrst Edycja Wybor | Powrt Glowny oK | Powrst Giowny oK

Rys.sMmp LydSNFS2a Sﬁé()lai\ 6802 NHz LI NI YS
2 AYGiSNFS2aAS SReROBH & & EIINGR YJ NG NISEWHMP ®dz &1+ 1 dze
Kb 2T yFOT T 88 dzadlégAaz2yl gFNI2T6 GS32 LI NI YSGNHz Y
axh 2T yrOT s S dzaGlsA2y L @ NI276 (S32 LI NI YS{iNKz vy

oObecnidy 2T yFOT 2 88 LRRISsASGE2YI 6 NI216 2Sad 6 N2

oFabrych gall 1 dz2S 41 NlG216 R2Y&ityn (832 LI NI YSiNHzd

546.) 1 OAOEAEO AAUAEE OOOAxEAd DAOAI AbOOs& x

2 & o A Bléhll >Parametry zgrupowané = | 6& 6S21 8 R2 AYyGSNFS2&ddz SRé Oz
AYGSNFSeadz SReO2AS yIfS08 daadl Ao LI NIYSGNI T 6AGoO
bl OAT yA e mbipe@iask Yy o8 [ 6At14a186 tdo 1YyaASaales
gFOYyLFTI R2LIB1A 6FNI2T06 LI NFYSGINHz yAS LJN‘SIUH\I;:RZ(}I:TSI@ G|
s 1oe WNISadyns oid SRedeeyed t  dab friydsk < Aaby LI N

)
I FLAAFS dzadl gA2yS LI NFYSGONE A LR6NsOAO R2 LI2LINJ SR

VEOAT YA T EINF 0OA BT OK261 0 LASNB2GYD ¢k NI2T 8 LI NI YSi

160235  Pzed  Kiaw. Gotow As28 Obscris: 50.00 Pozw: Obscnie: 50.00 Pozw:
P0D.00: Tryb sterowania -~ ) Max. czestot wyjéciowa Hz A Max. czestol wyjéciowa Hz

P00.01: Zrédio polecen sterujacych 050. 0[.: 050. 0
P0D.02: Typ portu komunikacyinego P e o000 )

Max  :630.00
Min 50.00
P00.04: Gémy limit czestotliwosci Fabrycz: : 50.00
P00.05: Dolny limit czgstotiwoséi - V

S a— 50.00

Fabrycz: : 50.00

Powrot Dodaj Wybér Powrét Gitwny OK Powrot Glowny OK

Rys.sMc LYyGSNFS2a SReO2A dzadGl gASZ LI NI

2 AYGSNFS2aAS SReROAH & & WRING2Z YJI g NIS&WHAPR Bdz 641 | T dz2

Kb 2T yFOT T 88 dzadlégAaz2yl gFNI2T6 GS32 LI NI YSGENHz Y

axh 2T yFrOI T 88 dzall A2yl 61 NI2T 6 (S32 LI NFYSONHz vy

oObecnidy 2T yF OT 2 88 LRRIsASGE2YyIl 6 NI216 2Sad 6 NI2
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oFabrych) 6&1F1 dz28 61 NI27 6 R2Yeltyn G832 LI NI YS{NHzo

5.4.7. Interfejs monitorowania stanu

230AMOHUA 6 NI YSGNE Y2yATGRNHZOORE aV2 ¥ Al 2 Nk R 150 R
Y2YAG2NRBGlI YAl adlydz t2 $S21 0OAdz R2 AyGSNFS2adz Y
gl 6ASGtL Yyl ¢ O aAS NiSOileéesradtevyr gL NI21o6 G 254

2 AYGSNFS28AS Y2yAid2NE T ylblprzygisk - @z | gB OLR ¥ NB ORIBT &¢
menu.

16:02:35 Przéd Klaw. Gotéw AS28 16:02:35 Przéd Klaw. Gotow AS28
- ) Czest Zadana Hz

P17.11: Napiecie szyny DC 50_00
_>

P17.12: Wej: HDIB/A/S4/3/2/1 Max : 630.00

P17.13: Wyj: RO2/RO1/HDO/Y1 Min 100
‘_

P17.26: Akt czas pracy Fabrycz: :0.0

P17.15: Zadany moment silnika -~ -

Powrat Dodaj OK Powrot Glowny OK

Rys. 517 Interfejs monitorowania stanu

548.1 00T ET 1 EECOOAAEA DPAOAI AOO&Ex OEITEEA

2 g oA Serl>ladzi 2 G dzy Ay 3 LI BEY S DR @ S2X O ytRipyu My NISKS & BB dz &
t NI SR NEBIT LI2ubidgiaOWE SyYa H1dzil 2y | £ S© &  LINI RDA.GRRD2.@bdlinikdpdloyitageh 6 |
ztabliczki znamionowe) t 2 ¢S21 OAdz R2 A YUAHNTAS 3/ahdy | gx& of AoSENJudhil &S 1IN

LI N} YSGUNB 6 aAf yAatiningalF NAYSENFE2aA By L :qmbkjéms‘;‘aa;bwé 1
LI26Ns OA8 R2 LILINI SRyAS3I2z2 YSydzo

16:02:35 Przod  Klaw. Gotow AS28 16:0235 Przéd  Kiaw. Gotow AS28 16:02:35 Przod Klaw. Gotéw AS28
Parametry zgrupowane ~ ) -~ o yo otuning
Parametry uzytkownika S p- |Kompletny statyczny autotuning
Parametry jace stan . Czesciowy statyczny autotuning
Kompletny autotuning obrotowy 2 AM

< Czesciowy statyczny 2 AM

Kopiowanie/Przywracanie parametréw Czy parametry sinika zgodne s3 o
z tabliczkg znamionowa?
Ustawienia systemowe -’ L4
Powrot Glowny Wybierz Powrot Giowny oK Powrot Giowny OK

Rys.s3my {OKSYl &G Fdzi212yFA3dzNI O2A LI NI Y

Po wybraniu typu autoiningls. 6 $2 RT  R2 tukigglISINFIS B & @NE alzi2A € Y RYN-abys v |
NET LI2OT NG dzi212yFAIdzNI 02t LI NI YSUiNEG &AfYALl O
galltidzendes 88 +dziz|12yFAIdzNF Ot T zadtol 11122002y
F6& LN SNBIO Fdzi212yFTAIdNF O2t T 28T tA gaadl
1EF6AFGdaNI S gl sASGEA aAt AyiSNFSe2a o0t Rdzd
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16:02:35 Przod Klaw. Gotow AS28 16:02:35 Przod Klaw. Gotow AS28
Krok autotuningu: 0 Krok autotuningu: 3
Autotuning parametréw... Autotuning zakoriczony

Powrot Glowny OK Powrét Gléwny OK
Rys.5mdp % 12201 SyAS 1 dzi212yFAIdzNF O2A LI

549.+1 PEA UADPAOIT x AE PRAGAU xACORAT EA OOOAxEAd AAAOUAUT L
280A9MEU AaY2LIA26F YASKE NI @86 NEOIFYyBH8 ISKI $SIRG gAY G SNJ

LI N} YSGiNs g TFdzy102A 2NIT AyiSNFS2adz LINI 8gNI OF yAlL
LI NF YSGiNE S LINTI SYASYyA(ll tdzo LINT @éNF OFyAlF LI N} YSQ
posiada trzyNk 0 yS 206 al I NBE LN SOK2ge sl yAl 12LIAA Tl LI &azsge
Y20S TILA&FS LI NFYYSGNE 2SRyS32 LINISYASYyyAlls 02 2
przemienn| 5 & ®

;160235 Przéd Klaw, Gotéw AsS28 16:02:35 Przéd Klaw. Gotow AS28 i [!50235 Przéd Klaw. Gotéw AS28
"Parametryzgmpowane | ~ ) C ¢i 1: BACKUPO1 -~

1::::::: l::::,:::; stan = ctezar pamieci 3: BACKUPO3 Pobierz prm (bez silnika) z LCD

Pobierz prm silnika z LCD

‘Autoluning parametrow silni Przywroé ustaw fabryczne(bez prm silnika)

5. Poblerz wszystiie prm 2 LcD

D e — §
Przywro¢ ustaw fabryczne (zarezerwowane)
;Us«awysma systemowe s < Przywré¢ ustaw fabryczne (z prm silnika) 2 (
‘ Powrot Glowny Wyblerz Powrét Gléwny Wybierz ‘ Powrét Glowny OK

Rys. 820 Interfejs kopii zapasowe;j

5.4.10. Konfiguracja systemu

2 & 0 A MoKl A Wwstawienia systemowé = | 6& gSal
1fFaAlGdNES OTFakREGtE 21 ay?2
LI NI YSGNB 6@

8 R2 AyGSNFS2&adz dzail
T6 LRRIgASHGESYAlLZ C

Uwaga:
DFGSNRAE T S3FENI yAS 25ad Rzondizyls | Ol FakREGE y
THaEAELEYALFE® WSTEA 12yASOTyS 28adG 11 0K26kyAS 1 Gdz ¢

osobno.
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16:02:35  Przéd Klaw. Gotow AS28 16:02:35  Przod Klaw. Gotéw AS28
Parametry zgrupowane - )
Parametry uzytkownika Czas/data
Parametry monitorujace stan Ustawienie jasnosci podswietlenia
Autotuning parametrow silnika Ustawienie czasu podswistienia
- s " (— Wiacz kreator konfiguracii
Kopiowanie/Przywracanie param
Konfigurator ustawien poczatkowych
T - <
Powrét Gléwny Wybierz ‘ Powrot Giéwny Wybierz

Rys.84mM { OKSYI G dzadlgArSzZ aegadsSyvyzgeOK
5.4.11. Kreator konfiguracji uruchomienia
YEl 6AlFGdz2NI 20a0dz3dz2S Fdzyl 02t (I NBIFG2NI 12y FAIdzNI O2
TFHAAELFYALFZ AyaidNHedzZnNO donéed126yAll =T oeé 6S2i6 R2 Y
jak ustawienia podstawowych parametis = N2 T L2 T vy 61 yAS {ASNHzy | dzZ dza Gl 4

tNI & LASNpaiey 60nROT SyAdz T FaAAELFYAFEZ (1€ FsAL GdzNI | o
%ol O LRyAdS20®
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‘Ohccnic: 0 Fabrycz: 0 Pozw:

0: Polski

2: Pycamitn X

3: Portugués X

4: Espaiiol X
5: Italiano X

Powrdt Glowny Wybierz
Obecnie: 0 Fabrycz: 0 Pozw:

1: Tylko raz

0: Wigcz przy kazdym uruchomieniu
1: Nie pojawi sig ponownie

Powrot Glowny Wybierz
16:02:35 Przod Klaw. Gotéw AS28

Wprowads parametry poczatkowe

Nie Gléwny Tak

16:02:35 Przod Klaw. Gotow AS28

Powrdt Gléwny Wybierz

Obecnie: (0 Fabrycz: 00 Pozw: ¥

1: Wejdcie analogawe ALl
2: Wejicie analogawe AL2
3: Wejicie analogowe AI3
4: Wejicie czgstotliwoici HDIA

5: Wbudowany PLC

Powrdt Gléwny OK

Ustaw parametry zgodnie
z instrukcjg.

16:02:35 Przod Klaw. Gotow AS28

Ustawienie zakoriczone.

Powrdt Gléwny oK

Rys. 821 Kreator konfiguracji przy pierwszym uruchamianiu zasilania

WST tA OKOSali
Ustawienia systemowé X
zmiany.

T YASYA®
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5.5. Podstawowe operacje

551.7006 b AT OI UAUEA¢O
{8102 GF 28%ai 6LINRBSIRISYyASY R2 206a0dzAA Y2Rdz2dz ¥Fd

f 1 ' LSsyrA2 aArt
1 ' LSsyAre aart
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5.5.2. Standardowa procedura uruchomieniowa
Standardowa procedura operacyjnajesNd SRa G gA 2yl LRyAdSES o6yl

Zasllenie po upewnleniu slg,
7e okablowanle jest poprawne

v

Restart do ustawieri domyslnych ‘

Silnik Silnik
asynchroniczny synchroniczny

Ustaw parametry silnika Ustaw parametry silnika
P02.01-P02.05 2godnie 2 ‘ P02.15-P02.19 zgodnie
ilnika |_tabliczky I silnika

Nackinij QUICK/JOG,
aby rozpoczaé pracg JOG

TeSIl SUAIK obraca sig W niewlasciwniy|

Kierunku, wylacz zasilanie, zamien ‘
przewody silnika w dowolnych dwoch
_fazad

Wybierz rodzaj
autotuningu

. e—
Dynamiczny autotuning Statyczny autotuning Cagiciowy autotuning
[ | I

Uruchomic autotuning
priyciskiem RUN i zatrzymaé po

czeniu

Ustawi¢ kanat komendy
pracy (p00.01, PO0.02)

Ustawié czgstotliwodé pracy

Ustawid tryb sterowania
predkoscia (P00.00)

¥ _ ¥

Tryb sterawania SVPWM FVC
| SVC 0 (PD0.00=0) ‘ | SVC 1(PD0.00=1) i (P000<2) (P00.00=3)
Ustawié parametry sterowania Ustawié parametry sterowania Ustawi¢ parametry sterowania | | Ustawi¢ parametry sterowania
wektorowego  grupy P03 wektorowego z grupy P03 U/F (skalarne) z grupy P04 2 grupy P031 P20

Ustawic parametry sterowania
start/stop z grupy PO1

Praca po poleceniu "PRACA”

Stop po poleceniu "STOP"

Koniec

|

LN &1 Ol
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Uwaga:
WSTtA 68aGNLIAT O00UNRZ TARSyiGeTAaAldze LINJ&lleyt o0t Rd

YEYIOD geadolyAal LRtSO0SZ Y20yl dzadlsAd T+ Lk2Y20n L
Bi elinc Funkcja terminala Funkcja terminala Funkcja terminala

y wielofunkcyjnego (36)|  wielofunkcyjnego (37) wielofunkcyjnego (38)

pol eced = . & . - .
PrzeGnczni PrzeGnczni k PrzeGnczni k

P00.01 . . . .

kl awi at u terminal. komunikacyjny.
Klawiatura / Terminal Port komunikacyjny
Terminal Klawiatura / Port komunikacyjny

Port komunikacyjny, Klawiatura Terminal /

Uwaga:
{é&Yoz2f bkbh 21yFOT LT 88 Sy sASt2Fdzyl Oéaye GSNNAYL

Listald2 g A DT | y& O LI NI} YS G NB

War t ¢

Ki N is funkcii
od azwa Opis funkcji i o &

0: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe {{$v'G)
wykorzystywane w wi Ank§g
sterowanie jednym sil
asynchronicznych oraz synchronicznych.

1: Bezczujnikowe sterowanie wektorowet(#yC)
(tyl ko dl a si |-wykdzystywane
w przypadku, gdy wymad
przy magej prnadkoSci,
jej stabilnoSi przy z
2:Sterowanie skalarne U/f (SVPWikprzystywane
do zastosowa® og:- 1| nych
wentylatorami, itp. T
wieloma silnikami.
3: Wektorowe ze sprznl

P00.00 Tryb sterowania

Uwaga:
JeSli wybrano 0, 1 | uj
autokonfiguracjn para
Polecenia steruj Nce pr
komendy:

START, STOP, Start w prawo, Start w lewo,

CziistotliwoSi serwisoy
O: Klawiaturd o st er owania pr
czhistotliwoSci wykor zy

65

P00.01 tr-dgo pol e




Astraada DRZ8A PodstawowaA Yy & ( NHz] 02 |

Kod Nazwa Opis funkcji War t g
domyS§
zdalny. W celu uruchon
przyci sk RUN, natomiasg
naci Snificiu przycisku
JeUeli przycisk QUI CKJ/
funkcja zmiany kierunki
ustawione na 3), to pg¢
kierunek obrot . w.
Jednoczesne wci Snificid
podczas pracy silnika, spowoduje zatrzymanie
przemiennika cznstotli
(wolny wybieg).
1:Terminal i@k o mendy steruj N
cziAstotliwoSci wydawanr
zagNczanie/wygNczanie
wej SI dyskretnych.
2: Port komunikacyjngort komunikacyjny jest akty
i pracuje poprawnie.
0:MODBUS1:
1: PROFIBUS/CANopen/DeviceNet
2: Ethernet
P00.02 Typportu komunikacyjneq 3: EtherCat/Profinet/EtherNetIP 0
4: Karta programowalna PLC
5: Karta Bluetooth
6:Zarezerwowane
0: Funkcja nieaktywna
1: Dynamicziiz al eca si i stos
jest wysoka dokgadnoSiI
przeprowadzal |jN na ofd
2: Statyczna 1 igpéégnroa
stosowanie, gdy nie g
sterowania oraz gdy ni
silnika obci NUeni a.
3: Statyczna 2 (édjue®ki
P00.15 Autokonfiguracja silnikg ustawione jest sterowanie silnikiem 1 autokonfig 0
obejmie parametry P02.06, P02.07, P02.08; natq
przypadku sterowania silnikiem 2 obejmie paran|
P12.06, P12.07, P12.08.
4: Dynamiczna godobne do dynamiczna 1, ale
poprawne tylko dla sil
5: Statyczna-8 c zfiSci owa aut oK
tylko dla silnik-w as}y
Ni eprzeprowadzenie aut
wpgyw na dokgadnoSi st
P00.18 Ustawienia fabryczne | 0: Funkcja nieaktywna 0
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. . War t d
Kod Nazwa Opis funkcji
domyS§
1: Przywr-| ustawienia
p ar a nséntka) - w
2: WyczySIi rejestr bg
3: Zarezerwowane
4: Zarezerwowane
5: Przywr-I wartoSci
6: Przywr-I wartoSci
Uwaga:
Po zako@®zeniu wybrange
automatycznie przywr agd
wartoSci domySlnych mg
uUOytkowni ka. Zachowaj
funkciji Opcja 5 mweUe
fabrycznych.
. 0: Silnilasynchroniczny (AM)
P02. T Inika 1
02.00 yp sfinka 1: Silnik synchroniczny (SM) 0
Moc znamionowa Zal e(
P02.01 silnika AM 1 0,13000 kw modelu
e i
pozoz | CZNStOLl T WOl ,0p00. 03 (Cziistot!iwd 50.00Hz
silnika AM 1
PridkoSI |
. Zal el
P02.03 Znamionowa 1-60000 rpm modelu
silnika AM 1
Napi Aci € N
P02.04 znamionowe 0i 1200 V Zma;cljeﬁj Y
silnika AM 1
PrNd znami __ Zal e(
P02.05 silnika AM 1 0.86000 A modelu
Moc znamionowa Zal e(
P02.15 silnika SM 1 0,13000 kw modelu
= i
poze | CZNStOLl T WOl,0p00. 03 (Cziistot!iwd 50.00Hz
silnika SM 1
Liczba par|.,.
P02.17 silnika SM 1 1i50 2
Napi ncie z| . Zal e\
P02.18 silnika SM 1 01200 v modelu
Pr Nd znami Zal el(
P02.19 silnika SM 1 0.86000 A modelu
36:Aktywacja sterowania z panelu sterowania
P05.04 Konfiguracja wielofunkcyji 37:Aktywacja sterowania z terminala /O
P05. 06 wej Si ¢ yS4rHDMW 38:Aktywacja sterowania z pornunikacyjnego /
' HDIB) RS485
P07.01 Zmi enne za / /

67



Astraada DRZ8A PodstawowaA Yy & ( NHz] 02 |

Kod Nazwa Opis funkcji War t g
domyS§
0:Nieaktywny
1L.CzfAistotliwoSl serwisgq
QUI CK/ JOG spowoduj e, |
cziAstotliwoSci N ser wi g
2:Zarezerwowane
33Zmi ana kierunk-w obrg
spowoduje zmiann aktuagd
Funkcja ta jest aktywna tylko wtedy, gdy przemie
czhistotliwoSci sterowg
panelu sterowania.
Konfiguracja przycisku| Uwaga:

PO7.02 QUICK/JOG W przypadku zmiany Kki € 0x01
zapami ntuje tej zmiany
zagNczaniu zasilania.
uruchomieniu przyjmie parametry ust&oael @
4.Kasowanie cyfrowego g
QUI CK/ JOG skasuje aktuy
potencjometru.
5Wol ny wybieg. Naci Sni
silnik z wolnym wybiegiem.
6:Zmi ana ¥fr-dga poleced
ustawieniami w P07.03.
7:Zarezerwowane

5.5.3. Sterowanie wektorowe

Silniki asynchroniczi@aM) O S OKdz2 S yR&D & yh2 B2 BBEY 811 YASYyye oKz sal
sterownie AM w rzeczywistych warunkach jestdne® ¢ SOKy 2f 23AF &GSNB Sl YAl &
LINEO6fSY ¢ ylLaitLidznde aLkRasoyY AMEISNI ¥ AG1 2ly 6 B2 NEEB §
aidzelyl Yyl LINNR 6106dzRT SyAl 6&101R260D LINNDRdz 3Sy SN
60410FR26N LINDRdz 3SySNHzZ2NON Y2YSyid 20NB(26esterupfl L
¢ I NIampltady | p@ 2 0 S yfazbwyidi obul 2 Y LI2 ¥ Foyylistedije wektorem LIND Rdz AM),2 2 | y
NB | f boddzehidOi SNR s YA S LINNDRSY 61 0 dobdiotbedat A & LINTIRSNYO Yik
geazl1AsSe 21121 OAM. NB3IdzA | 02t LINY R1 271 OA

t NI SYASyyAl OTtad2dtAg21 OA | Beldz@nikdivegdl | 6 BB NKF A ¥ 8z a
R2 yILtRIFYAF TIFINsgYy2 ahrfyAh pynchroniczaely OKNBAY SOT (WM ORL
t2yASgld LIRRaGlIg2pe fIA2NBGY a0GSNRBoIyYyAl ¢6S1G2NRS
AAfYALlIET R210FRy216 LINFYYSGNFG &EATYALLl gLIOE g |

GLINE S| RT SYyAS R210FRye& OKzia NI2WSHANEOAS GOty A3 A £ @MNTH L
sterowania wektorowegob | f S8 & LI YAt (GF 63X 88 Il dzi2z 12y FTA3dzNI O2t

L2l sl t yI tSLATS aGdSNRélFyAS yADd ldzi2z 12y FAIdzNI O2
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t2yASHE D
LIk

NI YS{NE &

€t 32NBGY
Fdzy1 02 A

AGSNRGLIYAL
AGSNBGIYAL

RS T

>
LA

I1

gS1TG2NRsSTI2
6S1G2NRrgsS320

28ai

Mostek
prostowniczy

* Prad [
B Obliczin —m=C) P wzbudzenia Ll - >
- onwersja /- ostel
e e 8
- -
—b—i—{ \ —;vi——— Oblicz ir —Li——— mznri%tu Uu| U | |Uy
| L
w;-, pozycji N L‘:i:‘:’“ ﬁ\; W::g:;gle
L v haca | qUs
s [
Odezyt -
R ) fo— "_
| Gl g Koo gL
) ir | - -
{xisnmk )
. " Wart o
Kod Nazwa Opis funkcji "
domy$§
0: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe {{$v0)
wykorzystywane w wifnksz
sterowanie jednym silni
asynchronicznych oraz synchronicznych.
1: Bezczujnikowrowanie wektorowe (SYE) 1 (tylko
dl a sil ni k- wwykeszystywahewo n i
przypadku, gdy wymagany
magej prfAiadkoSci, dokgad
|ljej stabilnoSi przy zmi
P00.00 Tryb sterowania . 2
Y 2: Sterowanie skalarne U/f (SVPYWkprzystywane dg
zastosowa® og-lnych, ta
wentylatorami, itp. Ten
silnikami.
3: Wektorowe ze sprzinOe
Uwaga:
JeSli wybrano 0, 1 lub
autokonfiguracjn par ame
0: Funkcja nieaktywna
Autokonfiguracja| 1: Dynamicziiz al eca si A st osow
P00.15 o o At 0
silnika wysoka dokgdgadnoSI stero
odgNczonymco NUsinli ni. k a
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Kod Nazwa Opis funkcji War t AO
domy$§
2: Statyczna 1 igpééca a
stosowanie, gdy nie jes
sterowania oraz gdy nie
obci NUeni a.
3: Statyczna 2 (édue$kion
jest sterowanie silnikiem 1 autokonfiguracja obejmie|
parametry P02.06, P02.07, P02.08; natomiast w prz,
sterowania silnikiem 2 obejmie parametry P12.06, P|
P12.08.
4: Dynamiczna godobne do dynamiczna 1, ale popré
tylko dla silnik-w asyn
5:Statyczna-8 c zhn Sci owa autoko
dla silnik-w asynchroni
Ni eprzeprowadzenie auto
wpgyw na dokgadnoSi ste
. 0: Silnik asynchroniczny (AM)
P02.00 Typ silnika 1 1: Silnik synchroniczny (SM) 0
Wzmocnienie
P03.00 propor cj (0200 20.0
prhidkoS§
posor | 2285 ©a8K ;000100005 0.200s
prfAadkoS
pozoz | CZM SOt TG homepos.os 5.00Hz
granicy |
Wzmocnienie
P03.03 propor cj {0i200 20.0
pridkosS
po3.os | CTAE@TKOWA (00100008 0.200s
prfAadkoS
Cznistotli
P03.05 szczytowego dla| P03.0PP00.0§ Czfist ot | i woSI ma 10.00Hz
przegNc
P03.06 Filtr Wi, e (odpowiada to 0~28/10ms) 0
regulatora
Kompensacja |[Parametry te sguUN do r
P03.07 |poSlizgu wektorowego oraz popraw 100%
(dla ruchu) dobranie tych parametr -
statycznego bgndu prnadk
Kompensac
P03.08 sterowania VC 100%
(dla hamowania)
Zakres nastawy: 50.0~200.0%
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sterowania moment
przy ruchu do przo

7: Komunikacja Profibus/CANopen/DeviceNet

8: Komunikacja Ethernet

9: z wej Scia czfAistotliw
10: KomunikadggherCat/Profinet/EtherNetIP
11:RCkarta rozszerze@&E

12: Zarezerwowane

Uwaga:

Kod Nazwa Opis funkcji War t AO
domy$§
Wsp-gczyParametry sN wykorzysty
P03.09 (proporcijpiatli prNdowej w celu z 1000
prNdow{dokgadnoSci sterowani a.
dobrane optymalnie i do
Ws 5 ez zmian.
P03.10 (c Z o} I? uj I2 Sprawd P03 45wh03 66U . 1000
pr Ndows Dotyczy trybu SV@03d.080), trybu SVCH0Q.081) i
trybu FV@00.083).
Zakres nastawy: 0~65535
Parametr okreSla Fr-dgo
0: Klawiatura panelu (P03.12)
1: Klawiatura panét03.1p
2 Wej Scie anal ogowe Al
3 Wej Scie analogowe Al
4 Wej Scie analogowe Al
5: WejScie czfistotliwo$§
tr.dga z 6: Pracavyielgbiegowa
P03.11 momentu obrotowe 7: Komunikacja Modbus/Modbus TCP 1
8: Komunikacja Profibus/CANopen/DeviceNet
9: Komunikacja Ethernet
10: WejScie czhastotliwo
11: Komunikacja EtherCat/Profinet/EtherNetIP
12: Programowalna karta
Uwaga:
Dl a tych ustawie@ 100%
silnika.
P03.12 Zadz\évrir:cl;\a,v?;;nen Zakre§ nastawn?po..o%’s 00.0% (w sto 50 0%
. znamionowego silnika)
z klawiatury
pog13 | CZ2S P14 00010.000s 0.010s
zadawania momen|
0: Klawiatur@3.1p
1: Wej Scie analogowe Al
2: WejScie analogowe Al
3: WejScie analogowe Al
, . 4: WejScie czfistotliwo$§
tr-dgo z . .
g-rnego 5: Praca vylelqblegowa
P03.14 czhstotl 6: Komunikacja ModBid$/Modbus TCP 0
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8: z cwefijs&coital i woSci owego
9: Komunikacja EtherCat/Profinet/EtherNetlP
10:RCkarta rozszerze@E

11: Zarezerwowane

Uwaga:
DI a
silnika.

tych ustawie@®&® 100%

Kod Nazwa Opis funkcji War t AO
domy$§
Dla tych ustawie@ 100%
silnika.
0: Klawiatura (ustawiona [R98z1y
1: Wej Scie analogowe Al
2: WejScie analogowe Al
3: WejScie analogowe Al
4: WejScie czfistotliwo$§
, o 5: Praca wielobiegowa
tr-dgo z S
g-rnego 6: Komun!kac!a Modﬁﬂ'ﬂ;ﬁModbus TCP .
P03.15 czhstotl 7 Komun!kac!a Profibus/CANopen/DeviceNet 0
sterowania moment 8 Komunlkaqa‘EtrJern-et . .
orzy ruc 9: z .We.] Sci a c.znstotl i w
10:Komunikacja EtherCat/Profinet/EtherNetIP
11:RCkarta rozszerzeE
12: Zarezerwowane
Uwaga:
Dl a tych ust awalsy@®alnel 00 %
czfistotliwoSci
Ustawienie z klawia
g-rnego
P03.16 czinstotl|SguUy do egwtdalvedmitcizal sg -ort| 50.00Hz
sterowaniamomenf 1 00 % odpowi ad ai PB3alk sstawia z
przy ruchudoprzolwar t 0 Si , 0;g P 3P AF. us= awi
Ustawienie z klawia] P03.15&
g-rnego|Zakres wusftiRwi.eCB Omalks .H
P03.17 czistotl|wyj Sciowa) 50.00Hz
sterowania moment
przy ruc
Funkcja wykorzystywana
wartoSci maksymalnego m
0: Klawiatur®©320)
1: Wej Scie analogowe Al
2: WejScie analogowe Al
3: WejScie analogowe Al
tr.odgo 2 4 : ng .SCi e czhnstotliwo$
maksymalnego 5: Komunikacja ModBO$&Modbus TCP
P03.18 6: Komunikacja Profibus/CANopen/DeviceNet 0
momentu obrotowe| S
7: Komunikacja Ethernet
(dla ruchu)
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Kod Nazwa Opis funkcji War t AO
domy$§
0: Klawiatura (ustawiona [R9822)
1: Wej Scie analogowe Al
2: WejScie analogowe Al
3: WejScie analogowe Al
4: WejScie czfistotliwo$§
tr.-dgo z|5: Komunikacja ModBI&/Modbus TCP
maksymalnego | 6: Komunikacja Profibus/CANopen/DeviceNet
P03.19 Lo 0
momentu obrotowe| 7: Komunikacja Ethernet
(dla hamowania)| 8 :  z cwefijsScoital i woSci owega
9: Komunikacja EtherCat/Profinet/EtherNetlP
10:RCkarta rozszerzeGE
11: Zarezerwowane
Uwaga:
Dla tych ustawie@E 100%
Ustawienie z klawia
P03.20 maksymalnego _ - 180.0%
momentu obrotowe| Funkcja pozwala na ustawienie maksymalnego mon|
(dla ruchu) obrotowego.
Ustawienie z klawia
P03.21 maksymalnego | Zakres nastawy: 0.0 ~ 3 180.0%
momentu obrotowe|
(dla hamowania)
Wsp-gcz|Kontrola osgabienia sil
P03.22 |osgdabieni T 0.3
stagej
Flux-weakening
coefficient of motor
;01
1.0
20 f
Najni Us z Min. flux-weakening Iimit‘of motor
P0323 |osgabieni|Parametry PO03.22 oraz P 20%
stagej stagej mocy silnika. Si
zostanie osi Ngninta doc
zmodyfi kowal krzywN os§
wsp-gczynni k-gu.z ylnmm iwvki nkkg
tym winksza stromizna k
Zakres P03.22:0.1~2.0
Zakre$203.23:10%~100%
P03.24 ustawiamakslnen api nci e wy | §
P03.24 G-rny Ii jest Qfocentem napinci a 100.0%
wart oSl zgodnie z warun
Zakres vuig208wi e® 0,0
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Kod Nazwa Opis funkcji War t AO
domy$§
Namagnesowani e wstnpne
Czas namagnesows START z przemiennika. Przemiennik,generuje pol.e
P03.25 . magnetyczne wewnNtrz si 0.300s
wsthpne
obrotowego podczas docelowego startu.
Zakres nastawy: 0.000~10.000s
Sterowanimomerm| 0 : Wy § Nc z
P03.32 obrotoym 1: WgNcz 0
po3az | WEMOCNT €N ga5ng 1200
osQgabiajl
0i0x1111
Miejsce jednoSci Wy b r
0: Referencyjny moment obrotowy
1: WartoSi prNdu moment
Mi ej s c e ZatezdrvwewaneNt e Kk :
0: Zarezerwowane
Ustawienie 1: Zarezerwowane

P03.35 optymalizacji Mi ejsce setek: OkacaPhpajt 0x0000

sterowania pridkoSci
0: WygNcz
1: WgNcz
Mi ej sce tysinczne: Zare
0: Zarezerwowane
1: Zarezerwowane
Zakres nastawy: 0x0080111

R-Unico

P03.36 wz moc ni e|0.0010.00s 0.00s
prnindko{
Pitla prNW trybie FVC (P00.00=3)

P03.37 czr'\stvc'itlpr-g przegNczania wysok 1000
wsp-gcz|(P03.39), parametry PI
proporcjonalny [gdy czfistotliwoSi jest

Phitla prNczinstotil ipwoNSdcoiwepji t(IP03. 3
P03.38 czistatllprNdowej to P03.37 i PO 1000
wWs p - §c zy n| Zakres nastawy: P03.220@00
Pr - g pr z|Zakres nastawy: P03.350@00

P03.39 (wysokiej Zakresiastawy: P03.39:-0,0 0, 0% (cznst 100.0%
w pAtl i | maksymalnej)

P1732 [Strumie@® [Zakres wySwietlania: 0. 0.0%

5.5.4. Tryb sterowania skalarnego SVPWM

Przemiennik DRM y !
przypadkachkiedyg &@ & G I NOT I 2001
YIELG RIS

gAStES

L2 aAl RI

4 6 dzR 2 5 IskalAmepdzy ¢ KE 6
284l LINI SOAt Gyl

AAELYAls 6O
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t NI SYASYYALA @iytla G273 Moa2) OaA $twsE NBRIF2sg (NI eégSe
aplikacpchdzd @ (i 1 26y A1l @ | de&d126yA0e Y23IN 686NI6 2RLIRGAS
potrzebami.

Propozycje:
5t 200ANOSYAlF OKIFNIF{UGSNET dz2n0OS32 aat adlovey Y2YS
LINPadSes LRYASsLd Y2YSyil LR6AYASY 0806 aidl ve LRROI
typu prostego.

5t 2060ANdSYyAl Odfniemynimontendm, op2wadydambia i paripy wodnejV przypadku

GFE1AOK FLXALFO2A TFHLRGNI $6281FyAS yI Y2YSyd 20NRG2
W tych przypadkach | f S Qustawiarfieff NI € 652 | k¥ 2RLIR6A L RI 2PodiEto Y 2 C
T+2al OTtRTAG SYSNEAt St $1 0 NEndiiofidvejRIMDE LIN} O&8 LR YAD

Napiecie wyjsciowe

Up-—-——-————-=-=-=--"----———-—--

Krzywa momentu obrotowego U/f (dla mocy 1.3)
Krzywa momentu obrotowego U/f (dla mocy 1.7)
Krzywa momentu obrotowego U/f (dla mocy 2.0)

Charakterystyka
liniowa

Charakterystyka

kwadratowa

»
f Czestotliwosc
wyjsciowa

Przemiennik DRZ8A N¥ 6 Yy dfeBufe wielopunktowe charakterystyki U/fPozwalal YA Sy Al 6 g @& ¢
charakterystyki U/f generowane przez przemiernik | © & (i | 2 dstawBly | YR T DA S Awtdchi a (2
punktachLd2 T NBRY AOK® / F OF {NJ &gl a{oFRI &aAt 1 zhdkiénOwadz LJ
Ol t a2t Azbariodowey x LIKX PDAS AAt YAl 0 t2ROT & dzaGlsAl Yy
F oznakgionowad T t 8020t A 621 8 aAf yandntionaveyd! ILIASINGK(BAIMOZ K = H XK +
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‘lNapieue wyjsciowe
100%V, |-~~~ ~~ """ T T T T T
|
V3 fmm e — — :
! |
! |
| I
| I
2 mFm = | |
| | |
| | |
| | |
| | |
Vi |m— = | |
|
| 1 1 >
i 2 3 ) fh Czeslol:vzvosc wyjsciowa

(1) Podbiciemomentu obrotowego

Cdzy1 02t 61 Y20yASYALlL Y2YSylidz 20NRG26S532 Y prdydiskij dzd
LINY R1 21 OA  gkalary®NB @IVEA dzy A S datl A2y 2 Fdzi2Yl G20l y$s
przemiennikowiR2 824826+ 6 61 NI2T1 6 61 Y2OYASYyAl Y2YSyildz &
(P04 _0)

Uwaga:
T 21 Y20yASyAS Y2YSyiidz 20NRG26S32 RIAFOI Géft{12 LN
T WSTtA 61 Y20yASYyAS Y2VYSywildr I3 &N 0280 2R ¢z3 & INBRS i
g2alDINA ST NROT SyA S LINNDRdzd WSET Bbnijsklog I NIia2dl (ddz diY 2 ¢
momentu.
A Napiecie wejsciowe V
A

&

KZI’W‘IO.

— >
odeigcie J Czestotliwosé wyjsciowa

ALOFYALST LINI SYASYyal Offt &
Se Se#izsesyey aidlyras i zal
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Uwaga:
T ¢l TFdzy1 02tk 2Sai T gedl e atz2azelyl ¢ LINI &L} R
T ¢l Fdzy102t yAaAS 28a0G 2RLISGASRYAlF 6 LINJ 2L} R1FOKZ

)

(3) KompensacidJ2 1 f AT 3dz | k F

Sterowanieskalarngesttrybem sterowaniave i ¢ I NIiS2 LI Gf Ad bl 30S 1 wWahanige 2
LINY R127T OA AaAfyAlF® 2 adldd 02l OKE 3IRE 12yAS07 yisd 28
da Gt 6A5 61 Y2O0yYASYAS (2YLISyaloOair LRT AT 3 dswataden & |
200ADOSYAL LIRANKITIEH & OBOKTE § NN SYASY VAL ®

%l INBa daGlI 6ASYyAlL 61 Y20y A Sqg00%, prey2caymid00% bdpdviada ndgnindlnkjl =
Ol tadzidt A sRIBOINART £ AT I dzo
Uwaga:

LI2T AT 3dz ' OQERAVMNYK &Y LINK

b2YAYlLfylr OltadziatAas2l s
6[AOT 6F LI NI 6ASIdzyss aAfyAllo

;
20NRis6 &AfYyAllO E

(4) Kontrola oscylaciji

hadetfl 028 aaftyall O tskalathymslBid (1t [Ladie2a 2aNd yeA LadIKS Ny gLty R
168 NRISANRT S (SYy LINROf PogiadaRONT SIYZARSY vy R dzy 100 & A (r@ i & W
dza il 6A06 1 2R& FTdzy102A ¢ 1+t Soy21RDA1PM BT tadtiz2GtAs2]
Uwaga:

2 At 1 &l oznbachli SLBT & SFS1d0 adSNBsLyAld WSItA 2SRyl
LINI SYASYYAll Ofltadz2iGtAs21 OA Y20S o6éd6 1o6ed Rdmeéod
(5) Kontrola IF silnika asynchronicznego (AM)

w1 gedi e GNB6 &adGSNBskyAl LC 2S&aiG glrdye Rfl &araty
2y OKNRYAOT y@OK o6{av Gefl2 ¢iGSRez 3IRe Oltadziftarss
@Y LER2RNY O yAldz R&rickrdhiczdlychi Stdrowanie & Aebtyeklizavane poprzez wykonanie
THYlyAtdSe Lratar adSNBglyAl yIR OFLOD12sAG@8Y LINDR
ge21 OA26S R2a(2a26dz2S &aAt R2 2Ry ASaA S yyikltie wykNdgviages S 3
YER OTtad2dtAs21 OAND yI LAt OAF A LINDRdzd

Funkcja niestandardowej krzywej U/f (separacja U/f):
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Uwaga:

¢S32 G(Gellz a
Ol tadzitraeg2l
dAa Gl 6ASYyAlL Y

J NI O02F (1NieésgSe2 !'kF Y20S o0eo aiz2a:
FOK® WSRylF1 1FOK2gla 2aiNRdY2106 LI

S
OA
23N &ALR62R261 06 dzal 1 2RI SyAS dzNI DRI Szo

Wart o

Kod Nazwa Opis funkcji R
domy$§

0: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe {{$v0)
wykorzystywane w winksz
sterowanie jednym silni
asynchronicznych oraz synchronicznych.

1: Bezczujnikowe sterowanie wektorowet(#Y Ctylks
dl a sil ni k- wwykszystywaherwo n i
przypadku, gdy wymagany
magej priadkoSci, dokgad
jej stabilnoSi przy zmi
2: Sterowanie skalarne U/f (SVPW§kprzystywane d
zastosowa® og:-lnych, t &
wentylatorami, itp. Ten
silnikami.

3: Wektorowe ze sprzinOe

P00.00 Tryb sterowania

Uwaga:

JeSli wybrano 0, 1 lub
autokonfiguracjn par ame
Parametr wykorzystywany do ustawienia maksyma
czhistotliwoSci przemien
P0003 |CzhstotliwdP 2ekraczal czhstotliwa .0,
przyspieszenia i hamowa
czistotliwoSli maksymal n
Zakres nastawy: P00.03~400.00Hz.

G-rny | imit czmsitidktslziywa
ustawiona jako cznstotl
P00.04| G-rny limi|CzfistotliwoSl wyj Sciowa 5000Hz
limitu czAastotliwoSci u
Zakres nastawy: P00.05~P00.03.

Dolny I imit cziAastotl i waqg
limit czfistotliwoSci (P
W przypadku, gdy cznstg
P00.05| Dol ny | imi|{wartoSi parametru POO. 0 0.00Hz
czistotliwoSci N zdefini
Zakres nastawy0 . 00 Hz ~PO0O0. 04 ( ¢
cziAstotliwoSci).
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Kod

Nazwa

Opis funkcji

Wart o
domy$§

P00.11

Czas
przyspieszania 1

P00.12

Czas
hamowania 1

de
od

Czas przySpieszani a,
rozpndzenia silnika
(P0.03).

Czas hamowania natomiast jest to czas potrzebny |
wyhamowywania silnika z

Zal eO
modelu

(P0.03) do OHz.

WseriDR¥8A dostipne sN 4
przyspieszania / hamowania definiowane odpowied
grupie funkélid5 0¥ a pomocN par an
Domy S| ni e akt yDudatkave czasy e
mo Una sk o ROB.DMR0B.650 wal w
Zakres nastawy w P00.11 i P00.12: 0~3600s

Zal eUO
modelu

P02.00

Typ silnika 1

0: Silnik asynchroniczny (SM)
1: Silnik synchroniczny (AM)

P02.02

CziAastotli
silnika AM 1

W (

0.01HZP00.0¥ Czfist ot |l i woSIi ma

50.00Hz

P02.04

Napi nci e z
silnika AM 1

0i1200 V

Zal eUO
modelu

P04.00

Wyb-r char g
dla silnika 1

Parametry te umoUl i wiaj
U/ f do konkretnego typu
0:Charakterystyka liniowa

Ma zastosowanie dla obc
obrotowym. Przemiennik
czistotliwoSi / napifci
l'ini owej do maksymal nej
l.Charakterystyka zdefin
Przebieg charakterystyki U/f definiowany jest przez
uUOytkowni ka. Odbywa sif
poSrednich charakteryst
22CzfiSciowe obni Uenie mo
3CzfiSciowe obni Uenie mo
4CziSciowe obni Uenie mo
Krzywe kwadratowé 2 maj N zast os o\
zmi ennym momentem obci N
wentylatory czy pompy.
charakterystyka U/ f zmi
cziistotliwoSci, =madde Un o
czhistotliwoSci zmienia
Przebieg poszczeg-1lnych

A napiecie wyjiciowe
Vo f
charakterystyka
linjowa

| krzywa momentu obrotowego (rozkaz 1.3)

. krzywa momentu obrotowego (rozkaz 1.7)
+___krzywa momentu obrotowego (rozkaz 2.0)

czestotliwosé wyjsciowa
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Kod Nazwa Opis funkcji War t AO
domy$§
5:Separowane U/f
W tym trybie napifAcie n
czhistotliwoSci. CzhAstot
wykorzystaniem parametru P00.06. Przy regulacji
napi nci owe|j krzywa moUe
zadawanie napincia zgod
Podbicie momentu obrot o
napifncia wyjSciowego dlI
Podbicie momentu | Ni Uszych ni U granica po
P04.01 obrotowego silnika 1| funkcja podbijania momentu dla sterowania U/f, pog 0.0%
dostnpny moment o ftiacbt ow
pridkoSci obrotowej . Wa
okreSlona na podstawie
poddany jest silnik. I n
wartoSi.
WartoSi tego parametru
poniewaU ustawienie par
ni U 0 powoduje stage pr
czhistotliwoSciach wyj Sg¢
JeUeli parametr P4.01 u
Odcifcie |czfistotliwoSci automaty
P04.02 | momentu obrotowegy © b T 0t owy w zaleUnoSci o 200%

& napiecie wyjiciowe

silnika 1 Ve |

Voot

o

feuon f (zestot\:es( wyjsciowa
Zakres nastawy: P04.01:0.0%:(automatyczny) 0.1Y
Zakres nastawy: P04.02:0.0%~50.0%

] _ Gdy P04.00 = 1 uUytkown
P04.03 CZ“StOtI'chharakterystykh w PO04.0 0.00Hz

0 V1 V2 V3 napifncia znamio

S 0

PO404| Napincie Uy o 3 coistot!iwoSci 0.0%

PO405 |Cznstot !l i wd A napiecie wyjiciowe 0.00Hz

P04.06 | Napi nci e U 1o00%v. 0.0%
V3t

P04.07 [CznAstotl i wd V3 0.00Hz
Vit

P04.08 | Napi fici e U f 2 B f cogstotinoi wysdiaws 0.0%
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Wart o

Kod Nazwa Opis funkcji "
domy$§

Napincie odpowi adaj Nce
powinno byl zbyt wysoki
przegrzanie silnika lub uszkodzenia przemiennika
czhistotliwoSci

Zakres nastawy P04.03: 0.00Hz~P04.05

Zakres nastawy P04.04, P04.06, P04.08: 0.0%~11(
Zakres nastawy P04.05: P04.03~ P04.07
Zakres nastawy: PO04.07:
znamionowa silnika 1)

PoSlizg silnika zmienid
powoduj Nc zmiany priadko
wyj Sciowa przemiennika
automatycznie poprzez Kk
od momentu obci NUekib&ci
spowodowane zmianN mome
zredukowane. WartoSi ko
P04.09 Kompensacijznami onowego poSlizgu s 100.0%
wg Wzoru:

P4.09 =if n*P/60

Gdzie:

-Af o jest ¢ stotliwoSc
-Ano jest p dkoSci N zn
AP0 jest | zbN par bi
Zakres nastawy: 0.0~200.0%

Pr.-g ograni|lW sterowaniu SVPWM, mo g
niskich ciprNdu na silniku, szcze
Pr-g ogranilUkgad moUe nie dziagal
wysokich c/zZjawisko moUe zostal an
tego parametru.

Zakres nastawy: P04.10:0~100

Zakres nastawy P04.11:0~100

Zakres nastawy PO04.12: 0
maksymalna).

¢

z
r
i

O ¢

P04.10 10

P04.11 10

P04.12 |Gr ani ca ogr 30.00Hz

Parametry te umoUl i wiaj
U/ f do konkretnego typu
0:Charakterystyka liniowa

Ma zastosowanie dla obcgc
obrotowym. Przemienni k
czhistotliwoSi / napifci 0
l'ini owej do maksymal nej
lCharakterystyka zdefin
Przebieg charakterystyki U/f definiowany jest przez
uUOytkowni ka. Odbywa sif
poSrednich charakteryst
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Kod

Nazwa

Opis funkcji

Wart o
domy$§

2CzhnSoboawdleni e moment u
3CzfiSciowe obni Uenie mo
4CczinSciowe obni Uenie mo
Krzywe kwadratowé 2 ma j N zast 0s 0\
zmi ennym momentem obci N
wentylatory czy pompy.
charakterystyka U/ f zmi
czhistotliwoSci, =maddeUno
czhistotliwoSci zmienia
Przebieg poszczeg-1lnych

Napigcie wyjsciowe
Vi ————

Charakterystyka
liniowa

¢

Krzywa momentu obrotowego U/f (dla mocy 1.3)
Krzywa momentu obrotowego UJf (dla mocy 1.7)
Krzywa momentu obrotowego U/f (dla mocy 2.0)

I
Charaklerystyka | e
kwadratowa Cﬂgslctuwosc wyjsciowa

fy Ll

5:Separowane U/f

W tym trybie napifcie n
czistotliwoSci. Czfistot
wykorzystaniem parametru P00.06. Przy regulaciji
napinci owej krzywa moUe
zadawani e napincia zgod

P04.14

Podbicie momentu
obrotowego silnika 2|

P04.15

Odcincie pq
obrotowego silnika 2|

Podbicie momentu obrot 9
napifcia wyjSciowego dlI

0.0%

ni Uszych ni U granica po
funkcja podbijania momentu dla sterowania U/f, po(
dostnpny moment o fltiacbt ow
pridkoSci obrotowej . Wa
okreSlona na podstawie
po any jest silnik. |n
wa oSi
Wa 0Si tego parametru
po ewalU ustawienie par
0 powoduje stage pr
totliwoSciach wyj Sc
l'i paramet rA®d, Ofr a
totliwoSci automaty

towy w zaleOUnoSci o
apigcie wyjsciowe

— = = o

oo wo
® N
P - sxcxas - - a - o=

ZO0 O ®o un

]
| | Czestotliwosé
| ' wyjéciowa

%mmn

fodciecie Ty

Zakres nastawy: P04.01:0.0%:(automatyczny) 0.1Y

20.0%
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Kod Nazwa Opis funkcji War t AO
domy$§
Zakres nastawy: P04.02:0.0%~50.0%
CzinstotliwdgGdy P04.00 = 1 uUytkown
P04.16 silnika 2 charakterystykn w PO04. 0 0.00Hz
P04.17 | Napifncie UO V1 V2 V3 napifncia znami o| 0.0%
P04.18 CZﬁSt. Qt i wgo fl f2 3 cziAstotliwoSci z 0.00Hz
silnika 2
— - Napiecie wyjéciowe
P04.19 | Napinci e U q00%ypl—-————==—- 0.0%
pos2o |CZ NSt ot liwg Vap— - - - | 0.00Hz
silnika 2 1 i
V2 : \
1
vil-- e
f1 f2 3 f i
Napi nfcie odpowi adaj Nce
oL powinno byl zbyt wysoki
P04.21 Napl.n.m € Uprzeqrzaniesilnikalubuszkodzeniaprzemiennika 0.0%
silnika 2 ~ . A
czinstotliwoSci
Zakres nastawy P04.03: 0.00Hz~P04.05
Zakres nastawy P04.04, P04.06, P04.08: 0.0%~11{
Zakres nastawy P04.05: P04.03~ P04.07
Zakres nastawy: PO04.07:
znamionowa silnika 1)
PoSlizg silnika zmieni 4
powoduj Nc zmiany prfAdko
wyj Sciowa przemiennika
automatycznie poprzez Kk
od momentu obci NUekib&ci
spowodowane zmianN mome
zredukowane. WartoSi ko
P04.22 Kompensacijznami onowego poSlizgu s 100.0%
wg Wzoru:
P4.09 =if n*P/60
Gdzie:
-Af 0o jest czhnstotliwoSc
-Ano jest prhindkoSci N zn
-APO | eshti dgiwcnz-bwl par
Zakres nastawy: 0.0~200.0%
W sterowaniu SVPWM, mog
P04.23Pr-'g ggraniprlfldu na~sil.niku,.s%clze 10
niskich ciukgad moUe nie dziagal
Zjawisko moUe zostal an
Pr-g ograni tego parametru.
PO424 1 iy soki ch ¢ Zakres nastawy: P04.10:0~100 10
P04.25 [Gr ani ca o g r Zakres nastawy P04.11:0~100 30.00Hz
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Kod Nazwa Opis funkcji War t AO
domy$§
Zakres nastawy P04.12:0.00Hz~R0C.@3n st ot
maksymalna).
0:Funkcja nieaktywna
1:Funkcja aktywna
Funkcja automatycznego
P04.26Automat"ycznjest do zas'tosowaCE W p o 0

energii zredukowanN charakterys
czhistotliwoSci dostosow
aktualnych potrzeb syst
ograniczenie zuUycia en|
Wyb-r Fr-dga zadawani a
separowanej charakterystykiR04.00=5
0: Klawiatuiau st awi ani a napi fnc
1: Wej Scie analogowe Al
2: Wej Scie analogowe Al
3: Wej Scie analogowe Al
4: WejScie cziastotliwo§

tr - dgo |5: Pracawielobiegowa

Po4.27 zadawani a| 6:Regulator PID 0
7: Komunikacja MODBUS
8: Komunikacja PROFIBUS/CANopen
9: Komunikacja Ethernet
10: Wej Scie cziastotl i wo
11: KomunikadjgherCat/Profinet/EtherNET/IP
12: Karta PLC
13: Zarezerwowane
Parametr pozwala na cyf

Ustawiani gwybraniu klawiatury | ak

Po4.28 klawiatury P04.27=0 100.0%
Zakres nastawy: 0.0%~100.0%

P0429 | Czas naras|Czas narastania napinci 5.0s
kt-rym napificie roSnie
maksymalnej.

Czas opadania napincia

P0430| Czas opada o . 5.0s
kt-rym napincie maleje
minimalne;j.

Zakres nastawy: 0.0~3600.0 s
P04.31 Maksyr’pal.n£UsF:i1w?anie wartoSci mak 100.0%
wyj Scioywyj Sciu.
Zakres nastawy: PO04.31:
Mi ni mal n e| znamionowe silnika)

Po4.32 wyj ScioyZakres nastawy: PO04.32: 0.0%

znamionowe silnika)
Wsp-8gczynSguUy do regulacji napi
P04.33 napificia p|trybie SVPWM, przy os4da 1.00
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Kod Nazwa Opis funkcji war t AO
domy$§
Uwaga:
Funkcja nieaktywna w trybie sterowania momenten
Napiecie wyjsciowe
Czestotliwosé wyjsciowa
Vout [ro-oocoooomoooooooooo o2 ! (P04.33-1.00)*Vb
Vo [ememmmeme——— . i
i I; Crestotliwost wyjiciowa
i 2o
Zakres nastawy: P04.33:1.00~1.30
Gdy wgNczony jest tryb
s wey s|BYIONLO NI ERegy, P ame
P04.34 | sterowaniu U/F silnik; N 9o g > 94y 20.0%
svnchronicznedo czinstotl i woSl ustawi on 4
4 9 1zakres -1080%aiv0 ®,@ % (pr Nd
silnika)
Gdy wgNczony jest tryb
o wey SSINERT N eane0n, parane
P04.35 | sterowaniu U/F silnikj ' © &<t Y Wneg | » 99 100%
svnchronicznedo wyUsza ni U cznAastotl i wo§
y © lzakres -106,0%a W0 &% (pr Nd
silnika)
W przypadku aktywnego trybu sterowania VF silnik|
Pr.-g czfAnstfsynchronicznego, par ame
P04.36 p‘rhze.chzacz-nsht‘otI|WoSc! dlg pr ze 50.00Hz
wej Sci oweg{wej Sciowym 1 i pr Ndem w
VF silnika synchroniczr| Zakres nastawy: 0,06PH20 , 03 ( mak s .
wyj Sciowa)
Wsp-gczy|Gdy wgNczony jest tryb
proporcjonsynchronicznego, par ame
P04.37 |bi ernego w|wsp-gczynnika proporcjo 50
w sterowaniu U/F silnf pr Ndem wyj Sci owy m.
synchronicznego | Zakres nastawy3000
N -
Czas cagkomGdy w g c;ony jest tryb
PR prNcsynchronlcznego, par ame
P04.38 P . . lwsp-gczynnika cagkowani 30
sterowaniu U/F silnik{ . oA
svnchronicznedo prNdem wyj Sci owy m.
4 9 Zakres nastawy 3000
Ograniczen/Gdy wgNczony jest tryb
P04.39 .pntll zar.nl«ust’aW|en|a I'i mi tu Wy!§c 8000
biernego w sterowaniuf pr Ndu r eaktywnego. Wik
silnika synchroniczner eakt ywne napi Aci e komp
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Kod Nazwa Opis funkcji war t AO
domy$§
moc wyj SciowN silnika.
modyfikowania kodu funkcji.
Zakres nastawy16000
Zezwolenie/dezaktywa _ L
P04.40 | tybulF diasinika | ° - WY gNczone 0

1: WgNczon
asynchronicznego 1 9 y

W przypadku sterowania IF dla silnika asynchronic;
Nastawa pr|parametr ten sguUy do u
P04.41 dla silnika WartoSi jest wyraUona w 120.0%
asynchronicznego 1| znamionowego silnika.

Zakres uignewi e® 0.0

W przypadku zastosowania sterowania IF dla silnik|
asynchronicznego 1, par
wsp-gczynni ka proporcj o 650
prNdem wyj Sci owym.
Zakres ibB0awi e® O

W przypadku sterowania IF dla silnika asynchronic;
parametr funkcji sguUy
cagkowania zamknintej p
Zakres 500 awi e® 0

Wsp-gczy

proporcjon
IF dla silnika

asynchronicznego 1

P04.42

Wsp-gczynni
P04.43 trybie IF dla silnika
asynchronicznego 1

350

Pr-g cznst
PO4.44 | wy §Nczeni g 0.00P04.50 10.00Hz
silnika asynchroniczneg
Zezwolenie/dezaktywa|

0: WygdNczone

P04.45 trybu IF dla silnik; ! 0
yhu -asmla 1: WgNczony
asynchronicznego 2
W przypadku zastosowania sterowania IF dla silnik|
Nastawa pr|lasynchronicznego 2, par
P04.46 dla silnika wyj Sciowego. WartoSi je 120.0%
asynchronicznego2| st osunku do pr Ndu znami
Zakres uigonemwi e® 0.0
g W przypadku zastosowania sterowania IF dla silnik|
Wsp-gczy .
froporcion asynchronicznego 2, par
P04.47 P P J wsp-gczynni ka proporcj o 650

IF dla silnika

D Sei Kni it
asynchronicznego 2 Wyl clowego w zamkninte

Zakres ib80Oawi e@® O

W przypadku zastosowania sterowania IF dla silnik|
Wsp-gczynnilasynchronicznego 2, par
P04.48 trybie IF dlasilnika |wsp- §czynni ka integraln 350
asynchronicznego 2| pr Ndem wyj Sci owy m.
Zakres ibB0Oawi e® O

Pr-g cznst
P04.49 | wy gNczeni a 0.00P04.51 10.00Hz
silnika asynchroniczneg
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Kod Nazwa Opis funkcji War t AO
domy$§

Punkt czhn
ko@&owej d

P04.50 trybu IF dia silnika P04.44P00.03 25.00Hz
asynchronicznego 1
Punkt czn

P04.51 ko Eco we! . d P04.49 P00.03 25.00Hz
trybu IF dla silnika

asynchronicznego 2

5.5.5. Sterowanie momentem obrotowym

t NI SYASyyAl Oitatz2dGtAs2] OA 2040dz3dz2S adSNBs6LyAS
{GSNBSI yAS LINY R121T0AND YI yI OStdz adGloAatAll Oat LI
NI SOT & 6 A & G BinikhNdhdzdsem riekspmain2 6 O A d)jos8 gogfaniczana przez limit momentu.
Natomiast sterowanieY 2 YSy iSY 206NRBG2g&8Y YI yI OStdz adloAatal
dza il gA2yS32 Y2yYSyidz I NISOiesgraidey YvYz2ySyiSy sgecl
23N} YAOT I yidohdNditga T tFsiNgUS A 621 OA
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