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ASTOR SERWONAPEDY ASTRAADA SRV‘

6.1 INFORMACJE OGOLNE

Lakierowane ptytki PCB Rodzina serwonapedow Astraada SRV-63 umozliwia realizacje precyzyjnego pozycjonowania,
Ochrona IP65 silnika regulacje predkosci oraz momentu obrotowego w zakresie mocy od 0,2 kW do 5,5 kW. Ser-

. . wonapedy wykonywane sg na moment obrotowy w zakresie od 0,64Nm do 35Nm i predkosci
Uszczelnienie olejowe watu w obrotowej do 1500 ... 3000 obr/min.

standardzie
Zakres temperatur pracy: 0~45°C

Wbudowane sygnaty 1/0: 10x DI,
6x DO, 3x Al, 2x AO, 2x HDI, 6x

W zaleznosci od modelu, serwo wzmacniacze mogg wspotpracowac z systemami sterowania
z wykorzystaniem protokotéw: Modbus RTU, CANopen, Profibus DP oraz EtherCAT.

i Petna
HDO o Weiscle  y5pit  za- Ethe- CAN  PRO
e : : serwo . . - -
- B . STO RS485
Sterowanie | komunikacja, w za Wemachia- impul analog ~ Mknie CAT open  FIBUS
leznosci od opcji: Modbus RTU, cza sowe tétll DP
EtherCAT, CANopen, Profibus DP 2
Standard TAK TAK TAK TAK TAK NIE NIE NIE
EtherCAT NIE NIE NIE NIE NIE TAK NIE NIE
CAN NIE NIE NIE NIE NIE NIE TAK NIE
PROFI-
BUS-DP NIE NIE NIE NIE NIE NIE NIE TAK

Wersja EtherCAT serwo wzmacniaczy — podigczenie do sterownika ASTRAADA ONE:

EtherCAT EtherCAT

Serwonapedy Astraada SRV moga by¢ tatwo zintegrowane w protokole EtherCAT z sterowni-
kami Astraada One. W zaleznosci od potrzeb, mozliwe sg wtedy trzy warianty sterowania:

1. Bez dodatkowych licencji.
wariant ten przeznaczony jest do sterowania, w ktérym poszczegdlne osie bedg
pracowac jako osi niezalezne.

2. Zlicencja Soft Motion.
W tym przypadku zachodzi mozliwo$¢ pracy osi w sprzezeniu (nadaznym lub elek-
tronicznej krzywki CAM). Osie mogg pracowaé wiec synchronicznie.

3. Zlicencjg CNC.
Osie moga pracowac¢ synchronicznie. Programowanie ruchu odbywa sie w jezyku G-
CODE, a wiec odnosi sie do catego mechanizmu, a nie do poszczegdlnych osi.

W serii ASTRAADA SRV dostepnych jest kilka modeli serwo silnikéw i serwo wzmacniaczy.
Nalezy pamieta¢ o tym, ze serwo wzmacniacz musi by¢ o takiej samej mocy, jak serwo silnik.

Serwonapedy malej mocy (do 1kW) zasilane sg 1-fazowo z napigcia 230VAC, a serwonapedy
0 mocy wiekszej — z trzech faz 400VAC.

ASTRAADA SRV dos¢ czesto znajdujg zastosowanie w aplikacjach typu:
. przemieszczanie materiatow i produktow,
e  stoly obrotowe,
e ,wez przedmiot i potéz w okreslonym miejscu”,
. dociskanie, dokrecanie z okreslonym momentem sity,
. pakowanie, napetnianie, torebkowanie,
e wysuwanie materiatu i ciecie na okreslong dtugos¢,
e  ciecie w locie,
e toczenie, frezowanie, szlifowanie okreslonych ksztattow,
. naktadanie kleju wg okreslonej trajektorii ruchu (np. wzdtuz krawedzi materiatu).
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W gérnej czesci serwo wzmachniacza, pod klapkg, znajduje sie wyswietlacz 7-segmentowy oraz przyciski umozliwiajgce podglad parame-
tréw pracy oraz ich konfigurowanie.

Informacja o gniazdach przytaczeniowych
e L1,L2,L3, L1C, L2C — doprowadzenie zasilanie do serwo wzmacniacza,
e B2,B3, U, V,W - zaciski do podtgczenia rezystora do rozpraszania energii oraz zasilania dla serwo silnika,
e  CN3 - porty komunikacyjne, zaleznie od wersji serwo wzmacniacza moze to by¢ RS485, Profibus, EtherCAT, CAN open,
e CN1 - wielostykowe gniazdo do podtgczania wejsé, wyjsé dwustanowych, analogowych, impulsowych, enkoderowych,

e  CN2 - podtgczenie enkodera wbudowanego w serwo silniku..

Serwo wzmachiacze mogg pracowaé w temperaturze do 45°C, a serwo silniki do 50 ‘C. Serwo silniki majg uszczelnienie olejowe w stan-
dardzie, a ich klasa odpornosci srodowiskowe;j to IP65.

Do wzmacniacza i sinika musi zostaé podtgczone uziemienie ochronne PE, na wzmacniaczu przewidziano w tym celu dwa zaciski w

dolnej czegsci, oznaczone symbolem .
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ELEMENTY SKLADOWE SERWONAPEDU ASTRAADA SRV

Typowy
L]
L]
L]
L]
L]

Zasilanie
L1 1213
Wytacznik

S

d

P Ty

serwonaped zawiera nastepujace komponenty:

silnik (posiada wbudowany enkoder, moze tez byé wyposazony w hamulec),

dopasowany do silnika wzmacniacz (opcjonalnie réwniez kabel do konfigurowania wzmacniacza),
kabel do enkodera,

kabel zasilajgcy silnik,

rezystor do rozpraszania energii - stosowany gdy jest to konieczne,

filtr lub transformator, ze wzgledu na zgodnos$¢ z wymogami dyrektywy CE.

Serwo wzmacniacz dostarczany jest w komplecie z wtyczka przytgczeniowg do gniazda CN1, wtyczkg zasilania serwo wzmacniacza.

Kabel do enkodera wystepuje w dwdch wersjach:

1.

Kabel standardowy. W tym przypadku enkoder wbudowany w serwonapedzie bedzie pracowat jako enkoder inkrementalny. Po
wytgczeniu zasilania serwonaped utraci informacje o swojej pozycji.

Kabel z wbudowang baterig do enkodera. W takim przypadku serwonaped bedzie ,pamietal” swojg pozycje po wytgczeniu zasi-
lania, czyli wbudowany w nim enkoder bedzie pracowat jako absolutny. Nie bedzie wiec konieczne przeprowadzanie procedury
kalibracji po kazdorazowym wytgczeniu zasilania serwonapedu (dotyczy zaciskéw L1C i L2C).

Serwo silniki moga by¢ wyposazone w 17-bitowy enkoder absolutny.

Serwo wzmacniacz przechowuje i przetwarza informacje o pozycji oraz predkosci w formacie 32-bitowym, co zapewnia duzg precyzje
obliczen. Czas aktualizacji petli pozycji, predkosci oraz momentu sity wynosi 125ps.
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Zakres obstugiwanych mocy:
0.2 ~ 1kW przy zasilaniu 230VAC

1.5 kW ~ 5.5 kW przy zasilaniu
400VAC

NUMERY KATALOGOWE SILNIKOW

SILNIKI BEZ HAMULCA, Z ENKODEREM ABSOLUTNYM

Wersja z 17-bitowym enkoderem absolutnym, zapewnia ptynng regulacje predkosci nawet
przy niskich obrotach, wysokg precyzje pozycjonowania oraz zapamietywanie aktualnej pozy-
cji po odtaczeniu zasilania.

6.2 SILNIKI

Serwosilniki Astraada dostepne sg w wersjach z enkoderem inkrementalnym oraz absolut-
nym, w wariantach z hamulcem lub bez hamulca postojowego.

Znamionowy

Rozmiar kotnie-

Predkos¢ zna-

Nr katalogowy Moc moment sity rza mionowa

AS63MTR20C2-A 0.2 kw 0.64 Nm 60 mm 3000 obr/min
AS63MTR20C4-A 0.4 kW 1.27 Nm 60 mm 3000 obr/min
AS63MTR20C7-A 0.75 kw 2.4Nm 80 mm 3000 obr/min
AS63MTR21CO0-A 1 kW 4.78 Nm 130 mm 2000 obr/min
AS63MTR42C0-A 2 kw 9.55 Nm 130 mm 2000 obr/min
AS63MTR43CO0-A 3 kW 19 Nm 180 mm 1500 obr/min
AS63MTR44C4-A 4.4 KW 27 Nm 180 mm 1500 obr/min
AS63MTR45C5-A 5.5 kw 35Nm 180 mm 1500 obr/min

SILNIKI BEZ HAMULCA, Z ENKODEREM INKREMENTALNYM

Znamionowy

Rozmiar kotnie-

Predkos¢ zna-

Nr katalogowy Moc moment sity rza mionowa

AS63MTR20C2-I 0.2 kw 0.64 Nm 60 mm 3000 obr/min
AS63MTR20C4-I 0.4 kW 1.27 Nm 60 mm 3000 obr/min
AS63MTR20C7-I 0.75 kW 2.4 Nm 80 mm 3000 obr/min
AS63MTR21CO-I 1kw 4 Nm 80 mm 2500 obr/min
AS63MTR21C5-I 1.5 kw 7.7 Nm 130 mm 2500 obr/min
AS63MTR42CO-I 2 kw 9.55 Nm 130 mm 2000 obr/min
ASB63MTR43CO-I 3kw 19 Nm 180 mm 1500 obr/min
ASB3MTR44C4-| 4.4 kW 27 Nm 180 mm 1500 obr/min
AS63MTRA45C5-| 5.5 kW 35Nm 180 mm 1500 obr/min

2016-10-25
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SILNIKI Z HAMULCEM, Z ENKODEREM ABSOLUTNYM

NF katalogowy Moc Znamionowy Rozmiar kotnie- Predkos¢ zna-
moment sity rza mionowa
AS63MTB20C2-A | 0.2 kW 0.64 Nm 60 mm 3000 obr/min
AS63MTB20C4-A 0.4 kW 1.27 Nm 60 mm 3000 obr/min
AS63MTB20C7-A 0.75 kW 2.4 Nm 80 mm 3000 obr/min
AS63MTB21C0-A 1kw 4.78 Nm 130 mm 2000 obr/min
AS63MTB42CO0-A 2 kw 9.55 Nm 130 mm 2000 obr/min
AS63MTB43CO0-A 3 kw 19 Nm 180 mm 1500 obr/min
AS63MTB44C4-A | 4.4 kW 27 Nm 180 mm 1500 obr/min
AS63MTB45C5-A | 5.5 kW 35 Nm 180 mm 1500 obr/min

SILNIKI Z HAMULCEM, Z ENKODEREM INKREMENTALNYM

NUMER KATALOGOWY - ZNACZENIE SYMBOLI

AS

D@ 6

@ ©®

®

NF katalogowy Moc Znamionowy Rozmiar kotnie- Predko$¢ zna-
moment sity rza mionowa

AS63MTB20C2-I 0.2 kw 0.64 Nm 60 mm 3000 obr/min
AS63MTB20C4-| 0.4 kW 1.27 Nm 60 mm 3000 obr/min
AS63MTB20C7-I 0.75 kW 2.4 Nm 80 mm 3000 obr/min
AS63MTB21CO0-I 1 kW 4 Nm 80 mm 2500 obr/min
AS63MTB21C5-I 1.5 kw 7.7Nm 130 mm 2500 obr/min
AS63MTB42CO0-I 2 kw 9.55 Nm 130 mm 2000 obr/min
AS63MTB43CO-I 3 kW 19 Nm 180 mm 1500 obr/min
AS63MTB44C4-I 4.4 KW 27 Nm 180 mm 1500 obr/min
AS63MTB45C5-I 5.5 kw 35Nm 180 mm 1500 obr/min

o . P

PXX XXX X § XXX b - XXX

Identyfikacja Oznaczenie Opis Szczegoly
Kod @ Kod marki AS: Astraada
Typ @ Seria 63: serwonapedy serii SRV-63
SRV: serwo wzmacniacze
Produkt @ Kod produktu MTR: serwo silniki bez hamulca
MTB: serwo silniki z hamulcem
2: jednofazowe 230 VAC
@ Zasilanie
4: tréjfazowe 3x400 VAC
0...9: wartos¢ mocy
Model .
C — przecinek (comma)
@ Moc

Przyktadowo:
0C7 = 0,7 kW

6.2-2
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SERWONAPEDY ASTRAADA SRV

Identyfikacja Oznaczenie Opis Szczegoly
4C0 =4 kW
A: Enkoder absolutny
@ Typ enkodera
I: Enkoder inkrementalny

ZESTAWIENIE PARAMETROW SILNIKOW ASTRAADA SRV

AS63MTR20C2-A

AS63MTR20C4-A

AS63MTR20C7-A

AS63MTR21CO0-A

Model AS63MTR20C2-1 AS63MTR20C4-| AS63MTR20C7-1 AS63MTR21CO-1
AS63MTB20C2-A AS63MTB20C4-A AS63MTB20C7-A AS63MTR21CO0-
AS63MTB20C2-I AS63MTB20C4-I1 AS63MTB20C7-I AS63MTR21CO-I

Znamionowa moc 0.2 kW 0.4 kW 0.75 kw 1kw

Znamionowy moment sity 0.64 Nm 1.27 Nm 2.4Nm 478 Nm /4 Nm

Maksymalny moment sity 1.92 Nm 3.8 Nm 7.2Nm 14.3Nm /12 Nm

Znamionowa predkos$¢ 3000 obr/min 3000 obr/min 3000 obr/min 2000 obr/min / 2500 obr/min

Predkos$¢ maksymalna 6000 obr/min 6000 obr/min 6000 obr/min 3000 obr/min

Prad znamionowy 15A 28A 45A 48A144A

Prad maksymalny 45A 8.4A 135A 144A/132A

Moment bezwtadnosci 0.21 kg cm? 0.32 kg cm? 1.26 kg cm? 6.3 kg cm2 /2.97 kg cm2

wirnika

Klasa izolacji Klasa F(155°C) Klasa F(155°C) Klasa F(155°C) Klasa F(155°C)
Prad pobierany przez 05A 05A 0.55 A 1.1A/0.56 A
hamulec (modele z hamul.)
Temperatura pracy -20 +50°C -20 + 50 °C -20 + 50 °C -20+50°C
Wilgotno$é wzgledna pracy <90% <90% <90% <90%
(bez kondensacji)
Stopien zabezpieczen IP65
Zgodno$¢ z normami CE
AS63MTR41C5-1 AS63MTR42C0-A AS63MTR43C0-A AS63MTR44C4-A AS63MTR45C5-A
Model AS63MTB41C5-I AS63MTR42CO0-I AS63MTR43CO-I AS63MTR44C4-| AS63MTR45C5-I
AS63MTB42C0-A AS63MTB43C0-A AS63MTB44C4-A AS63MTB45C5-A
AS63MTB42CO0-| AS63MTB43CO0-| AS63MTB44C4-| AS63MTB45C5-I
Znamionowa moc 1.5 kw 2 kW 3 kW 4.4 kW 5.5 kW
Znamionowy moment sity 7.7 Nm 9.55 Nm 19 Nm 27 Nm 35Nm
Maksymalny moment sity 22 Nm 28.6 Nm 47 Nm 67 Nm 70 Nm
Znamionowa predkos$¢ 2500 obr/min 2000 obr/min 1500 obr/min 1500 obr/min 1500 obr/min
Predkos$¢ maksymalna 3000 obr/min 3000 obr/min 2000 obr/min 2000 obr/min 2000 obr/min
Prad znamionowy 45A 55A 75A 10A 12 A
Prad maksymalny 135A 16.5A 18.75 A 25A 30A
Moment bezwtadnosci 12.6 kg cm? 12.16 kg cm? 38 kg cm? 61 kg cm? 86 kg cm?
wirnika
Klasa izolacji Klasa F(155°C) Klasa F(155°C) Klasa F(155°C) Klasa F(155°C) Klasa F(155°C)
Prad pobierany przez 11A 11A 1.2A 12A 12A
hamulec (modele z hamul.)
Temperatura pracy -20+50°C -20 +50°C -20 + 50 °C -20 +50°C -20 + 50 °C
Wilgotno$¢ wzgledna pracy <90% <90% <90% <90% <90%
(bez kondensacji)
Stopien zabezpieczen IP65
Zgodno$¢ z normami CE

2016-10-25
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Wymiary silnikow o podstawach 60 i 80 mm (wszystkie wymiary podane w mm).

Ta

@1

ST

=

2%

1

Wymiar kotnierza

Gloéwne wymiary

Model L1 L4 H1 H2 ST
D L2 L6 P H AH B S L WK HK LK HS LS
AS63MTR20C2-A |50(h7) 3 6570 55 45 60 14(h6) 30 5 5 225 11 25 1145 41 38,5 455 M5 D10
AS63MTR20C4-A |50(h7) 3 65 70 55 45 60 14(h6) 30 5 5 225 11 25 138.5 65 38,5 455 M5 D10
AS63MTR20C7-A |70(h7) 3 10 90 7 45 80 19(h6) 35 6 6 22 155 25 140 68 485 555 M5 D10
AS63MTR20C2-l |50(h7) 3 6570 55 45 60 14(h6) 30 5 5 225 11 25 1145 41 38,5 455 M5 D10
AS63MTR20C4-1 |50(h7) 3 6570 55 45 60 14(h6) 30 5 5 225 11 25 138.5 65 38.5 455 M5 D10
AS63MTR20C7-I |70(h7) 3 10 90 7 45 80 19(h6) 35 6 6 22 155 25 140 68 485 555 M5 D10
AS63MTB20C2-A |50(h7) 3 6570 55 45 60 14(h6) 30 5 5 225 11 25 151.5 41 38.5 455 M5 D10
AS63MTB20C4-A |50(h7) 3 65 70 55 45 60 14(h6) 30 5 5 225 11 25 175.5 65 38,5 455 M5 D10
AS63MTB20C7-A |70(h7) 3 10 90 7 45 80 19(h6) 35 6 6 22 155 25 186.5 68 485 555 M5 D10
AS63MTB20C2-1 |50(h7) 3 6570 55 45 60 14(h6) 30 5 5 225 11 25 151.5 41 38,5 455 M5 D10
AS63MTB20C4-1 |50(h7) 3 65 70 55 45 60 14(h6) 30 5 5 225 11 25 175.5 65 38,5 455 M5 D10
AS63MTB20C7-1 |70(h7) 3 10 90 7 45 80 19(h6) 35 6 6 22 155 25 186.5 68 485 555 M5 D10
6.2-4 2016-10-25
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Wymiary silnikow o podstawach 130 mm (wszystkie wymiary podane w mm).

———de
J
] =
|
LK
u XL
-
= - — - —— —————————— - —
=
A
L2 L3
[
= LS y
\ "
| NLF
—ll| | HS [T
/ L
Wymiar kotnierza Gtéwne wymiary
Model L1 L3 L4 L5 H1 H2
D L2 L6 P H AH D1 B S L WK HK LK HS LS
AS63MTR21C0-A [110(h7) 6 12 145 9 45 165 130 22(h6) 55 6h9 7 41 18 45 143 99 68 123 83 114.5
AS63MTR42C0-A |110(h7) 6 12 145 9 45 165 130 22(h6) 55 6h9 7 41 18 45 175 131 100 155 83 1145
AS63MTR21CO-I 110h7) 6 12 145 9 45 165 130 22(h6) 55 6h9 7 41 18 45 143 99 68 123 83 114.5
AS63MTR41C5-I 110h7) 6 12 145 9 45 165 130 22(h6) 55 6h9 7 41 18 45 195 143 106 163 83 114.5
AS63MTR42CO-I 110(h7) 6 12 145 9 45 165 130 22(h6) 55 6h9 7 41 18 45 175 131 100 155 83 1145
AS63MTB21CO-A [110(h7) 6 12 145 9 45 165 130 22(h6) 55 6h9 7 41 18 45 185 141 68 165 83 114.5
AS63MTB42C0-A |110(h7) 6 12 145 9 45 165 130 22(h6) 55 6h9 7 41 18 45 217 173 100 197 83 1145
AS63MTB21CO-I 110h7) 6 12 145 9 45 165 130 22(h6) 55 6h9 7 41 18 45 185 141 68 165 83 1145
AS63MTB41C5-1 110(h7) 6 12 145 9 45 165 130 22(h6) 55 6h9 7 41 18 45 261 217 106 228 83 1145
AS63MTB42CO0-I 110(h7) 6 12 145 9 45 165 130 22(h6) 55 6h9 7 41 18 45 217 173 100 197 83 1145
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Wymiary silnikow o podstawach 180 mm (wszystkie wymiary podane w mm).

L5
[ & BES
| = 2
o L4 0
= | A
= se—illed D ce—ce— e —a—d ]
= /
| &
ST _/ -
L1
Wymiary
Model
D L1 L2 L3 L4 L5 S WK HK B D1 P H H2

AS63MTR43C0-A  |114.3(h7) 232 3.2 65 54 18 35(h7) 10(h9) 38 180.5 233 200 135 138.5
AS63MTR44C4-A 114.3(h7) 262 3.2 65 54 18 35(h7) 10(h9) 38 180.5 233 200 13.5 138.5
AS63MTR45C5-A  |114.3(h7) 292 3.2 65 54 18 35(h7) 10(h9) 38 180.5 233 200 135 138.5
AS63MTR43CO-I 114.3(h7) 232 3.2 65 54 18 35(h7) 10(h9) 38 180.5 233 200 13.5 138.5
AS63MTR44C4-| 114.3(h7) 262 3.2 65 54 18 35(h7) 10(h9) 38 180.5 233 200 13.5 138.5
AS63MTR45C5-1 114.3(h7) 292 3.2 65 54 18 35(h7) 10(h9) 38 180.5 233 200 135 138.5
AS63MTB43C0-A 114.3(h7) 304 3.2 65 54 18 35(h7) 10(h9) 38 180.5 233 200 13.5 138.5
AS63MTB44C4-A  |114.3(h7) 334 3.2 65 54 18 35(h7) 10(h9) 38 180.5 233 200 135 138.5
AS63MTB45C5-A  |114.3(h7) 364 3.2 65 54 18 35(h7) 10(h9) 38 180.5 233 200 135 138.5
AS63MTB43CO0-I 114.3(h7) 304 3.2 65 54 18 35(h7) 10(h9) 38 180.5 233 200 13.5 138.5
AS63MTB44C4-| 114.3(h7) 334 3.2 65 54 18 35(h7) 10(h9) 38 180.5 233 200 135 138.5
AS63MTB45C5-1 114.3(h7) 364 3.2 65 54 18 35(h7) 10(h9) 38 180.5 233 200 13.5 138.5
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Zaleznos¢ predkosci od momentu sity

Wykres B dla momentu maksymalnego, wykres A dla
znamionowego momentu sity.

AS63MTR20C2-A

AS63MTR20C4-A

AS63MTR20C4-|
AS63MTR20C2-I
AS63MTB20C4-A
AS63MTB20C2-A
AS63MTB20C4-|
AS63MTB20C2-1
£ 6000 e £ 6000 =
£ 5000 hS £ 5000 ™,
) ) o
"§ 4000 ™ "8 4000 N
3 A Bl [™ - A B
& 3000 & 3000
2000 2000
1000 1000
0 0.5 1.0 15 2.0 0 1.0 2.0 3.0 4.0
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AS63MTR20C7-A AS63MTR21CO0-A
AS63MTR20C7-| AS63MTR21CO-I
AS63MTB20C7-A AS63MTR21CO0-A
AS63MTB20C7-I AS63MTR21CO-I
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£ 5000 AL N 5 2500 ™
2 \ ~No 2 ™
"8 4000 AN =TS 8 2000 o m
& 3000 I ¥ 1500
2000 | 1000
1000 | 500
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Moment sity (Mm)
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AS63MTR42C0-A

AS63MTR42CO-I
AS63MTB42C0-A
AS63MTB42CO0-I
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8 2000
E‘ 1500 A B
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‘E 1500
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ASTOR SERWONAPEDY ASTRAADA SRV‘
A | ASTRAADA
-
Wzmacniacz musi by¢ dobrany na takg samag moc, jak silnik z nim wspétpracujacy.
Dostepne modele wzmacniaczy:
Wejscie Wyjscie
Model X
. Prad znamio-
Napigcie (V) Moc (kW) nowy (A)
AS63SRV20C2 Jednofazowe 230 VAC 0.2 1.8
AS63SRV20C4 Jednofazowe 230 VAC 0.4 2.8
AS63SRV20C7 Jednofazowe 230 VAC 0.75 45
AS63SRV21CO Jednofazowe 230 VAC 1.0 5
AS63SRV41C5 Trojfazowe 400 VAC 1.5 4.5
AS63SRV42C0 Trojfazowe 400 VAC 2.0 6.5
AS63SRV43C0 Tréjfazowe 400 VAC 3.0 8.5
AS63SRV44C4 Trojfazowe 400 VAC 4.4 12
AS63SRV45C5 Trojfazowe 400 VAC 55 16
2016-10-25 6.3-1



SERWONAPEDY ASTRAADA SRV

ASTOR

SPOSOB INSTALOWANIA WZMACNIACZA

W zaleznosci od wielko$ci wzmacniacza, znajdujg sie na nim dwa
lub cztery otwory montazowe ¢5; w gornej i dolnej czesci obudowy.

Roéwniez w zaleznosci od wielkosci wzmacniacza, wentylator jest
zainstalowany z boku obudowy lub od spodu obudowy (np. we
wzmacniaczach o mocy 200W, 400W).

6.3-2
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ASTOR SERWONAPEDY ASTRAADA SRV‘

MINIMALNA PRZESTRZEN, NIEZBEDNA DO EFEKTYWNEGO CHLODZENIA WZMACNIACZA

Serwo wzmacni I y nstalowa¢ w po yjp nowej zachowujgc przes estrzen wystarczajgca do dob JW tyla jAby apewni
temper: tewwqt fyt owniczej ponizej 45°C, nalezy zamontowac¢ w niej wentylatory lub inny sposéb chtodze
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SERWONAPEDY ASTRAADA SRV ASTOR
MINIMALNA PRZESTRZENIE POMIEDZY WZMACNIACZAMI W SZAFIE STEROWNICZEJ
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Wszystkie wymiary podane w mm.

NUMERY KATALOGOWE WZMACNIACZY

AS | XX

® @

XXX

®

XXX

X

@ ®

X
X
X

Identyfikacja Oznaczenie Opis Szczegoty
Kod @ Kod marki AS: Astraada
Typ @ Seria 63: serwonapedy serii SRV-63
Produkt @ Kod produktu SRV: serwo wzmacniacze
2: jednofazowe 230 VAC
@ Zasilanie
4: tréjfazowe 3x400 VAC
0...9: wartos¢ mocy
C — przecinek (comma)
@ Moc Przyktadowo:
Model 0C7=0,7 kW
4C0 = 4 kW

Typ komunikacji

S: Standard - Modbus RTU
E: EtherCAT

P: Profibus DP

C: CANopen

6.3-4
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ASTOR SERWONAPEDY ASTRAADA SRV‘
Wejscie : Petna
16 bit -
Kod | Typ impul- analo zamknig-  STO RS 485 (E:tAh;:'r gg‘; PROFI-
sowe 9 ta petla BUS DP
S Standard TAK TAK TAK TAK TAK NIE NIE NIE
E EtherCAT NIE NIE NIE NIE NIE TAK NIE NIE
C CAN NIE NIE NIE NIE NIE NIE TAK NIE
P PROFIBUS-DP NIE NIE NIE NIE NIE NIE NIE TAK

Objasnienia

Wejscie impulsowe — sterowanie za pomocg sygnatow PULSE+SIGN lub zewnetrznego enkodera inkrementalnego (praca w sprzezeniu

follower),

16 bit analog - sterowanie predkoscig/momentem sity/pozycjg za pomocg sygnatu +/-10V,

Petna zamknieta petla — kontrola pozycji za pomocg zewnetrznego urzadzenia pomiarowego (np. liniatu),

STO - wejscia Safe Torque Off,

RS 485 — komunikacja za pomoca tagcza RS485,

CAN open — sterowanie za pomoca tagcza CANopen,
PROFIBUS DP — sterowanie za pomocg tgcza PROFIBUS DP,

EtherCAT — sterowanie za pomocg facza EtherCAT.

2016-10-25
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SERWONAPEDY ASTRAADA SRV

ASTOR

PARAMETRY WZMACNIACZY ASTRAADA SRV

Nr katalogowy

AS63SRV20C2-S
AS63SRV20C2-E
AS63SRV20C2-C
AS63SRV20C2-P

AS63SRV20C4-S
AS63SRV20C4-E
AS63SRV20C4-C
AS63SRV20C4-P

AS63SRV20C7-S
AS63SRV20C7-E
AS63SRV20C7-C
AS63SRV20C7-P

AS63SRV21C0-S
AS63SRV21CO0-E
AS63SRV21CO0-C
AS63SRV21CO0-P

Moc (KW) 0.2 0.4 0.75 1
Prad znamionowy (A) 1.8 2.8 45 5
Moc znamionowa (W) 200 400 750 1000
Zasilanie

llo$¢ faz/napiecie zasilanie 1-fazowe 230V, nie wolno podtgczaé napigcia 400VAC

Dopuszczalny zakres napigcia

AC220V/(-15%)~240V/(+10%) 47Hz~63Hz

Dopuszczalny zakres czgstotliwosci

47Hz ~ 63Hz

System chtodzenia

Wymuszony wbudowanym wentylatorem

Rozdzielczo$¢ enkodera / ilo$¢ impul-
séw na obrot

10 000 imp./obr.

Hamowanie dynamiczne

Tak. Przy bardziej intensywnym hamowaniu wymagany zewnetrzny rezystor do rozpraszania energii.

Whbudowane rezystory hamowane

Brak Brak 30Q, 60W 30Q, 60W

Min. rezystancja zewnetrznych rezysto-
réw hamujacych.

60Q 60Q 30Q 30Q

Tryb kontrolowania pozycji

Rodzaj sterowania

sterowanie wewnetrznym parametrem (dotyczy wersji Standard)

sterowanie impulsami dostarczonymi na wej$cie PUSLE | SIGN (dotyczy wersji Standard)
sterowanie zewnetrznym enkoderem poprzez sprzezenie Follower (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Modbus RTU (dotyczy wersji Standard)

sterowanie z uzyciem protokotu Profibus DP (dotyczy wersji Profibus)

sterowanie z uzyciem protokotu EtherCAT (dotyczy wersji EtherCAT)

sterowanie z uzyciem protokotu CANopen (dotyczy wersji CANopen)

Maksymalna czestotliwo$¢ impulséw

4Mpps (Wejscie réznicowe) / 200 Kpps (Otwarty kolektor)

Elektroniczna przektadnia

1/10000~1000 razy

Tryb kontrolowania predkosci

Rodzaj sterowania

sterowanie wewnegtrznym parametrem (dotyczy wersji Standard)
sterowanie sygnatem analogowym +/-10V (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Modbus RTU (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Profibus DP (dotyczy wersji Profibus)
sterowanie z uzyciem protokotu EtherCAT (dotyczy wersji EtherCAT)
sterowanie z uzyciem protokotu CANopen (dotyczy wersji CANopen)

Parametry wejscia analogowego

Wejscie analogowe nr 1: rozdzielczo$¢ 16 bitéw (dotyczy wersji Standard)
wejscia nr 2 i 3: rozdzielczo$¢ 12 bitéw (dotyczy wersji Standard)

Nominalny zakres napig¢

+/10V

Rezystancja wejsciowa

10 kiloomow

Stata czasowa

Regulowana filtrem cyfrowym, konfigurowalnym przy pomocy wewnetrznego parametru

Korekta offsetu wejscia

Tak, wewnetrznym konfigurowalnym parametrem

Dopuszczalny zakres napig¢

+/10V

Wejécie analogowe

3 wejscia analogowe (dotyczy wersji Standard)

Wejscia dwustanowe

10

Wyjscia dwustanowe

6

Wyjscia analogowe

2 (do monitorowania predkosci i momentu)

Zabezpieczenia i alarmy

Przekroczenie dopuszczalnego pradu, przekroczenie dopuszczalnego napigcia, za niskie napiecie, przegrzanie
silnika, za duze obcigzenia, za duza predkos¢, btad pamigci, btad enkodera, przecigzenie rezystoréw hamuja-

cych, bfad inicjalizacji, duze zaburzenia pozyciji.

Porty komunikacyjne

Zaleznie od wersji: RS485 (Modbus RTU) lub EtherCAT lub Profibus DP lub CANopen

Parametry srodowiskowe

Miejsce zainstalowania

Wewnatrz budynku, ale nie w miejscu bezposredniego nastonecznienia, w miejscu nie narazonym na gazy lub

ciecze powodujgce korozje, z daleka od mgty olejowej, fatwopalnego gazu, pytow, itp.

Wysoko$¢ n.p.m.

Przy standardowym sposobie chtodzenia nie wyzej niz 1000 m n.p.m.

Temperatura pracy

0+45°C

Temperatura przechowywania

-20 - 80°C

Wilgotno$¢ wzgledna

0 + 90% bez kondensacji

6.3-6
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ASTOR

SERWONAPEDY ASTRAADA SRV

Wibracje

5.88 m/s przy czestotliwosci 10 + 60 Hz (Nie wolno pracowaé w czestotliwos$ci rezonansowej)

Certyfikaty, zgodno$¢ z normami

PARAMETRY WZMACNIACZY ASTRAADA SRV

Nr katalogowy

AS63SRV41C0-S
AS63SRV41C0-E
AS63SRV41C0-C
AS63SRV41C0-P

AS63SRV41C5-S
AS63SRV41C5-E
AS63SRV41C5-C
AS63SRV41C5-P

AS63SRV42C0-S
AS63SRV42C0-E
AS63SRV42C0-C
AS63SRV42C0-P

AS63SRV43C0-S
AS63SRV43C0-E
AS63SRV43C0-C
AS63SRV43C0-P

Moc (kW) 1 15 2 3
Prad znamionowy (A) 35 4.5 6.5 8.5
Moc znamionowa (W) 1000 1500 2000 3000
Zasilanie

llo$¢ faz/napiecie Zasilanie 3-fazowe 400 AC

Dopuszczalny zakres napigcia AC220V(-15%)~240V(+10%) 47Hz~63Hz

Dopuszczalny zakres czestotliwosci 47Hz ~ 63Hz
System chtodzenia Wymuszony wbudowanym wentylatorem
SRopvidnz;eé%zrgtéé enkodera / ilo$¢ impul- 10 000 imp./obr.
Hamowanie dynamiczne Tak. Przy bardziej intensywnym hamowaniu wymagany zewnetrzny rezystor do rozpraszania energii.
Whbudowane rezystory hamowane 60Q 60W 60Q 60W 60Q 60W 60Q 60W
Min. rezystancja zewnetrznych rezysto- 600 60Q 400 300

réw hamujacych.

Tryb kontrolowania pozycji

Rodzaj sterowania

sterowanie wewnetrznym parametrem (dotyczy wersji Standard)

sterowanie impulsami dostarczonymi na wejscie PUSLE | SIGN (dotyczy wersji Standard)
sterowanie zewnetrznym enkoderem poprzez sprzezenie Follower (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Modbus RTU (dotyczy wersji Standard)

sterowanie z uzyciem protokotu Profibus DP (dotyczy wersji Profibus)

sterowanie z uzyciem protokotu EtherCAT (dotyczy wersji EtherCAT)

sterowanie z uzyciem protokotu CANopen (dotyczy wersji CANopen)

Maksymalna czgstotliwo$¢ impulséw

4Mpps (Wejscie réznicowe) / 200 Kpps (Otwarty kolektor)

Elektroniczna przektadnia

1/10000~1000 razy

Tryb kontrolowania predkosci

Rodzaj sterowania

sterowanie wewnegtrznym parametrem (dotyczy wersji Standard)
sterowanie sygnatem analogowym +/-10V (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Modbus RTU (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Profibus DP (dotyczy wersji Profibus)
sterowanie z uzyciem protokotu EtherCAT (dotyczy wersji EtherCAT)
sterowanie z uzyciem protokotu CANopen (dotyczy wersji CANopen)

Parametry wejscia analogowego

Wejscie analogowe nr 1: rozdzielczo$¢ 16 bitéw,
wejscia nr 2 i 3: rozdzielczo$¢ 12 bitow
(dotyczy wersji Standard)

Nominalny zakres napie¢

+/10V

Rezystancja wej$ciowa

10 kilooméw

Stata czasowa

Regulowana filtrem cyfrowym, konfigurowalnym przy pomocy wewnetrznego parametru

Korekta offsetu wejscia

Tak, wewnetrznym konfigurowalnym parametrem

Dopuszczalny czas przecigzenia

+/10V

Wejécie analogowe

3 wejscia analogowe (dotyczy wersji Standard)

Wejscia dwustanowe

10

Wyjscia dwustanowe

6

Wyjscia analogowe

2 (do monitorowania predkosci i momentu)

Zabezpieczenia i alarmy

przekroczenie dopuszczalnego pradu, przekroczenie dopuszczalnego napiecia, za niskie napigcie, przegrzanie
silnika, za duze obcigzenia, za duza predkos¢, btgd pamieci, btad dekodera, przecigzenie rezystoréw hamuja-
cych, bfad inicjalizacji, duze zaburzenia pozycji

Porty komunikacyjne

Zaleznie od wersji: RS485 (Modbus RTU) lub EtherCAT lub Profibus DP lub CANopen

Parametry Srodowiskowe

Miejsce zainstalowania

Wewnatrz budynku, ale nie w miejscu bezposredniego nastonecznienia, w miejscu nie narazonym na gazy lub
ciecze powodujgce korozje, z daleka od mgty olejowej, fatwopalnego gazu, pytéw, itp.

2016-10-25
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SERWONAPEDY ASTRAADA SRV ASTOR

Wysoko$¢ n.p.m. Przy standardowym sposobie chtodzenia nie wyzej niz 1000 m n.p.m.
Temperatura pracy 0+ 45°C

Temperatura przechowywania -20 - 80°C

Wilgotno$¢ wzgledna 0 + 90% bez kondensacji

Wibracje 5.88 m/s przy czestotliwosci 10 + 60 Hz (Nie wolno pracowa¢ w czestotliwosci rezonansowej)
Certyfikaty, zgodno$¢ z normami CE

PARAMETRY WZMACNIACZY ASTRAADA SRV

AS63SRV44C4-S AS63SRV45C5-S
AS63SRV44C4-E AS63SRV45C5-E
Nr katalogowy
AS63SRV44C4-C ASB63SRV45C5-C
AS63SRV44C4-P AS63SRV45C5-P
Moc (kW) 4.4 5.5
Prad znamionowy (A) 12 16
Moc znamionowa (W) 4400 5500
Zasilanie
llo$¢ faz/napiecie Zasilanie 3-fazowe 400 AC
Dopuszczalny zakres napigcia AC220V(-15%)~240V(+10%) 47Hz~63Hz

Dopuszczalny zakres czestotliwosci | 47Hz ~ 63Hz

System chtodzenia Wymuszony wbudowanym wentylatorem

Rozdzielczo$¢ enkodera / ilo$¢ impul-

Sow na obrot 10 000 imp./obr.

Hamowanie dynamiczne Tak. Przy bardziej intensywnym hamowaniu wymagany zewnetrzny rezystor do rozpraszania energii.

Whbudowane rezystory hamowane 30Q 120W 30Q 120W

Min. rezystancja zewnetrznych rezysto-

. f 30Q 30Q
réw hamujacych.

Tryb kontrolowania pozycji

sterowanie wewnetrznym parametrem (dotyczy wersji Standard)

sterowanie impulsami dostarczonymi na wej$cie PUSLE | SIGN (dotyczy wersji Standard)
sterowanie zewnetrznym enkoderem poprzez sprzezenie Follower (dotyczy wersji Standard)
Rodzaj sterowania sterowanie z uzyciem protokotu Modbus RTU (dotyczy wersji Standard)

sterowanie z uzyciem protokotu Profibus DP (dotyczy wersji Profibus)

sterowanie z uzyciem protokotu EtherCAT (dotyczy wersji EtherCAT)

sterowanie z uzyciem protokotu CANopen (dotyczy wersji CANopen)

Maksymalna czestotliwo$¢ impulséw 4Mpps (Wejscie réznicowe) / 200 Kpps (Otwarty kolektor)
Elektroniczna przektadnia 1/10000~1000 razy

Tryb kontrolowania predkosci

sterowanie wewngtrznym parametrem (dotyczy wersji Standard)
sterowanie sygnatem analogowym +/-10V (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Modbus RTU (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Profibus DP (dotyczy wersji Profibus)
sterowanie z uzyciem protokotu EtherCAT (dotyczy wersji EtherCAT)
sterowanie z uzyciem protokotu CANopen (dotyczy wersji CANopen)

Rodzaj sterowania

Wejscie analogowe nr 1: rozdzielczo$¢ 16 bitow,
Parametry wejscia analogowego wejécia nr 2 i 3: rozdzielczo$¢ 12 bitow
(dotyczy wersji Standard)

Zakres napig¢ +/10V
Rezystancja wejsciowa 10 kiloomoéw
Stata czasowa Regulowana filtrem cyfrowym, konfigurowalnym przy pomocy wewnetrznego parametru
Korekta offsetu wejscia Tak, wewnetrznym konfigurowalnym parametrem
Dopuszczalny czas przecigzenia +/10V
Wyjscie analogowe 3 wejscia analogowe (dotyczy wersji Standard)
Wejscia dwustanowe 10
Wyjscia dwustanowe 6
Woyjécia analogowe 2 (do monitorowania predkosci i momentu)

Przekroczenie dopuszczalnego pradu, przekroczenie dopuszczalnego napigcia, za niskie napiecie, przegrzanie
Zabezpieczenia i alarmy silnika, za duze obcigzenia, za duza predkos$¢, btad pamigci, btad enkodera, przecigzenie rezystoréw hamuja-
cych, biad inicjalizacji, duze zaburzenia pozyc;ji.
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ASTOR SERWONAPEDY ASTRAADA SRV‘

Porty komunikacyjne Zaleznie od wersji: RS485 (Modbus RTU) lub EtherCAT lub Profibus DP lub CANopen

Parametry srodowiskowe

Miejsce zainstalowania Wewnatrz budynku, ale nlie W miejscu bezpoéredpiegg nastonecznienia, w miej’sculnie narazonym na gazy lub
ciecze powodujgce korozje, z daleka od mgty olejowej, fatwopalnego gazu, pytow, itp.

Wysoko$¢ n.p.m. Przy standardowym sposobie chtodzenia nie wyzej niz 1000 m n.p.m.

Temperatura pracy 0 +45°C

Temperatura przechowywania -20 - 80°C

Wilgotnos¢ wzgledna 0 + 90% bez kondensacji

Wibracje 5.88 m/s przy czestotliwosci 10 + 60 Hz (Nie wolno pracowaé w czestotliwosci rezonansowej)

Certyfikaty, zgodno$¢ z normami CE
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SERWONAPEDY ASTRAADA SRV ASTOR

SCHEMAT PODLACZENIOWY

Zasilanie jednofazowe
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SERWONAPEDY ASTRAADA SRV

SCHEMAT PODLACZENIOWY

Zasilanie tréjfazowe

Model o zasilaniu tréjfazowym Napiecie

AS63SRV20C2 230 VAC
AS63SRV20C4 230 VAC
AS63SRV20C7 230 VAC
AS63SRV21C0 230 VAC
AS63SRV41C5 400 VAC
AS63SRV42C0 400 VAC
AS63SRV43C0 400 VAC
AS63SRV44C4 400 VAC
AS63SRV45C5 400 VAC
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SERWONAPEDY ASTRAADA SRV ASTOR

WYMIARY WZMACNIACZY

T —
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] 1 ———
&
Wymiary zewnetrzne Wymiary instalacyjne Otwor
Model instalacyjny
H (mm) W (mm) D (mm) A (mm) B1 (mm) B2 (mm) W1 (mm) (mm)
AS63SRV20C2
— | 170 45 170 31 162 185 225 M4 (¢5)
AS63SRV20C4
AS63SRV20C7
AS63SRV21C0 170 67 180 54 162 185 25 M4 ($5)
AS63SRV41C5
AS63SRV42C0
— 1 170 84 180 71 162 185 25 M4 (5
AS63SRV43C0
AS63SRV44C4
— X 230 92 190 79 222 245 25 M4 ($5
AS63SRV45C5

Uchwyty montazowe, dla ktérych podano wymiar B, sg opcjonalne i nie sg dostarczane w komplecie ze wzmacniaczem.

W przypadku wzmacniaczy mniejszej mocy (200W, 400W), wystepujg dwa otwory montazowe: w lewym gornym i prawym dolnym rogu
obudowy.

W gérnej czesci wzmacniacza pod klapkg znajduje sige wyswietlacz 7-segmentowy oraz klawiatura umozliwiajgca podglad i konfigurowanie
parametrow.
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SERWONAPEDY ASTRAADA SRV

TERMINALE PRZYLACZENIOWE

Gniazdo i wtyk zasilania serwo wzmacniacza

u (&
2 ]
N (%)
el |
Lc|[ ]|

6.4 AKCESORIA | KABLE

Oznaczenie zacisku

Opis

Uwagi

L1,1L2,L3

Gtéwne zasilanie wzmacniacza

To zrddto zasilania jest wykorzystywane do wytworzenia napiec¢ zasilania silnika.

Jezeli serwonaped wymaga zasilania 1-fazowego, nalezy wprowadzi¢ napiecie 230VAC po-

miedzy zaciski L1 L3.

Jezeli serwonaped wymaga zasilania 3-fazowego, napiecie tréjfazowe 400VAC nalezy wpro-

wadzi¢ na zaciski L1, L2, L3.

Prosze sprawdzi¢ w specyfikacji technicznej danego wzmacniacza, jakim napieciem moze byé

zasilany.

L1C, L2C

Zasilanie obwodow sterujacych
wzmacniacza

Obwody sterujgce wzmacniacza wymagajg zasilenia miedzyfazowego, zgodnie ze schematem
potaczeniowym publikowanym w rozdziale dedykowanym wzmacniaczom niniejszego katalogu.

Gniazdo i wtyk zasilania serwo silnika

+ L@
B2 ([ ]|
B3 ([ ]|
- |LJ@
N | (%)
N (| ()
w @

Oznaczenie zacisku

Opis

Uwagi

+ Zacisk szyny napiecia statego Uzywany do podigczania zewnetrznych rezystoréw do rozpraszania energii.
B2 Zacisk do podtgczania rezystora do Uzywany do podigczania zewnetrznych rezystoréw do rozpraszania energii.
rozpraszania energii
B3 Zacisk do podtgczania zwory W przypadku nie korzystania z zewnegtrznego rezystora do rozpraszania energii, pomiedzy
B2 i B3 nalezy zainstalowa¢ zworg.
U, V,w Woyjscia do zasilania silnika Do tych zaciskéw nalezy podtgczy¢ silnik, zgodnie z nadrukowanymi na kablu oznaczenia-
EG mi:

U — zyta koloru niebieskiego,
V — zyta koloru czerwonego,

W — zyta koloru brgzowego.

Fabrycznie zainstalowana jest we wtyczce zwora pomiedzy zaciskami B2-B3. W przypadku zastosowania zewnetrznego rezystora do roz-
praszania energii nalezy usungc tg zwore.
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CN3 - PORTY KOMUNIKACYJNE

Pin8 — =

Pinl —m

RS485/CAN open

W przypadku wzmacniacza w wersji z portem RS 485 (Modbus RTU) oraz CAN open, znaczenie zaciskow jest nastepujace:

Z"’}CiSk Nazwa Petniona funkcja

(pin)

1 5V Zasilanie 5V

5 GND Masa

3 R

4 RS585+ Port RS485, sygnat + (oznaczany réwniez jako B)
5 RS585- Port RS485, sygnat - (oznaczany réwniez jako A)
6 R

7 CAN_L Port CAN open, sygnat L

8 CAN_H Port CAN open, sygnat H

We wzmacniaczach z portami RS 485 oraz CAN obydwa gniazda CN3 majg podigczone réwnolegle te same sygnaty. Mozna to
wykorzysta¢ do podtgczenia kolejnego odcinka kabla komunikacyjnego, do nastepnego urzadzenia, ktére ma praacowac na tej sieci

komunikacyjnej typu multidrop.

Profibus DP

Numeracja zaciskéw w porcie komunikacyjnym:

Sygnaty na poszczegodlnych zaciskach portu:

GND_B

Us RTS | B-Line - -

+5V B

- A-Line - US

Znaczenie zaciskow:

ZE%C'Sk Nazwa Petniona funkcja
(pin)
1 -
> -
3 B-Line Data +
4 -
5 GND_BUS
_| Masa
6 +5V_BUS Zasilanie +5V
7 -
8 A-Line Data -
9 -

Zgodnie ze standardem Profibus DP, nalezy pamieta¢ o terminowaniu portéw urzgdzen zainstalowanych na poczatku oraz na koncu
magistrali komunikacyjnej za pomocg rezystorow 220 omoéw i 390 omow.

6.4-2
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CNL1 - Wejscia i wyjscia

Numeracja zaciskéw w porcie CN3:

|15|14|13|12|11|10|9|8|7|6|5|4|3|2|1|

|30|29|28|27|26|25|24|23|22|21|20|19|18|17|16|

|44|43|42|41|40 |39|38|37|36|35|34|33|32 |31|

Wyprowadzenia obwodow wejsciowych i wyjsciowych w porcie CN3:

COM

COM- N

| DO2 | DO1 | D06

D03| DI3 |D05|GND|AD3|GND|GND| DIB| DI7

AD1 |

OCB|DO4 | OZ+| OZ- |OCZ| AO2 [PULS-PULSHDI10 | AC1 | AD2 |GND]| DI9 | DI6 | DIt

OA+ | OA- | OB- | OB+ | 24V | DI4 |OCP| DI2 |OCA|GND| DI5 |SIGN4SIGNHOCS
(Z;Ei)Sk Nazwa Petniona funkcja!
1 AD1 Wejscie analogowe +/-10V nr 1, uzywane do zadawania predkosci
2 COM+ Zacisk wspolny zasilania (+)
3 DI7 Wejscie dwustanowe nr 7 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
4 pi8 Wejscie dwustanowe nr 8 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
5 GND Masa
6 GND Masa
i AD3 Wejscie analogowe +/-10V nr 3
8 GND Masa
° OS5 Wyj$cie dwustanowe nr 5 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
10 pI3 Wejscie dwustanowe nr 3 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
u pos Wyj$cie dwustanowe nr 3 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
12 com- Masa wewnetrznego zrodta zasilania
3 Dos Wyj$cie dwustanowe nr 6 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
14 po1 Wyj$cie dwustanowe nr 1 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
15 o2 Wyj$cie dwustanowe nr 2 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
16 pi1 Wejscie dwustanowe nr 1 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
v Di6 Wejscie dwustanowe nr 6 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
18 pI9 Wejscie dwustanowe nr 9 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
19 GND Masa
20 AD2 Wejscie analogowe +/-10V nr 2, uzywane do zadawania momentu sity
21 AOL Woyjsécie analogowe +/-10V nr 1, uzywane do monitorowania
22 pI10 Wejscie dwustanowe nr 10 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
23 PULS+ Biegun dodatni wej$cia do zadawania impulséw
24 PULS- Biegun ujemny wejscia do zadawania impulséw
25 AC2 Wyj$cie analogowe +/-10V nr 2, uzywane do monitorowania
26 ocz Wyj$cie Z enkodera typu otwarty kolektor
27 0z- Biegun ujemny wyjsécia Z enkodera
28 0zZ+ Biegun dodatni wyj$cia Z enkodera
29 po4 Wyjscie dwustanowe nr 4 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
30 ocB Woyjscie B enkodera typu otwarty kolektor

1 petniona funkcja zalezy od wersji serwo wzmacniacza. Prosze poréwnac z tabelg zamieszczong w rozdziale INFORMACJE OGOLNE, ilustrujgcg dostepne
funkcje w réznych modelach serwo wzmacniaczy.
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81 0CS Zadawanie Kierunku ruchu za pomocg wyjscia typu otwarty kolektor
32 SIGN+ Biegun dodatni wej$cia do zadawania kierunku

33 SIGN- Biegun ujemny wejscia do zadawania kierunku

34 DI5 Wejscie dwustanowe nr 5 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
35 GND Masa

36 OCA Wyjscie A enkodera typu otwarty kolektor

37 D12 Wejscie dwustanowe nr 2 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
38 oce Zadawanie impulséw za pomoca wyjscia typu otwarty kolektor
39 D4 Wejscie dwustanowe nr 4 (petniona funkcja jest konfigurowalna)
40 24vDC Wewnetrzne zrddto zasilania 24VDC o obcigzalno$ci 100mA

41 OB+ Biegun dodatni wyjscia B enkodera

42 OB- Biegun ujemny wyjsécia B enkodera

43 OA- Biegun ujemny wyjécia A enkodera

44 OA+ Biegun dodatni wyjscia A enkodera

Funkcja przypisana dla danego wejscia lub wyj$cia dwustanowego jest konfigurowalna; moze to by¢ np. SON (polecenie zatgczenie serwo-
napedu), EMG (Emergency Stop), SPD1, SPD2, SPD3 (sygnaty wyboru predkosci), itp.

Zaciski powigzanie z zasilaniem obwodow wejsé i wyjs¢

Zacisk . .
X Nazwa Petniona funkcja
(pin) )
40 24VDC Wewnetrzne zrodto zasilania 24VDC o obcigzalnosci 100mA. W przypadku zapotrzebo-
wania na wigkszy prad, nalezy zapewni¢ zewnetrzne zrédto zasilania.
Zacisk COM- jest masg wewnetrznego zrédta zasilania.
5,6,8,19,35 | GND - I
Masa wewnetrznego zrodta zasilania.
Jest tez masg dla wyj$¢ typu otwarty kolektor (A, B, Z) oraz sygnatéw analogowych.
Jest izolowana wzgledem zacisku COM-
2 Dodatni zacisk (+) zewnetrznego zrddta zasila- e . . . . . -
nia 12VDC...24VDC . Jezellluzywanyjest zewngtrzny zasilacz, to jego zacisk dodatni (+) powinien
zosta¢ podtgczony do zacisku (2).
. Jezeli do zasilania obwoddw wej$c/wyjsé uzywane jest wewnetrzne zrédto
serwo wzmacniacza, do tego zacisku (2) nalezy poditgczy¢ wewnetrzne zrédto
zasilania 24VDC (40).
12 Ujemny zacisk (-) zrodta zasilania . Masa wewnetrznego zrédta zasilania,
. Biegun ujemny (-) zewnetrznego zasilacza.
Obudowa Ekranowanie

Obudowa gniazda CN1 jest potgczona z obudowg serwo wzmacniacza

Wejscia dwustanowe serwonapedu ASTRAADA SRV mogg zosta¢ podtgczone do pracy w logice dodatniej lub logice ujemnej. Wybor logiki
odbywa sie dla wszystkich wej$¢, a nie indywidulanie dla kazdego z wej$¢. Sposoby podigczenia sygnatu do wej$¢ dwustanowych z uzy-
ciem zewnetrznego zrédta 24VDC z uwzglednieniem logiki dodatniej i ujemnej oraz zrédta zasilania wewnetrznego i zewnetrznego sg na-

stepujace:
Podtgczenie wejscia dwustanowego z uzyciem lokalnego zewnetrznego zrédta zasilania
2 .%ﬂye st 12[com-
+ g N> Drive side
— 12~ ( NSEh) 2 [COM+ =

o 12~24V '\‘ N’\ ) L1 i} )

— g 1 Ve N
T2 ) —— 12~24v ( 3 )
SON switch input terminal  **/ c —= -
’ i< /
12 |COM- SON switch input terminal /7
2 |COM+ o 4 Drive side 12| com-
7 - - Drive sid

7 - — 2 |COM+ =14 rive side

—L42-24v €9 < - '

3 —<— . 7 ==12~24V | iy
4\ SON switch input terminal ~ ** 4 1
12 [cOM- - SON switch input terminal  ///
.
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Podtgczenie wejscia dwustanowego z uzyciem lokalnego zasilacza we wzmacniaczu
40[24v 12} COM- |
Drive side 2 |COM+ Drive side
2|COM+ = 4 =
+\_.Q_ C e b_:'ili
- - N = >
€ 5T CZ"ON
— =l —
" I oo
SON switch input terminal | SON switch input terminal
12 'COM- 40|24V

| 24V 12| COM-

COM+ Ezj Drive side

P~
L=

SON switeh input terminal

40
2 'MEZ’? Drive side
()~
£t
e i B
H SON switch input terminal

12 'COM- 40|24V

i

Przyktad podtgczenia wejscia DI1 przy zastosowaniu wewnetrznego zrédta zasilania:

Servo drive

Przyktad podtgczenia wejscia DI1 przy zastosowaniu zewnetrznego zrddta zasilania:

oc Servo drive
12-24v CN1
- CcoM+ 2

SON | 18

Gniazdo CN2 - sygnat z enkodera w serwo silniku

(0000 )

@O OE O
\®®WEEW /

ZQC'Sk Nazwa Pelniona funkcja
(pin)
1 V+/SD+ Sygnat z enkodera réwnolegtego V+ / Dane z enkodera +
2 W+ Sygnat z enkodera réwnolegtego W+
3 At Sygnat z enkodera réwnolegtego A+
4 A Sygnat z enkodera réwnolegtego A-
5 v Zasilanie enkodera
6 U+ .
Sygnat z enkodera réwnolegtego U+
7 V-/SD- .
Sygnat z enkodera réwnolegtego V- / Dane z enkodera -
8 W- Sygnat z enkodera réwnolegtego W-
° B- Sygnat z enkodera réwnolegtego B-
10 B+ Sygnat z enkodera réwnolegtego B+
1 u- Sygnat z enkodera réwnolegtego U-
12 GND
Masa
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13 z Sygnat z enkodera réwnolegtego Z-
14 Al Sygnat z enkodera réwnolegtego Z+
15

PODLACZENIE ZASILANIA HAMULCA SILNIKA

W przypadku uzycia silnika w wersji z hamulcem, nalezy pamietac, ze jest to hamulec postojowy i nie moze by¢ normalnie uzywany do
zmniejszania predkosci wirnika serwo silnika. Do podigczenia hamulca stuzy osobny kabel lub ztgcze 2-stykowe, wyprowadzone z silnika.
Wtyczka 2-stykowa do podtaczenia zasilania do hamulca w silniku dostarczana jest wraz z silnikiem.

Zasilanie cewki hamulca powinno by¢ zrealizowane osobnym zasilaczem obiektowym 24VDC. Nalezy pamigta¢ o zainstalowaniu tzw.
gasika, tj. uktadu opartego o szybkg diode, gaszgcego napigcie wsteczne z hamulca w momencie jego wytagczania.

Hamulec moze by¢ sterowany za pomocg zewnetrznego sterownika lub z jednego z wyj$¢ serwonapedu.

Przyktad sterowania hamulcem za pomocg wyjscia dwustanowego z serwonapedu:

Servo drive
24V
40F-------
Jezeli jest uzyte wewnetrzne Zrédto p
24VDC, nalezy podiaczyé zgodnie |
z linig przerywanag i usunaé Iy S »
zewnetzne Zrédio 24VDC I\ \F;Y/J RY_L E-stop Motor
\—" Surge )

/W — BRKH14 R +_| DC24v  absorber D)

/ \ - T J— . =

\ AJ( ) 12V~24V/| - Fuse )

. A/ COM-412 58) b )

- (5A) P
[ ]

REZYSTORY DO ROZPRASZANIA ENERGII

Model serwonapedu | Wbudowany rezystor do hamowania | Minimalnarezystancja zewnetrznego rezystora
ASB63SRV20C2 - 60Q
AS63SRV20C4 - 60Q
AS63SRV20C7 30Q 60W 30Q
AS63SRV21C0 30Q 60W 30Q
AS63SRV21C5 30Q 60W 20Q
AS63SRV22C0 15Q 120W 15Q
ASB3SRV23C0 15Q 120W 15Q
AS63SRV24C4 15Q 120W 15Q
AS63SRV41CO 60Q 60W 60Q
AS63SRV41C5 60Q 60W 60Q
AS63SRV42C0 60Q 60W 40Q
AS63SRV43C0 60Q 60W 30Q
AS63SRV44C4 30Q 120W 30Q
AS63SRV45C5 30Q 120W 30Q
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OKABLOWANIE DO SERWONAPEDOW ASTRAADA SRV

Kable zasilajgce oraz kable do enkoderow tgczace serwo silniki z serwo wzmacniaczami Astraada SRV-63

Kable zasilajace - 0.2...0.75kW, 230V

Diugos$¢ | Dla serwonapedow z enkoderem absolutnym | Dla serwonapedéw z enkoderem inkrementalnym

3m AS63CBL0703-C AS63CBL0703-A
5m AS63CBL0705-C AS63CBL0705-A
10m AS63CBL0710-C AS63CBL0710-A
20m AS63CBL0720-C AS63CBL0720-A

Kable zasilajace - 1...3.8kW z enkoderem absolutnym / inkrementalnym

Diugos¢ Numer katalogowy
3m AS63CBL1503-B
5m AS63CBL1505-B
10m AS63CBL1510-B
20m AS63CBL1520-B

Kable zasilajace - 4.4...5.5kW z enkoderem absolutnym /inkrementalnym

Diugosé Numer katalogowy
3m AS63CBL2503-B
5m AS63CBL2505-B
10m AS63CBL2510-B
20m AS63CBL2520-B

Kable do enkodera, bez podtrzymania bateryjnego

Dlugosé Numer katalogowy Opis
3m AS63CBE0603-C Kabel do enkodera absolutnego silnika 0.2...0.75kW, 230V
3m AS63CBE0603-B Kabel do enkodera absolutnego silnika 1kW, 230V; 2...5.5kW, 400V
5m AS63CBE0605-C Kabel do enkodera absolutnego silnika 0.2...0.75kW, 230V
5m AS63CBE0605-B Kabel do enkodera absolutnego silnika 1kW, 230V; 2...5.5kW, 400V
10m AS63CBE0610-C Kabel do enkodera absolutnego silnika 0.2...0.75kW, 230V
10m AS63CBE0610-B Kabel do enkodera absolutnego silnika 1kW, 230V; 2...5.5kW, 400V
20m AS63CBE0620-C Kabel do enkodera absolutnego silnika 0.2...0.75kW, 230V
20m AS63CBE0620-B Kabel do enkodera absolutnego silnika 1kW, 230V; 2...5.5kW, 400V

Kable do enkodera, z podtrzymaniem bateryjnym

Dlugosé Numer katalogowy Opis
3m AS63CBE0603-CD Kabel z baterig do enkodera absolutnego silnika 0.2...0.75kW, 230V
3m AS63CBE0603-BD Kabel z baterig do enkodera absolutnego silnika 1kW, 230V; 2...5.5kW, 400V
5m AS63CBE0605-CD Kabel z baterig do enkodera absolutnego silnika 0.2...0.75kW, 230V
5m AS63CBE0605-BD Kabel z baterig do enkodera absolutnego silnika 1kW, 230V; 2...5.5kW, 400V
10m AS63CBE0610-CD Kabel z baterig do enkodera absolutnego silnika 0.2...0.75kW, 230V
10m AS63CBE0610-BD Kabel z baterig do enkodera absolutnego silnika 1kW, 230V; 2...5.5kW, 400V
20m AS63CBE0620-CD Kabel z baterig do enkodera absolutnego silnika 0.2...0.75kW, 230V
20m AS63CBE0620-BD Kabel z baterig do enkodera absolutnego silnika 1kW, 230V; 2...5.5kW, 400V
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Kable do enkodera inkrementalnego

Diugosé

Numer katalogowy

Opis

3m

AS63CBE1503-A

Kabel do enkodera inkrem. silnika 0.2...1kW, 230V

3m

AS63CBE1503-B

Kabel do enkodera inkrem. silnika 1...5.5kW, 400V

5m

AS63CBE1505-A

Kabel do enkodera inkrem. silnika 0.2...1kW, 230V

5m

AS63CBE1505-B

Kabel do enkodera inkrem. silnika 1...5.5kW, 400V

10m

AS63CBE1510-A

Kabel do enkodera inkrem. silnika 0.2...1kW, 230V

10m

AS63CBE1510-B

Kabel do enkodera inkrem. silnika 1...5.5kW, 400V

20m

AS63CBE1520-A

Kabel do enkodera inkrem. silnika 0.2...1kW, 230V

20m

AS63CBE1520-B

Kabel do enkodera inkrem. silnika 1...5.5kW, 400V
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