ASTOR SERWONAPEDY ASTRAADA SRV‘
A | ASTRAADA
-
Wzmacniacz musi by¢ dobrany na takg samag moc, jak silnik z nim wspétpracujacy.
Dostepne modele wzmacniaczy:
Wejscie Wyjscie
Model X
. Prad znamio-
Napigcie (V) Moc (kW) nowy (A)
AS63SRV20C2 Jednofazowe 230 VAC 0.2 1.8
AS63SRV20C4 Jednofazowe 230 VAC 0.4 2.8
AS63SRV20C7 Jednofazowe 230 VAC 0.75 45
AS63SRV21CO Jednofazowe 230 VAC 1.0 5
AS63SRV41C5 Trojfazowe 400 VAC 1.5 4.5
AS63SRV42C0 Trojfazowe 400 VAC 2.0 6.5
AS63SRV43C0 Tréjfazowe 400 VAC 3.0 8.5
AS63SRV44C4 Trojfazowe 400 VAC 4.4 12
AS63SRV45C5 Trojfazowe 400 VAC 55 16
2016-10-25 6.3-1



SERWONAPEDY ASTRAADA SRV

ASTOR

SPOSOB INSTALOWANIA WZMACNIACZA

W zaleznosci od wielko$ci wzmacniacza, znajdujg sie na nim dwa
lub cztery otwory montazowe ¢5; w gornej i dolnej czesci obudowy.

Roéwniez w zaleznosci od wielkosci wzmacniacza, wentylator jest
zainstalowany z boku obudowy lub od spodu obudowy (np. we
wzmacniaczach o mocy 200W, 400W).
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ASTOR SERWONAPEDY ASTRAADA SRV‘

MINIMALNA PRZESTRZEN, NIEZBEDNA DO EFEKTYWNEGO CHLODZENIA WZMACNIACZA

Serwo wzmacni I y nstalowa¢ w po yjp nowej zachowujgc przes estrzen wystarczajgca do dob JW tyla jAby apewni
temper: tewwqt fyt owniczej ponizej 45°C, nalezy zamontowac¢ w niej wentylatory lub inny sposéb chtodze
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SERWONAPEDY ASTRAADA SRV ASTOR
MINIMALNA PRZESTRZENIE POMIEDZY WZMACNIACZAMI W SZAFIE STEROWNICZEJ
prrs PP PIP PP PIPIIPIP s ‘,-' /. /. //l 7. AL AL EE IS, xx/
/] “
] owvzel WENTYLATOR WENTYLATOR -
A powyzej L
4 100
Z %
_'ﬂ "_-[?I [ -ﬂ powyzej P
7] powyzej . [ N mowyzej 40 Géra
A 40 Howyzej powyze, 20 o
20 20 :
o
7 7
§ ‘
1 [~
/ 4
7] “
1
/ .
powyzej
A 100 .
v 7
A v
A Dot
Z g
/ 1\ .
/
1 r
A powyZej il \\ /
100

]

7777777777777 7 7 7 7777777777777 7777777, TITTTT T

Wszystkie wymiary podane w mm.

NUMERY KATALOGOWE WZMACNIACZY

AS | XX

® @

XXX

®

XXX

X

@ ®

X
X
X

Identyfikacja Oznaczenie Opis Szczegoty
Kod @ Kod marki AS: Astraada
Typ @ Seria 63: serwonapedy serii SRV-63
Produkt @ Kod produktu SRV: serwo wzmacniacze
2: jednofazowe 230 VAC
@ Zasilanie
4: tréjfazowe 3x400 VAC
0...9: wartos¢ mocy
C — przecinek (comma)
@ Moc Przyktadowo:
Model 0C7=0,7 kW
4C0 = 4 kW

Typ komunikacji

S: Standard - Modbus RTU
E: EtherCAT

P: Profibus DP

C: CANopen
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ASTOR SERWONAPEDY ASTRAADA SRV‘
Wejscie : Petna
16 bit -
Kod | Typ impul- analo zamknig-  STO RS 485 (E:tAh;:'r gg‘; PROFI-
sowe 9 ta petla BUS DP
S Standard TAK TAK TAK TAK TAK NIE NIE NIE
E EtherCAT NIE NIE NIE NIE NIE TAK NIE NIE
C CAN NIE NIE NIE NIE NIE NIE TAK NIE
P PROFIBUS-DP NIE NIE NIE NIE NIE NIE NIE TAK

Objasnienia

Wejscie impulsowe — sterowanie za pomocg sygnatow PULSE+SIGN lub zewnetrznego enkodera inkrementalnego (praca w sprzezeniu

follower),

16 bit analog - sterowanie predkoscig/momentem sity/pozycjg za pomocg sygnatu +/-10V,

Petna zamknieta petla — kontrola pozycji za pomocg zewnetrznego urzadzenia pomiarowego (np. liniatu),

STO - wejscia Safe Torque Off,

RS 485 — komunikacja za pomoca tagcza RS485,

CAN open — sterowanie za pomoca tagcza CANopen,
PROFIBUS DP — sterowanie za pomocg tgcza PROFIBUS DP,

EtherCAT — sterowanie za pomocg facza EtherCAT.

2016-10-25
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SERWONAPEDY ASTRAADA SRV

ASTOR

PARAMETRY WZMACNIACZY ASTRAADA SRV

Nr katalogowy

AS63SRV20C2-S
AS63SRV20C2-E
AS63SRV20C2-C
AS63SRV20C2-P

AS63SRV20C4-S
AS63SRV20C4-E
AS63SRV20C4-C
AS63SRV20C4-P

AS63SRV20C7-S
AS63SRV20C7-E
AS63SRV20C7-C
AS63SRV20C7-P

AS63SRV21C0-S
AS63SRV21CO0-E
AS63SRV21CO0-C
AS63SRV21CO0-P

Moc (KW) 0.2 0.4 0.75 1
Prad znamionowy (A) 1.8 2.8 45 5
Moc znamionowa (W) 200 400 750 1000
Zasilanie

llo$¢ faz/napiecie zasilanie 1-fazowe 230V, nie wolno podtgczaé napigcia 400VAC

Dopuszczalny zakres napigcia

AC220V/(-15%)~240V/(+10%) 47Hz~63Hz

Dopuszczalny zakres czgstotliwosci

47Hz ~ 63Hz

System chtodzenia

Wymuszony wbudowanym wentylatorem

Rozdzielczo$¢ enkodera / ilo$¢ impul-
séw na obrot

10 000 imp./obr.

Hamowanie dynamiczne

Tak. Przy bardziej intensywnym hamowaniu wymagany zewnetrzny rezystor do rozpraszania energii.

Whbudowane rezystory hamowane

Brak Brak 30Q, 60W 30Q, 60W

Min. rezystancja zewnetrznych rezysto-
réw hamujacych.

60Q 60Q 30Q 30Q

Tryb kontrolowania pozycji

Rodzaj sterowania

sterowanie wewnetrznym parametrem (dotyczy wersji Standard)

sterowanie impulsami dostarczonymi na wej$cie PUSLE | SIGN (dotyczy wersji Standard)
sterowanie zewnetrznym enkoderem poprzez sprzezenie Follower (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Modbus RTU (dotyczy wersji Standard)

sterowanie z uzyciem protokotu Profibus DP (dotyczy wersji Profibus)

sterowanie z uzyciem protokotu EtherCAT (dotyczy wersji EtherCAT)

sterowanie z uzyciem protokotu CANopen (dotyczy wersji CANopen)

Maksymalna czestotliwo$¢ impulséw

4Mpps (Wejscie réznicowe) / 200 Kpps (Otwarty kolektor)

Elektroniczna przektadnia

1/10000~1000 razy

Tryb kontrolowania predkosci

Rodzaj sterowania

sterowanie wewnegtrznym parametrem (dotyczy wersji Standard)
sterowanie sygnatem analogowym +/-10V (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Modbus RTU (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Profibus DP (dotyczy wersji Profibus)
sterowanie z uzyciem protokotu EtherCAT (dotyczy wersji EtherCAT)
sterowanie z uzyciem protokotu CANopen (dotyczy wersji CANopen)

Parametry wejscia analogowego

Wejscie analogowe nr 1: rozdzielczo$¢ 16 bitéw (dotyczy wersji Standard)
wejscia nr 2 i 3: rozdzielczo$¢ 12 bitéw (dotyczy wersji Standard)

Nominalny zakres napig¢

+/10V

Rezystancja wejsciowa

10 kiloomow

Stata czasowa

Regulowana filtrem cyfrowym, konfigurowalnym przy pomocy wewnetrznego parametru

Korekta offsetu wejscia

Tak, wewnetrznym konfigurowalnym parametrem

Dopuszczalny zakres napig¢

+/10V

Wejécie analogowe

3 wejscia analogowe (dotyczy wersji Standard)

Wejscia dwustanowe

10

Wyjscia dwustanowe

6

Wyjscia analogowe

2 (do monitorowania predkosci i momentu)

Zabezpieczenia i alarmy

Przekroczenie dopuszczalnego pradu, przekroczenie dopuszczalnego napigcia, za niskie napiecie, przegrzanie
silnika, za duze obcigzenia, za duza predkos¢, btad pamigci, btad enkodera, przecigzenie rezystoréw hamuja-

cych, bfad inicjalizacji, duze zaburzenia pozyciji.

Porty komunikacyjne

Zaleznie od wersji: RS485 (Modbus RTU) lub EtherCAT lub Profibus DP lub CANopen

Parametry srodowiskowe

Miejsce zainstalowania

Wewnatrz budynku, ale nie w miejscu bezposredniego nastonecznienia, w miejscu nie narazonym na gazy lub

ciecze powodujgce korozje, z daleka od mgty olejowej, fatwopalnego gazu, pytow, itp.

Wysoko$¢ n.p.m.

Przy standardowym sposobie chtodzenia nie wyzej niz 1000 m n.p.m.

Temperatura pracy

0+45°C

Temperatura przechowywania

-20 - 80°C

Wilgotno$¢ wzgledna

0 + 90% bez kondensacji

6.3-6
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ASTOR

SERWONAPEDY ASTRAADA SRV

Wibracje

5.88 m/s przy czestotliwosci 10 + 60 Hz (Nie wolno pracowaé w czestotliwos$ci rezonansowej)

Certyfikaty, zgodno$¢ z normami

PARAMETRY WZMACNIACZY ASTRAADA SRV

Nr katalogowy

AS63SRV41C0-S
AS63SRV41C0-E
AS63SRV41C0-C
AS63SRV41C0-P

AS63SRV41C5-S
AS63SRV41C5-E
AS63SRV41C5-C
AS63SRV41C5-P

AS63SRV42C0-S
AS63SRV42C0-E
AS63SRV42C0-C
AS63SRV42C0-P

AS63SRV43C0-S
AS63SRV43C0-E
AS63SRV43C0-C
AS63SRV43C0-P

Moc (kW) 1 15 2 3
Prad znamionowy (A) 35 4.5 6.5 8.5
Moc znamionowa (W) 1000 1500 2000 3000
Zasilanie

llo$¢ faz/napiecie Zasilanie 3-fazowe 400 AC

Dopuszczalny zakres napigcia AC220V(-15%)~240V(+10%) 47Hz~63Hz

Dopuszczalny zakres czestotliwosci 47Hz ~ 63Hz
System chtodzenia Wymuszony wbudowanym wentylatorem
SRopvidnz;eé%zrgtéé enkodera / ilo$¢ impul- 10 000 imp./obr.
Hamowanie dynamiczne Tak. Przy bardziej intensywnym hamowaniu wymagany zewnetrzny rezystor do rozpraszania energii.
Whbudowane rezystory hamowane 60Q 60W 60Q 60W 60Q 60W 60Q 60W
Min. rezystancja zewnetrznych rezysto- 600 60Q 400 300

réw hamujacych.

Tryb kontrolowania pozycji

Rodzaj sterowania

sterowanie wewnetrznym parametrem (dotyczy wersji Standard)

sterowanie impulsami dostarczonymi na wejscie PUSLE | SIGN (dotyczy wersji Standard)
sterowanie zewnetrznym enkoderem poprzez sprzezenie Follower (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Modbus RTU (dotyczy wersji Standard)

sterowanie z uzyciem protokotu Profibus DP (dotyczy wersji Profibus)

sterowanie z uzyciem protokotu EtherCAT (dotyczy wersji EtherCAT)

sterowanie z uzyciem protokotu CANopen (dotyczy wersji CANopen)

Maksymalna czgstotliwo$¢ impulséw

4Mpps (Wejscie réznicowe) / 200 Kpps (Otwarty kolektor)

Elektroniczna przektadnia

1/10000~1000 razy

Tryb kontrolowania predkosci

Rodzaj sterowania

sterowanie wewnegtrznym parametrem (dotyczy wersji Standard)
sterowanie sygnatem analogowym +/-10V (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Modbus RTU (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Profibus DP (dotyczy wersji Profibus)
sterowanie z uzyciem protokotu EtherCAT (dotyczy wersji EtherCAT)
sterowanie z uzyciem protokotu CANopen (dotyczy wersji CANopen)

Parametry wejscia analogowego

Wejscie analogowe nr 1: rozdzielczo$¢ 16 bitéw,
wejscia nr 2 i 3: rozdzielczo$¢ 12 bitow
(dotyczy wersji Standard)

Nominalny zakres napie¢

+/10V

Rezystancja wej$ciowa

10 kilooméw

Stata czasowa

Regulowana filtrem cyfrowym, konfigurowalnym przy pomocy wewnetrznego parametru

Korekta offsetu wejscia

Tak, wewnetrznym konfigurowalnym parametrem

Dopuszczalny czas przecigzenia

+/10V

Wejécie analogowe

3 wejscia analogowe (dotyczy wersji Standard)

Wejscia dwustanowe

10

Wyjscia dwustanowe

6

Wyjscia analogowe

2 (do monitorowania predkosci i momentu)

Zabezpieczenia i alarmy

przekroczenie dopuszczalnego pradu, przekroczenie dopuszczalnego napiecia, za niskie napigcie, przegrzanie
silnika, za duze obcigzenia, za duza predkos¢, btgd pamieci, btad dekodera, przecigzenie rezystoréw hamuja-
cych, bfad inicjalizacji, duze zaburzenia pozycji

Porty komunikacyjne

Zaleznie od wersji: RS485 (Modbus RTU) lub EtherCAT lub Profibus DP lub CANopen

Parametry Srodowiskowe

Miejsce zainstalowania

Wewnatrz budynku, ale nie w miejscu bezposredniego nastonecznienia, w miejscu nie narazonym na gazy lub
ciecze powodujgce korozje, z daleka od mgty olejowej, fatwopalnego gazu, pytéw, itp.

2016-10-25
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SERWONAPEDY ASTRAADA SRV ASTOR

Wysoko$¢ n.p.m. Przy standardowym sposobie chtodzenia nie wyzej niz 1000 m n.p.m.
Temperatura pracy 0+ 45°C

Temperatura przechowywania -20 - 80°C

Wilgotno$¢ wzgledna 0 + 90% bez kondensacji

Wibracje 5.88 m/s przy czestotliwosci 10 + 60 Hz (Nie wolno pracowa¢ w czestotliwosci rezonansowej)
Certyfikaty, zgodno$¢ z normami CE

PARAMETRY WZMACNIACZY ASTRAADA SRV

AS63SRV44C4-S AS63SRV45C5-S
AS63SRV44C4-E AS63SRV45C5-E
Nr katalogowy
AS63SRV44C4-C ASB63SRV45C5-C
AS63SRV44C4-P AS63SRV45C5-P
Moc (kW) 4.4 5.5
Prad znamionowy (A) 12 16
Moc znamionowa (W) 4400 5500
Zasilanie
llo$¢ faz/napiecie Zasilanie 3-fazowe 400 AC
Dopuszczalny zakres napigcia AC220V(-15%)~240V(+10%) 47Hz~63Hz

Dopuszczalny zakres czestotliwosci | 47Hz ~ 63Hz

System chtodzenia Wymuszony wbudowanym wentylatorem

Rozdzielczo$¢ enkodera / ilo$¢ impul-

Sow na obrot 10 000 imp./obr.

Hamowanie dynamiczne Tak. Przy bardziej intensywnym hamowaniu wymagany zewnetrzny rezystor do rozpraszania energii.

Whbudowane rezystory hamowane 30Q 120W 30Q 120W

Min. rezystancja zewnetrznych rezysto-

. f 30Q 30Q
réw hamujacych.

Tryb kontrolowania pozycji

sterowanie wewnetrznym parametrem (dotyczy wersji Standard)

sterowanie impulsami dostarczonymi na wej$cie PUSLE | SIGN (dotyczy wersji Standard)
sterowanie zewnetrznym enkoderem poprzez sprzezenie Follower (dotyczy wersji Standard)
Rodzaj sterowania sterowanie z uzyciem protokotu Modbus RTU (dotyczy wersji Standard)

sterowanie z uzyciem protokotu Profibus DP (dotyczy wersji Profibus)

sterowanie z uzyciem protokotu EtherCAT (dotyczy wersji EtherCAT)

sterowanie z uzyciem protokotu CANopen (dotyczy wersji CANopen)

Maksymalna czestotliwo$¢ impulséw 4Mpps (Wejscie réznicowe) / 200 Kpps (Otwarty kolektor)
Elektroniczna przektadnia 1/10000~1000 razy

Tryb kontrolowania predkosci

sterowanie wewngtrznym parametrem (dotyczy wersji Standard)
sterowanie sygnatem analogowym +/-10V (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Modbus RTU (dotyczy wersji Standard)
sterowanie z uzyciem protokotu Profibus DP (dotyczy wersji Profibus)
sterowanie z uzyciem protokotu EtherCAT (dotyczy wersji EtherCAT)
sterowanie z uzyciem protokotu CANopen (dotyczy wersji CANopen)

Rodzaj sterowania

Wejscie analogowe nr 1: rozdzielczo$¢ 16 bitow,
Parametry wejscia analogowego wejécia nr 2 i 3: rozdzielczo$¢ 12 bitow
(dotyczy wersji Standard)

Zakres napig¢ +/10V
Rezystancja wejsciowa 10 kiloomoéw
Stata czasowa Regulowana filtrem cyfrowym, konfigurowalnym przy pomocy wewnetrznego parametru
Korekta offsetu wejscia Tak, wewnetrznym konfigurowalnym parametrem
Dopuszczalny czas przecigzenia +/10V
Wyjscie analogowe 3 wejscia analogowe (dotyczy wersji Standard)
Wejscia dwustanowe 10
Wyjscia dwustanowe 6
Woyjécia analogowe 2 (do monitorowania predkosci i momentu)

Przekroczenie dopuszczalnego pradu, przekroczenie dopuszczalnego napigcia, za niskie napiecie, przegrzanie
Zabezpieczenia i alarmy silnika, za duze obcigzenia, za duza predkos$¢, btad pamigci, btad enkodera, przecigzenie rezystoréw hamuja-
cych, biad inicjalizacji, duze zaburzenia pozyc;ji.
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ASTOR SERWONAPEDY ASTRAADA SRV‘

Porty komunikacyjne Zaleznie od wersji: RS485 (Modbus RTU) lub EtherCAT lub Profibus DP lub CANopen

Parametry srodowiskowe

Miejsce zainstalowania Wewnatrz budynku, ale nlie W miejscu bezpoéredpiegg nastonecznienia, w miej’sculnie narazonym na gazy lub
ciecze powodujgce korozje, z daleka od mgty olejowej, fatwopalnego gazu, pytow, itp.

Wysoko$¢ n.p.m. Przy standardowym sposobie chtodzenia nie wyzej niz 1000 m n.p.m.

Temperatura pracy 0 +45°C

Temperatura przechowywania -20 - 80°C

Wilgotnos¢ wzgledna 0 + 90% bez kondensacji

Wibracje 5.88 m/s przy czestotliwosci 10 + 60 Hz (Nie wolno pracowaé w czestotliwosci rezonansowej)

Certyfikaty, zgodno$¢ z normami CE
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SERWONAPEDY ASTRAADA SRV ASTOR

SCHEMAT PODLACZENIOWY

Zasilanie jednofazowe
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ASTOR

SERWONAPEDY ASTRAADA SRV

SCHEMAT PODLACZENIOWY

Zasilanie tréjfazowe

Model o zasilaniu tréjfazowym Napiecie

AS63SRV20C2 230 VAC
AS63SRV20C4 230 VAC
AS63SRV20C7 230 VAC
AS63SRV21C0 230 VAC
AS63SRV41C5 400 VAC
AS63SRV42C0 400 VAC
AS63SRV43C0 400 VAC
AS63SRV44C4 400 VAC
AS63SRV45C5 400 VAC
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SERWONAPEDY ASTRAADA SRV ASTOR

WYMIARY WZMACNIACZY
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Wymiary zewnetrzne Wymiary instalacyjne Otwor
Model instalacyjny
H (mm) W (mm) D (mm) A (mm) B1 (mm) B2 (mm) W1 (mm) (mm)
AS63SRV20C2
— | 170 45 170 31 162 185 225 M4 (¢5)
AS63SRV20C4
AS63SRV20C7
AS63SRV21C0 170 67 180 54 162 185 25 M4 ($5)
AS63SRV41C5
AS63SRV42C0
— 1 170 84 180 71 162 185 25 M4 (5
AS63SRV43C0
AS63SRV44C4
— X 230 92 190 79 222 245 25 M4 ($5
AS63SRV45C5

Uchwyty montazowe, dla ktérych podano wymiar B, sg opcjonalne i nie sg dostarczane w komplecie ze wzmacniaczem.

W przypadku wzmacniaczy mniejszej mocy (200W, 400W), wystepujg dwa otwory montazowe: w lewym gornym i prawym dolnym rogu
obudowy.

W gérnej czesci wzmacniacza pod klapkg znajduje sige wyswietlacz 7-segmentowy oraz klawiatura umozliwiajgca podglad i konfigurowanie
parametrow.
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