


/optymalizuj logistyke

Chcesz zoptymalizowa¢ produktywnosce, wewnetrzne procesy i zwiekszye

konkurencyjnosc? Przyspiesz logistyke wewnetrzng dzieki autonomicznym

robotom mobilnym, ktore automatyzuja powtarzalny i powodujacy urazy transport materiatow.
Pracuj bezpiecznie wraz ze swoimi pracownikami w celu zwiekszenia produktywnosci.

Wspotpracujgce roboty mobilne MiR sa proste w integracji i tatwe w programowaniu, nie
wymagaja kosztownej i powodujacej przestoje rekonfiguracji infrastruktury. Natychmiastowe
przyspieszenie przetwarzania zamowien i redukcji kosztow transportu materiatow powoduje,
ze zwrot z inwestycji w roboty mobilne jest szybki, czesto ponizej 12 miesiecy.

Potrzebujesz elastycznosci? Przyjazne dla uzytkownika roboty MiR pozwalajg dostosowacd
sie do zmieniajgcych sie wymagan rynku, nowych produktéw oraz procesow produkcyjnych.
W bardzo prosty sposdb mozesz wymienia¢ moduty gorne, zmienia¢ misje i dodawac nowe
funkcjonalnosci bez koniecznosci korzystania z zewnetrznych ustug integraciji.

Zobacz, jak firmy z réznych branz na catym swiecie — od rodzinnych przedsiebiorstw
regionalnych po globalne firmy dziatajgce w wielu lokalizacjach — odkryty lepszy sposob na
realizowanie zadan logistycznych z robotami MiR. Dzieki lokalnym biurom sprzedazy na catym
Swiecie i globalngj sieci dystrybucji, jestesmy gotowi wspiera¢ Twoja dziatalnosc¢ niezaleznie
od Twojej lokalizacji.

MiR | a better way

MiR1000




Elastycznosc

Otwarty interfejs obstuguje rozne aplikacje

9

(]
Dostosuj swoj wiasny Ramie zrobotyzowane Hak do holowania Integracja ERP
modut gorny. wozkow

Jednostki Podnosnik
bezpieczenstwa regatow

Pasy przenosnika

MiRGo

Roboty MiR to elastyczne platformy, gotowe

do zintegrowania z Twoja aplikacja. W MiRGo
znajdziesz przykiady réznych dostepnych aplikacii.
Sprawdz MiRGo juz dzis — by¢ moze znajdziesz
tam rozwigzanie, ktérego potrzebujesz w celu
zoptymalizowania logistyki wewnetrznej.

MiRGo - Zalecany
Szukasz modutdw gornych, ktére zostaty
przetestowane przez MiR i sa dostarczane globalnie?

Szukaj symbolu MiRGo Recommended na stronie
mir-robots.com/mirgo




Wysokosé:
352 mm
13,9 cala

Dtugosé:

890 mm
35 cali

Bezpieczne i efektywne kosztowo roboty mobilne

Szerokosé:
580 mm
22,8 cala

x

tadownosé:
100 kg / 220 Ibs

o

Certyfikacje:
Certyfikacja CE
Certyfikacja czystego
pomieszczenia

Przeswit nad podtozem
50 mm /2 cale

MiR100 i MiR200 to bezpieczne, efektywne kosztowo roboty mobilne, ktére szybko zautomatyzujg transport wewnetrzny i logistyke
w przypadku mniejszych elementow. Roboty te optymalizuja przeptyw pracy, przejmujac zadania od pracownikow, dzieki czemu
mozesz zwiekszy¢ produktywnosc i zredukowa¢ koszty. Te wysoce elastyczne roboty mobilne autonomicznie transportujg tadunki
0 masie do 200 kg (440 Ibs). Mozna zamontowa¢ na nich indywidualnie dostosowane moduty gorne, takie jak pojemniki, stelaze,
podnosniki, przenosniki lub nawet wspdtpracujace ramie zrobotyzowane — w zaleznosci od potrzeb Twojej aplikacji. Moduty gorne
mozna fatwo wymieniac, dzieki czemu robot moze realizowac rozne zadania.

Przyjazny dla uzytkownika interfejs

B Dzista na komputerze, tablecie i smartfonie

m Dzieki mozliwosci dostosowania pulpitu

mozna fatwo dopasowac interfejs

do indywidualnych potrzeb

uz

ytkownika.




MiR200

Diugosé:
e 8OO MM wooveeeseeoeeemees oo
| 35 call § Szerokosé:
i 580 MM oo
1 22,8 cala 1

Wyso‘kos';(::
352 mm
13,9 cala

Przeswit nad podtozem
50 mm/ 2 cale

Certyfikacje:
Certyfikacja czystego

pomieszczenia
Aprobata ESD
Certyfikacja CE

tadownosé:
200 kg /440 lbs

MiR Charge 24V

Kosé: |
. B TN e - . W petni automatyczna
] 3 stacja tadujaca
"""""" Roboty MIR100 | MiR200
: : przemieszczajg sie i podtaczaja
’ o autonomicznie do stacji
; tadowania.
Wyso‘koéé:
300 mm
n8 pala
- 1
-
Glebokosé:

120 mm / 4,7 cala



MiR Hook

Zautomatyzowane rozwigzania transportu wewnetrznego

Autonomicznie pobiera i roziadowuje wozki oraz idealnie nadaje
sie do szerokiego zakresu wymagajacych holowania.

Efektywnie przemieszcza
ciezkie tadunki

pomiedzy

lokalizacjami.

Najwyzsza pozycja
nad poziomem
podtoza:

N80 mm
46,5 cala

Najnizsza pozycja
nad poziomem
podtoza:
1275 mm
50,2 cala

[

Uciag:
500 kg /100 lbs

Uciag:
300 kg / 661 Ibs




Nidec

2 -

,3_-& -4-'\' Trzy roboty MiR100 z hakami MiR Hook optymalizuja wewnetrzny
transport wozkow w niemieckiej firmie Nidec. Kazdy robot pokonuje
dziennie 11 km. W tym czasie autonomicznie pobiers, transportuje

i dostarcza wozki w dwdch roznych strefach produkceyjnych oraz
przemieszcza je do magazynu.

Roboty mobilne przejety powtarzalne zadania transportowe, dzieki
Czemu pracownicy maja czas na dziatania badawczo-rozwojowe.
Ponadto firma moze mie¢ mate zapasy, poniewaz roboty s3

w stanie szybko przewozi¢ materiaty z linii montazowych.

—




Wyso‘koéé:
320 mm
12,6 ‘cala

Dtugosé:
oo 1350 MM e
1 53 cale

Ladownosc:
500 kg /100 Ibs

MiR500 zostat zaprojektowany do automatyzacji
transportu ciezkich fadunkow i palet w réznych
branzach przemystu.

Dzieki podnosnikowi palet MiR Pallet Lift 500 lub MiR EU
Pallet Lift 500, robot MIR500 pobiers, transportuje

i dostarcza palety autonomicznie, dzieki czemu pracownicy
mMOoQa zajac sie bardziej wartosciowymi zadaniami. MiR500
jest zgodny z ISO/EN 13849 oraz spetnia wymagania
kompatybilnosci elektromagnetycznej dla zastosowan
przemystowych. Wytrzymaty MiR500 jest zaprojektowany
do uzytku przemystowego. Posiada odporna czesc
zewnetrzng, ktdra moze wytrzymac upuszczenie nan
tadunku i moze tatwo nawigowac¢ w gore i w dot

po rampach oraz nawet po ptytkich katuzach z woda.

Szerokosé:

T 920 M ooy
‘ 36,2 cala *




MiR Pallet Lift 500

MiR EU Pallet Lift 500

o
1t

Zaprojektowany do
transportowania palet

&

tadownosé:
500 kg /1100 lbs

MiR Charge 48V

W petni automatyczna stacja tadujgca

Roboty MiR przemieszczaja sie i podtaczajg autonomicznie do stacji tadowania.
MiR500 i MiR1000 korzystaja ze stacji tadowania MiR Charge 48V.

Szerokosé¢:
620 mm/ 24,41

Wysokosé:
300 mm
11,8 cala

MQC:
Wyjscie: 48 V/40 A przy 240V,
48 V/20 A przy 120 V

Wejscie: 100 V-240 V, 50-60 Hz

tadownosé:
500 kg /100 Ibs

Ty

Zaprojektowany do
transportowania palet

Gtebokosc:
200 mm/ 7,87 cala

L Glgbokosé z plyta
tadowania:
480 mm/18,9 cala



Szerokos$é:

DiUgOSC o 920 mm s
S 1350 mm 36,2 cala ‘
| 53 cale 1

Wyso‘koéé:

320 mm
12,6‘cala
tadownosé:
1000 kg /2 200 lbs
MiR1000 automatyzuje i optymalizuje wewnetrzny robot wspotpracujacy stanowi bezpieczna alternatywe
transport ciezkich tadunkow i palet. Dzieki tadownosci dla tradycyjnych wozkdow widtowych, ktore wiele firm
1000 kg jest to najmocniejszy robot MiR, ktory moze chciatoby usunac¢ z hal produkeyjnych, poniewaz czesto
pracowac z duzymi obcigzeniami bez jakichkolwiek stanowig zagrozenie dla bezpieczenstwa. Jednoczesnie,
zewnetrznych zabezpieczen nawet w srodowiskach o w przeciwienstwie do konwencjonalnych podnosnikow
wysokiej dynamice. palet, MIR1000 nie musi by¢ sterowany przez cztowieks,
dzieki czemu optymalizuje transport palet i pozwala
MiR1000 moze zosta¢ wyposazony w podnosniki pracownikom zajac sie bardziej wartosciowymi zadaniami.

palet firmy MiR oraz moze autonomicznie pobierac,
transportowac i dostarczac palety. Oznacza to, ze ten




MiR Pallet Lift 1000 MiR EU Pallet Lift 1000

o
1t

Zaprojektowany do
transportowania palet

&

tadownosé:
1000 kg / 2 200 lbs

R

Ladownosc: Zaprojektowany do
1000 kg /2200 Ibs transportowania palet

MiR Al Camera

Optymalizuj efektywnosc ro-
botéw mobilnych przy uzyciu
sztucznej inteligencji

Nastepnym krokiem w ewolugji
autonomicznych robotéw mobilnych
(AMR) jest dodanie sztucznej inteligencji
(Al) w celu zwiekszenia ich mozliwosci.
Kamera MiR Al Camera dziata jako
dodatkowy zestaw czujnikow dla
robotow MiR i sprawis, ze roboty

s3 jeszcze bardziej efektywne.

Ponadto poprawia przeptyw ruchu w
dynamicznych srodowiskach.




MiRAcademy

Bezptatne szkolenia online dotyczace
robotow MiR

Chcemy, abys dowiedziat sie wiecej na temat
autonomicznych robotéw mobilnych (AMR), jak one
dziataja i jak ich uzywac.

MiRAcademy umozliwia poznanie technologii
kryjacej sie za AMR poprzez kursy szkoleniowe
online. Pracujesz juz z robotami MiR lub po prostu
chcesz sie wiecej dowiedzie¢? MiRAcademy to
dobre miejsce, aby zaczac!

Dowiedz sig, jak robot MiR nawiguje, poznaj roznice
pomiedzy AMR a tradycyjnym AGY, co widzi robot
mobilny i wiele wiecej.

Odwiedz strone mir-robots.com/en/mir-academy

MIiRACADEMY

MiR Fleet

Zarzgdzanie flotg dla
zoptymalizowanego
ruchu robotow

B Szybkaicentralna konfiguracja
floty robotow. Okreslenie
priorytetow i wybor robots,
ktory najlepiej nadaje sie
do danego zadania w 0parciu
0 jego potozenie i dostepnosc.

B Planowanie wykorzystania
réznych modutdw, haka i
innych akcesoriow.

B W petni funkcjonalny REST-API
do integracji z ERP




Stera Technologies

Robot MiR500 zautomatyzowat transport komponentdw z magazynu do
strefy produkcji w firmie Stera Technologies w Turku w Finlandii. MiR500

transportuje 10 roznych typow palet i zapewnia terminowe dostawy,
dzieki czemu firma unika przestojow produkgiji.
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MiR PROservice

Zabezpiecz kluczowe procesy, zawierajgc umowe serwisowa MR PROservice, ktdra pomoze Ci zwiekszy¢
efektywnos¢ poprzez odpowiednie zaplanowanie czynnosci serwisowych.

MiR PROservice to najlepszy sposob, aby przygotowac sie nawet na nieprzewidziane zdarzenia. Nasze umowy
serwisowe pomoga Ci unikna¢ kosztownych przestojow. Zyskujesz petne bezpieczenstwo i elastycznosc w
dokonywaniu zmian uktadu dzieki dostepowi do najnowszych wersji oprogramowania.

Opraocz proaktywnej konserwacji prewencyjnej, otrzymujesz pierwszenstwo w naszym dzisle wsparcia z
mozliwoscig uzyskania pomocy 24/7 i mozesz rozszerzy¢ gwarancje do piatego roku.

Wybierz swoj pakiet MiR PROservice:

Pakiet serwisowy/

Ustuga Basic Extended

Dostep do specjalnych kurséw

e-learningowych MiRAcademy u u u
Czesci eksploatacyjne do konserwacii m m m
Infolinia wsparcia, dostepna

w standardowych godzinach pracy u u u
Aktualizacje oprogramowania m m m
Zdalne rozwigzywanie problemow m m m
Szkolenie super uzytkownika m m
Rozszerzona gwarancja m m
Infolinia wsparcia 24/7/365 m
Reakcja zgodnie z norma SLA m




Najboezpieczniejsze roboty

mobilne na swiecie

Wejscia sensoryczne robotow MiR zapewniajg bezpieczna nawigacje

Nasze roboty sa zaprojektowane do wspotpracy z ludzmi i do nawigowania
posrod pracownikow bez koniecznosci uzycia jakichkolwiek zewnetrznych

zabezpieczen. Bezpieczenstwo jest dla nas najwazniejsze.

Wzorzec bezpiecznej jazdy robotdw MiR jest zapewniony przez system
bezpieczenstwa oparty na wielu czujnikach, ktéry przekazuje dane do

zaawansowanego algorytmu planujgcego. Algorytm informuje robota, dokad
jedzie i decyduje, czy robot powinien dostosowat swojg sciezke lub wykonac

bezpieczne i natychmiastowe zatrzymanie w celu unikniecia kolizji.

2 SICK MicroScan 3. 6 czujnikdw zblizeniowych
FoV:360° do 30 m na w kazdym rogu do
wykrywania stop i palet.

pfaszczyznie 0 wysokosci
200 mm.

Nasze roboty mobilne majg wbudowane wszystkie niezbedne funkcje

bezpieczenstwa. Bazujemy na obecnych i przysztych normach

bezpieczenstwa, aby zapobiec potencjainym zagrozeniom, ktdre moga

wystapic, jezeli z jakiegos$ powodu gtowny system bezpieczenstwa ulegnie

awarii.

Funkcje bezpieczenstwa w robotach MiR

FUNKCJA MiR100 MiR200 MiR500 MiR1000

E-stop (zatrzymanie awaryjne) PLd, kat 3 PLO, kat 3 PLO, kat 3 PLd, kat 3
Uszkodzenie

Przetaczanie pola w Kierunku PLd, kat 3 PLd, kat 3 PLd, kat 3
bezpiecznym*

Wykrywanie personelu PLO, kat 2 PLO, kat 2 PLd, kat 3 PLd, kat 3
Uszkodzenie

Wykrywanie nadmiernej predkosci  w kierunku PLd, kat 3 PLd, kat 3 PLd, kat 3
bezpiecznym*

Wyciszanie pola PLd, kat 3 PLd, kat 3

Ograniczona bezpieczna predkosc PLd, kat 3 PLd, kat 3

Bezpieczne ostrozne zatrzymanie PLd, kat 3 PLd, kat 3

Ruch PLd, kat 3 PLd, kat 3

System E-stop (zatrzymania PLd, kat 3 PLd, kat 3

awaryjnego)

*Uszkadzenie w kierunku bezpiecznym oznacza, ze zostat zaprojektowany w taki

s$p0sob, aby po uszkodzeniu samoczynnie przechodzit w stan bezpieczny i tolerowat

tylko jedna awarig, ale nie jest zaprojektowany zgodnie z ISO 13849

2 kamery 3D

Wykrywa obiekty o wysokosci
0d 0 do 1700 mm

FoV: Widok poziomy 114°



Johnson Controls Hitachi

MiR200 poprawia produktywnos¢ bezpieczenstwo w Johnson Controls Hitachi
w Barcelonie. Robot mobilny pobiera moduty regatow z magazynu i przewozi
materiaty do linii produkcyjnej, z ktérej pobiera odpady opakowaniowe.

1o
1;;

Robot, ktory pracuje przez petng 8-godzinng zmiane, wyeliminowat wozki
elektryczne z fabryki, dzieki czemu stata sie ona bezpiecznigjsza.




PRZEZNACZENIE

MiR100

MiR200

Wspotpracujacy robot mobilny

Do mnigjszych zadan transportowych w przemysle,
logistyce i stuzbie zdrowia

Do mniejszych zadan transportowych w przemysle,
logistyce i stuzbie zdrowia

WYMIARY

Dlugosc 890 mm / 35 cali 890 mm /35 cali

Szerokosc 580 mm /22,8 cala 580 mm /22,8 cala

Wysokos¢ 352 mm /13,9 cala 352 mm /13,9 cala

Wysokos¢ nad podtoga 50mm /2 cale 50mm /2 cale

Masa (bez obcigzenia) 65 kg /143 Ibs 65 kg /143 Ibs

Powierzchnia na tadunek 600 x 800 mm 600 x 800 mm

KOLOR

Kolor RAL RAL 9010/ Biaty RAL 7011 / Szary stalowy

L ADOWNOSC

tadownosc robota 100 kg / 220 Ibs (maksymalne nachylenie 5%) 200 kg / 440 Ibs (maksymalne nachylenie 5%)
Uciag 300 kg / 660 lbs (patrz specyfikacja MiR Hook 100) 500 kg /1100 lbs (patrz specyfikacja MiR Hook 200)

PREDKOSC | OSIAGI

Czas pracy na akumulatorze

10 godzin lub 20 km /12 mil

10 godzin lub 15 km / 9 mil

Predkos¢ maksymalna

Do przodu: 1,5 m/s (5,4 km/h)
Do tytu: 0,3 m/s (1km/h)

Do przodu: 1,1 m/s (4 km/h)
Do tytu: 0,3 m/s (1km/h)

Promien zawracania

520 mm / 20 cali (wokot srodka robota)

520 mm / 20 cali (wokot srodka robota)

Dokfadnos¢ pozycjonowania

+/-50 mm / 2 cale dla pozycji,
+/-10 mm / 0,4 do markera dokowania
+/-1mm z MiR Precision Docking

+/-50 mm/ 2 cale dla pozydji,
+/-10mm / 0,4 do markera dokowania
+/-1mm z MiR Precision Docking

Tolerancja szczeliny i progu 20mm /0,8 cala 20mm /0,8 cala
ZASILANIE
Akumulator Li-NMC, 24 V, 40 Ah Li-NMC, 24 V, 40 Ah

Czas tadowania

Przy uzyciu kabla: do 4,5 godzin (0-80%: 3 godziny)
Przy stacji tadowania: do 3 godzin (0-80%: 2 godziny)

Przy uzyciu kabla: do 4,5 godzin (0-80%: 3 godziny)
Przy stacji tadowania: do 3 godzin (0-80%: 2 godziny)

tadowarka zewnetrzna

Wejscie: 100-230 V ac, 50-60 Hz Wyjscie: 24V,
maks. 15 A

Wejscie: 100-230 V ac, 50-60 Hz Wyjscie: 24V,
maks. 15 A

SRODOWISKO

/akres temperatury otoczenia

od +5°C do 40°C (wilgotnos¢ 10-95% bez kondensacii)

od +5°C do 40°C (wilgotnos¢ 10-95% bez kondensacii)

Klasa IP

IP20

IP20

Certyfikacje

Certyfikacja CE
Certyfikacja czystego pomieszczenia (ISO klasa 4)

Certyfikacjs ESD
Certyfikacja czystego pomieszczenia (ISO klasa 4)
Aprobata ESD

KOMUNIKACJA

WiFi Dwuzakresowa bezprzewodowa AC/G/N/B Dwuzakresowa bezprzewodowa AC/G/N/B
Bluetooth 4.0 LE, zasieq: 10-20 m / 33-66 ft 4.0 LE, zasieQ: 10-20 m / 33-66 ft

WE/WY USB i Ethernet USB i Ethernet

CZUJNIKI

System bezpieczenstwa SICK
microScan3

Laserowe skanery zabezpieczajace SICK S300
(z przodui z tyhu)

Laserowe skanery zabezpieczajgce SICK S300
(z przodui z tytu)

(2szt) Ochrona wizualna 360° wokdt robota Ochrona wizualna 360° wokdt robota
Kamera 3D (2 szt) Kamera 3D Intel RealSense™ Kamera 3D Intel RealSense™

Detekcja obiektéw z przodu 50-500 mm nad podtogg  Detekcja obiektdw z przodu 50-500 mm nad podtoga
MODUL GORNY

Maks. wysokos¢ od podtogi do gornej

czesci

1800 mm /70 cali

1800 mm /70 cali

Srodek cigzkosci

<900 mm / 35 calinad podtozem

<900 mm /35 calinad podtozem




PRZEZNACZENIE

MiR Hook 100

MiR Hook 200

Wspdipracujacy robot mobilny z hakiem

Do w petni zautomatyzowanego pobierania
i dostarczania wozkow

Do w petni zautomatyzowanego pobierania
i dostarczania wozkow

WYMIARY

Dtugosc (od najwyzszej do najnizszej
pozycji ramienia haka)

180 do 1275 mm / 46,5 do 50,2 cala

1180 do 1275 mm / 46,5 do 50,2 cala

Szerokos¢

580 mm /22,8 cala

580 mm /22,8 cala

Wysokos¢ (0d najnizszej do najwyzszej
pozycji ramienia haku)

550 do 900 mm / 21,7 do 35,4 cala

550 do 900 mm / 21,7 do 35,4 cala

Wysokosc¢ nad podtoga

Robot: 50mm/ 2 cale
Wysokos¢ chwytania: 50-390 mm / 2-13,4 cala

Robot: 50mm/ 2 cale
Wysokos¢ chwytania: 50-390 mm / 2-13,4 cala

Masa (bez obcigzenia)

98 kg /216 lbs

98 kg / 216 Ibs

KOLOR

Kolor RAL

RAL 9010/ Biaty

RAL 701 / Szary stalowy

UCIAG

tadownosc wigcznie z wozkiem

Do 300 kg / 6611bs przy nachyleniu <1%
200 kg / 441 Ibs przy nachyleniu <5%

Do 500 kg /1100 Ibs przy nachyleniu <1%
300 kg / 661 1lbs przy nachyleniu <5%

PREDKOSC | OSIAGI

Czas pracy (zaleznie od obcigzenia)

8-10 godzin lub 15-20 km / 9,3-12,4 mili

8-10 godzin lub 15-20 km / 9,3-12,4 mili

Predkos¢ maksymalna

1,5m/s (5,4 km/h) / 4,9 ft/s (3,6 mph)

11 m/s (4 km/h) / 3,6 ft/s (2,5 mph)

Promien zawracania (bez wozka)

520 mm / 20,5 cala (wokdt Srodka robota)

520 mm /20,5 cala (wokdt Srodka robota)

Promien skretu (z wozkiem)

Catkowita dtugosc robota i wozka plus 550 mm /
21,7 cala

Catkowita dtugosc robota i wozka plus 550 mm /
21,7 cala

Doktadnosé pozycjonowania
(umiejscowienia wozka)

+/-200 mm / 7,9 cala wokot srodka pozycji,
Dokfadnos¢ 10°

+/-200 mm / 7,9 cala wokot srodka pozycji,
Dokfadnosc 10°

ZASILANIE

Akumulator

Li-NMC, 24 V, 40 Ah

Li-NMC, 24 V, 40 Ah

Czas tadowania

Do 3 godzin (0-80%: 2 godziny)

Do 3 godzin (0-80%: 2 godziny)

tadowarka zewnetrzna

Wejscie: 100-230 V ac, 50-60 Hz
Wyjscie: 24 V, maks. 15 A

Wejscie: 100-230 V ac, 50-60 Hz
Wyjscie: 24 V, maks. 15 A

SRODOWISKO

/akres temperatury otoczenia od +5°C do 40°C od +5°C do 40°C
(wilgotnos¢, 10-95% bez kondensacii)

Klasa IP P20 P20

KOMUNIKACJA

WiFi Dwuzakresowa bezprzewodowa AC/G/N/B Dwuzakresowa bezprzewodowa AC/G/N/B
Bluetooth 4.0 LE, zasieg: 10-20 m / 32,8-65,6 ft 4.0 LE, zasieg: 10-20 m / 32,8-65,6 ft
WE/WY USBi Ethernet USB i Ethernet

CZUJNIKI

Skanery laserowe bezpieczenstwa
SICK S300 (z przodu i z tytu)

Ochrona wizualna 360° wokat robota

Ochrona wizualna 360° wokat robota

Kamera 3D Intel RealSense™
na robocie

wykrywanie obiektow z przodu
50-500 mm / 2-20 cala nad podtozem

wykrywanie obiektow z przodu
50-500 mm / 2-20 cala nad podtozem

Kamera 3D Intel RealSense™
z przodu haka

wykrywanie obiektow z przodu do
2000 mm /78,7 cala nad podtozem

wykrywanie obiektow z przodu do
2000 mm /78,7 cala nad podtozem

WOZEK

Dtugosc 500 do 2400 mm /20 do 94,5 500 do 2400 mm /20 do 94,5
Szerokos¢ 400 do 1500 mm /15,7 do 59 400 do 1500 mm /15,7 do 59
Wysokos¢ 200 do 2000 mm /79 do 78,7 200 do 2000 mm /79 do 78,7
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Cabka USA

MiR500 wyposazony w podnasnik MIR500 Pallet Lift jest kluczowym komponentem
w petni zautomatyzowane;j linii produkeyjnej palet Cabka w stanie Missouri.
Szescioosiowy robot umieszcza gotowe palety na robocie MiR, ktdry transportuje j
z miejsca produkcji do wydzielonej strefy oczekiwania niezwtocznie po zakonczeniu
cyklu produkeyjnego. Dzieki temu powierzchnia hali pozostaje wolna.

MiR500 przejat zadanie transportu wewnetrznego od tradycyjnego wozka widtowego
i pomaga firmie Cabka uniezaleznic¢ sie od pracownikow tymczasowych oraz
jednoczesnie poprawi¢ jakos¢ produktu i bezpieczenstwo pracownikow.




PRZEZNACZENIE

MiR500

MiR1000

Wspotpracujgcy robot mobilny

Do wewnetrznego transportu ciezkich tadunkow i palet
w przemysle i logistyce

Do wewnetrznego transportu ciezkich fadunkow i palet
w przemysle i logistyce

WYMIARY

Dlugosc 1350 mm /53 cale 1350 mm /53 cale
Szerokos¢ 920 mm /36,2 cala 920 mm /36,2 cala
Wysokose 320 mm /12,6 cala 320 mm /12,6 cala
Wysokos¢ nad podtoga 30mm /1,2 cala 30mm /1,2 cala
Masa (bez obcigzenia) 226 kg /498 Ibs 231kg /508 Ibs
Powierzchnia na tadunek 1300 x 900 mm 1300 x 900 mm
KOLOR

Kolor RAL RAL 701 / Szary stalowy RAL 9005/ Czarny
LADOWNOQSC

tadownos¢ robota

500 kg /100 Ibs

1000 kg /2200 lbs

PREDKOSC | OSIAGI

Czas pracy na akumulatorze 8 godzin 8 godzin
Predkos¢ maksymalna 2,0m/s (7,2 km/h) 1,2 m/s (4,3km/h)
Promien zawracania 2000 mm 2000 mm

Doktadnos¢ markera VL

Pozycja ($rodek robota): +/-5/ 0.2" Kat: +/-1°

Pozycja ($rodek robota): +/-5/ 0.2". Kat: +/-1°

Tolerancja szczeliny i progu

20mm /0,8 cala

ZASILANIE

Akumulator

Li-NMC, 48V, 40 Ah

Li-NMC, 48V, 40 Ah

Czas tadowania

190odzina (10% do 90%) MiR Charge
2 godziny (10% do 90%) tadowarka kablowa

190dzina (10% do 90%) MiR Charge
2 godziny (10% do 90%) tadowarka kablowa

tadowarka zewnetrzna

Wejscie:  100-230V ac, 50-60 Hz
Wyjscie: 48V, maks. 40 A

Wejscie:  100-230V ac, 50-60 Hz
Wyjscie: 48V, maks. 40 A

Cykltadowania akumulatora

Minimum 700 cykKli

Minimum 700 cykli

SRODOWISKO

Zakres temperatury otoczenia

0d +5°C do 40°C (wilgotnos$¢ 10-95% bez kondensacji)

0d +5°C do 40°C (wilgotnos¢ 10-95% bez kondensacii)

Klasa IP

P21

P21

Zgodnosc

5 funkcji zabezpieczajacych zgodnie z 1SO 13849-1
Normy: ISO/CD 3691-4, EN1525, ANSI B56.5
EMC: EN12895, ENB1000-6-2, EN61000-6-4.

5 funkcji zabezpieczajacych zgodnie z ISO 13849-1
Normy: ISO/CD 3691-4, EN1525, ANSI B56.5
EMC: EN12895, ENB1000-6-2, ENB1000-6-4.

KOMUNIKACJA

WiFi Dwuzakresowa bezprzewodowa AC/G/N/B Dwuzakresowa bezprzewodowa AC/G/N/B
WE/WY 4 wejscia cyfrowe, 4 wyjscia cyfrowe 4 wejscia cyfrowe, 4 wyjscia cyfrowe

1Port Ethernet z protokotem Modbus 1Port Ethernet z protokotem Modbus
CZUJNIKI

System bezpieczenstwa SICK
microScan3
(2szt)

Ochrona wizualna 360° wokdt robota

Ochrona wizualna 360° wokdt robota

Kamera 3D (2 szt.)

2 szt.: Intel RealSense D435.

FoV: Wykrywa obiekty o0 wysokosci 7700mm w
odlegtosci 950 mm z przodu robota.

14° pola widzenia w ptaszczyZnie poziomej. Widok
podtoza, minimalna odlegtosc¢ od robota: 250 mm

2 szt.: Intel RealSense D435.

FoV: Wykrywa obiekty o wysokosci 7700mm w
odlegtosci 950 mm z przodu robota.

114° pola widzenia w ptaszczyznie poziomej. Widok
podtoza, minimalna odlegtos¢ od robota: 250 mm

Czujniki zblizeniowe

24 szt

24 szt
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PRZEZNACZENIE

MiR Pallet Lift

MiR EU Pallet Lift

MiR Shelf Lift

Dzwigi dla MiR500 i MiR1000

Do autonomicznego pobierania

Do autonomicznego pobierania

Do autonomicznego pobierania

i odktadania palet o réznych i odkiadania palet EUR i dostarczania wozkow, regatéw
wymiarach i innych zadar podnoszenia
WYMIARY
Dlugosce Dhugosc¢ ramy: 1200 mm / 47,2 cala Dhugose ramy:
1304 mm /51,3 cala 1304 mm /51,3 cala
Dhugosc podnosnika: Dhugosc podnosnika:
N4 mm /46,2 cala N4 mm /46,2 cala
Szerokos¢ Szerokos¢ ramy: 162 mm /6,4 cala Szerokos¢ ramy:
910 mm /35,8 cala 910 mm/ 35,8 cala
Szerokos¢ podnosnika: Szerokos¢ podnosnika:
710 mm /28 cali 710 mm /28 cali
Wysokos¢ catkowita po opuszczeniu 94 mm /3,7 cala 95 mm /3,7 cala 94 mm /3,7 cala

Wysokos¢ catkowita
po podniesieniu

156 mm/ 6,1 cala

155 mm /6,1 cala

156 mm /6,1 cala

KOLOR

Kolor RAL

RAL 9005 / Czarny

RAL 9005 / Czarny

RAL 9005 / Czarny

L ADOWNOSC

UdZwig podnosnika dla MiR500

500 kg /MO0 lbs

500 kg /100 lbs

1000 kg / 2200 Ibs

Udzwig podnosnika dla MiR1000

1000 kg/ 2200 los

1000 kg/ 2200 lbs

1000 kg /2200 lbs

WYDAJINOSC
Wysokos$¢ podnoszenia 60 mm /2,4 cali 60 mm /2,4 cali 60 mm /24 cali
Cykl podnoszenia Minimum 50 000 cykli Minimum 60000 cykKli Minimum 50 000 cykKli
PALETY
Dtugosc x szerokose Obstugiwana z Lift Pallet Rack 1200 mm x 800 mm /
1016 mm x 1219 mm /40 calix 48 cali 47,2 x 31,5 cala

Moze by¢ stosowany dla palet o
réznych wymiarach

PRZEZNACZENIE

MiR Pallet Rack

MiR EU Pallet Rack

Stelaz palet dla MiR500

Do autonomicznego pobierania i odktadania palet

Do autonomicznego pobierania i odktadania palet EUR

40" x 48"
WYMIARY
Dhugose 1300 mm / 51,2 cali 1300 mm /56,3 cali
Szerokos¢ 1182 mm /45,5 cali 182 mm /45,5 cali
Wysokos¢ 442 mm /17,4 cali 352 mm /13,9 cali
KOLOR
Kolor RAL RAL 7011/ Szary stalowy RAL 7011/ Szary stalowy
£ ADOWNOSC

Udzwig stelaza palet

1000 kg / 2200 Ibs

1000 kg / 2200 lbs
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PRZEZNACZENIE

MiR Charge 24V

MiR Charge 48V

Automatyczna tadowarka dla

Robot przemieszcza sie i podtacza do stacji dokowania. Robot przemieszcza sie i podtgcza do stacji dokowania

robotow MiR

WYMIARY

Szerokosc 580 mm /22,8 cala 620 mm

Wysokos¢ 300 mm /11,8 cala 340 mm

Gtebokose 120 mm/ 4,7 cala 200 mm (z ptyta tadowania: 480 mm)
Masa 10,5kg /22 lbs 21kg

SPECYFIKACJA DLA MONTAZU

Montaz nascienny

do montazu na réwni z podtoga

Wysokos$¢ montazu nad

podtoga 45 mm /1,8 cala od podtogi do dolnej krawedzi

WARUNKI ZNAMIONOWE UZYTKOWANIA

Zakres temperatury otoczenia

0d +5°C do 40°C od +5°C do 40°C

Wilgotnosce 10-95% bez kondensacji 10-95% bez kondensacji
Zasilanie Wyjscie: 24V, maks. 25 A Wyjscie: 48 V/40 A przy 240V, 48 V/20 A przy 120 V
Wejscie: 100/230 V ac, 50-60 Hz Wejscie: 100 V-240V, 50-60 Hz
ZGODNOSC
Norma EN-60335-2-29 EN60335-2-29
MiR Fleet
PRZEZNACZENIE
Scentralizowane sterowanie flota robotéw Do 100 robotow

Obstuga zamowienia

Okreslenie priorytetow i obstuga zamdwien wsrad wielu robotow

Kontrola poziomu natadowania akumulatora

Monitorowanie poziomow natadowania akumulatordw i automatyczna obstuga dotadowywania

Kontrola ruchu

Koordynacja krytycznych stref z wieloma skrzyzowaniami robotow

DOSTEPNE DWA ROZWIAZANIA

MiR Fleet PC

Dostarczane jako fizyczny PC box

MIR Fleet Server

Do zainstalowania na istniejacej infrastrukturze serwera

MIR FLEET PC

Model NUC5i3MYHE

PC Intel Maple Canyon NUC

Procesor Intel Core i3-50010U (3MB cache, zegar bazowy 2,1GHz)
Pamie¢ RAM 8GB DDR3L-1600

Dysk SSD 128GB 2.5"

System operacyjny Linux Ubuntu 16.04

Mozliwosci sieciowe

1Gbit Ethernet, brak opcji bezprzewodowej

Wymagane potgczenia

Gniazdo zasilajgce 110V lub 230V oraz kabel sieciowy Ethernet

Wymagania instalacyjne

Musi pracowac na tej samej sieci fizycznej co roboty

MIR FLEET SERVER

Wielkos$¢ pliku instalaci

3GB

Wielkos¢ pliku aktualizacji MiR Fleet

~300 MB

Wymagania dla serwera

Procesor Dual core z zegarem min. 2,1 GHz

Pamie¢ RAM

Min. 4 GB (zalecane 8 GB)

Dysk HDD

306B

Obstugiwane systemy operacyjne

Ubuntu Server 18.04 LTS w. Docker CE/EE 18.09
Debian 9 w. Docker CE/EE 18.09

CentOS 7 w. Docker CE/EE 18.09

Redhat Enterprise Linux 7.4 w. Docker CE/EE 18.09
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Szpital Uniwersytecki Zealand

Pie¢ oddziatow uniwersyteckiego szpitala Zealand w Danii obstuguje robot MiR100.
realizujacy codziennie dostawy z przyszpitalnego centrum sterylizacji. Wczesniej
dostawy sprzetu jednorazowego uzytku odbywaty sie co tydzien i byty realizowane
przez personel. Caty proces wymagat sporej sity fizycznej.

lq.&
- -

Teraz MiR100 poprawia ergonomie, zapewnia terminowos¢ dostaw oraz umozliwia
personelowi wykonywanie waznigjszych zadan, takich jak opieka nad pacjentem.

23



MR

A BETTER WAY

Globalny zasieg

Firma Mobile Industrial Robots stale sie rozwija. Swoje oddziaty mamy juz w Danii (siedziba gtéwna),
Nowym Jorku, Niemczech, Chinach, San Diego i Singapurze. Wsp6tpracujemy z ponad 180 dystry-
butoramiw ponad 50 krajach (ta liczba stale rosnie), dzieki czemu nasze roboty mozemy zaofero-

wac klientom na catym Swiecie.

%ﬁb

SIEDZIBA
Mobile Industrial Robots AS
Emil Neckelmanns Vej 15F

5220 Odense S@
Dania

+4520377577
mailemir-robots.com

BIURO SPRZEDAZY

MiR Robots (Shanghai) Co., Ltd.
Rm. 203, No. 618 Shenchang Rd.;
Shanghai 20100, Chiny

+86158 0172 8490
china@mir-robots.com

BIURO SPRZEDAZY

Mobile Industrial Robots Inc. - East
1340-2 Lincoln Ave

Holbrook, NY 11741

USA

+1(631) 675-1838
east-us@mir-robots.com

BIURO SPRZEDAZY

Mobile Industrial Robots South-East Asia
51Science Park Road, #02-16 The Aries,
Singapore Science Park 2

Singapur 117586

Singapur

+65 6904 0521
apac@mir-robots.com

BIURO SPRZEDAZY

Mobile Industrial Robots Inc - West
2150 W Washington Street, Suite 401
San Diego, CA 92110

USA

+1(631) 553 5328
west-us@mir-robots.com

BIURO SPRZEDAZY

Mobile Industrial Robots GmbH
Frankfurter Str. 27

65760 Eschborn - Frankfurt nad Menem
Niemcy

+49 175 733 4022
dachmir-robots.com

BIURQ SPRZEDAZY

Mobile Industrial Robots S.L.
Agricultura 106

08019 Barcelona

Hiszpania

+34 669 930 314
south-eu@mir-robots.com

Obserwuj nas:

YD £ £

Strona internetowa: mir-robots.com
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