WK Kawasaki KLIENTY ISTORIJOS
Robotics

. »Kawasaki” robotas krauna
statybines medziagas ant
padékly ir padidina ,,Siniat”
imoneés gamybos efektyvumq

Tikslai:

e gamybos
efektyvumo
didinimas

* palengvinimas
darbuotojams ir jy
kairos sumazinimas
* gamybos jmones
modernizavimas Jmonés apraéymas

»Siniat" kompanija yra pirmaujanti vidaus gipso kartono ploksciy
ISSakiai:

e efektyvus ne tik
jvairiy dydziy ir
svorio maiseliy, bet

ir fasady sprendimy gamintoja ir priklauso ,Etex Group" — pasau-
linei statybiniy medziagy gamintojai. Lenkijoje yra 3 gamyklos, ga-
minancios gipso kartono plokstes, metalinius profilius ir gipso misi-

nius. ,Siniat", kaip pagrindiné takstanciy statybos projekty tiekéja ir

ir jvairiy uzpildy
maiseliy krovimas techniné pataréja visoje Salyje, sidlo geriausius sprendimus ir pata-

ant padékly ria partneriams, kaip padaryti, kad jy namai, mokyklos, ligoninés ir

darbo vietos baty sausesneés, tylesnés, Siltesnés ir saugesneés.
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»Siniat” gamybos

imoné Konine

Poreikiai
Konino gipso miSinius gaminancioje jmonéje ,Siniat" buvo nuspres-
ta automatizuoti krovimo ant padékly stot;.

Viena is akivaizdziy priezasciy, skatinanciy jmones jdiegti auto-
matizuotas darbo vietas | gamyklas, yra gamybos efektyvumo didi-
nimas. Tai buvo ir Siuo atveju. Prie$ nuspresdama investuoti, ,Siniat"
iStyre, kiek buvo jmanoma padidinti efektyvumgq. Prognozuojami po-
kyciai buvo reikSmingi, tai nuléme apie investicijos jgyvendinimg. Be
Produktai / to, buvo atkreiptas démesys j papildomg naudag, t.y. laiko taupymg
sprendimai /
paslaugos:

e paletizavimo

robotas , Kawasaki
7D130SDE43" kesciai, jy smalsumas, poreikiy supratimas kartu su ,,iPS Con-

ir is to gaunamg finansinj taupyma.
»Aiskiai apibrézti ,,Siniat” techninio skyriaus darbuotojy la-

« ASTOR akademijos trol” inzZinieriy lankstumu ir tvirtos aparatinés jrangos plat-
mokymai formos déka sistema buvo optimizuota jau jdiegimo etape.
Tai tvirtas ir jdomus projektas, kurij ,,iPS Control” atliko kar-

Nauda: tu su klientu puikiai bendradarbiaujant”
 efektyvumo

padidéjimas

Krzystofas Bilinskis, Techninis direktorius, ,iPS Control”

mazdaug 25—

S0, 2 S TE Kitas jmoneés poreikis buvo sumazinti darbuotojy kaitg ir — kas

yra nepaprastai svarbu — iSlaikyti saugias darbo sglygas, susijusias

perspektyva
« laiko ir pinigy su nauju sprendimu, iSlaikant visus Darbo kodekse numatytus stan-

sutaupymas dartus. PrieS automatizuotos krovimo ant padekly stotes jdiegimo,

»Siniat" darbuotojai valdée mechaninj svirtinj keltuvg ir taip sukrove
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maisus ant padékly. Rankinis keltuvas buvo sukurtas siekiant pade-
ti darbuotojams darbe ir leidzia tik valdyti prietaisg. Taciau norint
valdyti keltuvg nenaudojant daug jegy, reikéjo daug jgudziy ir pa-
tirties, o tai naujiems darbuotojams buvo i$80kis, kad baty tinkamai
apmokyti.

Atlikus analize paaisSkéjo, kad atsakymas j visus jmoneés poreikius
gali bati sukurti automatizuotg krovimo ant padekly stot;.

lgyvendinimas

»Siniat”, nusprendusi investuoti j automatizavimq, atsizvelgé ir j pra-
moninius robotus, ir j striperiy krautuvus. Taciau dél vietos prieina-
mumo gamykloje galéjo bati svarstomi tik robotai. Roboto prana-
Sumas buvo jo matmenys ir paprastas greitas jdiegimas gamykloje,
nereikalaujant pertvarkyti gamybos linijy. Buvo atsizvelgta j jvairiy
zinomy gamintojy robotus. Galutinj sprendimq pasirinkti paletizavi-
mo robotq ,Kawasaki ZD130SDE43" priemeé bendroves valdyba kar-
tu su inzZinerijos departamentu, vadovaudamasi tvirtu prekes zenklu
ir labai gera nuomone apie robotus, kuriuos patvirtina daugelio vi-

same pasaulyje Zinomy kompanijy nuorodos.

- Sheping the way people builg

#TogetherWeAreStronger
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»IPS Control” rlpinosi greitu sprendimo jgyvendinimu. 1350kis
buvo suplanuoti, kaip krauti maiSus ant padékly — ne tik jvairaus dy-
dzio ir svorio, bet ir jvairiy uzpildy maisus. Mariusas Jagodzinskis, ,, Si-
niat" technineés priezidros vadovas bei Povilas Szymanskis, automa-
tikos vadovas, nusprendé pasinaudoti ASTOR akademijos mokymo
deél ,Kawasaki" roboty valdymq pasidlymy ir, kaip sako: ,Mokymai
leido jgyti Ziniy, naudingy jdiegimo metu, o tai galiausiai Zymiai pa-
greitino roboto paleidimq ir darbq su juo, o patys mokymai parode
praktine naudgq, taip pat ir darbo saugos srityje".

Maisy iSdestymo badas priklauso nuo maisy, kuriose statybi-
né medziaga sveria nuo 12,5 iki 25 kg, dydzio. Taciau maisy svoris
ir matmenys jokiu btdu néra ribojami Vis dar yra iSpletimo galimy-
be, nes Siuo metu robotas dirba 2/3 savo pajegumy. Todel artimiau-
siu metu bendrové planuoja papildomai iSplésti krovimo ant padé-
kly 5 kg maisais.

.Robotizuota paletizavimo linija, kurig Siniat” realizavo ,iPS
Control”, buvo daugiapakopis projektas. Viena vertus, tai buvo ti-
piskas, standartinis sprendimas gamybos linijos gale, kurj sudare

padekly robotas, automatinis pakomatas, dinaminés kontrolinés
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«Kawasaki” robotas krauna statybines medZiagas ant padeékly
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svarstyklés su maiseliy atmetimo sistema ir daugybé transporto
sistemy.

ta erdve rasti visus paletizavimo linijos elementus, su daugybe pro-
dukty, kuriems reikalingas krovimas ant padékly (skirtinga zaliavos
forma, svoris, fizinés savybeés), paletizavimo schemy jvairove, sun-
kiomis iSorinémis sqlygomis (apdulkinimas) ar aukStomis kokybeés
normomis, kurios yra ,Siniat” standartas. Stai kodél mes nuspren-
deme sukurti lankscig sprendimq, pagrjstq paletizavimo ,Kawasa-
ki ZD130S" robotu, ,GE" aparatinés jrangos platforma su pagrin-
diniu ,RX3i" procesoriumi ir ,Wonderware InTouch” programine
jranga, kad baty galima vizualizuoti procesus, vykstancius krovimo
ant padekly linijoje.” — sako Krzysztof Bilinski, ,iPS Control” techni-
nis direktorius.

»Dél robotizuoto krovimo ant padékly proceso Zymiai page-
réjo efektyvumas, kuris leido padidinti gamybos efektyvumaq,
o tai matoma realiuose laiko ir finansiniuose sutaupymuose”

Mariusas Jagodzinskis, Techninés priezitros vadovas, ,Siniat" Konine

Dviejy daliy roboto griebtuvas, kurj sukaré ir gamino ,,iPS Con-
trol", uztikrino tinkamgq judesiy tikslumgq ir tuo paciu sumazino per-
jungimo (gaminiy jvairove), priezidros ir aptarnavimo laikg. Dél pa-
tentuoto ,DOTup" sprendimo, t.y. didelio dydzio gamybos duomeny
pateikimo sistemos, visa informacija apie dabartine gamybgq, uzsa-
kymaq, nasumgq, sustabdymus ir kt. yra matoma i$ kiekvieno krovimo
ant padeékly linijos tasko. ,DOTup" papildo visq projektg — viena ver-
tus, standartinio ir, kita vertus, — jdomaus inzinerinio isSukio.

JAiskiai apibrezti ,Siniat” techninio skyriaus darbuotojy lakes-
¢iai, jy smalsumas, poreikiy supratimas kartu su ,,iPS Control" inZi-
nieriy lankstumu ir tvirtos aparatinés jrangos platformos déka sis-
tema buvo optimizuota jau jdiegimo etape. Tai tvirtas ir jdomus
projektas, kurj ,iPS Control" atliko kartu su klientu puikiai bendra-

darbiaujant” — apibendrina KrzysStofas Bilinskis.

Nauda

Atliktas jgyvendinimas pirmiausia prisidéjo prie efektyvumo padide-
jimo iki 25-30 proc. ,Déel robotizuoto krovimo ant padeéekly proceso
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Zymiai pagerejo efektyvumas, kuris leido padidinti gamybos efek-

tyvumg, o tai matoma realiuose laiko ir finansiniuose sutaupymuo-
se" — apibendrina Mariusas Jagodzinskis.

Verta prisiminti, kad gamybos procesas nepasikeité. Buvo pa-
keista viena stotis, atsakinga uz gatavy produkty krovimg ant pa-
dékly. Tai rodo, kiek daug naudos gali duoti robotizavimas, leidZian-
tis geriau panaudoti savo gamybos pajégumus.

Siuo metu robotg valdo du zmoneés, taciau jo veikimas nereika-
lauja, kad darbuotojai baty nuolat Salia. Tai yra viena iS daugelio
pareigy. Paletizavimo darbus robotas atlieka daug greiciau nei dar-
buotojai. Siuo metu jy darbas yra labiau susijes su logistika ir sto-
ties valdymu. Tai leidzia papildomai tobuleti ir gali suteikti ,Siniat”
dar daugiau naudos. Visi Sie aspektai padeda darbuotojams geriau

suvokti savo darbo vietq.
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